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PEMVCTPALNS OBHOBMEHNN

Peno. A MapTt 2016
MepBoe nsgaHne pokymeHta PCN: 15G0469

OrPAHWYEHUE OENCTBUSA TAPAHTUNHbBIX
OBASATENBCTB N OTBETCTBEHHOCTU

HecmoTpst Ha TO, YTO aBTOPbI AAHHOINO PyKOBOACTBA
NPOBENN ero T aTenbHyH NOAroTOBKY, HA OAHO U3 ero
NMONOXEHUN:

- HeW3MeHsIeT Kakum-nmbo obpa3om cTaHOapTHbIE
YCIOBUS COrMalleHnss O MOKYMNKe, NU3UHIe U
apeHge, No KoTopoMy fgaHHoe obopyaoBaHue
ObIno NprobpeTeHo,

- He noBblwWaeT Kakum-nmbo obGpasom
OTBETCTBEHHOCTb Mepen MOoKynaTenem unu
TPeTbEN CTOPOHOMN.

OBPALLEHUE K YNTATENIO

XoTs aBTOpamMu GbINM NPEANPUHATHI BCE BO3MOXHbIE
ycunusa gnst obecnedeHns KOPPEKTHOCTU, MOSHOTHI
N aKkTyanbHOCTU WH(opmauun, cogepxallencs B
[aHHOM PYKOBOACTBE, aBTOPbl COXPAaHSIOT 3a cobou
npaBo Ha M3MeHeHue nbon YacTn goKkymeHTa 6e3
npenBapuTernbHOrO yBeAOMIEHMS.

MNMepen yctaHoBKOW,
3aKcnsyataumen n oéenyXXmBaHnem
obopyanoBaHUA BHUMaTENbHO
npoynTanTe AaHHOE PYKOBOACTBO,
oGpawan oco6oe BHUMaHMe Ha
npeaynpexaeHus o6 onacHoOCTU U
Mepbl NPeaOCTOPOXHOCTW.

CopepxaHue
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GARANTIEVOORWAARDEN EN
AANSPRAKELIJKHEIDSBEPERKING

Ondanks dat de inhoud van deze handleiding uiterst
nauwkeurig is opgesteld, kan niets ervan:

de algemene voorwaarden van de huur-, lease-
of verkoopcontracten voor de aankoop van de
apparatuur beschreven in deze handleiding
aanpassen of wijzigen

op geen enkele manier de aansprakelijkheid ten
opzichte van de klant of derden vergroten.

VOOR DE LEZER

We hebben alles gedaan wat binnen onze macht ligt
om de nauwkeurigheid, volledigheid en de bijwerking
van de informatie van deze handleiding te waarborgen.
Desondanks behouden we ons het recht voor om deze
informatie zonder mededeling op elk gewenst moment
te kunnen wijzigen.

Gelieve deze handleiding door
te lezen en daarbij goed te
letten op de waarschuwingen
en veiligheidsnormen, alvorens
de apparatuur te installeren, de
onderhouden of in gebruik te

nemen.
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BAXKHO!
COXPAHUTE 3TN MHCTPYKLUMN

BELANGRIJK!
DEZE INSTRUCTIES BEWAREN

[NpaBuna TexHukn

1.0 TexHuka 6e3onacHoOCTU

Bcsa nHdopmaums no TexHuke 6esonacHoCTy npu paboTe
C JaHHbIM YCTPOWCTBOM NpeAcTaBneHa B pyKOBOACTBE
no TexHuke 6esonacHocTn, cMm. PucyHke 1-1.

Kaxabli onepartop A0MKEH UMETb YeTKoe NMOHVMaHue
Mep NPegoCTOPOXKHOCTU M CrieoBaTh MX YKasaHUsAM.
PekomeHayeTCcs XpaHUTb KOMUIKO PyKOBOACTBa NO
TexHuke HesonacHocTu psaoMm ¢ obopygoBaHMem B
nerkogocTynHOM Afis onepatopa MecTe.

[laHHOe pPYKOBOACTBO COAEPXUT MpUMeYaHus
M crneuuanbHble npeaynpexaeHuss o6 onacHbIX
dhakTopax, KOTopble MOryT BO3HVKHYTb MPY BbINMOSTHEHWM
onucbiBaeMbIX npoLeayp.

1.1  Tunorpadumyeckne 0603HaYEHNS

B maHHOM pyKoBOACTBE WMCMOMb3YHOTCA creluanbHble
CTUINK TeKcTa, npeaHasHayeHHble Ans NpuBneyeHus
0CcOBOro BHMUMaHUs YntaTens:

ﬂpumeqal-me: PekomeHaaunm nnm nosicHeHns

OCTOPOXHO: YKA3bLIBAET HA TO, 4YTO
CNEOYIOWEE OENCTBVE MOXET NMPUBECTW
K MOBPEXOEHWIO YCTPOWCTBA U
YCTAHOBJIEHHbIX HA HEM NMPEOMETOB.

BHUMAHMUE:YKASBIBAETHATO,YTOCIIEAYIOWEE
OEVCTBUE MOXET MPUBECTU K TPABME
(CEPLE3HOW) ONEPATOPA U OPYTUX ML,

Cnucok ¢ bynnutamu:
YKkasblBaeT Ha OelcTBUEe, KOTOpOe [OONKHO
OblTb BbLINMOMHEHO ONepaTopoM, npexae 4Yem
nepenTn K criedytollemMy aTtany TEeXHONOrM4YecKoi
rnocrnenoBaTenbHOCTU.

TEMA (¥ n°) = cM. HOMep pasgena. YkasaHHad Tema
MONHOCTBIO Pa3bsACHAETCH B yKa3aHHOM pasgene.

1.2 PykoBoacTBa B KOMMNNEKTe

MNOoCTaBKM

K cTeHgy npunaraetcs cnegytoLas AOKyMeHTaums:

- PykoBoactBOnoTEXHMKe Ge30nacHOCTU (CTaHAapTHOE
npunoxeHue).

- PykoBoacTtBo onepatopa
Onepatop [ormkeH NogpobHO N3y4nTb MHCTPYKLUN,
copepxalimecss B pyKOBOACTBE M HEYKOCHUTENbHO
cobntopate MPEQYNPEXAOEHWA 06 onacHocTn 1
npuenevyeHun BHUMAHUA.

- Karanor 3anyacten
[JokyMeHT Ons mMcnonb3oBaHUs paboTHMKaMM
CEepPBUCHOM CryXoObl.

MHCcTpyKUuMM no yctaHOBKe
MHCTpyKUMM NO yCTaHOBKE NpUBEAEHEI B NPUIOXKe-
HUW K PYKOBOACTBY orneparopa.

LOeknapauusa coorBeTcTBUA cTaHgapTam EC
Heknapauna cootBeTcTBUA cTaHgaptam EC Bknto-
YyeHa B KaTanor 3anyacTeu.



Veiligheid
1.0 Veiligheid

In de veiligheidshandleiding worden belangrijke
veiligheidsmaatregelen beschreven, zie Afbeelding 1-1.

Elke operator moet de veiligheidsmaatregelen volledig
hebben begrepen en naleven. Het wordt aanbevolen
om een kopie van de veiligheidshandleiding naast de
machine en binnen handbereik van de operator te
bewaren.

De gebruikershandleiding bevat specifieke aanwijzingen
en waarschuwingen als de beschreven handelingen
gevaarlijke situaties kunnen veroorzaken.

1.1  Typografische stijl

De tekst van deze handleiding vertoont verschillende
stijlen die de aandacht van de lezer trekken:

Opmerking: Geeft advies of een verklaring.

OPGELET: GEEFT AAN DAT DE VOLGENDE
HANDELING SCHADE AAN DE MACHINE
OF AANVERWANTE EIGENDOMMEN OF
VOORWERPEN KAN VERRICHTEN.

WAARSCHUWING: GEEFT AAN DAT DE
VOLGENDE HANDELING (ERNSTIG) LETSEL
KAN VEROORZAKEN AAN DE OPERATOR OF
ANDEREN.

Puntsgewijze opsomming:

Geeft de handeling aan die de operator moet
verrichten voordat de volgende fase van de procedure
mag worden verricht.

ONDERWERP % nr. (= verwijzing naar hoofdstuk
nummer).

Het aangegeven onderwerp wordt uitgebreid in het

specifieke hoofdstuk behandeld.

1.2 Bijgevoegde handleidingen

Aan de machine is de volgende documentatie toegevoegd:

- Veiligheidshandleiding en installatiegids (standaard
bijvoegsel Afb. 1-1).

Installatie-instructies
De bijlage van de operatorhandleiding bevat aanvul-
lende installatie-instructies.

- Operatorhandleiding (online verkrijgbaar).
De gebruiker moet de instructies van deze handleiding
tot in de details leren en nauwgezet de opmerkingen,
de WAARSCHUWINGEN entekstvoorafgegaandoor
OPGELET naleven.

- Onderdelenhandboek
Documentdatwordtgebruiktdoorhetservicepersoneel.

CE-conformiteitsverklaring
De CE-conformiteitsverklaring is opgenomen in het
onderdelenhandboek.



Cneumndmkayus

2.0 TexHW4Yeckune xapakTepucTuku

MuTaHwme:

CeTb NnuTaHus 230B~, 50/60 'y, 1 casa
OHepronotpebneHune 1,1A
MowHocTb aBuraTens 0,12 KW
MpenoxpaHutenu cetn nutanma (2x)IEC 127 T 6,3A
Knacc 3awmTbl IP54
N3mepeHus:

Bpems nsamepenus 6-8 cek
YacTtoTa BpalleHus 200 o6/mMuH
PaccTtosiHne oo koneca 0-290 mm
PaspeleHne 1/5 1 (0,05/0,25 yHuUMK)
Pasmepbl koneca:

MakcumanbHas wuprHa 508 mm (20”)
MakcmmarnbHbI gnameTp 1050 mm (42”)
MakcmmarnsHas macca 70 kr (154 cyHTa)
WwnpwnHa gucka 76-508 mm (3-207)

[OwameTtp ancka: B pexxmmax
HOPMATNbHBLIN, ALU,

CTATUYECKUI 8-25" / 8-32”
smart sonar 13-26”
Ban:

HOwawmetp Bana 40 mm
Pasmepbi:

Macca 147,4 xr
TpaHcnopTupoBoYHasa macca 166 kr

MakcmmarnbHble pa3mepbl
(wupuHa x rmybuHa x BeicoTa) 1499x1143x1778 Mm

Morpy3oyHble pasmepbl 1626x1118x1575 mm
Mpouee:
YpoBeHb wyma <70 gb(A)

2.1 YcnoBwus akcnnyaTtauumn

Bo Bpemsi akcnnyatauum unm grnmTenbHOro XpaHeHus
YCINOBUS He AOJKHbI NpeBblWaTb creayowmx
3HaAYEHUN:
[wnanasoH Temnepatypbl 0-50 °C
[ranasoH BNaXxHOCTU 10-90%

0e3 koHgeHcauum



Specificaties

2.0 Specificaties

Elektrische gegevens:

Elektrische voeding 230V~, 50/60 Hz, 1 ph

Stroomverbruik 1,1A
Motorvermogen 0,12 KW
Netzekeringen (2x) IEC 127 T 6,3A
Beschermingsklasse IP54
Gegevens:

Meettijd 6-8 sec.
Meetsnelheid 200 rpm
Offset 0-290 mm
Resolutie 1/5 g (0,05/0,25 0z)
Wielmaten:

Max. breedte 508 mm (207)

Max. diameter
Max. gewicht
Velgbreedte
Velgdiameter:

1050 mm (42”)
70 Kg (154 Ibs)
76-508 mm (3-20")

-Automatisch / Handbediend 8-25" / 8-32”
-SMART SONAR 13-26"
As:

Diameter naaf 40 mm
Maten:

Gewicht 147,4 Kg (325 Ibs)

Gewicht verzending 166 Kg (366 Ibs)
Max. afmetingen (b xd x h) ~ 1499x1143x1778 mm
(59”x45”x70”)
1626x1118x1575 mm
(62”x64"x44”)

Afmetingen verzending:

Overig:
Geluid <70 db(A)

2.1 Voorwaarden

Tijdens het gebruik of langdurige opslag mogen de
volgende waarden niet worden overschreden.

Temperatuurbereik
Vochtbereik

0-50 °C (32-122F)
10-90%

zonder condensvorming
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Beenerne

3.0 BBepeHue

B naHHomM 6anaHCUPOBOYHOM CTeHAe
peanus3oBaHbl NepenoBble OOCTMXEHMS B obrnacTu
BbICOKMX TEXHOJIOTUI, OH OTNMYaeTCcs BbICOKOW
NPOV3BOAUTENBHOCTbLIO, HAZIEXXHOCTBIO U MPOCTOTOMN
B obpalleHuun.

Huskaa yactoTa BpalleHusi koneca obecnednBaet
abcontoTHyto 6esonacHoCTbL B paborTe.

Hanunune gucnnes u knasuatypbl obecnevnsatoT
CKOPOCTb paboTbl M MHTYUTUBHbIN MHTepderc. Obbem
paboT 1 3aTpaTbl BpEMEHM onepatopa CBeAeHbl K
MUHUMYMY MPU COXPaHEHUM TOYHOCTM U HAOEXHOCTU
pes3ynsTaToB.

Copepxute paboyee mMecTo B 4nCTOTe, paboTanTe
C YNCTbIMK KOnecamu, He Jonyckas rpsisv Ha LinHe
unu aucke. Tonbko B 3TOM Cryyae rapaHTUpOBaHbI
HaJeXHasi yCTaHOBKa Kofieca M onTuMarnbHble
pe3ynsTaTbl 6anaHCUpPOBKY.

O6nacTb NpMMeHeHusA

BanaHCUMpOBOYHbLINA CTeHA npeAHasHayeH Ans
OVHaMMYeCKoW U cTaTuyeckon 6anaHCMpOBKM Korec
NErkoBbIX U NETKMX rPy30BbIX aBTOMOGUIEN, pa3mepbl
KOJeC KOTOPbIX HE MPEBbILIAIT NPeAerbHbIE 3HAYEHUS],
yKa3aHHble B TEXHUYECKUX XapakTepuctmkax. CTeHg
npeacraensieT cob6oi BbICOKOTOYHOE N3MEPUTENbHOE
ycTporictBo. ObpallanTech ¢ HUM OCTOPOXKHO.

BanaHcupoBOYHbIe CTeHAblI ¢ MHAeKcom “P”
(Power clamp) aHanormyHbl COOTBETCMTBYIOLLUM
CTaHOapTHbIM CTeHAaM, HO TaKXe OCHalleHbl
3MEeKTPOMEXaHNYECKMM 3aXXMMHBLIM NPUCTIOCObneHem
Power clamp (¥ 5.2).



Inleiding

3.0 Inleiding

Deze balanceermachine is een combinatie van een
geavanceerde technologie met hoge prestaties,
stevigheid en betrouwbaarheid met een zeer eenvoudige
en handige werking.

Het gebruiksvriendelijke display en het bedieningspaneel
waarborgen een snel en intuitief gebruik.

De tijd en inspanning die voor het gebruik nodig zijn,
zijn tot een minimum beperkt zonder dat daardoor de
betrouwbaarheid en precisie zijn benadeeld.

Verricht de werkzaamheden altijd in een schone
omgeving en met schone wielen om te voorkomen
dat de banden en velgen bevuild raken. Op deze
manier wordt het wiel correct gemonteerd en wordt
een optimale wieluitlijning verkregen.

Toepassingsgebied

De balanceermachine is ontworpen voor de dynami-
sche en statische uitlijning van de wielen van perso-
nenwagens en lichte bedrijfsvoertuigen die binnen de
limieten van de technische specificaties vallen.

Dit is een uiterst nauwkeurig precisiemeetsysteem.
Behandel het met zorg.

11
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[ononHuTenbHble ycTponcTea

3.1 [MNpuHagnexHocTun

Pwuc. 3-1.
CtaHgapTHble NPUHAONEXHOCTHU:

bbicTpoCcbeMHas ranka

Ynpyroe konbLo

YHMBepcaanaﬂ royioBka

PacnopHoe Konbuo

BonbLuoi koHyC

CpenHuii KOHyC

Manbiin KoHyC

KannbpoBo4HbIN rpy3nk

Knewmn-monoTtok

Kanubp-ckoba

EAA0263G66A

EACO0058D08A

EAC0058D0O7A

EAC0058D15A

EAMO005D25A

EAMO005D24A

EAMO005D23A

EAMO005D40A

8-04250A

EAA0247G21A



Accessoires

3.1 Accessoires

Zie Afbeelding 3.1-1.
De standaardaccessoires zijn:

Snelborger

Afstandhouder

Universele kap
Bescherming universele kap
Grote conus

Middelgrote conus

Kleine conus

Kalibratiegewicht

Tang voor tegengewichten

Kaliber

EAA0263G66A

EACO058D08A

EAC0058D0O7A

EACO0058D15A

EAMO005D25A

EAMO005D24A

EAMO005D23A

EAMO005D40A

8-04250A

EAA0247G21A

EAA0263G66A

EACO0058D08A

EAC0058D07A

EAC0058D15A

EAMO005D25A

EAMO005D24A

EAMO005D23A

EAMO005D40A

8-04250A

EAA0247G21A

13
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4-2

Cxema

4.0 YcTpouCTBO cTeHAa

¢’yH KUMOHAalbHOE onncaHne cteHga:

1. Oucnnen

2,

Cwm. pagen 4.1.

MaHenb ynpaBneHus
Cwm. pagen 4.2.

3a BHYTpeHHU nsamepuTenbHbIA pblyar
3b BHeluHuN geTtekTop - Sonar

4,

5.

dnaHey,

Ban

. OTceku gna rpysos

MecTto XpaHeHUsA KOHYCOB U KpeneXHbIX raek

. 3aWMTHbIN KOXYX

Mepanb Topmo3sa

Cwm. PucyHok 4-2.

1.

2,

3.

Boeikntovatens nutanua (BKI1./BbIKI1.)
MaTpoH nnaBKoro npegoxpaHuTens

Po3eTka nutaHusa



Layout

4.0 Lay-out

Zie Afbeelding 4-1.

Functionele beschrijving van de machine:

1.

Display
Zie Hoofdstuk 4.1.

. Bedieningspaneel

Zie Hoofdstuk 4.2.

3a Meetarm
3b Externe detector - Sonar

4.

5.

Flens
Naaf

Gewichten opbergruimte

. Conussen en ringen opbergruimte

Wielafscherming

Wielrem

Zie Afbeelding 4-2

1.Algemene schakelaar (ON/OFF)

2.Zekeringhouder

3.Contactdoos

15
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2a

3a

4

4-4

4-5

3b 2b

1b

Cxema

4.1 Oucnnen

Cwm. PucyHok 4-4.
MpumeyvaHue: [llo3nuunu, cBs3aHbIe C NeBO

MIIOCKOCTbIO Koreca, 0603HaqYeHbl
OykBoOW “@”, N031LMK, CBSI3aHbIE C
npaBoW NIIOCKOCTbHO - BykBOW “b”

(mpumep: 1a, 1b).

. Ykazarenu BpaLweHnsa NiTOCKOCTU KOppeKUunun.

YkasaTtenu nokasblBatoT HanpassieHne, B KOTOPOM
onepaTop AOSMKeH MOBEPHYTb Komneco (BpyyHy)
nocrne 6anaHcUpPoOBKM.

. Mhupukatop mecrta yctaHoBKM rpy3sa (WAP).

MHankaTop 3aropaetcs, Korga Koreco HaxoamTcs
B MPaBUJIbHOM MOJIOKEHUN AN YCTaHOBKU
rpy3a. B ganbHenwem gaHHbI HOMKaTop byaet
obo3HavaTbces, kKak nHamnkatop WAP. MNMpexae yem
YCTaHOBUTb IPy3, NPOBEPbLTE BbIOPAHHLIN PEXUM
yCTaHOBKM rpy3al

. ducnnen.

B 3aBUCMMOCTM OT COCTOSIHUSA Mprpammbl, Ha
AvCnnein BbIBOAUTCS MHOPMaLUs, KacaroLlascs
pasMepoB KOMEeCHOro aucka, 6anaHcMpoBOYHbIX
rpy30B, KOfbl OLLUMOOK U T.4.

. Nngn KaTop nuTaHunA.

MHavkaTop 3aropaetcsa Npu BKMOYEHUU MUTaHUS
cTeHpa.

. Mupukatop mnHummnsauum “M”

MHOovkaTop ropuT, ecnu BbiGpaH pexum
MUHUMMU3aLNN.

. Mhupukatop eauHuy maccobl, “0Oz” (yHUMM)

WHaukaTop ropuTt, eCri Macca BbIBOAUTCS B YHUMSIX,
a He B rpaMmax (HacTporika no yMOosi4aHuio).

. MHpukaTtop eguHuy pasmepos, “mm / PAX”

Ecnn vHovkaTtop ropwut, 3Ha4yeHus guameTpa u
LUMPUHBI KOreca BbIBOOATCS B MUMNINIMMETPAX, a He
B Al0MMax (HacTporika no ymonyaHuio). MHgnkatop
TakkKe NOATBEPXKOAET yCTaHOBKY pexxuma PAX, korga
ropuT BMECTE CO CBETOAUOAHBIMWU UHAMKATOPaMu
pexmma ALU 3 (¥ 5.5.1).

Cwm. PucyHok 4-5.

. UHpukaTop pexxnma CKpbITOW yCTaHOBKMU rpy30B

HWM 1 (ALU2P)
VHavkaTop ropuT, ecrnv BbiopaHa nporpamma HWM 1.

. UHpukaTop pexxnma CKpbITOW yCTaHOBKMU rpy30B

HWM 2 (ALU3P)
NHgvkaTop roput, ecnu BbibpaHa nporpamma
HWM 2.

. Mhupukarop pexxnma pasgeneHus rpysoB (SWM)

MupukaTtop 3aropaetcs npu Bbibope onepaTtopom
OaHHoK nporpamsbl. Micnonb3ynTe pexmm
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4.1 Display

Zie Afbeelding 4-4.

Opmerking: De posities van het vlak links van de wiel
zijn aangegeven met een “a”. De posities
van het vlak rechts zijn aangegeven met

een “b” (bijvoorbeeld 1a, 1b).

1. Rotatie-indicatoren correctievlak.
De indicatoren geven aan in welke richting de
operator het wiel (met de hand) moet laten draaien
na de uitlijning te hebben gestart.

2. Positie-indicator voor gewichtstoepassing (WAP).
De indicator gaat branden wanneer het wiel in de
juiste positie voor het aanbrengen van het gewicht
is geplaatst. Deze indicator wordt WAP genoemd.
Raadpleeg het gekozen wieltype, alvorens een
gewicht aan te brengen!

3. Display.
Afhankelijk van de fase waarin het programma zich
bevindt zal het display de operator voorzien van
informatie over de velgmaat, de uitlijngewichten,
de foutcodes, enz.

4. Vermogensindicator.
De indicator gaat branden zodra de machine
gevoed wordt en is ingeschakeld.

5. Minimaliseringsindicator “M”
De indicator gaat branden wanneer de minimalisering
wordt gekozen.

6. Indicator gewichtseenheid, “Oz”
De indicator licht op als het gewicht wordt gegeven
in ounce i.p.v. in gram (standaard).

7. Indicator eenheid afmeting, “mm / PAX”
Als de indicator brandt, worden de wielbreedte
en -diameter gegeven in millimeter i.p.v. In inch
(standaard). De indicator bevestigt tevens de
instelling van de PAX-modus wanneer deze samen
met de leds van de ALU 3-module brandt (¢~ 5.3.1).

Zie Afbeelding 4-5.

1. Indicator beweging
De indicator gaat branden wanneer het
bewegingsprogramma wordt gekozen.

2. Indicator verborgen gewicht (HWM)
De indicator gaat branden wanneer het HWM-
programma (ALU2P, ALU3P) wordt gekozen.

3. Indicator gedeeld gewicht (SWM)
Gebruik “gedeeld gewicht” om het gewicht op vlak
rechts achter de spaken “te delen en te verbergen”,
vlak 6 Afbeelding 4-5.
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pasfgeneHus rpy3oB, YToObl “pa3aennTb U CKPbITh”
rpys, KOTOpbli HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb B
nnockoctu 6 (PucyHok 4-5) 3a cnuuyamm.

[ocTyn K pexxuMy pasfeneHusi rpy3oB BO3MOXEH,
TONbKO €CnKn 3TOT pPexum npeaBapuTenbHO
aKTUBUPOBAH B PEXXMM CKPbITOM YCTAHOBKM FPY30B .

4,8 NHauKaTop NOSIOXKEHUA rpy3a
YCTaHOBUTE MPYXWUHHbIA UK KIeeBOW rpy3 B
yKa3aHHOM MecTe Ha AWCKe, KOrga 3aropuTcs
mHankatop WAP ans gaHHoOW NnocKoCTH.

5,6, 7 WHaukaTop NonoxeHus rpysa
YCTaHOBUTE MPYXWUHHbIA UK KIeeBOW rpy3 B
yKa3aHHOM MecTe Ha AWCKe, KOrga 3aropuTcs
mHankatop WAP ans gaHHoOW NnocKoCTH.

411 CwurHanbl cuctemMbl

Bo3MOXHbIe 3BYKOBbIE CUrHanbI:

Bbicokum:
CTeH NofaeT KOPOTKUA 3BYKOBOW CUrHam nocne
HaxkaTus knasuwm (F 4.2).

Huskunn:
CTeH[ noJaeT HU3KUIA 3BYKOBOW CUrHam npu
oOHapyxeHun owmnbkmM, oObLIMHO BMecTe C
COOOLLEHNEM CUCTEMBI.

Coo06LeHuns 06 owmbkax Takke MOryT NogaBaTbCs C
MOMOLLIbIO 3BYKOBbIX CUTHAOB.

TexHUK no 0BCnyXunBaHUIO MOXET O0BHapPYXUTb M
YCTPaHUTb COOTBETCTBYHOLLYIO OLLUMGKY MO KONMYecTBy
CUrHamnoB, X 4YacToTe U ANUTENbHOCTU 9ONUHHbBIN/
KOPOTKMI) N ONUTENBHOCTM Naya.

4.2 [MaHenb ynpaBneHus
Cwm. PucyHok 4-6.

1. KnaBuwa guameTpa ¢ MHAUKATOPOM
HaxmuTe knaBumwwy Ans Belbopa pexuma “avamerpa
ancka”. 3aroputcsa nHaMkaTop AnameTpa, cuctema
noaacTt 3BYKOBOW curHan. Tekyllee 3HayeHue
OyZeT BbiBEOEHO Ha AUCMNEN C BO3MOXHOCTbIO
penakTMpoBaHus.

2. KnaBuvwa WUPUHBbI C UHAUKATOPOM
Haxmunte knaBuLy ans seidbopa pexuma “LumpuHbl
ancka”. 3aroputca MHAMKaTOP LWMPUHBI, cucTemMa
nogacT 3BYKOBOW curHan. Tekyllee 3Ha4veHue
OyaeT BbiBEAEHO Ha 3KpaH C BO3MOXHOCTbHO
pefakTMpoBaHUS.

3. KnaBuwa paccTtosiHUsl ¢ UHOAUKaATOPOM
HaxmuTte knaBuwy Aans Bbibopa pexuma
“apccTosiHns”. 3aropuTcsa MHAMKATOP PacCTOAHMS,
cuctema nopacTt 3BYKOBOW curHan. Tekyuiee
3HayeHne GyneT BbIBEAEHO Ha 3KpaH C
BO3MOXHOCTbIO pejakTUpOBaHMSI.

HaxaTve knaBuwM paccTosiHUSI B PEXUME CKPbITON
YyCTaHOBKM Fpy30B MO3BOSIMT OnepaTtopy MOBTOPHO
BBECTU KOHTPOSIbHbIE TOYKM NIIOCKOCTW.
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De SWM kan uitsluitend worden geopend als eerst
in HWM is gestart.

De SWM-indicator gaat branden als de operator dit
programma heeft geactiveerd.

4, 8 Indicator gewichtspositie
Breng een gewicht met clip of hechtstrip aan op het
aangegeven punt van de velg wanneer de WAP-
indicator van dit vlak gaat branden.

5,6, 7 Indicator gewichtspositie
Breng een gewicht hechtstrip aan op hetaangegeven
punt van de velg wanneer de WAP-indicator van dit
vlak gaat branden.

411 Systeemsignalen

Mogelijke piepsignalen:

Hard:
de machine laat een korte, harde pieptoon horen
als een toets is geactiveerd (¥ 4.2).

Zacht:
De machine laat een zachte pieptoon horen als een
fout wordt gemeld. Dit gaat doorgaans gepaard met
een systeembericht.

Ook de foutberichten kunnen gesignaleerd worden
met geluidssignalen.

Afhankelijk van het aantal geluidssignalen, hun
frequentie en hun duur (kort/lang) en de lengte van
de tussenpozen, kan de technicus de fout herkennen
en elimineren.

4.2 Bedieningspaneel
Zie Afbeelding 4-6.

1. Toets diameter met indicator
Indrukken om de methode “velgdiameter” te kiezen.
De diameterindicator gaat branden en de machine
laat een pieptoon horen.
Op het display wordt de actuele waarde gegeven.
Deze waarde kan worden gewijzigd.

2. Toets breedte met indicator
Indrukken om de methode “velgbreedte” te kiezen.
De breedte-indicator gaat branden en de machine
laat een pieptoon horen.
Op het display wordt de actuele waarde gegeven.
Deze waarde kan worden gewijzigd.

3. Toets Offset met indicator
Indrukken om de methode “Offset” te kiezen. De
Offset-indicator gaat branden en de machine laat een
pieptoon horen.
De operator kan opnieuw de referentiepunten van
het vlak openen door tijdens de methode verborgen
gewicht op de Offset-toets te drukken.

19
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4.

KnaBuwa +

Mcnonb3yeTcs onga yBenuyeHuss BBOAUMOTO
3HavyeHusa (Hanpumep, AnameTpa AMUCKa,
pPacCTOSIHUSA, LUMPUHbBI AMCKA).

Mpun yaepxnBaHWM KNaBULLN 3HAYEHWNE MEHSIETCA
aBTOMaTUYECKN.

Knasuwa BBoga
Mcnonb3yeTcs ons noaTBepXaeHUs BBEOEHHbIX
OaHHbIX (pa3mep, peXum) U CoxpaHeHus
“nonb3oBaTenbckmx”’ HacTpoek. Cuctema nogaet
3BYKOBOW CUrHarn.

KnaBuwa -

|/|CI'IOJ'II:3yeTCF| ana yMeHbLIJeHI/IFI BBOOANMOTO
3HavyeHusa (Hanpumep, AnameTpa AMUCKa,
pPacCcTOSiHUSA, LUMPUHBI AMCKA).

Mpu yoep>XnBaHWM KNaBULLN 3HAYEHVE MEHSIETCS
aBTOMaTUYEeCKN.

KnaBuwa * ¢ nngukatopom

Mcnonb3yetca gnsa npocmoTtpa (NPOKPYTKK)
cneumanbHbIX PEXUMOB.

3aropaetcst MHOUKATOp Ha Knaeuwe *, cuctema
nogaeT 3ByKOBOW CUTHar.

KnaBuwa ToyHOM MHOMKALUKN

McnonbayeTtca ona nepeknioyeHns TOYHOCTH
BbIBOAA NokasaHun mexay 5 un 2 rpammamu (0.25
n 0.1 yHuMn cooTBeTCcTBEHHO). Cnuctema nogaet
3BYKOBOW CurHan.

B couyetaHun c knasuLlemn
3anycka kanmbpoBKu.

*

ncnonb3yeTcda And

KnaBuwa pexvma ycTaHOBKM rpysa
Wcnonbsyetca ana seibopa Tpebyemoro pexvma
yCTaHOBKM rpy3a, cuctema nogaet 3BYKOBOMW
curHan.

B coyetaHun c knasuwen * ncnonb3dyeTca Ons
3anycka “nonb3oBaTernbCkon” PyHKLUMN.

*

10.KnaBuwia octaHOBKU

V|CI'IOJ'Ib3yeTCF| Ana oCTaHOBKW BpalleHUA Koreca.

lMpumeyaHue:

Knaeuwa STOP Taike umeeT yHKLUIO aBapUnHON
OCTaHOBKM.
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4. Toets +
Voor het verhogen van een inputwaarde (bijv.
velgdiameter, offset, velgbreedte).
Houd de toets ingedrukt om waarden automatisch
te verhogen.

5. Toets Enter
Indrukken om de ingevoerde waarden (afmetingen,
methode) te bevestigen of de instellingen van de
gebruiker op te slaan. De machine laat een pieptoon
horen.

6. Toets -
Voor het verlagen van een ingevoerde waarde (bijv.
velgdiameter, offset, velgbreedte).
Houd de toets ingedrukt om waarden automatisch
te verlagen.

7. Toets Mode met indicator
Indrukken om langs de speciale methoden te lopen.
De indicator * gaat branden en de machine laat een
pieptoon horen.

8. Toets Einde
Indrukken om de meetprecisie te wijzigen tussen
5en 1 gram (0,25 resp. 0,05 0z.). De machine laat
een pieptoon horen.
Start de ijking in combinatie met de toets *.

9. Toets gewicht
Indrukken om de vereiste toepassingswijze van het
gewicht te kiezen (type wiel). De machine laat een
pieptoon horen.
Start de functie “gebruiker” in combinatie met de

%k

toets “*.

Opmerking: Roept direct de normale (Clip-Clip) modes
op als deze toets minstens drie seconden ingedrukt
wordt gehouden en verlaagt het verkiesbare aantal
ALU-modi “Quick ALU Mode” (¥~ 5.3).

10.Toets Stop
Indrukken om het draaien van het wiel te stoppen.
Opmerking:
De toets STOP werkt tevens als een
veiligheidsstopschakelaar.

21
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Cxema

4.3 bBnokupoBKa rnaBHoro Bana

PucyHok 4-7 [Neganb 6riokMpoBKKM rMaBHOro Bana

[MmaBHbIM Ban BnokvpyeTcs Haxatuem neganu. 3Ta
dyHKLMSA obrieryaeT 3aTskKy 1 ocnabneHme 3aKMMHON
ravikm n ygepxuvBaeT KOreco B NOMOXEHNN KOPPeEKLK
ONns NpaBUMbHOM YyCTaHOBKM GanaHCUPOBOYHbIX
rpy3os.

lpumeyaHue :
[aHHasa GnokmpoBka npegHasHavyeHa TonbKo Ais
obner4yeHns OpMeHTUPOBaHUS KOMeca U He JOSMKHA
NCMNOmb30BaTbCs A5 TOPMOXEHWS INMaBHOro Bana.

e YT1o6bl BKIOUYMTL BNOKMPOBKY FMaBHOro Bana,
HaXxMuUTe neparb.

4.4 MU3meputenbHble pblyaru

PucyHok 4-8 Pbivarn ona namepeHnsa pacctosaHns u
AvameTpa gucka

1 M3meputenbHbIN pblyar MOXHO YONUHUTB U
NOAHATb BBEPX

2  Poblyar ucnonb3yeTcs B Ka4ecTBe AgepaTtens
rpy30B MpU yCTaHOBKE KIeeBbIX rpy30B AJ1s
onpegeneHnst NONOXeHNsa nocrneayoLlen
YCT@HOBKM 1 DaKTUYECKOTO KPEMNIEeHNs rpy30B

3  KneeBoM rpys yctaHaBnMBaeTcs B
crneumvanbHbI gepxarenb

4  [onoBKa M3MEPUTESbHOMO pblyara
ncnonb3yeTcs Ansi onpeaeneHns pa3vepos
ONCKOB C pasfuyHbIMM NPOOUNISAMM

5  TlognpyXMHEHHbIN annnukaTop 451 yCTaHOBKN
rpy3oB.

4.5 YneTpa3ByKOBOW AETEKTOP

C Hapy»XHOW CTOPOHbI AUCKA Ha CTeHAe YCTaHOBIEH
yNbTPa3BYKOBOW AETEKTOP ANg onpeaeneHus
LUMPUHBI Koreca (Ha BHellHen ctopoHe) (Puc. 4-9).
HonycTtumoe oTKnoHeHne sonar coctaenget +/- 0,5 c.
Takas Jonyctnmoe He BNMSIET Ha TOYHOCTb

6anaHcMpoBKMy.
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4.3 Rem

Afbeelding 4-7 Rempedaal voor stoppen wiel

Met een druk op dit pedaal wordt de wielpen geremd,
zodat de blokkeerring gemakkelijker vergrendeld en
ontgrendeld kan worden.

Bovendien wordt het wiel geblokkeerd zodat de
gewichten gemakkelijker kunnen worden aangebracht.

Waarschuwing:
De rem is slechts een hulp voor de correcte
plaatsing van het wiel. De rem mag niet gebruikt
worden om de bewegende pen te stoppen.

e Druk het pedaal in om de rem te activeren en de
pen te blokkeren.

44 Meetkaliber

Afbeelding 4-8 meetkaliber voor de meting van de
afstand en de diameter

1 Kaliber, uitheembaar en naar boven buigbaar

2 Klauw voor plakgewicht voor de meting van de
toepassingspositie en de bevestiging van het
compensatiegewicht

3 Plakgewicht aangebracht

4 Punt taster voor de meting van de velgmaat met
verschillende profielen.

5 Drukpen gewicht, met veer.

4.5 Ultrasone detector

Op de buitenzijde van de velg bevindt zich een ul-
trasone detector voor de meting van de wielbreedte
(Afb. 4-9).

De tolerantie van de sonar is +/- 0.5”.

Deze tolerantie is niet van invloed op de nauwkeurigheid
van de uitlijning.
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Skcnnyataums

5.0 3kcnnyaTtauua

B pmaHHON rnaBe onucbiBaeTcst Nopsaok padoTbl co
CTEHAOM Mpu BanaHCcMpOoBKe Korec.

B nepByto ovepeab OyayT npeacraBneHbl CTaHAapTHEIE
pexumbl 6anaHcUpoBKN.

CneumanbHble pexvMbl M OYHKLIMK yKa3aHbl B pasgerne
5.10 n panee.

Mepen Havanom paboTkl creayert U3yunTh:
- BO3MOXHbI€ UCTOYHMKM omacHocTu, (¥ 1).
- YCTPOWCTBO CTeHAa, (F 4).

51 YcTaHOBKa Koneca

Ha Puc. 5-1 npepcraBneHa cxema gukcaumm
CTaHOapTHOro Komeca ferkoBoro aBToMmoouns
nocpeacTBOM ajanTepa yepes3 LeHTpanbHoe
otBepcTne. Ha Puc. 5-2 npeacraesneHa cxema
durkcaumm Koreca NnerkoBoro aBTomMobuns yepes
OTBEPCTMSA NOA WTUTHI UK Koneca 6e3 LieHTpanbHOro
OTBEPCTUSA MOCPEACTBOM YHUBEPCATIBHOIO 3aXXMMHOIO
aganrtepa.

ACCOPTUMEHT M 06nacTb NPUMEHEHUST 3aXXMMHbIX
npucnoco6neHnin NpeacTaBneHbl B OTAENbHbIX
Opouutopax.

Puc. 5-1 3axxumHon agantep gnst ukcauum Komnec ¢
LEeHTparbHbIM OTBEPCTUEM
1 KoHyc onsa konec nerkoBbix aBTomobunen
2 [Owuck
3 3axumHas ronoeka c rankon (bbicTpocbeMHas
ravika)

4 Tawnka-bGapaluek

51.1 MoHTax ¢ yHuBepcasnbHbIM
KpeneXHbIM NprUcnocooneHnem

Puc. 5-2 YHuBepcanbHbIl agantep Ans dgpukcauum
Konec 4epes OTBepcTus nof WTUdTbl UK Konec ¢
3aKpbITbIM ANCKOM. [JaHHbIA agantep B KOMMMEKTe
C NOOXOAAWMMUN LEHTPUPYHOLWMMUN KOMbLaMM
MOXHO TaKxe MCMNofb30BaTh ANs dukcaumm Konec ¢
LeHTparnbHbIM OTBEPCTUEM.

1 Owuck

2 bbicTpocbemHas ranka

3 LUeHTpupytollee KonbLO AN YCTAHOBKU KOMecC
C LeHTpanbHbIM OTBEPCTMEM (OOMOMHUTENbHAS
onuus).



Handelingen

5.0 Werking

Dit hoofdstuk beschrijft hoe de uitlijning van een wiel
moet worden uitgevoerd.

Eerst worden de normale uitlijningswerkzaamheden
beschreven. In hoofdstuk 5.9 en daarna worden de
speciale functies beschreven.

Maak uzelf vertrouwd met:
- mogelijke gevaren, (¥ 1).
- de eenheid, (¥ 4).

51 Een wiel monteren

Afb. 5-1 toont de montage van een normaal autowiel

met een centreerinrichting op het naafgat
De Afb. 5-2 toont de montage van een autowiel dat is
gecentreerd door pennen of van een autowiel zonder
naafgat met een universele kleminrichting.

De keuze en het gebruik van de verankeringselementen
worden beschreven in specifieke brochures.

Afb 5-1 Centreerinrichting voor de montage van
autowielen met naafgat

1 Steunkegel voor autowielen

2 Velg

3 Universele kap met borgring (snelborger)

4 Klemring

5.1.1 Montage met universele
kleminrichting

Afb. 5-2 Universele kleminrichting voor de montage

van autowielen met gesloten velgen, gecentreerd met

pennen.

U kunt deze ook gebruiken voor de montage van

wielen met naafgat, gecombineerd met gepaste

centreerringen (3).

1 Velg

2 Snelborger

3 Centreerring voor wielen zonder centraal gat
(accessoire).
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Skcnnyataums

5.2 NMoaroroBka Kk paboTte

e OnepaTop AOMKEH O3HAKOMWUTbLCH C Mepamu
NpefoCTOPOXHOCTM U BO3MOXHbLIMW OMACHbLIMU
CUTyauunsMu.

e OnepaTtop [OMXeEH MMEeTb Heobxogumyto
kBanudukaumo ans paboTbl Ha cTeHae.

¢ [locne BbIkMO4eHNs cTeHaa Heobxoanmo yoeanTbes,
YTO 3aALLMTHBIN KOXYX MOOHST, @ U3MepUTENbHbIN
pblyar HaxoouTCs B UCXOAHOM (KpanHeM neBoMm)
NONOXEHUW.

5.2.1 BknruyeHue cTeHaa

e [lpun BKNIOYEHUN MUTAHUSA HE OEPXUTE KNaBMLIK
HaXaTbIMMU.

Cwm. Puc. 5-9.

e BkniounTe BUIKy Kabens NUTaHWs B CETEBYIO PO3ETKY
“17.

e YCTaHOBUTE MNepekniyaTeNb Ha po3eTKe B
nonoxeHue “I”.

MpumeyaHue: Ecnn nogaeTtcst 3ByKOBOW curHan
U CTeHp ocTaHaBnuBaeT paboTy, unu
BbIBOAUTCS KoA owmnbku, cM. pasgen 7.0.

CTeH nojaeT 3BYKOBOW CUIHan W BblIMONHSAET
CcamopamarHoCTUKYy.

Ha gucnnee nosBnsitoTcs ykasaTtenu MecT YCTaHOBKM
rpy3oB B 3aBUCUMOCTU OT BblbpaHHOro pexuma (no
YMOIYaHuo).

CTeHp roTOB K NpMeMy yNpaBnsitoLmnX KOMaH,.

5.2.2 CocTosiHue nNpu BKIIOYEHUN

SﬂeKTDOHHbIVI onok HaCTpOeH 3aBOAOM-MN3rotoBmnTerniem
Ha cneayroume pexmmMmbl paGOTbI, KOTOpble BbIBOOATCA
Ha AMCNIen nocre BKIIYeHUs cteHaa:

- TMn aBToMOb6UNsa 1 (aBToMOOMMbHOE KOMeco ¢
HOMMHaINbHBIMY pa3mMepamMm B QOMMaXx, LUMPUHA
6.5” n gnametp 15.0”)

- BBOJ pa3MepoB Aucka B gronmax (inch)

- BbIBOJ 3Ha4YeHWI pa3banaHCcMpoBKK C warom 5r

- npegenbHoe He BbIBOAUMOE Ha gucnnew
3Ha4yeHue BenuYuHbl pasdbanaHcuposkun 3.5 r

- aBTOMaTM4YeCcKoe TOPMOXeHUe Koneca npu
NOOHATUM 3aALUUTHOIO KOXyXa BO BpeMs LuMKna
n3MepeHusi

- KoMmneHcauusi pasbanaHcMpoBKM aganTtepa
OTKI0YEeHa

- 3anyck umkna usMepeHus Npu onyckaHuu

3aLLUMNTHOIO KOXYyXa.

5.2.3 HacTtpouku

lMocne BKkMYeHWs cTeHAa Ha AWCnnen BbIBOAUTCSH
PEXUM YCTAHOBKW IPY30B, HACTPOEHHbIN MO YMOMYaHMIO.
Ecnu BbiBOANTCS apyron pexum, (¢- 5.5.1).

EonHuubl naMepeHusi, BbIBOAMMbIE MPU BKOYEHUU
cTeHda — OlolMbl, @ eANHULbBI Macchl, BblGpaHHble
nepepn BbIKMOYeHWEM cTeHaa (rpammbl/yHuun),
ocTaloTcs B NaMATU.



Handelingen

5.2  Voorbereiding

e De operator moet alle waarschuwingen en
voorzorgsmaatregelen goed kennen.

e De operator moet gekwalificeerd zijn voor het
gebruik van de machine.

e Controleer of de wielbescherming is opgeheven en
of de meetarm zich in ruststand bevindt (volledig
ingetrokken).

5.2.1 Inschakeling

e Tijdens de inschakeling geen toetsen ingedrukt
houden.

Raadpleeg Afb. 5-9.

o Plaats de stekker van de voedingskabel in het
stopcontact “1”.

o Activeer de startschakelaar, in positie “I”.

Opmerking: Als de eenheid een akoestisch signaal
afgeeft en niet verder gaat of als er
een foutcode verschijnt, raadpleeg dan
hoofdstuk 7.

De eenheid geeft een akoestisch signaal af en voert
een procedure voor zelfdiagnose uit.

Daarna wordt het display weergegeven, en ook de
positieindicatoren van de gewichten met betrekking tot
het huidige gewicht (standaard).

De eenheid is nu klaar om opdrachten te aanvaarden.

5.2.2 Status bij de start

De elektronica wordt in de fabriek zodanig

geprogrammeerd dat bij de inbedrijfstelling van de

machine de volgende bedrijfsmodi vooraf ingesteld

zijn:

- Type Voertuig 1 (autowiel van normale
afmetingen in inches, breedte 6,5” en diameter
15,0”)

- instelling van de gegevens van de velg in inches

- weergave van de onbalans met stappenvan 5g

- onderdrukking van kleine onbalans (ingestelde
drempelwaarde: 3,5 g)

- automatische remming van het wiel bij het open
van de beschermkap tijdens de meetcyclus

- compensatie van onbalans van de
gedeactiveerde koppeling

- Opstarten van de meetcyclus bij het sluiten van

de wielbescherming.

5.2.3 Instelling

Na het inschakelen van de eenheid verschijnt er
een default gewichtsmodus. Als de eenheid een
verschillende gewichtsmodus weergeeft (¥~ 5.3.1).

Bij de inschakeling toont de eenheid inches als
standaard meeteenheid, maar behoudt de instelling
in gram of in ounce indien deze v&or de uitschakeling
geselecteerd worden.
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5.2.4 BbIkno4yeHue cTeHaa

Mocne 3aBeplueHnsa paboTbl HeobxooMMOo NpaBUITbLHO

BbIKIIOYUTE CTEHA!

e CHMMUTE KONECOo M BBICTPOCHLEMHYIO raliky CO CTeHaa.

e CHumuTe KOHyChl ¢ Bana. [1poBepbTe BHYTPEHHIOO U
BHELLIHIOIO MOBEPXHOCTU KOHYCOB Ha MOBPEXOEeHMS.
CocTosiHME KOHYCOB O4EHb BaXKHO A1 KAYECTBEHHOM
GanaHcMpoBKU.

e XpaHUTe KOHYCbl U ObICTPOCBHEMHYIO ranky B
crneumanbHO OTBEAEHHOM MeCTe.

e [lpoBepbTe pe3bby OLICTPOCHLEMHON raku 1 Bana.

e [lpoTpuTe pe3bby M NocagovHble MOBEPXHOCTYU
YNCTOWN, MSATKOW TKaHbIO.

e OTkntouMTe Kabenb NUTaAHUSA OT PO3ETKMN.

e [lpoBepbTe kabenb NUTaHUA Ha MOBPEXAEHUSA U
N3HOC.

e HaBeaouTte Nopsagok B MecTax XpaHeHusd
NpVHaaNEeXHOCTEN.

e [lpoTpuTe gucnnen u naHenb ynpasreHUs MSrkown,
CYXOWN TKaHbIO.

e Yb6epuTe cTapble rpysbl 1 Apyrue Mmatepuansl n3-nog
cteHga. CTeHa JOMKEH CTOATb TOMBbKO HA CBOUX TPEX
onopax.

5.2.5 CHAaATHe Koneca

e OTCTOPOXHO OTBEPHMTE OLICTPOCHEMHYHO Farky unm
MOHTa>KHbI€ LLMUIBKN.

e He ponyckanTe cKkonbXeHus gucka rno pesbbe BO
BPEeMSsl ero CHSATUSA, NPUMOSHUMUTE OUCK.

e [lpoBepbTe pe3bly Ha HanuyMe MOBPEXOEHUN U
o4uncTuTe npu HGOGXO,D,I/IMOCTI/I.

5.2.6 ABapuKnHas oCTaHOBKa

Cwm. PucyHok 5-10.

[lns aBapunHoOM OCTaHOBKM CTEHAA:

e Haxmwute knasuwy STOP, 4yToObI NpuBECTM B
OEencTBMe 3NEeKTPOHHbIN TOPMO3.

e OcTaHOBWTE KOECcOo C NMOMOLLbIO HOXHOIO TOPMO3a.

B cnyyae aBapumHOWM OCTAHOBKW M3-32 HEOXMAAHHOMO
OENCTBUS CTeHOa npoaHanuaupymTe npou3oLIeaLLYHo
CUTyaumio:
HonycTtun nu onepaTtop oWUOKY Unu 3abbin 4To-NM60
caenatb?
CkoppeKTupyiTe BBeAEHHbIE AaHHbIE U NPOAOIIKNTE
paboTy. Hukakne cneumanbHble 0eACTBUSA B
AanbHewnweM He TpebytoTcs.

CTeHp, BbINOMHUI HenpeaBUAEHHYIO onepauuio?

e [TOBTOPHO M3yunTE COOTBETCTBYIOLME pasaenbi.

e [logrotoBbTe CTEH[ K Nepe3anycKy: BKIOYMTE CTEHA.

e Creagys ykasaHusiIM pyKOBOACTBA, MOBTOPWTE BBOA
KOMaHz.

e Ecnu cTeHn He pabGoTaeT OomxHbIM obpasom,
HesameanuTenbHO 06paTUTECH B CEPBUCHYHO CIYXOY:

BHUMAHME: JANLHENLIWIASA PABOTA HA CTEHAE
SAMPELWAETCA.




Handelingen

5.2.4 Uitschakeling

Schakel de eenheid aan het einde van de ploegendienst
altijd op gepaste wijze uit:

e Verwijder het wiel vanaf de balanceermachine.

o \erwijder de kegels vanaf de eindas. Controleer of de
oppervlakken (interne en externe) van de kegels niet
beschadigd zijn. De perfecte conditie van de kegel is
zeer belangrijk voor de goede kwaliteit van de uitlijning.

o Plaats de kegels van de snelborger in de correcte
positie.

e Controleer de schroefdraden van de snelborger en
de eindas.

¢ Reinig alle schroefdraden met een droge en zachte
doek.

o Verwijder de voedingskabel uit het stopcontact van
de netvoeding.

e Controleer dat de voedingskabel niet beschadigd
of versleten is.

e Ruim de opbergvakken op.

o Maak het display en het bedieningspaneel schoon
met een droge en zachte zoek.

e Verwijder de oude wielgewichten en de andere
materialen in het gebied onder de balanceermachine.
De balanceermachine moet uitsluitend rusten op zijn
eigen drie voeten.

5.2.5 Verwijdering van het wiel

e Draai de snelborger of de montagepennen
zorgvuldig los.

e Laatde velg niet glijden op de schroefdraden, maar
hef het wiel op tijdens de verwijdering.

e Controleer dat de schroefdraden niet beschadigd
zijn en maak reinig ze indien nodig.

5.2.6 Onmiddellijke stopzetting

Zie Afbeelding 5-10.

Voor het verrichten van een onmiddellijke stopzetting:

e Selecteer de STOP-toets om de elektronische rem
te activeren.

e Houd de rempedaal ingedrukt om het wiel te stoppen.

Wanneer een onmiddellijke stopzetting wordt
uitgevoerd, als gevolg van een onbedoelde actie van
de eenheid, heroverweeg dan de uitgevoerde stappen:

Heeft de operator een fout begaan of iets
overgeslagen?
Corrigeer de invoer van de gegevens en ga verder
met de werkzaamheden. Het is niet noodzakelijk
een speciale procedure te volgen.

Heeft de machine iets onverwachts gedaan?

e Lees nogmaals de betreffende hoofdstukken.

e Bereid de machine voor op een herstart: Schakel
de eenheid opnieuw in.

o Herhaal de opdrachten metde nodige voorzichtigheid
en houd de handleiding bij de hand.

¢ Indien de eenheid niet correct functioneert, neem
dan onmiddellijk contact op met de technische
bijstand en:

OPGELET: VERMIJDT DE EENHEID VERDERTE
GEBRUIKEN.
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5.3 Pexnmbl yCTaHOBKU rpy3oB

PexxuM ycTaHOBKM rpy3oB BCerga onpegensiercs
aBTOMAaTUYeCKu, CM. OANUCNIIEN.

MCnonb3ynte cooTBeTCTBYyKLWYO knasuwy (B,
Puc. 5-11) ona HenpepbIBHON MPOKPYTKU PEXUMOB
YCTaHOBKM rpy30B.

TekyLmin pexxmM YyCTaHOBKU rpy30B NoKa3aH CBETOBbIM
nHgnkatopom(A, Puc. 5-11).

HOPMANbHbIN pexum
V|CI'IOJ'Ib3yeTCFI anga wramMmnoBaHHbIX ONCKOB.

Pexum “ALU” (B, PucyHok 5-11)
Mcnonb3yetca ona nuTbiX AUCKOB MU AN
YCTaHOBKW OHOro unu 6ornee KneesbIX rPy30B.

KneeBble rpy3bl AOMXHbI yCTaHaBNMBaTbCS
BPYYHYIO.

PeXuM CKpbITOW yCTaHOBKMN FPy30B
VcnonbayeTcs ans nuTbiX AUCKOB MW MPU CIIOKHOM
GanaHcupoBkKe.
KneeBble rpy3bl OOMXHbI yCTaHAaBNNBaTbCS
C NMOMOLLb U3MEPUTENbHOIO pblivara, 4To,
obecne4vnBaeT 60MbLUYHO TOYHOCTb MO CPABHEHUIO
C PY4YHOW YCTaHOBKOMN.

MpumeyaHme: Ecnu kneesown rpys HY>KHO CKPbITb
3a OByms cnuvuamu, BblbepuTte pexum
pasgenexHvs rpysoB nepen yCTaHOBKOM
rpy3a Ha npasyto nfnockocTb (¥ 5.10).

CTATUYECKWUHU pexxum (“STATIC”)

(PucyHok 5-11)
[aHHbI pexum akTusmpyetca knasuwen (B,
PucyHok 5-11).
Ncnonb3yeTtcs ana Hebonblwnx Komnec, He
nognexawmx gMmHamuyeckon HanaHcuposke,
Hanpumep: Koreca Moneaos.
PacueT “nesBbix” u “npaBbiX” rpy3oB He
npeaycMOTpeH.

e YcTtaHoBuUTe koneco (¥ 5.4)u BbibepuTe
CKOPPEKTUPOBAHHbBIE MOMOXEHUS CYUTbIBAHUA
nokasaHwi Ang M3MepuTenbHOro pblyara (¥
5.6.2).



Handelingen

5.3 Toepassingsmodi gewichten

De eenheid geeft altijd automatisch een gewichtsmodus
weer.

Selecteer de gepaste toets (B, Afb. 5-11) om te
scrollen tussen de verschillende modi.

De geselecteerde gewichtsmodus wordt gesignaleerd
door het overeenkomstige indicatorlampje
(A, Afb. 5-11).

NORMAAL
Gebruikt voor stalen velgen.

Modi “ALU” (B, Afbeelding 5-11)
Gebruikt voor velgen in lichte legering of in geval dat
er één of meerdere plakgewichten moeten worden
toegepast. De plakgewichten moeten handmatig
toegepast worden.

QUICK ALU MODUS

Houd de toets B gedurende ten minste 3 seconden
ingedrukt om de functie Quick ALU Mode te
activeren; de selectie “NORMAAL” gewicht
wordt geactiveerd. De toets wisselt nu alleen af
tussen de functies; NORMAAL, ALU2, ALUS.
Op opnieuw alle ALU beschikbaar te maken, houd
de toets ingedrukt zoals eerder aangegeven.

Modi Verborgen Gewicht (HWM - “Hidden Weight

Modes”)
Worden gebruikt voor velgen van een lichte legering
of voor wielen die moeilijk uitgelijnd kunnen worden.
De plakgewichten worden aanbracht door middel
van de meetarm. Dit garandeert een nauwkeurigere
positie van het plakgewicht in vergelijking met de
volledig handmatige toepassing.

Opmerking: Indien het plakgewicht moet
worden verborgen tussen de twee
spaken, selecteer dan de functie
Gescheiden Gewicht (“Split Weight
Mode”), alvorens het gewicht toe te
passen in het rechterviak (¥ 5.7).

STATISCH (“STATIC”)

(Afbeelding 5-11)
Deze functie wordt opgeroepen met de toets B,
geillustreerd in afbeelding 5-11.
Deze functie wordt gebruikt voor kleine wielen die
niet dynamisch worden uitgelijnd, bijvoorbeeld
wielen voor kleine bromfietsen. Er wordt geen
“linker” of “rechter” gewicht berekend.

* Monteer het wiel (¢ 5.1) enselecteer de correcte
meetposities (¢~ 5.4.2).
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5.3.1 Bbi6op TMnos Alu

Ha pucyHkax nokasaHbl CKOPEKTMPOBaHHblE MecTa
YCTaHOBKU KIIEEBbIX U NMPYXXUHHbLIX FPY30B.

* [Ins BbI30Ba M3 namsaTtm Tpebyemoro mecrta
yctaHoBku rpysa ALU / ALU P ncnone3yinTe knaBuily
mMeHto (Puc. 5-12).

PucyHok 5-13
3aJaHHble MeTa yCTaHOBKM rpy30B

HOpPManbHbIN PeXUM HopmarbHbIe NONOXEHNA Ans
YCTaHOBKM MPYXXMHHbIX U KITEEBbIX FPY30B.

Alul KneeBble rpy3bl ycTaHaBNMBalTCH
cuMmmMmeTpuyHo pebopaam oboga c
HOMWHAJIbHbBIM pacnonoxeHuem. 3T1a
dyHKUMSA He BKNtoveHa B pexum ALU P.

Alu 2 KneeBble rpysbl - kneeBble rpy3bl
ycTaHaBnuBakwTcs Ha pebopge oboaa,
KneeBble rpy3bl CKPbITbl B AUCKE NpMK
HOMUWHarNbHOM PacnoNOXeHNN. 3Ta PYHKLMS
He BKnoyeHa B pexum ALU P.

Alu 3 [MpyXWHHBIA rpy3 ycTaHaBnMBaeTcHd Ha
neson pebopne obona, kneeson rpys
CKpbIT B AUcke. PacnonoxeHue rpy3os
HOMWHAIBbHOE.

Alu 4 MpYy>XWHHBIN rPpy3 YCTaHOBMEH Ha NeBOW
pebopae oboaa, Kneesow rpy3 yCTaHOBIEH
Ha npaBol nocago4vHon nomnke oboaa.

Alu2P KneeBble rpysbl - kfneeBble Tpy3bl
yCcTaHaBnunBakwTcs Ha peboppe obopaa,
KrneeBble rpy3bl CKPbITbI B AMCKE; NIIOCKOCTY
KOMMeHcaummn ans KrneesblX rPy30B TOYHO
CYUTBIBAIOTCHA C MOMOLLbI BHYTPEHHEN
KannbpoBKM.

Alu 3P TIpy>XWHHBIA Tpy3 ycTaHaBnMBaeTcsa Ha
neson pebopne obona, kneeson rpys
CKPbIT B AWCKE; MIIOCKOCTM KOMMeHcaunu
[ANs KNeeBbIX rPy30B TOYHO CYUTHIBAKOTCS C
NMOMOLLIbIO BHYTPEHHEN KannMbpoBKuU.



Handelingen

5.3.1

Selectie van de ALU

De afbeeldingen tonen de aanbrengposities van de
plakgewichten en de klemgewichten.

* Selecteer de menutoets (Afb. 5-12) om de gewenste
gewichtstoepassing ALU / ALU P op te roepen.

Afbeelding 5-13
Voorafbepaalde gewichtsposities

normal

Alu 1l

Alu 1P

Alu 2

Alu 3

Alu 4

Alu 2P

Alu 3P

Normale gewichtspositie, klemgewichten op
de rand van de velg.

Symmetrische toepassing van de
plakgewichten op de velgschouders met
NOMINALE gewichtspositionering. Functie
is niet voorzien voor ALU P.

Symmetrische toepassing van de
plakgewichten op de velgschouders; de
compensatievlakken voor de plakgewichten
worden nauwkeurig gedetecteerd door de
interne arm.

Plakgewichten - Plakgewicht op de
velgschouder, klemgewicht verborgen in het
velgkanaal met NOMINALE positionering.

Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht in het kanaal. De positionering
van de gewichten is NOMINAAL.

Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht bij de rechterschouder van de
velg.

Plakgewichten- Plakgewicht op de
velgschouder, plakgewicht verborgen in
het velgkanaal; de compensatievlakken
voor de plakgewichten worden nauwkeurig
gedetecteerd door de interne meter.

Klemgewicht op de linkerrand, plakgewicht in
de velgkanaal; het compensatievlak voor het
plakgewicht wordt nauwkeurig gedetecteerd
door middel van de interne meter.

33



34

5-14

Skcnnyataums

5.4 OnpepeneHue pa3mepos

a3mepbl 6anaHCMPOBOYHbIX IPY30B ONPeaensaTCs Ha
OCHOBE pearibHbIX AaHHbIX (¥~ 5.7) nnn ¢ NOMOLLbIO
M3MepeHUN, BbIMNOTHAEMbIX HEMOCPELCTBEHHO
aartyvkamu, . Ecnv gaHHble BBOASTCA BPYYHyH (F
5.6.3), 3TV uMpbl paccynMTbIBaOTCA Ha OCHOBE
HOMMHAIbHbIX 3HAYEHMI MyTEeM NpubaBneHust nUnu
BblYMTAHUS CPeOHUX BEMUYMUH KOPPEKLUMN.

5.41 KanubpoBOYHbLIN pblyar

BHyTpeHHWIN KannBpOoBOYHBI pbivar Ans U3MepeHus
paccTosiHUA U OuamMeTpa MUCnonb3yeTcs Ans BBoAa
pPacCTOSHUS MEeXAYy CTeHAOM M NeBOW MIOCKOCTbIO
KOppeKLUum, a Takke HOMUHaNbHOIo AMaMeTpa avcka/
avameTpa KoppeKLuu.

BHYTpeHHMiA KanMBPOBOYHBIN pblyar No3BosISIET TOYHO
paccynTbiBaTh 3 PEKTUBHbIE MITOCKOCTM KOPPEKLY,
OVaMeTpbl YCTaHOBKM KIeeBbIX rPy30B Ha NocagovHbIX
nosikax v AnameTpbl YCTaHOBKU CKPbITbIX MPY30B.

Puc. 5-14 BHyTpeHHUIN KannbpoBOYHbLIA pblyar Ans
N3MepeHnst paccTosTHUA U guameTpa.

=

BHYTpeHHWI pblvar ¢ UsMepuUTenNbHOW roNoBKON
NameputenbHasa ronoeka
3 OnopHbIV Kpar Ans onpedeneHnst pacctosHusa X

N

— C nomoLubto BHYTPEHHETO pblvara Ans U3MepeHust
pacctoaHua u guametpa (1, Puc. 5-14)
aBTOMaTUYECKUN ONPeaenseTcsl paccTosHUe MeXay
CTEH/10M 1 TeBO NIMOCKOCTBIO KOPPEKLIMK, a TaKKe
anameTp aucka.

MpumeHeHue:

e YCTaHOBUTE M3MEPUTENbHYHO FONOBKY Ha AWCK
W yoepxuBanTe B 9TOM MOMOXEHWUU, NOKa He
YCIbILLNTE 3BYKOBOW CUrHarn.

L4 I'IepeBep,wTe pbldar B UCXOOHOE MOJIOXEHNE.

Mocne okoHYaHUA N3MepeHNin N JOCTKEHUS Pbl4arom
NCXOOHOTO MOMNOXEHNsI pa3Mepbl ANCKa BbIBOAATCS Ha
aucnnen. Takke BbIBOAUTCS pacrofioXeHne rpysoB
(Tvn Alu).

Ecnun pblyar pyHKUMOHUPYET HenpaBUibHO, UK
MONOXXEHNSI KOPPEKLMM Ha KoMece 1 CTeHAe HaxoasaTcs
3a npegenaMmu guanasoHa nokasaHumn KanmbpoBKM,
MOXXHO BBECTV pa3Mephbl B MEHIO 1 MPOAOIIKUTL paboTy
B py4yHOM pexume (¥ 5.6.3).



Handelingen

5.4  Detectie van afmetingen

De grootte van de correctiegewichten wordt berekend,
op basis van reéle gegevens, of rechtstreeks gemeten
door de detectors, of door handmatige invoer van
gegevens (¥ 5.4.3), deze worden berekend op basis
van nominale waarden, door het aftrekken of optellen
van de gemiddelde correctiewaarden.

5.4.1 Detectiemeter

De interne detectiemeter voor de afstand en de
diameter wordt gebruikt voor de invoer van de afstand
tussen de machine en het rechtse correctievlak, en ook
de nominale velgdiameter/correctiediameter.

De interne detectiemeter staat een nauwkeurige
bepaling toe van de correctievlakken, de effectieve
correctiediameters van de plakgewichten bevestigd
op de hiel en van de verborgen gewichten.

Afb. 5-14 Interne Schuifmaatdetector voor afstand en
velgdiameter.

Interne meter met meetkop
Kaliberkop (voeler)
3 Referentierand voor het aflezen van de afstand X

N -

— Door middel van de interne meter voor het
bepalen van de afstand en de diameter
(1, Afbeelding 5-14) worden de afstand tussen
het linkercorrectievlak en de machine, evenals
de velgdiameter automatisch gedetecteerd en
verworven.

Toepassing:

e Strek de meetkop uit, plaats deze op de velg en
behoud deze positie totdat er een akoestisch
signaal Kklinkt.

e Begeleid de meter naar de ruststand.

Bij het bereiken van de ruststand en de voltooiing van
de metingen, worden de velgafmetingen op het scherm
getoond en met een selectie van de gewichtsposities
(type Alu).

Als de meter niet correct functioneert of als de
correctieposities van het wiel buiten het detectiebereik
van de meter vallen, is het mogelijk om de afmetingen
vanuit het menu in te stellen en verder te gaan met de
handmatige modus (¥~ 5.4.3).
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5.4.2 [lpnmeHeHne namepuTenbLHON
ronoBKMU Ha pa3fMyHbIX TUNAxX Konec

[nsa Toro 4ToGLI OnpedenuTb pas3banaHcUpPoBKY 3a
OOVH LMKIT U3MEPEHUSI, HY>KHO MpaBUIIbHO BBECTU
pa3mepbl Aucka. MoaTomy HeobxoaMMo AeiCTBOBaTb
BHUMAaTENbHO, Kak Mokas3aHo Ha pUCYyHKax, npu
yCTaHOBKE U3MEPUTENbHON rOfoBKM B HEOGXOAUMbIX
MecTax yCTaHOBKM rpy3oB. HenpaBunbHasi ycTaHoBKa
rONIOBKM MOXET NPUBECTUN K OTKITOHEHMSIM N3MEPEHHbIX
3HAYEHUIA 1 HETOYHbIM pesdyrsTaTaMm LyKra U3MepPEHUSsI.

Ha Puc. 5-15 a - 5-15 f nokazaHa npaBunbHas yctaHoBKa
(c kneeBbIM rpy3oM 1 6e3 Hero) NamMepuTeENbHON
FOMOBKM Ha PasfuyHbIX TUNAax AUCKOB, B PasHbIX
MOMNOXEeHNs YCTaHOBKM Py30B.

Puc. 5-13 a CtaHgapTHOe Koreco —
LUTaMMNOBaHHbIN OUCK

1 WamepuTtenbHas rornoBka
2 [HOwuck

Puc.5-13 b CrtaHpgapTHOe korneco — Jluton guck

Puc. 513 ¢ Koneco nerkoro rpy3oBoro
aBTOMOOWNSA — LWTaMNOBaHHbLIA OUCK

Puc. 5-13 d Koneco nerkoro rpy3oBoro
aBTOMOOUNS — LUTAMMOBAHHbIN ANCK
C KOHYCHOCTbIO 15°

Puc. 5-13 e JlnToe koneco — Inck 6e3
yrnybneHns 4ns Kneesbix rpy3oB

Puc. 5-15f Jlntoe koneco — Kneesble rpy3sl ALU

1 JleBasi NNOCKOCTb KOPPEKLIMK, NepBoe MecTo
YCTaHOBKMU rpy3a

2 T[paBasi NN0CKOCTb KOPPEKLMM, BTOPOE MECTO
YCTaHOBKM rpyaa.

MpumeyvaHune: lNocne namepeHnin, BbIMOMHEHHbIX
ans ALU P, Ha gncnnee He oTobpaxkaeTcs 3HadeHne
LLUMPWHbI AUCKA, TaK KaK 3TO He BNUSIET Ha GanaHCUPOBKY.
B aTux cny4yasnx Ha gucnee nosiBnsieTcs CUMBOIT «- -».



Handelingen

5.4.2 Meetpositie voor de
verschillende types wielen

Om de onbalans mogelijk met één enkele meetcyclus
te kunnen meten, is het essentieel dat de afmetingen
van de velg correct worden ingesteld. Voer de detectie
met zorg uit met de punt van de meter op de velgrand
of in de gekozen gewichtspositie, zoals weergegeven
op de afbeeldingen. Een verkeerde toepassing kan
leiden tot afwijkingen in de gemeten waarden en,
dientengevolge, onnauwkeurige resultaten van de
meetcyclus.

De Afbeeldingen van 5-15 a tot 5-15 ftonen de correcte
toepassing van de meetkop op de verschillende
velgen en voor verschillende montageposities van de
gewichten (plakgewicht en niet).

Afb. 5-15 a Standaardwiel - Stalen velg

1 Meetkop
2 \Velg

Afb.5-15b Standaardwiel - Velg in legering

Afb. 5-15d Wiel voor lichte vrachtwagens - Stalen
velg

Afb. 5-15d Wiel voor lichte vrachtwagens -
Conische, stalen velg 15°

Afb. 5-15e Wielen in legering - Velg zonder
klemgewichten

Afb. 5-15 f Lichtmetalen wiel - Plakgewichten
ALU

1 Correctievlak links; eerste punt van toepassing
2 Correctievlak rechts, tweede punt van toepassing

Opmerking: Na de metingen voor ALU P wordt op de
display niet de waarde van de velgbreedte getoond,
aangezien dit voor het balanceren niet relevant is.
In een dergelijk geval verschijnt het symbool “- -“
op het display.
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5.4.3 PYYHOMW BBOA AaHHbIX

Py4yHown BBOA AaHHbIX Heobxoaum B cnyyae
HencnpaBHOCTU M3MEPUTENBHOTO pblyara. [lencTeyinTte
cnegyroLmnm obpasom:

5.4.3.1 PyuHoM BBOZA WMNPUHbI AUCKA

LLIMpuHY gMcka MOXHO BBECTWU C MOMOLLLIO KNaBuLL
MeHto. B aToM cnyyae guametp Aucka MOXHO
OnpeaennuTb BPy4YHY!O.

Ecnu wupnHa He ykasaHa Ha gucke, €e MOXHO
M3MEPUTb Ha CTaHAAPTHbIX AMCKAX C MOMOLLbHO
Kanudpa-ckobbl 4118 n3MepeHus WnpuHbl gucka (Puc.
5-16).

® [lepenaunte Ha cTpaHuyy BBOOA JAHHBIX OJNCKA
¢ nomotubto knasuwm W (Puc. 5-17).

e HaxvmawTe knasuwwy - unm + (1, 2, Puc. 5-17), noka
Ha gucnree He nosBUTCA Tpebyemoe 3HaveHue.

Mpumeyanue: LnprHa OMCKOB yBENMYMBAETCSH LLATOM
0,10 gronmos.

5.4.3.2 Py4yHou BBOA pacCTOSAHUA
® YCTaHOBMUTE M3MEPUTENBHbIV pblyar Hagnexatimm
obpasom (1, Puc. 5-18).

e [lepenaunte Ha cTpaHuuy BBOOA PACCTOAHNA
0O OVNCKA ¢ nomousto knasuwwm O (Puc. 5-13c¢).

e OnpepgenuTte BENUYMHY BbiNeTa pblyara no wkare.

e Bpeaute paHee onpeaeneHHoe 3HadYeHue C
NMOMOLLbIO Knasuu - unu + (1, 2, Puc. 4-17).

5.4.3.3 PyuyHoM BBOA AnameTpa AUcCKa

e HoMuHanbHbIn AnameTp AUCKa yKa3aH
HEenoCpeaCTBEHHO Ha LUMHE.

e Bbibepute JUAMETP ¢ nomoLubio knaemwmn D Ha
naHenu ynpaenexus (Fig. 5-17) .

e BBeauTe paHee onpejeneHoe 3HavyeHue ¢
NMOMOLLbIO Knasuw - nnu + (1, 2, Puc. 5-17).

e BbibepuTe Apyron pasmep ANns peaakTMpoBaHus
(Mpu HeobxogMMOCTH) NN NPUBEANTE KOMNECO BO
BpallleHue.
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543 HANDMATIGE invoer van de
gegevens

De handmatige invoer van de gegevens kan onmisbaar
zijnin het geval dat er bij de meetarm onregelmatigheden

optreden, of bij algemene problemen tijdens het
gebruik. Ga in deze gevallen als volgt te werk:

5.4.3.1 Handmatige invoer van de velgbreedte

Als u de velgbreedte wenst in te stellen door middel
van het toetsenbord, moet deze afmeting bekend zijn.

Als de velgbreedte niet is vermeld staat op de velg, kan
deze worden gemeten via een optioneel meter voor de
breedte van standaardvelgen. (Afb. 5-16).

e Ga naar de functie INVOER VELGBREEDTE met
de toets W (Afb. 5-17).

e Houd de toets - of + (1, 2, Afb. 5-17) ingedrukt tot
de gewenste waarde verschijnt.

Opmerking: De breedte van de velgen wordt met
stappen van 0.10” weergegeven.

5.4.3.2 Handmatige invoer van de afstand
(Offset)

e Positioneer de meter op de juiste wijze
(1, Afb. 5-18).

e (Ga naar de functie INVOER AFSTAND VELG, door
de toets O te selecteren (Afb. 5-17).

e Lees op de schaalverdeling van de arm de waarde
overeenkomstig met de uitstrekking van de arm.

o Voer de eerder gelezen waarde in door middel van
de toetsen - of + (1, 2, Afb. 4-17).

5.4.3.3 Handmatige invoer van de diameter

e Lees op de velg zelf of op de band de nominale
diameter van de velg af.

e Selecteer de DIAMETER-toets op het
bedieningspaneel, D (Afb. 5-17).

o \oer de eerder gelezen waarde in door middel van
de toetsen - of + (1, 2, Afb. 5-17).

o Selecteer een andere te wijzigen afmeting (indien
noodzakelijk) of start de cyclus.
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5.5 banaHcupoBka

Operazioni preliminari:
— lMpn Heo6GXoAMMOCTMU, BLINOMHUTE LMWK
komneHcauun (C4 = 7.1.1).

— [poBepbTe NpaBuUIbHOCTL MKcauumn Koneca (€
5.1).

— Onpegenute pasmepsbl gucka (¥ 5.6).

Ecnun Heobxoammo oTGanaHcupoBaTh HECKOMbKO Konec
OZHOrOo TUMa (C OAHMMMN HOMUHAMbHBLIMK pa3Mepamu),
BBOJ OaHHbIX TpebyeTcsa TOMbKO A9 NepBOro
Koneca. BBegeHHble faHHble OCTalTCA B MAMSATU [0
OTKIIOYEHUSI CTEHAA, UMK A0 TeX rnop, noka He byayT
BBEAEHbl HOBbIE JaHHbIE.

5.5.1 W3mepeHue paszdbanaHCUPOBKMU

[Mocne BbINOSTHEHUS NOAFOTOBUTENbHbIX onepaumﬂ
MOXHO 3anyCTUTb LUK N3MEePEHUA:

LUunkn uamMmepeHuUs Komneca B pexume

MPOPUITMPOBAHUA

e OnycTuTe KOXyX 3alMTbl Koneca u3 NoIHOCTbIO
NOAHATOro nonoxeHus. Onyckante KoXyx nraBHO
CO CpedHel CKOPOCTbIo, 6e3 OCTAaHOBOK N PE3KMUX
OBWXEHWI U3 CTOPOHLI B CTOPOHY.

MpumeyaHue: CobnwpganTte ocobytw
OCTOPOXHOCTb MPU OMyCKaHUW KOXyXa,
MOCKONbKY OAHOBPEMEHHO C 3TUM CTEHA
CKaHUpyeT BHELHWA Npodunb Aucka
(ynbTpa3ByKOBOWN OETEKTOP).

[Mocne mamepeHMd MOXHO YCTaAaHOBUTH
GaﬂaHCVIpOBOLIHbIe rpy3bl UK BbINOJNTHUTL LWUKI
MUHUMM3aLMN MacCbl rPy30B UMK ONTMMU3aumm (<
5.11).

Mocne namepeHus CcTeHg ocTaHaBnmMBaeTcs
aBTOMAaTMYECKN, KONECO 3aTOPMaXnBaeTCcs.

Ha gucnnew BbIBOAATCSA 3HAYeHNs pa3banaHCupoBKu,
N3MEPEHHbIE ONs1 KaXO0W NITOCKOCTU KOPPEKLUMU, U
HanpaeneHne KoppeKuun.
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5.5  Uitlijning

Voorbereidende werkzaamheden:

— Indien nodig een compensatiecyclus uitvoeren
(C4=71.1).

— Controleer de correcte blokkering van het wiel (¥~ 5.1).
— Detecteer de afmetingsparameters van de velg (¢~ 5.4).

In geval u meerdere wielen van hetzelfde type moet
uitlijnen (dezelfde nominale afmetingen) moeten de
gegevens alleen worden ingevoerd voor het eerste
wiel. De selecties blijven ingesteld totdat er nieuwe
gegevens worden ingevoerd of de machine wordt
uitgeschakeld.

5.5.1 Meting van onbalans

Nadat de voorbereidende werkzaamheden zijn
voltooid, is het mogelijk de meetcyclus uit te voeren:

Wielcyclus - AUTOMATISCH

¢ Laatde wielbescherming zakken vanaf de volledig
geheven positie van de carter. Verplaats de
wielbescherming langzaam met een vloeiende
beweging en vermijd onderbrekingen, schokken
en rukken, ook zijdelings.

Opmerking: Het is belangrijk om bijzondere
aandacht te besteden aan het
omlaag verplaatsen van de
wielbescherming omdat de machine
tijdens deze handeling tegelijkertijd
de detectie van het velgprofiel op
de buitenzijde van het wiel uitvoert
(ultrasone systeem).

Na de meting is het mogelijk om compensatiegewichten
toe te passen of een minimalisering of optimalisatie van
de gewichten uit te voeren (¥~ 5.8).

Na het voltooien van de meting wordt de aandrijfmotor
automatisch uitgeschakeld, het wiel wordt tot stilstand
geremd.

Op het display wordt de gemeten onbalans
weergegeven voor ieder correctievlak en de relatieve
draairichting voor het bereiken van het correctievlak.
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5.6 YcTaHoBKa rpy3oB

CywecTByloT cnegylowme Tunbl rpy3oB U MeToAbl UX
YCTaHOBKM:
- MPYXMWHHbIE rPy3bl:
YcTaHaBnuBaroTCs TONMbKO BPyYHyto (Puc. 5-17).
- KneeBsble rpysbl:
YctaHaBnusatTcs BpyyHyto (Puc. 5-18), unu ¢
NMOMOLLIbHO FOMOBKU M3MEPUTENBHOTO pblvara B pexume
Alu 2P, Alu 3P nnn HWM (ckpblTas ycTaHOBKa rpy30B).

MpumeyaHune: PydyHas ycTaHOBKa rpy3oB AOSKHa
NPOU3BOAUTLCH TOYHO MeprneHANKYNAPHO
Bany (nonoxexwe 12 yacos).

Mocne 3anycka BpalleHWs Koreca nNpoBepsTe MHAMKATOPbI
HanpaBneHus BpalleHns 4ns NeBoi NocKoCTH Koneca
(1, Puc. 5-19):

Mo mepe npubnmxeHnsa K NpaBUIIbHOMY YrOBOMY
MONOXEHWIO Koreca Noo4epeHo 3aropatoTcsl CBETOBbIE
nHavkaTopsl. Korga saropatotcs Bce nHaukaTopsl (2, Puc.
5-20), 3aropaeTcsa Takke MHAMKATOp MecTa YCTaHOBKU
rpy3a (3-PucyHok 5-20).

MpumeuyaHue: Mo goctmxeHun Tpebyemoro yrna
OOMXKHbI 3aropeTbCs BCe MHAuKaTopa
BpaLlleHus. Ecnn koneco nepekpyyeHo,
3aropalTcs TONbKO MHAWKATOPDI
NPOTMBOMOMNOXHON NONOBUHbLI (PucyHOK
5-21). Ecnu 370 npons3owno, Koneco
HeobXxoAUMO akKypaTHO NOBEPHYTb B
obpaTHOM HanpaBneHun, noka He Gyaet
OOCTUTHYTO MOMOXEHUe YyCTaHOBKU rpy3a.

Ha gucnnen BbiBOAWTCHA Macca rpysa ANns AaHHOW
NNOCKOCTMW.

YcTtaHOBKa NPY>XUHHOIO rpy3a

Cwm. PucyHok 5-17.

e [IpyXMHHbIV rpy3 BCeraa AOMmKeH yCTaHaBNMBaTbCH B
nonoxexHun 12 yacos.

e [ybka rpysa gorkHa pacnonaratbCa Ha 3akpauHe
obopga. MicnonbaywTte Knewwm Ansg yCTaHOBKN rpy30B.

B CTATUYMECKOM pexunme ncnonb3yeTcs TONbKO feBast
YacTb gucnnes.

YcTaHOBKa KneeBoOro rpysa.

Tonbko ana CTATUYMECKOIO pexuma n pexumon

ALU:

Cm. PucyHok 5-18.

e [py3 ycTaHaBNMBaETCS Ha OMCKE TONbKO BPYYHYHO, B
nonoxeHun 12 yacos.

MpumevyaHne: B CTATUHECKOM pexnme rpys
yCcTaHaBnMBaeTCss Ha OCEBOW JNUHUMU
avcka. Ecnn 3To HEBO3MOXHO, HYXHO
paBHOMEPHO pacnpefenntb maccy rpysa
N YyCTaHOBMWTb €ro Ha ApYyro NOBEPXHOCTH
ancka (CUMMETPUYHO OCEBOW NINUHUN).



Handelingen

5.6 Aanbrengenvan de gewichten

De volgende gewichten en toepassingsmethoden zijn
beschikbaar:
- Klemgewichten.
Altijd handmatig toepassen Afbeelding 5-17.
- Plakgewichten
Handmatig toepassen Afbeelding 5-18, of met de
meetkop voor Alu 2P en Alu 3P of HWM.

Opmerking: De handmatig toegepaste gewichten
moeten exact loodrecht op de as
worden toegepast.

Controleer na de wielcyclus de rotatie-indicatoren voor
het linkervlak van het wiel (1-Afbeelding 5-19):

e Draai het wiel langzaam met de hand (bijvoorbeeld
tegen de wijzers van de klok in).

Als u in de buurt komt van de correcte hoekpositie van

het wiel wordt er een verdere indicator geactiveerd.

Wanneer alle indicatoren aan zijn (2-Afbeelding 5.20),

zal ook de WAP-indicator oplichten (3-Afbeelding 5-20).

Opmerking: Bij de juiste hoekpositie zullen
alle rotatie-indicatoren aan zijn.
Indien het wiel voorbij het vooraf
bepaalde punt wordt geduwd, lichten
alleen de indicatoren van de andere
helft op (Afbeelding 5-21). Men
moet derhalve voorzichtig in de
tegenovergestelde richting draaien
tot het bereiken van de WAP-positie.

De op dit vlak toe te passen gewichtswaarde wordt op
het display getoond.

Bevestiging van een klemgewicht

Raadpleeg Afbeelding 5-17

¢ De klemgewichten moeten worden bevestigd in de
12-uur-stand.

e Het lipje moet op de rand van de velg gestoken
worden. Gebruik de tang voor tegengewichten om
deze correct te positioneren.

In de STATISCHE modus wordt alleen het linkerdisplay
gebruikt.

Bevestiging van een plakgewicht.

Alleen in de modi ALU of STATISCHE:

Raadpleeg Afbeelding 5-18.
e Bevestig het gewicht op de velg in de 12-uur-stand,
bij de correcte Offset-positie.

Opmerking: Met STATISCHE wieltypes moet het
gewicht altijd op de centrale lijn van
de velg worden aangebracht. Indien
dit niet mogelijk is, verdeel dan de
gewichten op gelijkmatige wijze en
breng ze op een ander opperviak van
de velg aan (symmetrisch ten opzichte
van de centrale lijn van de velg).
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5.6.1 PeXuMbl CKpPbITOM YyCTaHOBKMU

rpy3soB (HWM) Alu 2P n Alu 3P:

Cwm. PucyHok 5.22.

Onsa ycTaHOBKW KNeeBbiX FPy30B [AOJIKEH
MCMOSb30BaTLCA M3MEPUTENbHbBIN phlyar.

e YCTaHOBMTE KOIECO TOYHO B MOMNOXEHUN KOPPEKLNU
AN NpaBon MIIOCKOCTM.

Mo gocTukeHUM TpeByeMOoro NONOXEHNUs AN yCTaHOBKM

rpysa 3aropTcs LeHTpanbHbl CBETOAUOAHbLIN

nHgukatop (1, PucyHok 5.23).

e [lna yoepxaHusa Koneca B 3TOM MONOXEHUn
HaXmMuTe neganb GNOKMPOBKM FMaBHOMO Bana.

Bbibepute pexum pasgenenusi rpysoB «SWMy (&
5.10).

L4 I'Iepep, YCTaHOBKOIZ KIneeBblX rpy3oB O4YMUCTUTE
MEeCTO YCTaHOBKMW.

e  YcTaHOBUTE B LEHTPE M3MEPUTENbHOIO pblyara
KreeBoun rpys, COOTBETCTBYHOLLUNA U3MEPEHHOM
pa3banaHCUpoBKe, U yaanuTe 3aLlUTHYH NIEeHKyY
C Knerikon nonocel (a, Puc. 5-24).

MpumeuaHue: Bo Bpemsi nepemelleHus pbiyara
3BYKOBOW curHan ykaxeT, korga Gynet
[OCTUTHYTO Tpebyemoe monoxeHue Ans
YCTaHOBKM rpy3a.

e YCTaHOBMUTE Irpy3 B COOTBETCTBYIOLLEN TOYKE Ha
ancke.

e [loBepHWTE KOMEco B MONOXEHWUE OIS YCTaHOBKU
cnegytwouero rpysa (2, Puc. 5-23), yctaHoBuTe
KneeBOW rpy3 Ha M3MepPUTENbHbIA pblvar u
3aKpenuTe rpy3 B KOHTPOJIbHOW TOYKE NEeBOW
MIOCKOCTHU.

e [locne YCTAHOBKW Tpy30B BbINOJNTHUTE
ncnblTaTenbHbIN LK.
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5.6.1 Toepassingsmodi gewichten Alu
2P en Alu 3P (HWM):

5.6.1.1 Bevestiging met meetarm

Raadpleeg Afbeelding 5.22.

Voor de toepassing van plakgewichten moet de
meetarm gebruikt worden.

e Draai het wiel naar de compensatiepositie van het
rechtercorrectievlak.

Bij het bereiken van de correcte aanbrengpositie van

het gewicht, resulteer alleen de centrale LED aan

(1, Afbeelding 5.23).

e  Activeer hetrempedaal om het wiel in deze positie
te blokkeren.

Beslis nu, indien van toepassing, of de Modus

Gescheiden Gewicht «SWM» gebruikt moet worden

(® 5.7).

e Reinig het bevestigingspunt alvorens het
plakgewicht aan te brengen.

e Plaats op het midden van de punt van de
meter een plakgewicht dat overeenkomt met
de gedetecteerde onbalans en verwijder de
beschermstrook van de kleefstof (Afb. 5-24).

Opmerking: Bij het uitstrekken van de meetarm
en het bereiken van de correcte
positie, geeft de eenheid een
akoestisch signaal af.

e Bevestig het gewicht op de correcte positie van de
velg.

e Draai het wiel vervolgens naar de WAP-positie
(2, Afbeelding 5.23), bevestig het plakgewicht
op de meetarm en bevestig het gewicht op het
referentiepunt van het linkervlak.

e Voer tenslotte een Controlecyclus uit.
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5.6.2 KOHTpoOnbHbIN 3anyck Koneca

Mocne ycTaHOBKM rpy30B peKOMEHOYETCS NPOU3BECTH
KOHTPOSTbHbIN 3anycK.

° an/lBeﬂ,l/ITe KOneco BO BpalleHune.

Mocne ucnbiTaTenbHOro UMkna, ecnu 6anaHcuposka
BbINOMHEHa NpaBuibHO, 06a LMdPOBLIX HAMKaTOPa
OyoyT nokasbiBaTb 000.

MpoBepka ocTaTo4HON pas3banaHCUpPOBKU:
e HaxmuTe knaBuLly TouHON HANKaumm (Puc. 5-25).

MpumeyaHue: Onepatop OOMXKEH NPUHATH
pewieHve 0 Heob6XoaANMMOCTU YCTaHOBKM
rpysa ykasaHHOW Macchbl.

5.6.3 [lepecuyeT pe3ynbLTaToB

Mocne uukna BpaweHUsa Koreca MOXHO BBECTU
HOBble AaHHble AucKka U BblbpaTb OpPYron pexum
6anaHcupoBkn. Pesynbratbl 6yayT nepecymTaHbl
aBTOMaTUYECKN, eClnin 3TO BO3MOXKHO.

CmeHa pexuma 6anaHcupoBK

e [pu nepekntodernn pexumos HOPMAJTbHBLIN,
ALU 1 CTATUYECKUW HuKaKvX 4ONOMHUTENBHBIX
OencTBUi He TpebyeTcs.

[ns Toro 4To6bI BHIMNOMHUTL nepec4yer:

e BbiGepuTe HeoGXOAUMBIA PEXUM YCTaHOBKM
rpysoB. lMpu Heob6xoAUMOCTW NpoBepbTe W/UNn
oTpedaKkTMpyITe NapameTpbl AUcka Ui MII0CKOCTH.

e [loBepHWTE KOMECO B NOJSIOKEHWE YCTaHOBKU Fpy3a
ANs NeBOW MIIOCKOCTW 1 YCTaHOBUTE Tpy3.

e [loBepHWTE KOMECO B NOSIOKEHNE YCTaHOBKM rpy3a
AnNs NpaBoWi NIIOCKOCTU U YCTaHOBUTE TPy3.

e BbinonHute KOHTpOJ'IbeII?I 3anyck Koneca.
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5.6.2 Controlecyclus

Na het toepassen van de gewichten is het verstandig
een controlecyclus uit te voeren.
e Voer een controlecyclus uit.

Na het uitvoeren van de controlecyclus en indien
het wiel correct is uitgelijnd, geven beide numerieke

indicatoren 000 aan.

Ga voor de controle van de omvang van de resterende
onbalans als volgt te werk:

o Selecteer de toets “Einde” (Afb. 5-25).

Opmerking: De operator zal beoordelen of het
aangegeven gewicht toegepast moet
worden.

5.6.3 Herberekening van de resultaten

Na de wielrotatie is het mogelijk nieuwe velggegevens
in te voeren of een andere gewichtsmodus te
selecteren. Indien mogelijk worden de waarden
automatisch herberekend.

Selectie van een andere gewichtsmodus

o NORMAAL, ALU en STATISCH: er zijn geen
verdere handelingen vereist.

Voor het uitvoeren van de herberekening:

e Selecteer de gevraagde gewichtsmodus. Controleer
of het noodzakelijk is de velg- of vlakgegevens te
wijzigen.

e Draai het wiel naar de WAP-positie van het
linkervlak en breng het gewicht aan.

e Draai het wiel in de WAP-positie van het rechtervlak
en breng het gewicht aan.

e Voer een controlecyclus uit.
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5.7 YctaHoBKa rpysoB 3a cnuuamm
(SWM)

Mpun GanaHcMpoOBKE KOMEC CO cCNuMUaMuM MOXHO
MCMonb30BaTb PEXWM YCTAaHOBKM FPy30B 3a crvuamu
(HasbIBaeMbI Takke PeXMMOM pasfeneHus rpysos),
No3BONSAIOLWNIA YCTAHOBUTbL Fpy3, KOTOpbI TpebyeTcs
YCTaHOBUTb MeXay OBYMS crvuaMuM B COOTBETCTBUU C
N3MepEHHON pa3zbanaHCcnpoBKON (rpy3 BUAEH C BHELLHEN
CTOPOHBbI), B CKPbITOM MOSIOXEHUN 3a OBYMS CMMLAMM,
onwxanwmmn K MecTy paszbanaHcupoBku (CM. NpUMep Ha
Puc. 5-26).

[Mocne BbIMOMHEHUSA UMKNA U3MEPEHUS ANEKTPOHHbIN
Onok aBTOMaTn4eCKn paccumTbiBaeT YCTaHOBKY rpy30B 3a
crnvuamm n BbIBOAMT COOTBETCTBYIOLLME MECTa YCTaHOBKM
rpy3oB Ha AnCnen.

OTan.l pa60T no yCTaHOBKe rpys3oB 3a cnuuamu
OMUCbIBAKTCA HUNXE.

5.7.1 Pexwum pasgeneHus rpy3oB

BbiGop aTOro pexumma BO3MOXEH TOMbKO Mocne
©anaHCMpoBKM KOMeca CO CKPbITOM YCTAHOBKOW rpy30B
npw pasdanaHcupoBke = 10 r B NpaBOi NITOCKOCTMU.

MpumeyaHue: ToyHas MHAONKaLMS B JAHHOM pexume
HeJoCTynHa.

VMcnonb3ynTe aTOT pexuM, YTob “CKpbITh” rpy3 B NpaBoMn
NOCKOCTM 3a ABYMS cnuuamu BOrmam pac4yeTHoOro Mecta
yCTaHOBKM rpy3a. Takum obpasom, rpy3sel He OyayT BUOHbI
CHapy»xWu.

MpumuTe BO BHMMaHue cnegyowme orpaHmdeHuns (Puc.
5-27):

- CYMMapHbIl yron Mexpagy rpysamy orpaHumynBaeTcs
120°.

- o0ba yrna (oT “BMAMMOro Mecta yCTaHOBKU rpy3a” Ao
O[HOrO U3 “CKPbITbIX MECT YCTAHOBKW rpy3a”) GOmKHbI
ObITb GonbLue 0°.

e YcTaHOBMTE rpy3 B JIEBOW MJIOCKOCTM Kofeca Co
CKpbITOV YCTAHOBKOW rpy30B.

e HE ycTtaHaBnuBanTe rpy3 B nNpaBOW MNiOCKOCTMH,
HaXXMUTE KnaBuLly *.

Ounnen npumeT BUA, kak Ha Prc. 5-28 (nonoxeHune rpysa u

WHOMKATOPbI PEXMMa CKPbITON YCTAHOBKM Ipy30B 3aBUCAT

OT BbIOpaHHOIo pexnma CKpbITOM YCTaHOBKM rpy30B ).

MpumevyaHue: VlHonkaTtop * roput, MHAMUKATOP
pasgeneHnd rpy3oB muraet. Ecniv nHgukatop
pasgeneHus rpy3oB He Muraet, NpoBepbTeE,
BKIIOYEH NN PEXUM CKPbITOM YyCTaHOBKM
rpy30B.

e [lnga BbIxoga M3 3TOrO pexnma HaXXMuUTe Knasuuly
BBOAaA.

MpumeyaHwme: VHankaTop * ropuTt, NOAAETCH KOPOTKMN
3BYKOBOW CuUrHan, uHaukaTtop paspgereHus
rpy3oB MUraer.

Pexum pasgeneHus rpy3oB akTMBMPOBAH.

Heobxopummo 3agatb CTeHOY NOMNOXEHUS ABYX rpy3oB (S1
1 S2) B npaBon NIOCKOCTMU.

[Mpw BLINONHEHWM CrieayoLLMX 3TanoB AUCMEn Ans NeBon
NIIOCKOCTM HE MEHSIETCS.
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5.7 Positionering van de gewichten
achter de spaken (SWM)

Het uitlijnprogramma met de positionering van de
gewichten achter de spaken maakt het mogelijk de
correctiegewichten te onderverdelen, die, op basis van
de meting, worden bevestigd in de ruimte tussen twee
spaken en dus in zichtbare positie. Maar met de SWM-
modus worden twee overeenkomende gewichten
geplaatst achter de twee spaken die zich het dichtst bij
het originele bevestigingspunt bevinden, waardoor ze
onzichtbaar worden vanaf de buitenkant (bijvoorbeeld,
Afbeelding 5-26).

Als gevolg van de cyclus zal het elektronische
meetapparatuur automatisch de correcte positie
berekenen van de gewichten achter de spaken en het
bevestigingspunt van de gewichten aanduiden.

De procedure voor de bevestiging van de gewichten
achter de spaken (SWM) wordt als volgt beschreven
en geillustreerd.

5.7.1 Modus Gescheiden Gewicht
(SWM)

Deze modus kan alleen geselecteerd worden na het
starten van een HWM-wiel met een onbalans van >
10 gram op het rechtervlak.

Opmerking: De “fijne” detectieprecisie is in deze
modus niet beschikbaar.

Selecteer deze modus om het gewicht van het
rechterviak te “verbergen”, verdeeld over twee delen
die achter de twee spaken moeten worden bevestigd
die het dichtst bij de bevestigingspositie van het
berekende gewicht zijn gesitueerd. Op deze wijze
zijn de gewichten niet zichtbaar “vanaf de buitenkant”.

e Voer een wielcyclus uit in HWM-modus (Alu2P of
Alu3P).
e Bevestig het vereiste gewicht op het linkervlak.

o Bevestig GEEN gewicht op het rechtervlak, maar
druk op de “Mode”-toets.

Het display wordt weergegeven zoals op (Afb. 5-28)
(de gewichtspositie en de HWM-indicatoren zijn
afhankelijk van de geselecteerde ALU-modus) De
indicator “Modus” is aan en de indicator SWM knippert.

Opmerking: Als de indicator SWM niet oplicht,
controleer dan of de eenheid in
ingesteld in HWM-modus.

e Selecteer de toets Enter om de modus SWMte
activeren.

De indicator “Mode” gaat uit, er is een korte pieptoon te
horen en de SWM-indicator licht vast op.

De modus SWM is nu geactiveerd.

Het linkerdisplay toont de afkorting “HSP”, terwijl het
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MpumeyaHue: 3Ha4YeHUss paccTosHUA U AuameTpa
y)xe BBeieHbl NPV BBOAE pa3MepoB Ancka B
PEeXrMe CKpPbITOW YCTaHOBKM rPY30B.

Bo Bpemsa BBoAa AaHHbIX M KpenneHus rpy3oB npasbii
ancnnen nokasbiBaet “S1” (cnvua 1, nonoxeHve rpysa
1) unun “S2” (cnuua 2, nonoxeHue rpysa 2), noka S1
unn S2 HaxoasaTcsa B npedenax 3agaHHbIX YrroB
nosopoTa. B npoTmMBHOM crnyyae Ha gucnnen BbiIBOAUTCH
coobuleHmne”sS - -“.
Ha ancnnewn BbiBoguTca coobuienne S1 (Puc. 5-29a).
o] BpaluanTte koneco, noka cnuua He OKaxeTcs
B NOMNOXeHnn 12 4acoB, U HAXMUTE KMnaBuLLy
BBOAA.
Ecnu nonoxeHue npaBunbHoOe (B npegenax 3agaHHOro
yrna), byget nogaH KOPOTKMIA 3BYKOBOW CUrHarn.
e BpalanTte koneco, noka cnuua He OKaxeTcs
B MOSIOXXEHUN 12 4acoB, U HAXMUTE KnasuLly
BBOAA.
Ecnu nonoxeHue npaBunbHoOe (B npegenax 3agaHHOro
yrna), byget nogaH KOPOTKMIA 3BYKOBOW CUrHarn.
Ecnn koneco HaxoguTcs B HenpasWUiibHOM
NOMOXeHUW, U HaXxkaTa KnasuLla BBOAA,
nogaeT ANVHHbIA 3BYKOBOW CUrHar.
[MpoBepbTe YrrnoBoe NONoXeHne Koneca.
Ha gucnnew BeiBognTcs coobueHne S2, (Puc. 5-29b).
e [loBTOpUTE BbILLEYKA3aHHbIE WarK ans S2.
Ecnu nonoxeHne npasunbHoe, ByoeT nogaH KOPOTKUM
3BYKOBOW CurHarn.

Cuctema paccyuTbiBaeT Macchl rpy3oB, KOTopble
HeobxoaMMO yCTaHOBMUTb B MonoxeHusax S1 n S2.

e MepaneHHo BpaLLanTe Koreco BPyYHYHO 0 NONMOXEHUS
ycTaHoBku rpysa (Puc. 5-30).

e YCTaHOBUWTE Ipy3 C MOMOLLIbIO U3MEPUTENBHOIO pblvara.

e MeaneHHO BpallanTe KOMeCo BPYYHYH, MokKa
M3HWKaATOP MecTa YCTaHOBKW rpysa He noracHeT u
CHOBa He 3aropuTcs.
YcTaHoBUTE rpy3 C MOMOLLIbHO U3MEPUTENBHOTO pblyara.
HaxmuTte knasBuwy BBOAA AMsl BbiXxoda M3 LaHOro
pexuma.
HeogHokpaTHOoe HaxaTue knasuwm BBopa (B
3aBUCUMOCTM OT COCTOSIHUS NPOrpamMmbl) NPUBOOUT K
BbIX04y U3 nporpammbl. Ha gumcnnen Oyget BbiBegeHO
nepBoHayaribHOe 3Ha4YeHne Macchl rpysa Angd npasom
nnockoctu. IHgmkaTop pasgeneHns rpy3oB NoracHer,
Oygert nogaH KOPOTKUIA 3BYKOBOM CUrHar.

lMporpama Bo3BpaLLaeTcs B [MaBHOE MEHHO.

lMpumeyaHue:
lMpu ycTaHOBKE rpy3oB B pexume pasgeneHus
o4epeHOCTb YCTaHOBKM He onpegerneHa. Onepartop
MOXET BblOpaTh, KaKoW rpy3 yCTaHOBUTL NEPBbLIM.

lpumedaHue:
Mpn coxpaHeHUn MONoXeHUa Cnulbl 3Ha4YeHune
pa3banaHcMpoBKN AENUTCSA Ha ABE TOYKM YCTAHOBKM
rpy30B.

Mpu GanaHcUpoBKe C PacnosfioXeHWem rpy3oB 3a
cnmuamu, ecrnvm HeoBXoaNMO TaKkKe BbINOMHWUTE LIMKIT
ONTUMU3ALMU/MUHUMU3ALIK, OTO HYXXHO caenatb 40
YCTaHOBKM rpy30B.
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rechterdisplay het aantal spaken weergeeft (Afb. 5-29).

De posities van de twee gescheiden gewichten, op het
rechtervlak, worden gestabiliseerd op basis van het
aantal spaken en de positie van minstens één van deze,
geinstrueerd door de gebruiker.

e Tel de spaken van de velg en stel het
overeenkomende nummer in door middel van de
toetsen + en -.

e Draai het wiel tot de spaak op 12 uur georiénteerd
is.

e Selecteer Enter.

Het display geeft opnieuw de waarden van de onbalans
weer.

De eenheid berekent de gewichten die in het
rechtervlak moeten worden toegepast, in de twee
posities achter de spaken.

Voor het toepassen van de gewichten:

e Het wiel langzaam handmatig draaien tot aan
de positie voor de toepassing van het gewicht
(Afb. 5-29a).

e Het gewicht op het aangegeven punt aanbrengen.

e Het wiel langzaam handmatig draaien tot de WAP-
indicator verdwijnt en weer verschijnt (Afb. 5-29b).

e Het gewicht op het tweede aangegeven punt
aanbrengen.

De gewichten zullen in overeenstemming met twee
aangrenzende spaken van de velg aangebracht zijn.

e Selecteer Enter om deze modus te verlaten.

Door meerdere malen Enter te selecteren
(afhankelijk van de fase van het programma) wordt
het programma geforceerd om af te sluiten. De
oorspronkelijke waarde van het gewicht van het
rechtervlak zal nogmaals worden weergegeven.
De SWM-indicator verdwijnt en men hoort een
korte pieptoon.

Het programma keert terug naar het hoofdmenu
(Afb. 5-30).

Opmerking:
De toepassing van de gescheiden gewichten
voorziet geen prioriteit. De operator mag kiezen
welk gewicht als eerste aan te brengen.

Waarschuwingen:
Alleen na het verwerven van de positie van de
spaken wordt de gemeten waarde van onbalans
verdeeld over twee toepassingspunten.

Tegelijkertijd moet bij de uitlijning met
tegengewichtposities achter de spaken een
optimalisatie/minimalisering worden uitgevoerd.
Voer deze eerst uit voordat u de gewichten
aanbrengt.
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5.8 Ontummsauymsa / MUHUMM3aUUNA
MaccChbl rpy3oB

5.8.1 O6wasn nucgopmauusn

OnTummusauus aBnsieTcs Havbornee TOYHON hopMoi
MOATOHKM.

Bo Bpems npouenyp onTUYeCKOW MOATOHKWA AWUCK U
LUMHA MOATOHSAOTCS APYT K APYTY HA OCHOBE PasnUyHbIX
n3mepeHuin pasdbanaHcupoku. OBbIYHO 3TO O3HAYAET,
4YTO pasnNnunsi TOPLLOBOTO U paauanbHOro GueHust u
paavanbHOM U NMonepeyvHon Cubl COKpaLLakoTcs U,
Taknum 06pa3om, ONTUMMU3UPYIOTCH YCIOBUS BpaLLEHUS
koneca. Kpome Toro, MoXHO yMeHbLUMTb Maccy rpysa
Heobxogumyto Ans 6anaHCcMpOBKM.

Ecnu onTummnsaums HexenatenbHa, TO MOXHO
NpPom3BECTU MUHUMU3aLMI0 GanaHCMPOBOYHbIX rPY30B
(Ha3bIBaeMyto NOArOHKON).

OTO BO3MOXHO, HanpuMep, ecrin B AuUCKe HeT
reomeTpuyecknx gedopmaunii, ApYyruMy crioBamu,
€cny HepaBHOMEPHOE BpallleHne koreca SIBMsieTcs
CrNeACcTBMEM HEOLHOPOAHOIO COCTOSIHMS LLUMHBI.

B Takux cny4yasx, pa36anchmpOBKy ONCKa MOXHO
oTperynmnposatb OTHOCUTESTIbHO pa36anchmpOBKM
LUWHBbI, TAKUM o6pa30M, 4YTOObI OHK KOMMNeHCcnpoBasnu
aopyr gpyra, m macca 68]'IaHCI/|p0BO'~IHOFO rpysa
nony4unnacb MUHMMaITbHOMN.

5.8.2 WHCTpYKUMM NO BbINOSTHEHUIO
nporpamMmm ontTuMmusaumm / MUHUMMU3aLUKU
Macchbl rpy3oB

Mpw 3anycke LMkNa onTMMM3aLmMmn UM MUHAUMU3aLum
KoMneHcauusa pasbanaHCUPOBKM 3aXWMHOTO
npucnocobnenns aHHynupyetca (C4 < 7.1.1).

MoaroroBkKa:

e Y6eantech, YTO LIMHA NPaBUIIBLHO YCTaHOBMEHA
Ha OWCKe M HakaveHa OO0 3a4aHHOro AaBrieHus
(HanpaBnstoLLee MOHTaXXHOEe Pebpo LUNHBI AOIMKHO
ObITb MPaABUNBHO YCTAHOBIEHO).

e  3adukcupymnTe Koneco.

e BpeauTe npaBuUlibHble pa3Mepbl AUCKa UK
npoBepbTE NPaBUNLHOCTb paHee BBEOEHHbLIX
JaHHbIX.

e Haxmute knaBuwy * n yaepxusanTte, noka
MHANKATOP MUHUMU3ALNN HE HAYHET MUraThb.
WHgukaTop “M” Ha4YeHT muraTb.

Oucnnen npumet Bua, kak Ha PucyHke 5-31.

MpumeyaHue: 3aropuTcs MHAUKATOP *, UHOMKATOP
MUHUMU3ALUUN HavyHeT muratb. Ecnu
WHAUKATOP MUHMMMU3AUUN HE MUraer,
npoBepbTe, BbiOpaH NU pexum
OBbIYHOIO koneca.

e Haxmute BBO[ (1, Puc. 5-32).
[ns BbiIxoda u3 pexxmma MuH1UMu3aummn Haxmute STOP (5,
Puc. 5-32).
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5.8 Optimalisatie/ Minimalisering
gewichten

5.8.1 Algemeen

De optimalisatie van de onbalans dient om de
geruisloosheid tijdens de werking te maximaliseren.
Tijdens de optimalisatie wordt de band op de velg
gemonteerd in een positie die afhankelijk is van
het resultaat van verschillende meetcycli van de
onbalans. Over het algemeen kan op deze wijze
de radiale en axiale excentriciteit verder beperkt
worden, evenals de zijdelingse en radiale krachten,
en wordt de geruisloosheid van het wiel tijdens het
rijden gemaximaliseerd. Bovendien is het mogelijk de
grootte van de voor de uitlijning van het wiel benodigde
compensatiegewichten te beperken.

Indien er geen optimalisatie vereist is, is het mogelijk de
minimalisering van de gewichten uit te voeren.

Dit is bijvoorbeeld mogelijk wanneer de velg geen
vormafwijkingen vertoont, hetgeen betekent dat de
onbalans van het wiel uitsluitend veroorzaakt wordt
door onregelmatigheden van de band. In dit geval kan
de eventuele onbalans van de velg gepositioneerd
worden ten opzichte van de eventuele onbalans van
de band zodat ze zich onderling compenseren en er op
deze manier een kleiner correctiegewicht benodigd is.

5.8.2 Operationele instructies voor
Optimalisatie/Minimalisering

Met de start van de cyclus voor optimalisatie/
minimalisering van de gewichten wordt de eventuele
voor de kleminrichting uitgevoerde compensatie
geannuleerd (C4 =~ 7.1.1).

Voorbereiding:

e Controleer dat de band correct gemonteerd is op de
velg (neem de centreerlijn in acht) en dat hij op de
voorgeschreven druk is opgepompt.

® Bevestig het wiel.

e Stel de afmetingen van de velg in en controleer dat
de huidige instellingen correct zijn.

e Selecteer de toets Modus tot de indicator van de
minimalisering knippert.
De indicator “M” begint te knipperen.
Het display is nu gelijk aan de Afbeelding 5-31.

Opmerking: De indicator Modus is aan en
de indicator minimalisering
knippert. Indien de indicator van de
minimalisering niet knippert moet
gecontroleerd worden of de selectie
van type wiel NORMAAL actief is.

e SelecteerENTER (1, Afb. 5-32).

Selecteer STOP om de modus minimalisering te verlaten (5).
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5.8.3 3anyck onTumMmsaumm/MMHMMMU3aLumn
Macchbl rpy3oB.

Mporpamma onTumMmMsaumnm 6anaHCMpPOBKU

Hwxe npepcrtaBneHbl nporpamMmmbl ONTUMKU3ALMK
BanaHcupoBku (kog OP) n MMHMMM3aUMM MaccChl rpy30B
(kog UN).

OnTMusaumusa 6anaHCMpPOBKU

PucyHok 5-32

Ecnu nocne uukna namepenns BenmymHa pasbanaHcrMpoBKu

B JIEBOW WU MpaBOW MMOCKOCTU KOpPpeKuun u/mnu

cTtaTudeckasi pasbanaHcupoBka cocTasnsieT 6onee 30 T,

BbIMOMHMTE aBTOMAaTUYECKY0 OMTUMU3ALMIO C MOMOLLbIO

knasuw TOYHOW UHOUKALIUM (3) v BBOAA (1).

e [lepen onTumMmnsaumen nposepbTe, NPaBUIIBHO NN
BBeEHbl pa3mepbl gucka.
B pmanbHenwem, CKOppeKTMpoBaTb AaHHble OyaeT
HEBO3MOXHO.

e CHVMMUTE LUNHY 1 YCTaHOBWTE OAMH AUCK A5 TPOBEeaeHUs]
LMKMNa KoMMeHcauuu.

e Haxmute knasmwy BBOOA (1).

Ha ancnnee nosiButca Hagnucek OP.1 (Puc. 5-33).
Bo Bcex cnyvasix, Korga Ha 3akpauHe obopa gucka
ecTb 0603Ha4YeHne HUMNensi, CMeCTUTE LUMHY Ha ANCKe,
3aTem HaxmuTe knasvuwy BBOOA (1), Ansa yCTaHOBKM
NONoXeHns Hunnensa (TOYHO NepneHguKynspHO Hag
rmaBHbIM Basiom).

e OTperynupyiTte ANCK TakuMm obpasom, YTOObI HUNNENb
oKasarncs TOYHO NepneHanKynsipHO Haf, rMaBHbIM BarioMm.

e Haxmute knasmwy BBOLOA (1), 4To6bl COXpaHUTb
NONOXXeHNe HUNMens.

Ha gncnnee nossutca Hagnucek OP.2.

HenpaBunbHO BBEAEHHOE MOMOXEHWE HUMNMNENss MOXHO

OTKOPPEKTUPOBATL NO3AHEe.

MuHMM3aums macchbl rpysa

Ecnu ontmmnsaums He TpebyeTcst,  AOCTaTOYHO BbINOMHUTD

TONbKO MpOLEeAypy MUHUMMU3ALMM Macchbl rpy3oB (T.e. 6e3

KOMMeHcauMM AUcKa npu CHATOWN LWKHE), TO NOpsSAoK

OencTeui OyaeT crnenyowmm:

e 3admkcmpynTe Ha CTeHAE Koneco B cbope (OUCK 1 LumHa.

e OpHOBpeMeHHO HaxmuTe knaeuwu TOYHOMW
MWHOUKALWUU (3) 1 BBOOA (1), ecnvu MUHUMU3aUUS
BbINOMHSAETCS OTAENbHO OT ONTUMU3aLNN.

Ha gucnnee nosiButca Hagnmucb OP.1.

e Haxmute knasuwy TOYHOM UHAUKALMU (3) ans
aKkTMBauMm NporpamMmmbl MMHUMMU3aLMM Macchl rpy3a.
Ha gucnnee nosisutcsa Hagnueb UN.3. 3anycTuTe nporpammy

MUHUMU3aLUN.

e Bo Bpems BbiNonHeHUs nporpaMmmbl OP.2 MOXHO
nNponycTUTb LMK KOMMAeHcauun gucka. Nepexogute K
crnegyowemy atany nporpaMMbl HaXKaTMeM KMaBULLK
TOYHOW UHOUKALIUK (3).

Ha gucnnee nosiButca Hagnucb UN.4.

e [IpogomkanTe nporpaMmMy MUHUMU3ALMN.

ABTOMaTUYECKN UCMONb3yeTCHa MOMOXEeHNe HUNnens,

BBeAeHHoe ¢ nomollbo OP.1.

MpopomkeHne onTuMmnsaummn 6anaHCUPOBKU

(Pwuc. 5-34)

e 3anyctuTe UMKN KoMneHcauum ancka 6es LWnHbI.
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5.8.3 Start optimalisatie of
minimalisering gewichten

Verloop van het programma voor optimalisatie
Hieronder wordt het verloop van het programma voor
optimalisatie (aangeduid als OP) of de minimalisering
van het gewicht (aangeduid als UN) beschreven.

Uitvoering van de optimalisatie
Afbeelding 5-32

Indien de onbalans op het rechter- of

linkercompensatievlak en/of de statische onbalans

hogeris dan 30 gram, wordt aangeraden de optimalisatie

onmiddellijk na de meetcyclus uit te voeren. Activeer

de functie door te drukken op de toets EINDE (3) en

vervolgens op de toets ENTER (1).

¢ Indien de optimalisatie moet worden uitgevoerd,
moet gecontroleerd worden dat de afmetingen van
de velg correct zijn ingevoerd.

Het is niet mogelijk om achteraf correcties aan te

brengen.

o Demonteer de band en monteer uitsluitend de velg
voor de compensatiecyclus.

e Druk op de toets ENTER (1).

De aanduiding OP.1 wordt weergegeven (Afb. 5-33).

e Draai de velg tot het ventiel zich in een exact
verticale positie boven de hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.2 wordt weergegeven.

Om een eventuele invoerfout van de positie van het

ventiel te corrigeren, moet de handeling herhaald

worden.

Uitvoering van de minimalisering van het gewicht

Indien er geen optimalisatie benodigd is, maar enkel

een minimalisering van het gewicht (dus zonder de

compensatiecyclus van de velg zonder band), ga dan
als volgt te werk:

e Monteer het volledige wiel (velg en band).

e Druk op de toets EINDE (3) en vervolgens op
ENTER(1) indien de minimalisering onathankelijk
van de optimalisatie gestart wordt.

De aanduiding OP.1 wordt weergegeven.

e (Gaover tot het programma voor de minimalisering
van het gewicht met de toets EINDE (3).

De aanduiding Un.3 wordt weergegeven. Ga verder

met het programma voor de minimalisering.

e Ook in het programma OP.2 is het mogelijk de
compensatiecyclus van de velg over te slaan. Ga
verder met het programma door middel van de toets
EINDE (3).

De aanduiding UN.4 wordt weergegeven.

e Ga verder met het programma voor de
minimalisering.

De positie van het in OP.1 ingevoerde ventiel wordt

automatisch verworven.
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Mocne umkna namepeHnsa noasutca Hagnucb OP.3.

e YCTaHOBWTE LUMHY N HaKa4yanTe 0o 3a4aHHOro AaBfeHuns
(cM. npumevaHune Hxe).

MpumeyaHue: Bo Bpemsa MoHTaxa U geMOHTaxa (Ha

LWUMHOMOHTa)XHOM CTaHKe) U MOATOHKW LUMHbI Ha ANCKE

Heobx0OUMO HaHOCUTb AOCTATOMHOE KOMMMYECTBO CMa3Ku

Ha OopTa LWWHbI K 3aKkpauHbl oboga aucka. MNpu kaxgom

N3MEHEHUN MOJTOXKEHUS LWNHbI HA AUCKE LUMHY HYXXHO

HakadMBaTb [0 M30bITOYHOrO AaBneHust (MpumepHo 3.5 6ap),

a 3aTem cryckaTb 4O 3a4aHHOro AaBfeHUs Hakayky LLUMHBbI.

Cnepgute 3a Tem, 4TOObI LieHTpanbHas fMHUS Haxogunach

B MPaBUITbHOM MOMOXEHNN Ha BOPTY LUMHBI.

e 3aduKcupyiTe KOMeco Ha CTeHae.

e [loBepHuTe KOMneco Taknm obpas3om, 4YTOOblI HUMMENb
oKasarics CBepxy, NeprneHauKynsipHO rinaBHOMY Barny.

e Haxmute knasuwy BBOOA (1), 4ToGbl COXpaHUTb B
NamsT1 NONOXEHWE HUMNENS.

Ha ancnnee nosiButca Hagnucek OP.4 (Puc. 5-34).

e [lpuBeguTte koneco Bo BpaweHne (START).

BeinonHsaeTca umkn namepeHus. lNocne uukna namepeHns

BO3MOXHbI JBa BMAa NOKa3aHW:

OP5-H1
JanbHenwas onTMMmMsauns He peKoMeHayeTcs, HO
BO3MOXHa.

OP.5 - | (koHTponbHasi meTka 1, Puc. 5-35)
MpogomknThb Nporpammy onTUMMU3aLUK.

CoobuleHne OP.5 - H1

Ecnu nossnsertca coobweHne OP.5 - H1, ganbHenwas

onTMMMU3aunsa He pekoMeHAyeTCs, T.K. U3BMEPEHHble

3Ha4yeHus, NpPU KOTOPbLIX onepauus ontTuMmmusauun Bbina
pekomMeHAoBaHa, HaxoaaTcs B npedenax gonyckos. OgHako
npouenypy onTMMM3aunmmM MOXHO MPOAOIIXKUTb, YTOObI

NOBbLICUTb MIABHOCTb X04a U YMEHbLUWTb pa3banaHcupoBKy

HUXe npefenbHbIX 3HaYeHUn (Ang aBTomobunen,

paboTalLwWmx B KpUTUYECKNX ycrnoBusx). NpogomkeHne

npouenypbl oNTMMM3aumum

o [1ns npogormkeHms nporpamMmmbl ONTUMMU3aLMK NneperanTe
K aTany BbINONHeHus nporpammbl OP.5 — | (onucaHue
HWxe).

lMpuocTaHoBKka npoueaypbl ONTUMU3ALNK:

e HaxmuTe knaBuwy STOP gns Bo3BpaTta k nporpamme
BanaHcMpoBKM 1 0TGanaHCUpyrTe KoNeco B COOTBETCTBUM
C nokasaHusamm (% 5.9).

Hapnuce OP.5 — | (koHTponbHasa meTka 1, Puc. 5-35)

e [locne 3aBeplleHNS UMKNA U3MEPEHUs YCTaHOBUTE
KOreco CornacHo ykasatensam HanpasneHus n caenamnTe
CBepXy OTMETKY MerioM NneprneHAMKYMNsipHO rMaBHOMY
Basny Ha NpaBoW CTOPOHE LUNHbI.

e [loBepHUTE LWNMHY Ha AUCKe Takum obpasom, 4Tobbl
OTMETKa Ha Hew coBnana ¢ Hunnenem (MCNonb3ynTe
LUMHOMOHTa>KHbIN CTaHOK).

e YCcTaHOBUTE KOMeco Ha GanaHCUPOBOYHbLIA CTEHA U
noBepHUTE ero, YTobbl HUMMNENb OKa3ancsa CBepXy,
nepneHavKynsapHO rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasmwy BBOOA (1), 4ToObl coxpaHuTb B
NamsTN NOMOXEeHWEe HUMNens.

Ha gucnnee nossutcs coobweHune OP.6 (Puc. 5-34).



Handelingen

Voortzetting van de optimalisatie

(Afb. 5-34)

e Activeer de compensatiecyclus van de kale velg,
zonder band (START).
Na het uitvoeren van de meetcyclus wordt de
aanduiding OP.3 weergegeven.

e Monteer de band en pomp hem op tot aan de juiste
druk (zie onderstaande opmerking).

Opmerking: Voor de montage, demontage of de
rotatie of inversie van de band op de velg moet altijd
een voldoende hoeveelheid smeermiddel worden
aangebracht op de bandhiel en op de randen en basis
van de velgen. Na iedere verplaatsing van de band
op de velg, moet de band tot een druk die boven de
normale druk ligt worden opgepompt (ongeveer 3,5 bar),
om deze vervolgens te verlagen naar de bedrijfsdruk.

Controleer dat de centreerlijn van de hiel correct

gepositioneerd is.

e Monteer het wiel op de balanceermachine.

e Breng het ventiel naar de verticale positie, exact
boven de hoofdas.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.4 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Start de cyclus (START).

Op dit punt wordt de meetcyclus uitgevoerd, welke
gevolgd kan worden door twee verschillende
aanduidingen:

OP.5-H1

Verdere optimalisatie niet aanbevolen, maar wel mogelijk.
OP.5 — | (1 markeringsteken Afb. 5-35)

Ga verder met het programma OP.

In geval van de aanduiding OP.5 - H1
Indien de aanduiding OP.5 - H1 wordt weergegeven,
is het over het algemeen niet aanbevolen een verdere
optimalisatie uit te voeren omdat de waarden, gemeten om
te bepalen of een verdere optimalisatie raadzaam is, onder
de vooraf ingestelde drempelwaarde zijn. Het is in ieder
geval mogelijk verder te gaan met de optimalisatie om een
verbetering van de geruisloosheid te verkrijgen, ook indien
onder de drempelwaarde (voertuigen met problemen).
Om de optimalisatie voort te zetten:
e Ga verder zoals beschreven voor het geval van het
verschijnen van de aanduiding OP.5 —| (hieronder).
Om de optimalisatie te onderbreken:
o Keer terug naar het programma voor de uitlijning
met de toets STOP (5) en voer de compensatie uit
(¥ 5.6).

Met de aanduiding OP.5 — | (1 markeringsteken Afb. 5-35)

o Na de meetcyclus het wiel draaien op basis van de
richtingaanduiding en een markering aanbrengen
(teken Afb. 5-36) op de rechterzijde van de band
in een positie exact loodrecht op de hoofdas.

e \Verplaats de band op de velg tot de markering
overeenkomt met het ventiel (bandenlichter)
(Afb. 5-37).
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e [lpunBeguTte koneco Bo BpaweHne (START).
Mocne OKOHYaHUS UMKIa U3MEPEHUST BO3MOXHbI
cneaytoLme YeTbipe BMaa NoKasaHWii:

Il-OP.7

MpoponXxnTb nNporpammy onTUMU3aALUMN.
PekomeHayeTcs nepeBepHYTb LUMHY Ha OUCKe.

ORP.7 -1l

MpogonXuTb nNporpamMmy OnNTuMu3auuu.

PekomeHayeTca nNoBepHyTb WKWHY BAONb oboda

(Bpy4Hy!to).

HO

OnTManbHble YCNoBUSA JOCTUrHYThI U HE MOTYT ObITb

ynyYLleHbI.

H2

[MnaBHOCTb X04a yNy4yLNTb HEBO3MOXHO.

e Haxmute STOP (5) anga Bbixoga u3 nporpamMmei.

OpHaKko MOXXHO JOMONMHUTENBHO OTPEryNMpoBaTh LLNMHY

OTHOCUTENbHO AUCKA, YTOObI MONYYUTb CYLLECTBEHHYHO

MUHUMM3ALMIO Macchl rpy3a (T.e. yMEHbLUMTb Maccy

rpysa) 6e3 HeraTuBHbIX MOCNEACTBUI AN NITAaBHOCTU

xopa.

B 3aBMCUMMOCTM OT NOKasaHWn BO3MOXHbl HECKOITbKO

BapuaHTOB NPOOOIMKEHUS MPOrpamMmmbl. STV BapUaHThbI

NPVBEAEHbI HUXKE.

CoobuieHue Il - OP.7 (Puc. 5-37)

MMepeBepHyTb WIMHY Ha OUCKe (BpaLLaloTCst MOMocChl

NeBoON YacTu gucnnes).

BapwuaHT 1: [NepeBepHuUTe WNHY Ha aucke (CTaHgapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHUTE KOMECO COrMacHoO fNIeBOMY yKasaTerto
HanpaBneHUa N caenante cBepxy ABOWHYIO
OTMETKY NepneHAVKynspHO rMaBHOMY Bany Ha
NeBOW CTOPOHE LUNHbI.

e CHMMKUTE KOMEeco co cTeHaa.

e [lepeBepHuWTE LLUMHY HA OUCKE N YCTaHOBUTE Taknum
obpasom, 4YToObLI OBOMHAA OTMEeTKa coBnana ¢
HUMNenem.

e 3acdhmkcupynTe KOneco Ha CTEHAE U MOBEpHUTe
Tak, 4TobObl HMNNenb oOKa3ancs CBepXy,
nepneHaVKynsapHO rMaBHOMY Bany.

e Haxmute knasnwy BBOOA (1), 4TOObl COXpaHUTb
B MaMATX NOMOXEHNe HUMNensi.

MosiButca coobuieHne OP.8 (Puc. 5-34).

e [lpuBeauTte koneco Bo BpalleHue (START).

Ecnn npouegypa ontumusaumm 6anaHcMpoBKu
(NnaBHbIN X04) BbINOMIHEHA MPAaBUIIBHO (COrNnacHoO
LMKy nporpamMmmbl), TO MOCNE KOHTPOJIbHOIO
3anycka CTeH aBTOMaTU4ecku BO3BpallaeTcs K
paHee BbIbpaHHOMY TVMy PacronoXeHWs rpy30B, 1
Ha AMCNIen BbIBOAUTCS OCTaTOMHas AMHaMM4eckas
pasbanaHcupoBka Koneca.

e OTbGanaHcupyliTe KONeco B COOTBETCTBUU C
nokasaHuamn. OntTummnsauma n 6anaHcupoBka
BbIMOMHEHBI.

Coobuenve E9

CoobuweHne E9 osHavaeTt, 4To BO BpeMs LuMkna

onTMMM3aLMM MpousoLlsia MMHMMYM OfHa oLlimobka.

Haxmute knauwy STOP (5), uToObl BbINTU U3

nporpaMmbl ONTUMM3aAUUN U NPU HEOOXOANMOCTHU

NOBTOPUTE MUHUMU3ALMIO.



Handelingen

e Monteer nu het wiel op de eenheid en laat het
draaien tot het ventiel zich exact loodrecht boven
de hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.6 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

o Start de meetcyclus (START).

Na het uitvoeren van de meetcyclus kunnen vier
verschillende aanduidingen worden weergegeven:

Il - OP.7

Ga verder met het programma OP. Het is raadzaam
de band op de velg om te keren.

OPR.7 -1l

Ga verder met het programma OP. Het is raadzaam
de band op de velg te draaien.

HO

Er is een optimale status bereikt die niet verder
verbeterd kan worden.

H2

De geruisloosheid kan niet verder verbeterd worden.
e Druk op STOP (5) om de functie te verlaten.

Door de velg en de band onderling aan te passen is
het echter mogelijk een aanzienlijke minimalisering van
het gewicht te verkrijgen (kleinere tegengewichten)
zonder de geruisloosheid te beinvioeden.

Afhankelijk van de verschillende aanduidingen worden
verschillende mogelijkheden voor de voortzetting van
het programma geleverd. Deze mogelijkheden worden
hieronder beschreven.

Bij het verschijnen van de aanduiding Il - OP.7

(Afb. 5-37)

Het is raadzaam de band op de velg om te keren (de

tekens van de aanduiding links scrollen).

Optie 1: keer de band op de velg om (regelprogramma)

¢ Draaihetwiel op basis van de linkerrichtingaanduiding
en breng op de linkerzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas.

Verwijder het wiel vanaf de eenheid.
Keer de band op de velg om en verplaats hem zo dat
de dubbele markering overeenkomt met het ventiel.

o Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de
hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).
e Start de controlecyclus (START).
Nadat de optimalisatie correct is uitgevoerd (op basis
van het verloop van het programma), keert de eenheid
na de controlecyclus terug naar de positie voor de
toepassing van het gewicht die geselecteerd is voor de
aanvang van de optimalisatie en wordt de resterende
dynamische onbalans van het wiel weergegeven.

e Voerde compensatie uit op basis van de aanduiding.

Op deze wijze wordt de optimalisatie voltooid en wordt

de compensatie van de onbalans uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.
Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering
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BapuaHT 2: He nepeBopaymBaTth LLUMHY Ha OUCKE.

e Haxmute knasmwy TOYHOU MHOUKALUU (3).
Pesyneratbl 6yayT nepecynTaHsbi.

MosiBuTCA coobuweHmne OP.7 — Il unu HO unn H2.

e Umin Il - OP.7 (Wenden des Reifens) zu schalten, noch
einmal die Taste FINE (3) dricken [Onsa nepexoga k
Il - OP.7 (nepeBopaynmBaH1e LLUMHbI) HAXXMUTE KrnaBuLly
TOYHOW MHOUKALMMU eue pas (3).

BapwuaHT 3: OTmMeHa onTuMmmnsaumm

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToGbl BbINTY U3 NPOrpaMmbl
ONTMMM3aLNN U BEPHYTBCS K NporpaMmMe GanaHCMpoBKH.

Ha gncnnen 6yoyT BbiBeAeHbl NOKa3aHus pa3banaHcupoBKy

Koneca.

e OTtbBanaHcupyiTe Korneco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUAMMN.

CoobuweHue OP.7 - Il (Puc. 5-37)

MoBepHMTe WMHY BOONb 06oAda (MOMOChl NpaBoOM 4acTu

AVCMnes FopsaT NOCTOSIHHO).

BapuaHT 1. MNoBepHYyTb WKNHY BAONb 0604a AMCKa

(cTaHaapTHasa nporpamma)

e [loBepHMTE KOMECO COrfacHo npaBoOMy yKasaTeniw
HanpaBneHns U HaHeCcUTe CBEPXY ABOWHYH MeETKy
nepneHanKynsipHoO rMaBHOMY Barly Ha MpaBoOW CTOPOHE
wuHbl (Puc. 5-38).

e CHuMKUTE KOMeco co cTeHaa.

e [loBEpHUTE WKNHY Ha OAMCKEe Takum obpasom, 4YToObI
ABOMHasa mMeTka coBnana c Hunnenem (Puc. 5-39).

e 3aduKcHpyiTe KONeco Ha CTEHAE M NOBEPHUTE TakK, YTobbI
HUMMENb HaXOOMUIICS CBEPXY, TOYHO MEeprneHAMKYMspHO
rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasuwy BBOOA (1), 4ToGbl cOXpaHuTb B
NamsTN NONOXEHME HUMNENS.

MosiButca coobuieHne OP.8 (Puc. 5-34).

e [lpuBeauTte koneco Bo BpalleHue (START).

Ecnu npouegypa ontummnsaumy GanaHCMpOBKX (MraBHbIV

X0Z) BbIMOSTHEHA NPaBUITbHO (COrMacHoO LMKy NporpaMmbil),

TO MOCIie KOHTPONBbHOIO 3amnycka Ha gucnree cTeHAa

aBToOMaTM4yeckn otobpasntca paHee BbIOpaHHbIA TUN

pacnonoXeHus Tpy3oB M ocTaTtodHass AMHaMu4yeckas
pasbanaHcupoBKka Koneca.

e (OTtbanaHcupymnTe Korneco B COOTBETCTBUM C MOKA3aHUSIMU
cTenga.

OnTrMnsauus 1 6anaHcMpoBKa BbIMOSTHEHbI.

Coobuenne E9

CoobueHne E9 o3HavaeT, 4To BO BpEMS LKA ONTUMmU3aumm

npomusoLwna MMHUMYM odHa owwnbka. Haxmute knasuiy

STOP (5), 4TOGbI BEIATK U3 MPOrpamMMbl ONTUMU3ALIMA U NPU

Heobxoa4MMOCTV NOBTOPUTE MUHMMMN3ALMIO.

BaPwuaHT 2: He noBopaymBath WWHYy BAonb oboaa

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToGbl BEINTY U3 NPOrpaMmbl
ONTMMMU3aUNN U BEPHYTBCS K NporpaMmMe GanaHCMpoBKM.

Ha gncnnen 6yayT BbiBeAeHbl NOKa3aHus pa3banaHcupoBKy
Koneca.

e OTtbBanaHcupyiTe Koreco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUSAMMN.

Coobuwenne HO

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToObl BbINTY U3 NPOrpaMmbl
ONTMMM3aUNN U BEPHYTBCS K NporpaMmMe GanaHCMpoBKM.

Ha gncnnen 6yayT BbiBeAeHbl NOKa3aHns pa3banaHcupoBKy
Koneca.

e OTbBanaHcupyiTe Koreco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUAMMN.



Handelingen

van de optimalisatie en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
optimalisatieprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de optimalisatie

Optie 2: de band niet op de velg omkeren.

e Druk op de toets EINDE (3).

Het resultaat wordt herberekend.

De aanduiding OP.7 - 1, HO of H2 verschijnt.

e Om over te gaan naar Il - OP.7 (omkering van de
band), nogmaals drukken op de toets EINDE (3).

Optie 3: de optimalisatie onderbreken

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de
toets STOP (5).
De op hetwiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

e Voerop basis van de aanduidingen de compensatie uit.

Bij het verschijnen van de aanduiding OP.7 - I
(Afb. 5-37)

Het is raadzaam op de band op de velg te draaien (de
tekens van de aanduiding rechts zijn stabiel verlicht).

Optie 1: draai de band op de velg (regelprogramma)

o Draaihetwiel op basis van de rechterrichtingaanduiding
en breng op de rechterzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas (Afb. 5-38).
Verwijder het wiel vanaf de eenheid.
Verplaats de band op de velg tot de dubbele
markering overeenkomt met het ventiel (Afb. 5-39).

o Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de
hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.
De aanduiding OP.8 wordt weergegeven
(Afb. 5-34).

e Start de controlecyclus (START).

Nadat de optimalisatie correct is uitgevoerd (op basis
van het verloop van het programma), keert de eenheid
na de controlecyclus terug naar de positie voor de
toepassing van het gewicht die geselecteerd is voor de
aanvang van de optimalisatie en wordt de resterende
dynamische onbalans van het wiel weergegeven.
e Voerde compensatie uit op basis van de aanduiding.
Op deze wijze wordt de optimalisatie voltooid en
wordt de compensatie van de onbalans uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering
van de optimalisatie en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
optimalisatieprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de optimalisatie.

Optie 2: de band niet op de velg draaien

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de
toets STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

e \oerop basis van de aanduidingen de compensatie uit.
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OntmanbHasa GanaHcMpoBKa AOCTUrHyTa U HE MOXET
ObITb yny4LleHa.

CoobuweHne H2

MnaBHOCTb x0A4a yNy4LnTb HEBO3MOXKHO. OHAKO MOXHO
BbINOMIHUTE MUHUMM3ALMIO MacCbl GanaHCMPOBOYHbIX
rpy3oB (nokasanus ¢ kogom UN.).

BapuaHT 1: MyHMMun3aums maccebl

e Haxwmute knasuwy TOYHOU MHOUKALIUU (3), 4TobbI
NPOAOIKNTbL BbINOSIHEHME NPOrpPaMMbI.

MosiBuTCS coobuieHue Il - Un.7 unu Un.7 - II.

BapwuaHT 2: OTmMeHa onTummusauum

e Haxmunte knasuwy STOP (5), 4ToObl BEINTU K3
nporpamMmmbl ONTUMU3ALMM N BEPHYTBLCS K NporpamMmme
©anaHCMpOBKM.

Ha grcnnen ByayT BbiBe4eHbI MOKa3aHus pa3banaHcupoBky

Koreca

e OtvbGanaHcupynTe KONeco B COOTBETCTBUU C
MoKa3aHUAMMN..

MporpaMmma MMHMMM3aLMK MaCChbl FPy30B

Ecnn npoueaypa komneHcauun amcka 0e3 LuHbl Gbina

OTMEHeHa U HaxaTa knasuwa TOYHOW UHOUKALUU

(1) ans Bo3BpaTa B NporpaMmy MuHummnsaumm (kog un.),

TO NOPSIAOK OENCTBUI ByAeT cneayroLmm:

e YcTaHOBMTE KONECO.

e [loBepHMTE KOMECco Tak, YTOObl HMMMNENb okasascs
CBepXy, NeprneHanKynspHO rmaBHOMY Bary.

e Haxmute knasnwy BBOOA (1), yTobbl COXpaHUTb B
namMsiT¥ NOnoXXeHne HUNNens.

MosiButcsa coobuieHre UN.4 (Puc. 5-34).
e [lpuBegute koneco Bo BpaleHne (START).

BbinonHaeTcs umkn namepexus. MNocne uukna usmepeHns
BO3MOXHbI iBa TWMa COOBLLEHWIA:

Un.5-H1
HanbHenwas MnMHUMU3aLMA HEe PEeKOMEHLYeTCs, HO
BO3MOXHa.

uUn.5 - | (koHTpornbHast meTka 1, Puc. 5-35)
[MpogomknTh BbiNonHeHne nporpaMmmbl UN.

CoobuweHne Un.5 - H1

Ecnu nosiBnsetca coobuwenne UN.5 - H1, ganbHenwas

MUHUMU3ALNA HE peKOMeHAyeTCsl, T.K. U3MepeHHbIe

3Ha4YeHns HaxoasaTcsa B npegenax gonyckoB. OgHako

npoueaypy MUHUMMU3ALUN MOXHO NPOJOIIKUTL, YTOObI

NoNyYnTb HE3HAYUTENbHOE yryylleHne (Hanpumep, Ans

aBTOMOOWNEN, paboTatoLLMX B KPUTUYECKUX YCITOBUSIX).

lMpogomkeHue npoueaypbl MUHUMU3ALNN:

e BbINonHUTE OENCTBUS, COOTBETCTBYHLLNE COOBLLEHNIO

un.5-1.

OTmeHa npoueaypbl MUHUMU3aUNK:

e Haxmute kHonky STOP (5) ons Bo3BpaTa K nporpamme
fanaHcnpoBKM U oTbanaHcupynTe Komneco B
COOTBETCTBUM C NMOKa3aHUsIMMU.



Handelingen

In geval van de aanduiding HO

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de
toets STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e Voerop basis van de aanduidingen de compensatie uit.

Er is een optimale status voor de optimalisatie bereikt
die niet verder verbeterd kan worden.

In geval van de aanduiding H2

De geruisloosheid kan niet verder verbeterd worden. In
ieder geval is het mogelijk een verdere minimalisering van
het gewicht te verkrijgen (aanduiding met de code Un.).

Optie 1: voer de minimalisering van het gewicht uit

e Ga verder met het programma door te drukken op
de toets EINDE (3).
De aanduiding Il - Un.7 of Un.7 - Il verschijnt.

Optie 2: de optimalisatie onderbreken

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de
toets STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e \oerop basis van de aanduidingen de compensatie uit.

Programma voor de minimalisering van het gewicht
Indien men besloten heeft om de compensatiecyclus
van de velg over te slaan om direct over te gaan naar
het programma voor de minimalisering van het gewicht,
druk dan op de toets EINDE (3) (aanduiding Un.) en
ga als volgt te werk:
e Monteer het wiel.
e Breng het ventiel naar de exact loodrechte positie
ten opzichte van de hoofdas.
e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.
De aanduiding Un.4 wordt weergegeven (Afb. 5-34)
e Voer de cyclus uit (START).

Op dit punt wordt de meetcyclus uitgevoerd, welke gevolgd
kan worden door twee verschillende aanduidingen:

un.5-H1

Verdere optimalisatie niet aanbevolen, maar wel mogelijk.
Un.5 — | (1 markeringsteken Afb. 5-35)

Ga verder met het programma UN.

In geval van de aanduiding Un.5 - H1

Indien de aanduiding Un.5 - H1 verschijnt, is het

niet raadzaam een verdere minimalisering uit te

voeren omdat de gemeten waarden de vooraf

ingestelde drempelwaarden niet overschrijden. Het

is in ieder geval mogelijk om verder te gaan met de

minimalisering, ook om maar een lichte verbetering te

verkrijgen (bijv. voertuigen met problemen).

Om verder te gaan met de minimalisering:

e Ga verder zoals voor het verschijnen van een
aanduiding Un.5 — I.
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CoobuieHune Un.5 — | (koHTponbHasa meTka 1, Puc. 5-35)

¢ [locne 3aBepLUEHNS LKA USMEPEHUS OTperynupymnTe
MOJIOXKEHME Koreca COrracHO ykasaTento HanpasneHns
n coenamte ceepxy oTmeTky mernom (Puc. 5-36)
nepneHavKynsipHO rmaBHOMY Barly Ha NPaBOn CTOPOHE
LUVHBI.

e [loBepHUTE LUMHY Ha AMCKE Takmm obpas3om, YToObI
OTMETKa Ha Hel coBnana c Hunnenem (Ucnonb3ynTe
LUMHOMOHTaXHbI cTaHoK, Puc. 5-37).

e YCTaHOBUTE KOIeCco Ha GanaHCUMPOBOYHbLINA CTEHA U
NnoBepHUTE ero, YTobbl HUMMNENb OKas3arcsl CBEpXY,
nepneHavKynspHO rMaBHOMY Bany.

e Haxmute knasnwy BBOOA (1), 4To6bl COXpaHUTb B
NamsTN NONOXEHWE HUMMNENS.

MosiButca coobuieHne UN.6 (Puc. 5-34).

e [lpuBeguTte komneco Bo BpaweHne (3AIYCK).

CTeHA BbINOMHUT BTOPOWN LMKIT U3MEPEHNS C LUMHOMN.
[Mocne uukna namepeHus BO3MOXHbI TPU Tuna
COOOLLIEHWNIA:

II-Un.7

MpogomKknTL MporpamMmmy MUHMMMU3aUMn. PekomeHayeTcs

nepeBepHYTb LUMHY Ha ONCKeE.

uUn.7 - I

MpogomKknTL MporpamMmmy MUHMMU3aUMn. PekomeHayeTcs

NOBEPHYTb LUNHY BOOMNb 0604a.

HO

OnTrMmarnbsHas MMHMMKU3aums 6anaHCUpoOBKM JOCTUTHYTA

N HE MOXET ObITb yny4LleHa.

B 3aBuMCMMOCTM OT MOKa3aHWUW CTeHAa BO3MOXHbI
HECKOJIbKO BapuaHTOB NMPOAOIMKEHMST MporpamMMbl. OTU
BapuaHTbl NPMBEAEHbI HUXE.

CoobueHue Il - Un.7
MepeBepHUTE LLMHY Ha OUCKe (BpallalTcs norochkl B
NeBOW YacTu gucnnes).

BapwuaHT 1: [lepeBepHyTb LWUMHY Ha Ancke (CTaHaapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHUTE KOMECO COrNacHO NieBOMY yKasaTesnt
HanpaBneHWs N HaHecuTe CBEpPXy OBOWHYI METKY
nepneHavKynspHO rMaBHOMY Basly Ha JIEBOW CTOPOHE
WuHbl (Puc. 5-36).

e CHMMMUTE KOMeco co cTeHaa.

e [lepeBepHuUTe WUHY U ycTaHOBUTE Takum obpasom,
4yTOObI ABOMHASt METKA coBnana ¢ Hunnenem (Puc. 5-37).

e 3admKcupyinTe Korneco Ha CTeHae M NOBepHUTe Tak,
4yTOObI HUMNEMNb OKa3ancs CBepXy, NepneHONKyNspHO
rmaBHOMY Barny.

e Haxmute knasnwy BBOMOA (1), 4ToObl coxpaHuTb B
NamsTV MONOXEHWE HUNMENS.

MosiBuTcs cooblueHne UN.8 (Puc. 5-34).

e [lpnBeauTe koneco Bo BpaLeHne (START) (KOHTPOMbHbIN
3arnyck).

Ecnv MmHMMM3aLmst maccbl rpy30B BbINOMHEHa NPpaBUITbHO

(cornacHo umkny nporpammbl), TO NOCHE KOHTPOSTbHOIo

3arnycka Ha avcnree cTeHaa aBToMaTu4eckn otobpasurcs

paHee BbIOpaHHbIA TUN PaCMOSIOXEHUs TPYy30B "
ocTaTtovHas AvHamuyeckas pasbanaHcupoBKa Koneca.



Handelingen

Om de minimalisering te onderbreken:

o Keer terug naar het programma voor de uitlijning
met de toets STOP (5) en voer de aangegeven
compensatie uit.

Met de aanduiding Un.5 — | (1 teken Afb. 5-35)

o Na de meetcyclus het wiel draaien op basis van de
richtingaanduiding en een markering aanbrengen
(teken Afb. 5-36) op de rechterzijde van de band
in een positie exact loodrecht op de hoofdas.

e Verplaats de band op de velg tot de markering
overeenkomt met het ventiel (bandenlichter)
(Arb. 5-37).

e Monteer nu het wiel op de eenheid en laat het
draaien tot het ventiel zich exact loodrecht boven
de hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding Un.6 wordt weergegeven
(Afb. 5-34).

e Voer de cyclus uit (START).

De tweede meetcyclus wordt uitgevoerd met de
band en kan gevolgd worden door drie verschillende
aanduidingen:

II-Un.7

Ga verder met het programma UN. Het is raadzaam

de band om te keren.

un.7 -1l

Ga verder met het programma UN. Het is raadzaam

de band te draaien.

HO

Er is een optimale status bereikt die niet verder

verbeterd kan worden.

Afhankelijk van de verschillende aanduidingen worden
verschillende mogelijkheden voor de voortzetting van
het programma geleverd. Deze mogelijkheden worden
hieronder beschreven.

In geval van de aanduiding Il - Un.7
Het is raadzaam de band op de velg om te keren (de
tekens van de aanduiding links scrollen).

Optie 1: keer de band op de velg om (regelprogramma)
o Draaihetwiel op basis van de linkerrichtingaanduiding
en breng op de linkerzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas (Afb. 5-36).
Verwijder het wiel vanaf de eenheid.
Keer de band op de velg om en draai hem zo dat
de dubbele markering overeenkomt met het ventiel
(Afb. 5-37).

o Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de
hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding Un.8 wordt weergegeven
(Afb. 5-34).

e Voer de controlecyclus uit (START).

Nadat de minimalisering van het gewicht correct

is uitgevoerd (op basis van het verloop van het

programma), keert de eenheid na de controlecyclus
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e OTbanaHcupynTe Koneco B COOTBETCTBUU C
nokasaHusiMy cTeHaa.
MuWHMMM3aLMsa Maccbl M 6anaHcUpoBKa BbINOSTHEHSI.

CoobuieHne E9
CoobuweHne E9 o3HavaeT, 4TO BO BpeMs uMKNa
MWHMMMU3ALMN Npon3oLna MUHUMYM OfHa olunbka.
HaxxmuTe knaeuy STOP (5), 4ToObl BbINTY M3 MPOrpamMmbl
MUHUMM3ALUUN U NPU HEOBXOAMMOCTU NOBTOPUTE
MUHUMU3ALMIO.

BapuaHT 2: He nepeBopaymBaTth LLUMHY Ha OMCKe

o Haxwmure knasuiwy TOYHOU MHOUKALIUW (3)Pesynbtathi
OyayT nepecynTaHsbl.

MosiBuTCS coobLyeHne Un.7 - 1l unu HO.

BapuaHT 3

e Haxmute knaBuwy STOP (5), 4yToObl BbIATM K3
nporpamMmmbl MUHUMU3ALUN 1 BEPHYTBCS K Nporpamme
0anaHCcMpoBKM.

Ha gucnnen 6ynyT BbiBeAeHbI NOKa3aHms pa3banaHCUpOBKM

Koneca.

e OtbanaHcupynTe KOreco B COOTBETCTBUN C ITUMMU
noKasaHusMMN.

CoobuieHne Un.7 - Il (Puc. 5-37)
lMoBepHuTE WIMHY BAOML 0604a (Monockl B NpaBon 4acTu
Ancnnes ropsit NOCTOSIHHO).

BapwmaHT 1: [MoBepHyTb LUMHY BOONb 0604a (CTaHAapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHuUTE KOMECO COrNacHO MpaBOMY yKasaTesnto
HanpaBreHns U HaHecuTe CBepXy ABOWHYK METKy
nepneHauKynspHo rMaBHOMY Barly Ha MPaBoW CTOPOHE
nokpbiwku (Puc. 5-38).

e CHuMKUTE KOMeco co cTeHaa.

e [loBepHUTE WKMHY Ha AWCKEe TakMM obpa3oMm, YTOObI
ABOVHasa meTka coBnana c Hunnenem (Puc. 5-39).

e 3adumKcupyiTe KOneco Ha CTeHae W MoBEPHUTE Tak,
4YTOObI HUNMENb OKa3arncs cBepxy, NepneHanKynsapHO
rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasuwy BBOAA (1), 4ToObl COXpaHUTL B
NamsTL NONOXEHWE HUMNENS.

MosiButca coobuieHre Un.8 (Puc. 5-34).

o [lpnBeaunTe koneco Bo BpaLleHue (START) (KOHTPOMbHbIN
3arnyck).

Ecnv MuHMMM3aumsa maccbl rpy30B BbINONTHEHa NPaBUIbHO

(cormacHo UMKy nporpammbl), Ha AUCNIiee cTeHaa

aBTOMaTM4eckn otobpasnTcsa paHee BblOpPaHHbLIA TUN

pacnonoXeHusi rpy3oB M OCTaToYHasd AMHaMuYeckas
pasbanaHcupoBKka Koneca.

e OTbanaHcuMpynTe KoOneco B COOTBETCTBUU C
nokasaHusMMN.

MWHMMM3aLMSA MacChl rpy30B 1 6anaHCpOBKa BbIMOSHEHDI.

Coobuenne E9
CoobuweHne E9 o3Ha4vaeT, 4TO BO BpeMs uLMKNa
MWHMMMU3AUMN Npon3oLna MUHUMYM OfHa olwnbka.
HaxmuTe knaeuiy STOP (5), 4ToObl BbINTY M3 MPOrpamMmbl
MWUHMMM3ALUN U NPU HEOBXOAMMOCTU NOBTOPUTE
MUHMMU3ALMIO.



Handelingen

terug naar de positie voor de toepassing van het
gewicht die geselecteerd is voor de aanvang van de
minimalisering en wordt de resterende dynamische
onbalans van het wiel weergegeven.

e Voerde compensatie uit op basis van de aanduiding.
Op deze wijze wordt de minimalisatie van het gewicht voltooid
en wordt de compensatie van de onbalans uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering van
de minimalisering en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
minimaliseringsprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de minimalisering.

Optie 2: de band niet op de velg omkeren

e Druk op de toets EINDE (3).
Het resultaat wordt herberekend. De aanduiding
un.7 - Il of HO verschijnt.

Optie 3

e Ga nogmaals van het minimaliseringsprogramma
naar het programma voor de uitlijning door te
drukken op de toets STOP (5).

De op het wiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

o \oerop basis van de aanduidingen de compensatie uit.

Bij het verschijnen van de aanduiding Un.7 - Il
(Afb. 5-37)

Het is raadzaam op de band op de velg te draaien (de
tekens van de aanduiding rechts zijn stabiel verlicht).

Optie 1: draai de band op de velg (normaal programma)

e Draaihetwiel op basis van de rechterrichtingaanduiding
en breng op de rechterzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas (Afb. 5-38).

Verwijder het wiel vanaf de eenheid.
Draai de band op de velg tot de dubbele markering
overeenkomt met het ventiel (Afb. 5-39).

o Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de
hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding Un.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).
e Voer de controlecyclus uit (START).
Nadat de minimalisering van het gewicht correct
is uitgevoerd (op basis van het verloop van het
programma), keert de eenheid na de controlecyclus
terug naar de positie voor de toepassing van het
gewicht die geselecteerd is voor de aanvang van de
minimalisering en wordt de resterende dynamische
onbalans van het wiel weergegeven.

e Voerde compensatie uit op basis van de aanduiding.

Op deze wijze wordt de minimalisatie van het gewicht voltooid

en wordt de compensatie van de onbalans uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering van
de minimalisering en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
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BapuaHT 2: He noBopaymBaTth LUMHY Ha OUCKeE.

e Haxmute knasuwy STOP (5), 4yToObl BBINTH
M3 nporpamMmmMmbl MUMHUMW3ALUM U BEPHYTbHCS K
nporpaMmme 6anaHcUpoBKM.

Ha pgucnnen 6yneT BbiBEAEHO 3Ha4YeHUe

pa3banaHCUpPOBKN.

e OTbGanaHcupyiiTe KONeco B COOTBETCTBUU C

Coobuwenne HO

OnTumMarbHasi MUHUMU3aLWMs Macchl rpy30B JOCTUMHYTa
5 N HEe MOXET ObITb ynyylleHa.

e HaxmuTe knaBuwy STOP (5), 4ToGbl BEPHYTHCSA K
nporpamMmmMe 6anaHCcUpoBKM 1 NpogormkanTe paboTty
B COOTBETCTBUM C NOKasaHWsIMK CTeHAa.

M@DE / nokasaHusMN.
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minimaliseringsprogramma door te drukken op
de toets STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de
minimalisering.

Optie 2: De band niet op de velg draaien.

e (Ga nogmaals van het minimaliseringsprogramma
naar het programma voor de uitlijning door te
drukken op de toets STOP (5).

De op het wiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

In geval van de aanduiding HO

Er is een optimale status voor de minimalisering van
het gewicht bereikt die niet verder verbeterd kan
worden.

e (Gaterug naar het programma voor de uitlijning door
te drukken op de toets STOP (5) en ga verder op
basis van de aanduiding.
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5.9 CneumnanbHble PyHKLUN

B paHHOW rnaBe onucbiBalOTCA BCE OOCTYMHbIE
onepartopy dyHkuun. CneumanbHas yHKUMS — 3TO
«PEXMMY», KOTOPbIN Heobsi3aTeneH ANns npaBUIbHOM
0anaHCMpOoBKMW.

5.9.1 lonb3oBaTenbcKaa pyHKUMA

[daHHasa dyHKUMS Ucnonb3yeTca Ans COXPaHeHUs B

namsaTu UNn Bbi30Ba M3 NamATU AaHHbIX (TUM Koneca,

AnameTp, pacCTosiHMe, PexXuM TOYHOW MHAUKauum,

PEXUM YHLUWI U pEXUM MUANUMETPOoB). B namaTtn moryT

XpaHuTbes 4 Habopa AaHHbIX Koneca (Tak HasbiBaeMble

nonb30BaTenbCKNe AaHHbIE).

[Mpu BKNOYEHUN CTeHAa AaHHbIe Korneca, OTHOCALMeCSs

K nomnb3oBatento A, BbIBOOATCS B KayecTBe AaHHbIX

CUCTEMBbl MO YMOSYaHWIO, a B KayecTBe TeKyLlero

nonb3oBaTens onpeaenseTca nonb3osaterns A.

AKTUBaLUA NOMNb30BaTENbCKON DYHKUMM:

e Haxmute knasuwy “*” n knasvwn BbiGopa Maccbl
rpy3a O4HOBPEMEHHO U yOoepXuBanTe B TeyeHue 3
cekyHg. Cm. PucyHok 5-40

HaHHas dyHkuma HaumHaeTes ¢ onumm COXPAHEHUA.
[daHHble MOXHO cOxpaHWTb AnS nonb3oBaTens,
yKasaHHOro B npaBow Yactu gucnnes. Hactpowku no
ymon4daHuio cMm. Ha PucyHke 5-40.

YnaneHune gaHHblx (6e3 coxpaHeHus):

e HaxmuTe knaBuwy BBOAA, KOrga Ha gucnnee
oTobpakeH nonb3oBartesnb “- -

CoxpaHeHuWe gaHHbIX:

e Bbibepute nonbsosartens A, b, C unm d ¢ noMoLLbo
KnaBuw + U -

¢ HaxmuTe knaBuwy BBoAA 415 COXPaHEHWS OaHHbIX
BblOpaHHOro nonb3oBarens.

Hanee cnenyet onunsi BbISOBA.
[daHHble MOXHO Bbi3BaTb M3 NamaATu, Bbibpas
COOTBETCTBYKLWEro nonb3osatens. BoibpaHHbIN
nonb3oBaTeNb CTAHOBUTCH HOBbIM TEKYLIUM
nonb3oBaTtenem, HanpumMmep, nomnb3osartens b. Cm.
PucyHok 5-41.

Ecnu BbI30OB AaHHbIX U3 namaTu He Tpebyetca (He

TpebyeTcsa nsMeHeHue nornbL3oBaTens):

e HaxmuTe knasuwy BBopa, Korga Ha gucnnee
oTobpaxeH nonb3oBartenb ‘- -,

BbI30B AaHHbLIX U3 NamMATK:

e Bbibepute nons3osatens A, b, C nnu d ¢ nomoLLbto
KnaBuL + U -,

e HaxmuTe knaBvwy BBOAA AN Bbl30Ba U3 NamMaTu
AaHHbIX BbIBpaHHOro nonb3oBaTens.

TekyLwime aaHHble Koneca byayT 3ameHeHbl Ha AaHHble,

Bbl3BaHHbIE U3 NaMaTu (Hanpumep, “b” PUcyHok 5-42).
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5.9 Speciale functies

In dit hoofdstuk worden alle functies beschreven die
toegankelijk zijn voor de operator. Een functie is een
“methode” die niet noodzakelijkerwijs vereist is voor
het balanceren van een wiel.

5.9.1 Functie gebruiker

Gebruik deze functie om de velggegevens op te slaan
(wieltype, diameter, breedte, Offset, fijnafstelling, oz-
modus en mm-modus) in het geheugen, of om deze
op te vragen. U kunt 4 wielgegevens opslaan, de
zogenaamde gebruikers.

Bij het opstarten, toont de eenheid de wielgegevens
van de huidige gebruiker. U kunt het wieltype of
de velggegevens wijzigen, maar zolang de huidige
gebruiker gewijzigd of vervangen wordt, zal de eenheid
bij het heropstarten van de machine nog steeds de
oorspronkelijke gegevens weergeven.

o Om op te starten, selecteer tegelijkertijd de toets
“Mode” en de toets gewicht gedurende 3 seconden
Afbeelding 5-40.

De functie wordt opgestart met een optie voor

OPSLAG.

De gegevens kunnen worden opgeslagen door
de rechts weergegeven gebruiker. Raadpleeg
Afbeelding 5-40 voor het archiveringstype.

Om de gegevens te downloaden (niet opslaan):

o Selecteer Enter als de gebruiker “- -” wordt
weergegeven. Zie Afbeelding 5-41.

Om de gegevens op te slaan:

e Selecteer + of — om te scrollen tussen de gebruikers
A /b, Cofd.

e Selecteer Enter om de geselecteerde gebruiker op
te slaan.

De functie gaat verder met de optie OPROEPEN.
De gegevens kunnen vanuit het geheugen
worden opgeroepen door de gepaste gebruiker
te selecteren. De geselecteerde gebruiker zal
de nieuwe, huidige gebruiker zijn, bijvoorbeeld
Gebruiker b.

Er is geen oproep gevraagd (er is geen vervanging

van de gebruiker vereist):

o Selecteer Enter als de gebruiker “- -” wordt
weergegeven.

Om de gegevens op te roepen:

e Selecteer + of — omte scrollen tussen de Gebruikers
A, b, Cofd.

e Selecteer Enter om de geselecteerde gebruiker op
te roepen.
De huidige, beschikbare wielgegevens worden
vervangen door de opgeroepen gegevens
(bijvoorbeeld: “b” Afbeelding 5-42).
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5.9.2 ®yHKUMA 3aUTbI OT CKOSMbXEeHUs

YCnoBus CKOMbXEHUSA Ha Konecax ¢ orpaHM4yeHHom

Maccon MoryT nomeLlatb paboTe cTeHaa C HopMarbHOW

YacTOTOM BpaLLeHUs.

OTYy (PYHKLMIO MOXHO OTKITHOYMTb TOSNbKO OAWH pas,

npw Kaxxaom 3arnycke:

e YoepxuBariTe Knasully BBOAA HaXaTou, Noka He
ONYCTUTCS KOXYX 3aLuThbl Koneca.

5.9.3 Pexwum BbiOOpa eaguHUL, Maccbl

YcTaHoBneHHasn 6a3oBasi eanHMLa Macchl: rpaMm.

HdaHHas dyHKUMa ncrnonb3yeTcs ANA U3MEHeHUs
eAVHNUbl Maccbl 4O WKW NOCMe BbINONIHEHUS
B6anaHcMpoBKMy.
»  Haxmute knasuwy “*” n yoepxusante, noka He HauHeT
MuraTb MHOUKaTOP eAVHUL, Macehbl.
WHaukaTop “0z” (YHUMM) HAYHET MUraTb.
Oucnnen npumet Bua, kak Ha PucyHke 5-43.
* HaxwmuTe knasuwy Bo3Bpara.
Tenepb maccol rpy3oB OyayT paccyuTbiBaTbCH C
ncronb3oBaHMeM ApPYron eauHuLbl U3MepeHus
(nepexo ¢ rpaMMOB Ha YHUMU MUKW C YHUWUIA Ha
rpammel).
lMporpamma Bo3BpaLlaeTCs B rMaBHOE MEHHO.

5.9.4 Pexxum BbIGOpa eANHUL U3MEPEHUA

YcTtaHoBneHHas 6asoBas eguHULA U3MEPEHUS
AvameTpa U LWNPUHBIL: [NM.

HaHHas dyHKUMa ncrnonb3yeTcs ANS U3MEHeHus
eOVHWLbI U3MEPEHNsT AnaMeTpa U LUMPUHbI OO UMK
nocne BbIMNOMHEHNS 6anaHCUPOBKMY.

e HaxmuTte knaesuwy “*” 1 ygepxuBanTte, noka He
Ha4yHeT MuUraTb MHAMKATOP €AVHUL, U3MEPEHMS.
MHankaTop “mm” Ha4yHeT muratb.

Owvcnnen npumet Bug, Kak Ha PucyHke 5-44.

MpumeyaHue: YoeanTech, YTO BCe NpeaBapuUTensHO
YCTaHOBMNEHHbIE eanHULbI cucTeMbl PAX
yoaneHbl. Tenepb onepatop MOXeT
BblBMpaTh eanHULbI UIBMEPEHUS C LLIAroM
1 MM, ecnu BbIBpaHbl MUNNIUMETPbI.

« HaxmuTe knaBuLly Bo3Bparta.
EavHnubl naMepeHus guameTpa U LIMPUHBI
N3MeHSATCS (C OIONMOB Ha MUMMMMETPbl UMK C
MUMNIMMETPOB Ha AoVMbl).
PaccTtosiHe Bcerga n3aMepsieTcsi U yKasblBaeTcs B
MUNNUMETpPaXx.

Mporpamma Bo3BpaLlaeTcs B rMaBHOE MEHHO.



Handelingen

5.9.2 Antislipfunctie

Op wielen met een beperkt gewicht kan de slipdetectie

de cyclus op de meetsnelheid onmogelijk maken.

Deze functie kan worden uitgeschakeld voor een

enkele cyclus:

¢ Houdt de toets Enter ingedrukt tijdens het omlaag
brengen van de wielbescherming.

593 Modus Omschakeling
gewichtseenheid
Instelling van de gewichtseenheid: gram.

Selecteer deze modus om de gewichtseenheid te
veranderen, voor of na het uitvoeren van een uitlijning.
e Selecteer de toets “Mode”, totdat het indicatorlampje
van de gewichtseenheid knippert.
Het indicatorlampje “oz” begint te knipperen.
De display ziet er nu uit zoals op Afbeelding 5-43.
e Selecteer Terug.
De gewichtseenheid zal nu omschakelen (van gram
naar ounce of van ounce naar gram).
Het programma keert terug naar het hoofdmenu.

5.9.4 Modus Omschakeling Meeteenheid

Instelling van de meeteenheden voor de diameter en
breedte: inches.

Selecteer deze modus om de meeteenheid van de
diameter en de breedte te wijzigen, véor of na het
uitvoeren van een uitlijning.
o Selecteer de toets “Mode”, totdat het indicatorlampje
van de meeteenheid knippert.
Het indicatorlampje “mm” begint te knipperen.
De display ziet er nu uit zoals op Afbeelding 5-44.

Opmerking: Zorgervoor dat alle vooraf ingestelde
PAX-eenheden zijn verwijderd. De
operator selecteert de eenheden
in stappen van 1mm wanneer de
millimetereenheid is geselecteerd.

e Selecteer Terug.
De meeteenheid van de diameter en de breedte
zal omschakelen (van inches naar mm of van mm
naar inches).
De offset wordt altijd gemeten en weergegeven in
millimeter.

Het programma keert terug naar het hoofdmenu.
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6-1

O6cnyxnBaHne

6.0 O6cnyxuBaHue

CrteHp paccynTaH Ha AJINTENTbHYO pa60Ty.

Mpy nNpaBuNbHOM BbIKNOYEHUM cTeHaa (¥ 5.4.4)
B KOHUe paboyel CMeHbl AOMOMHUTENbHOrO
obcnyxnBaHusa He TpebyeTcs.

OrlepaTop HE [OOJIXXeH OTKpbiBaTb CTEe€H[, KpoMe
Clny4aeB, npeayCMOTPEeHHbIX VIHCprKLLVIeVI.

6.1 XpaHeHue

Ecnu cteng 6y,u,eT XPaHUTbCA B T€4EHNE HECKOJTbKUX
Hepenb n Gonee, ero HeobxoanMo COOTBETCTBYHOLLNM
06p830M noarotoBuUTb:

e Bebikntounte cteHg (¢ 5.4.4).

e CHMMUTE KOPOTKMIA Ban ¢ pe3bbon co cTeHaa.

e HaHecuTe TOHKMIA CIOM HEKOPPO3MOHHOIO Macrna
Ha Bce pe3bboBbIe MOBEPXHOCTU U KOHYCHI.

e 3aBepHuUTe cMasaHHble geTanu B bymary ans
3aLUTbI OT rPsA3K.

MNepen NOBTOPHbLIM UCMONb30BaHNEM CTEHAA NPOTPUTE

BCE CMa3aHHble 3IEMEHTbI.

6.2 3amMeHa nNnaBKUX
npenoxpaH1Tenen cetTn NUTaHUA

Cwm. PucyHok 6-1.

e Bbikniounte cTeHm.

e OTKMOYMTE Kabernb NUTaHWUS OT CETEBOW PO3ETKMU.
e OTkntounTe Kabenb NUTaHWS OT PO3ETKM CTEHAA.
e OTBepHUTE NaTPOH NpeaoxpaHuTens.

e 3aMeHWTe CropeBLWUN NpefoOXpaHUTENDb
aHanornyHbIM Mo pasMepy 1 cure Toka.

o BepHI/ITe CTeH B NCXOOQHOEe COCTOAHUE.



Onderhoud

6.0 Onderhoud

Deze eenheid is ontworpen om voor vele opeenvolgende
uren te kunnen werken.

Wanneer de operator de eenheid correct uitschakelt

(¥ 5.2.4) aan het einde van zijn ploegendienst, is er
geen verder onderhoud vereist.

De eenheid moet niet door de operator geopend
worden indien dit niet in overeenstemming is met de
hier vermelde uitdrukkelijke instructies.

6.1 Opslag

Wanneer een eenheid gedurende enkele weken of
langer moet worden opgeslagen, moet deze als volgt
correct worden voorbereid:

e Schakel de eenheid op de juiste wijze uit (¥~ 5.2.4).

e Verwijder de schroefdraadas vanaf de
balanceermachine.

e Breng een dun laagje niet-corrosieve olie aan op
alle schroefdraden en kegels.

o Omwikkel de gesmeerde delen met papier ter
bescherming tegen stof.

Wanneer u de eenheid weer in werking wenst te stellen,

moeten alle gesmeerde delen gereinigd worden.

6.2 Vervanging hoofdzekering:

Zie Afbeelding 6-1.
e Schakel de eenheid uit.

o Verwijder de stekker van de voedingskabel uit het
stopcontact.

e Verwijder de voedingskabel uit de aansluiting op
de machine.

e Verwijder de zekeringhouder (1).

e Vervang de defecte zekering met een nieuwe van
overeenkomstige waarde.

o Herstel de oorspronkelijke status van de eenheid.

83



84

6-2

6-3

6-4

O6cnyxnBaHne

6.3 lNonb3oBaTenbcKkas KanuMbpoBKa

Ecnu ansa sbinonHeHua 6anaHCUPOBKM Koneca
HEeoBX0AMMO HECKOMbKO LIMKINOB U3MEpeHus,
MOCKOIbKY pa3Mep 1 nonoxeHne 6anaHcMpoBOYHOTO
rpy3a NpUXoaMTCS PErynMpoBaTh HECKOMbKO pa3, 3To
yacTo 6bIBaeT CBSA3aHO C HE4OCTATOYHON TOYHOCTHIO
U3MepeHms.

B aTom cnyyae onepaTop MOXET BbINOMHUTL
3NEKTPOHHYI0 KannbpoBKY Bpallalowmxcss Macc
cTeHAa. ATOT NpoLLEeCC Ha3blBaEeTCS NONb30BaTENbCKOM
KanmbpoBKOM.

Lnkn kannbpoBkM 3aHUMaeT HEMHOro Gonblie
BPEMEHU, YeM OBbIYHbIV LMK N3MEPEHNS.

Mocne nonb3oBaTenbckom kanubpoBkn ntobas
ocTaToyHasa komrneHcaums (C4 € 7.1.1) oTMeHseTcs.

BaxHasi nHcopmayms:
Monb3oBaTenbCcky kanubpoBky HeobxogMmo
BbIMOMHATbL MpU CBOGOAHOM Barne u 6e3 BHEeLHNX
WHCTPYMEHTOB Ha Aeparene Koneca.
TONbLKO ANA MOAENEN C CACTEMON
POWER CLAMP: 3axxumHoe npucnocob6neHue,
nocraBnsieMoe BMecTe CO CTEHAOM, AOJTKHO
ObITb 3aKkpenneHo Ha Bany (PucyHok 6-2).

MoBTopHan perynupoBka

e OTtbanaHcupywnte koneco 8 HOPMAJIbHOM
pexvMme, MUHUMYM MO 5 I Ha NIIOCKOCTb.
BbinonHuTe NpoBepky B pexXrMe TOYHOW MHAUKALWN.
HaxmuTe knaeuwy “*” n KnaBumLLy TOMHOW MHOUKALIMN
(“precision”) oQHOBPEMEHHO U yOoepXuBanTe B
TeyeHne 5 cekyHa.

e Ha gncnnee nosiButcsa coobuuenne “CAL 17, n 6yoert
nofaH 3BYKOBOW cUrHan
MpuBeanTe koneco Bo BpalleHue.

Mocne aTtoro Ha gucnnee NosiBUTCHA coolLleHne
“CAL 2".

e YcTaHOBMTE Irpy3 AN Nofb3oBaTenbCKOW

KannbpoBku, cM. PucyHok 6-2.

MpuBeanTe koneco Bo BpalleHue.

Koneco 3atopmosuntcs. Yepes HECKONMbKO CEeKyHZ
ancnnen npuMeT Bua, Kak Ha PucyHke 6-3.

Monb3oBaTenbckas kanubpoBka BbIMOMHEHA
npaBuIbHO.
- Jliobas owmnbka (onepatopa) NpMBOAUT K
BbIXOAY M3 nporpammbl (¥ 7.1.2).

e CHuMMUTE KanubpoBOYHbIN rpy3 C hnaHua u
MOSIOXUTE HA OTBEAEHHOE A1 HErO MECTO B SILLIMKE
ONsi XpaHeHWs! rpy3oB.



Onderhoud

6.3 Gebruikerskalibratie

Indien er voor de uitlijning van een wiel meerdere
meetcycli benodigd zijn omdat de positie en de
afmetingen van het balansgewicht herhaaldelijk
moeten worden aangepast, is dit vaak het gevolg van
een onjuiste meetnauwkeurigheid.

In dit geval heeft de operator de mogelijkheid
een elektronische kalibratie van de draaimassa’s
van de machine uit te voeren, de zogenaamde
Gebruikerskalibratie.

De kalibratiecyclus heeft een langere duur ten opzichte
van een normale meetcyclus.

Een eventuele restcompensatie (C4 < 7.1.1) wordt
als gevolg van een gebruikerskalibratie geannuleerd.

Belangrijk:
De gebruikerskalibratie moet met de kale as
worden uitgevoerd (Afbeelding 6-2); op de
wielklem mogen geen externe werktuigen
aanwezig zijn.

Kalibratie

o Eenwiel uitlijnen, zoals een NORMAAL wiel, op minder
dan 5 gram per viak.

e Controleer in modus “fine”.

o Selecteer gelijktijdig de toetsen “MODUS” en “fine”
gedurende 5 seconden.

e Het display toont “CAL 1” en de eenheid laat een
pieptoon horen.

e Voer de cyclus uit.

e Aan het einde van de cyclus toont het display “CAL 2",

e Draai het gewicht voor de Gebruikerskalibratie vast
zoals in de Afbeelding 6-3.

e Voer de cyclus uit.

o Vervolgens wordt het wiel geremd. Na enkele seconden
ziet het display eruit zoals in Afbeelding 6-4.

De gebruikerskalibratie is correct uitgevoerd.
- ledere fout (van de operator) veroorzaakt de

afsluiting van het programma (¥~ 7.1.2).

e Schroef het kalibratiegewicht los van de flens en
berg het op op de daarvoor bestemde plaats op het
gewichtenvlak.
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7.0 AunarHocTuka
HeucrnpaBHOCTEN

MpY BO3HUKHOBEHWM NPOGIEM CO CTEHIOM, BbINOMNHUTE
creaylowme OencTBus:

1. BcnomHuTe nocnegHune onepauuu.
PaboTa BbINonHAMAack COrnacHo yKasaHUsiMu
pykoBoacTea?
CteHa paboTtan HopManbHO U B COOTBETCTBUM C
onncaHusIMN pykoBOACTBa?

2. lNMpoBepbTe CTEHA COMMAacHO MyHKTaM AaHHOro
pasgena.

3. Obpatutecb B CEpPBUCHYIO Cnyx0y B Balem
pervoHe.

CTpyKkTypa AaHHoro pasgena:
Mpobnema

1. Bo3moxHas npuumHa #1

e Bo3MoxHble peLueHus

2. BoamMoxHasi npuynHa #2

e Bo3MoxHble peLueHus

Mpw BKNOYEHUN CTEeHAA NONTHOCTLIO OTCYTCTBYET

UHAMKaLMA.

1. Bblkntoyatenb NUTaHUS HAXoOAUTCS B MONOXEHUN

BbIKI1.

YcTtaHoBUTE BbiKMtoYaTens B nonoxenue BKJ1.

Kabenb nuTaHus He NOOKITHYEH.

BknounTe kabenb NUTaHnst B PO3ETKY.

OTcyTCTBYET 3nekTponuTaHne

MpoBepbTe UCTOYHUK MNUTAHUSA U €ro

npeaoxpaHnTenu.

4. Cropenv npegoxpaHUTeru.

e 3ameHuTe npegoxpaHutenu (¢ 6.2).

Ecnu 3ameHa npegoxpaHuTenen npov3Bogunach
HeaBHO, 0OpaTUTECh B CEPBUCHYO CNyx0y Ans
NpoBEpPKN cTeHaa.

e WwWe N e

Mpu BkNOYeHUU cTeHAA NopaeTcs 3BYKOBOW
CUrHan npoaomkuTenbHOCTLIO 1 ceKkyHAa.

1. Owwnbka KoHdurypauum.

e O6paTtutechb B CEPBUCHYHO CryX0by.

MHpukauma gucnnes «3aMopoXeHa» unu

3abnokupoBaHa.

1. BbinonHsAeTca nporpaMmma B OXWpgaHuu
onpegeneHHoro oencTeuS.
3aKkoH4YUTE TEKYLLYO Nporpammy.
Bbikntounte cTeHa.
Mopoxaute 20 cekyHA, BKAKYUTE CTeHA.
MpogomxuTe pabory.

. MuTtaHue cTteHga npepBaHo.

e BbIkntounTe cTeHn,.
Mopoxaute 20 cekyHA, BKMAKYUTE CTeHA.
MpogomxuTe pabory.

e Ecnuata npobnema nponcxoauT 4acTo, NpoBepbTe
cuctemy nutanusa. Ecnu nutaHve B nopsiake,
obpaTuTechb B CEPBUCHYIO CITYXOY.



Problemen oplossen

7.0 Oplossen van problemen

Indien er een probleem tijdens het gebruik van de
balanceermachine plaatsvindt, ga dan als volgt te werk
om het probleem te verhelpen:

1. Probeer de laatst uitgevoerde fasen te reconstrueren.
Komen de uitgevoerde handelingen overeen met de
aanwijzingen van de handleiding? Gedraagt de
eenheid zich normaal zoals beschreven?

2. Controleer de eenheid op basis van de lijst van dit
hoofdstuk.

3. Neem contactop hetde plaatselijke vertegenwoordiger
voor het aanvragen van technische bijstand.

Dit hoofdstuk is als volgt opgebouwd:
Probleem

1. Mogelijke oorzaak n° 1

e Mogelijke oplossing(en)

2. Mogelijke oorzaak n°® 2

e Mogelijke oplossing(en)

De eenheid wordt bij het opstarten nietingeschakeld.

1. De schakelaar van de netvoeding is in de stand OFF.

o Plaats de schakelaar van de netvoeding in de stand
ON.

2. De voedingskabel is niet aangesloten.

o Sluit de voedingskabel aan op het stopcontact van
de netvoeding.

3. Geen netvoeding.

e controleer de netvoeding en de zekeringen van het
voedingssysteem.

4. De zekering(en) is/zijn doorgebrand.

e \ervang de zekering(en) van de eenheid (¥ 6.2).
Indien de zekeringen recent zijn vervangen,

e neem contact op met de technische bijstand voor de
controle van de eenheid.

Bij de inschakeling wordt gedurende één seconde
een akoestisch signaal afgegeven.

1. Configuratiefout

o Neem contact op het de technische bijstand.

Het display lijkt geblokkeerd en gaat niet verder.

1. Het kan zijn dat de eenheid bezig is in een
programma en in afwachting is van een bepaalde
actie.

e Beéindig het actieve programma.

e Schakel de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, herstart de eenheid en ga
verder met de werkzaamheden.

2. Het is mogelijk dat de voeding onderbroken is.

e Schakel de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, herstart de eenheid en ga
verder met de werkzaamheden.

e Indien het probleem zich vaak voordoet, laat dan de
elektrische voeding controleren. Indien alles in orde
is, neem dan contact op met de technische bijstand.
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Pasmepbl, nofnyyYeHHble C NOMOLWbLIO
M3MepUTernbLHOro pbiyara, oTru4varTCcs OT
yKa3aHHbIX Ha AUCKe UIU LUUHe.

. MNpaBunbHO N1 ycTaHOBMEH pbivar?

e Cwm. pasgen 5.6.1.
lMpoBepbTe paboTy pblyara, BBeAs paccTosiHue
BPYYHY!O.

e CpaBHUTe CO LLKaNow pblvara.

e Ecnun 3HaueHusa oTniMyaloTcs, NnepexoamTe K MyHKTY
4,

3. lpoBepbTe gnamMeTp B TOUKE 3aMepa Ha AuCKe, rae
OH ObIST U3MEpEH.

e Ecnu 3HadeHna oTnnyaloTcs, nepenanTe K NyHKTY
4,

4. Tpebyetca kannbposka.

e BbinonHute kannbpoBky.

Pe3ynbraThl 6anaHCUPOBKM He AOCTOBEPHbI.

. HenpaBunbHO BbIMONMHEH MOHTaX CTEHAA.
e YbeguTtecb, YTO CTEHA CTOUT TOMbKO Ha cBouX 3
onopax.
e YbGegutecb, YTO Mon He nepegaet Bubpauyuto,
Hanpumep OT MPOoe3XKaloLLMX PAAOM rPy30BUKOB.
. HenpaBwunbHasi yctaHoOBKa koneca.
e [lpoBepsbTe NdT CTYNULbI, KOHYCOB U aAanTepoB.
e YCTaHOBWTE COOTBETCTBYIOLLME PaCNOpHbIe KOnbLa
Ons ycTpaHeHus nodrTa.
e BbinonHute kannbpoBky.
3. OneKkTpoHuKa HencnpasHa.
e (OOpaTutech B CEPBUCHYHO CIYXOY.

MocToAHHO ropUT UHAMKATOP peXXuMa Ha gucnree.

. Mpoean HanpskeHUs NUTaHUS.
e BbiknounTe cTeHa.
o [logoxante 20 cekyH, BKIHOYNTE CTEHA.

e (OOpaTutech B CEPBUCHYHO CIYXOY.



Problemen oplossen

De door de meetarm ingevoerde waarden wijken
af van de afmetingen van het wiel vermeld op
de velg of de band.

1. Is de meetarm correct gepositioneerd?

e Zie hoofdstuk 5.4.1.

2. Controleer de offsetwaarde verkregen met de arm
en voer de waarde handmatig in.

e \erwijs naar de schaal op de meter.

¢ Indien deze niet identiek is, ga dan verder met de
fase 4.

3. Controleer de diameter op het punt van de velg
waar de diameter gemeten is.

¢ Indien deze niet identiek is, ga dan verder met de
fase 4.

4. Eris een kalibratie noodzakelijk.

e Laat de detector kalibreren.

De resultaten van de uitlijning zijn niet betrouwbaar.

1. De balanceermachine is niet correct geinstalleerd.

e Zorg ervoor dat de eenheid uitsluitend op zijn drie
voeten rust.

e Controleer dat de vioer geen schokken of trillingen
aan de eenheid overdraagt, zoals bijvoorbeeld bij
de doorgang van vrachtwagens.

2. Het wiel is niet correct gemonteerd.

e Controleer de speling van de eindas, de kegels en
de koppelingen.

o \erwijder de speling door gebruik te makken van
geschikte opvulringen.

e Voer een kalibratie uit van de meeteenheid.

3. Het elektronische systeem zou defect kunnen zijn.

o Neem contact op het de technische bijstand.

Het display toont op een permanente wijze een
modus of een aanwijzing.

1. Dit kan een spanningsval betreffen.

e Schakel de eenheid uit.

e Wacht 20 seconden en schakel de eenheid weer
in.

o Neem contact op het de technische bijstand.
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7.1 CoobuweHunsa cuctemsbl

BanaHcupoBOYHbIN CTEHA MOXET BblAaBaTb COOOLLIEHNS

B MOMOLLIb ornepaTopy. ATo MoryT ObiTb CO0bLLEHMS 0O

ownbke (E-kogbl) nnu npegynpexaexHusa (H-kogpl).

HdaHHble KoAbl OMUChIBAOTCS B MOCMAEAYyHLWMX

pasgenax.

Mpwn nosiBNeHunn Koaa:

e 3anuuTe ero.

e [OCMOTpWTE OMMcCaHue kogda B cnucke. Ecnu kog
He HaMdeH, CBSXKUTECH C CEPBUCHOW CITy>XKOON.

e BbIMOSHUTE NPUBEAEHHBIE HIDKE YKa3aHUs.

B oco6bix cnyyasix unu npu BO3HUKHOBEHUMU
HEeob6X0AMMOCTM MOXHO U3MEHATb HEKOTOpble
pexnmbl paboTbl UMM COCTOSAHUA MyTem BBoAA

COOTBETCTBYHOLNX KogoB (C-koabl).

7.1.1 C-koabl
Bbi6op 1 nameHeHue kopa.

Mpumep ansa koaa CO (Puc. 7-1)

e HaxmuTe 0OOHOBPEMEHHO W YAEPXKMBaNTE KMaBuLly
“3Bespouka’ (7) v knasuwy “TOYHOW UHAMKauUW’
(8) B TEUEHME 7 CEKYHA.

MosiBuTCA none Bbibopa C-kogos (Puc. 7-2).

e  HaxumanTe knasuwy “+” (4) unn “-” (6), noka He
nosiBuTCs Tpebyembli HOMep koAa (Hanpumep,
CO0).

e [Inga BbibOpa HYXHOrO Koda HaXMUTE KnaBuLLy
BBO[ (5).

lNpaBas undpa Ha akpaHe NoKasblBaEeT TeKyLLEe COCTOsIHME,

Hanpumep “0”, YTO B JaHHOM Cry4ae 03Ha4aeT OTKIIOYEHME.

EcnnHa 9KpaHe yxxe noAasuiocb Tpe6yeM0e 3Ha4YeHU:

e  Haxwmute knasuwy STOP (10, Puc. 7-1) ogvH pas
0N Bo3Bpara B MeHto Bbibopa C-konos (Puc. 7-2),
1 BTOPOW pa3 — ans BbixoAda 1 Bo3Bparta B pabounii
PEXNM.

Ecnun Tpebyemoe 3HayeHne He nokasaHo Ha 3KpaHe,
HO ero Hy>HO BblOpaTb, AENCTBYMTE CNeayoLWnm
obpasom:

e  HaxwumanTe knasuwy “+” nnm “-”, noka cnpaea He
nosisutcea Tpebyemoe 3HaveHue (Hanpumep, “0”).

Tenepb BO3MOXHbI Ba BapuaHTa:

BapwuaHT 1

e [lns ocyLlecTBrneHus Bbibopa HaxKMUTe KrnaBuLly
BBOA.

e [Ina Bo3Bpata B pabouui pexumm HaxmuTte
knasuwy STOP.

NameHeHns pexuma paboTbl BbIMOMHAKTCA U
COXpaHsaTCcsa, Noka He OyayT BBeAEHbl HOBbIE
HacTpouku. [Npun BbIKNIOYEHUN CTEHOA HACTPOWKM HE
yOansoTCcs, Y NPW BKITIOYEHWUN CTEHAA OHU



Problemen oplossen

7.1  Systeemberichten

De balanceermachine is in staat om aan de operator

berichten te verzenden met betrekking tot fouten

(codes E) of waarschuwingen (codes H). De codes

worden in de volgende hoofdstukken beschreven.

Bij het verschijnen van een code:

o Noteer de code.

e Controleer in de onderstaande lijst. Indien de code
niet op de lijst vermeld staat, neem dan contact op
met de technische bijstand.

e Voer de aangegeven handelingen uit.

In bijzondere gevallen of in geval van behoeften van
de werkplaats is het mogelijk enige operationele modi
en statussen te wijzigen door het invoeren van de
specifieke codes (Codes C).

7.1.1 Codes -C

Selectie en wijziging van een code.

Voorbeeld voor code CO (Afb. 7-1)

° Houd de toetsen “STAR” (7) en “FINE” (8),
gelijktijdig gedurende 5 seconden ingedrukt.

Het venster voor de selectie van codes C (Fig. 7-2)
verschijnt.

° Druk op één van de toetsen “+” (4) of “-” (6), tot in
de indicator het gewenste codenummer verschijnt
(bijv.: C 0).

° Druk op de toets ENTER (5) om de selectie te
verwerven.

In de numerieke aanduiding rechts verschijnt de
huidige status, bijv.: “0”, wat in dit geval staat voor
uitgeschakeld.

Indien de huidige conditie de gewenste is:
° Druk op de toets STOP (10, Afb. 7-1), één maal
om terug te keren nar de selectie van codes

C (Afb. 7-2), een tweede keer om de functie
definitief te verlaten en terug te keren naar de
operationele modus.

Als de gewenste status niet overeenkomt met de
weergave van het display maar moet worden
ingesteld, ga dan als volgt te werk:

° Druk op één van de toetsen “+” of “-” tot in de
indicator het gewenste codenummer verschijnt
(bijv.: “0”).

Nu zijn er twee mogelijke opties:

Optie 1

° Druk op de toets ENTER om de selectie te
verwerven.

o Druk op de toets STOP om terug te keren naar
de operationele modus.

De wijziging van de operationele modus is op deze
wijze uitgevoerd en blijft opgeslagen tot er een nieuwe
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NOSIBMSIOTCS Ha 9KpaHe, Kak npeablayLne HacTPOViKK,
[0 criefytoLLero N3MeHeHus.

BapwmaHT 2
OTmMeHnTb BbIGOp C-KOAA M BepHYTbCH
HenocpeacTBEHHO B pabounin pexum:

e  Haxmute knasuwy STOP gBa pasa nogpsa.

MpumeyvaHue: Kog C4 “KomneHcaumst 3aXKMMHbIX
npMCNocobneHnin’ Henb3s NepeHecTn B
NMOCTOSIHHYIO NaMSATb.

Hwxe npuBeaeHbl BO3MOXHbIE KOAbl U3MEHEHUN.

Kog CO
YcTaHoBKa pexumoB paboThl, NpeaBapuUTenbHO
HACTPOEHHbIX 3aBOOOM-U3roTOBUTENEM:

e Bbibepute koa CO.

e BbibepuTe oauH 13 cnegyroLmnX BapUaHToOB:

0* = He BbINOMHATbL HUKAKNX OENCTBUN

1= YCTaHOBUTb 3HAYEHUSI MO YMOMYaHUo (Ha
Ancnnee HeHagonro NOSBNSIETCS COCTOsIHME 1)

MpumeyaHue: BuibpaHHbIN BapnaHT COXpaHseTcs
B MOCTOSIHHOW NamATK.

Kop C4

KomneHcaumsa octatodHon pa3banaHCMpOoBKM, ecnu
€CTb, B 32XMMHbIX MPUCNOCOBNEHNsIX.
BbicokoTo4HOE n3MepeHme.

Kaxxapbii pa3 npu 3aMeHe 3aXXMMHbIX NPUCNocobneHnin
HYXHO yfanaTb napamMeTpbl KOMMNEHcauuu unm
NOBTOPHO MPOBOAMTb KOMMEHCAUUK C HOBbIMMU
32KUMHBIMW NPUCNOCOBNEHUAMMN.

Cbpoc pabouero coctosgHusa Ha 0 oTMeHsieT
KOMMEHCAaLUMI0 3a>KUMHbIX NPUCMOCOBNEHNIA.
KomneHcauumio Takke MOXXHO OTMEHUTb NOCPELCTBOM:
- KanMbpoBKN UK NepekannbpoBKK CTeHaAa

- onTUMMU3aL MmN pasdbanaHcMpoBKK

- OTKIIOYEHMS CTeHAa.

e Bribepute kog C4.
e BbibepuTe oavH 13 cneayowmnx BapnaHToB:

BbINONHUTL KOMNEHcaumto
KomneHcaumsi BbiNonHeHa

OTKNIOYMTL KOMMNEHCaLMIO NOCne uMkna
n3mepeHuns.

o =~ 0O
1

MpumeyaHue: [JaHHbIN pexxnm paboTbl HEBO3MOXXHO
COXPaHNUTb B NMOCTOSIHHON NaMsTU.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Problemen oplossen

instelling wordt uitgevoerd. Bij de uitschakeling van
de machine worden de instellingen niet gewist, maar
ze worden bij iedere nieuwe start op dezelfde wijze
getoond, tot ze weer gewijzigd worden

of,

Optie 2
Annuleer de selectie van de net ingestelde code C en
keer direct terug naar de operationele modus:

] Druk twee keer achter elkaar op de toets STOP.

Opmerking: De code C4, nuttig voor
de compensatie van de
kleminrichting, kan niet in het
permanente geheugen worden
opgeslagen.

Hieronder worden de beschikbare codes voor de
wijziging en de betreffende uitvoerbare selecties
weergegeven.

Code CO
Instelling van de in de fabriek vooraf ingestelde
operationele modi:

e Selecteer de Code CO

o Selecteer één van de volgende opties:
0* = Geen actie
1= Stelt de standaardwaarden in
(de status 1 wordt maar kort weergegeven)

Opmerking: De selectie wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C3
Selectie van de aanduiding van de onbalans, in gram
of ounce, actief bij het opstarten van de machine

0* = Aanduidingen in gram
1* = Aanduidingen in ounce

De geselecteerde operationele modus kan in het
permanente geheugen worden opgeslagen.

Code C4

Compensatie van de resterende onbalans, mogelijk
aanwezig in de kleminrichting.

Meting met hoge nauwkeurigheid.

Telkens wanneer de kleminrichting vervangen wordt,
moet de compensatie gewist worden of herhaalt
worden met de nieuw gemonteerde inrichting.

Bij het resetten op 0 van de operationele status wordt
de compensatie van de kleminrichting geannuleerd.
De compensatie wordt ook geannuleerd als gevolg van:
- ijking of herkalibratie van de balanceermachine,

- optimalisatie van de onbalans,

- uitschakeling van de balanceermachine.

e Selecteer de Code C4
o Selecteer één van de volgende opties:

* = Fabrieksinstelling
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Kon C8

BbiGop npepensHoro (MOporoBoro) 3HayeHus He
BbIBOAMMbIX Ha OWCMNEA HE3HAYUTENbHBbIX
nokasaHuin pasdanaHcupoBkM (B rpammax
WM YHUMSIX) B 3aBUCMMOCTY OT BbIMOMHEHHbIX
HacTpoek (¥ 5.4.3).

Mpammbil:
[Ownana3soH ot 3.50 0o 20.0r
3aBoackas HacTponka 5.0 r

BbiGepuTe Aapyroe npeaenbHoe 3HavyeHne, Hanpumep
55T

e Bbibepute kog C8
e 3apanTte 3Ha4veHue 5.50
e Haxvmunte BBO[

YHuuum:
OwanasoH o1 0.12 go 0.71 yHuuu
3aBopckas HacTpowka 0.18* once

BbibepuTe gpyroe npegensHoe 3HadeHne, Hanpumep
0,50 yHumMKM

e Bblbepute kog C8
e 3apaiite 3HadeHune 0.50
e Haxmute BBO[.

MpumeyaHue: BoibpaHHbIN BapMaHT COXpaHSeTcs B
NMOCTOSIHHOWM NamMATmN.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM
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Compensatie uitvoeren

Compensatie uitgevoerd

Compensatie na de meetcyclus weer
uitschakelen

o -0
1

Opmerking: Deze operationele modus kan
niet in het permanente geheugen
opgeslagen worden.

Code C8

Selectie van de drempelwaarde voor de onderdrukking
van kleine onbalansen in gram of ounce.
De meeteenheid is afhankelijk van de
vooraf gekozen instelling in gram of ounce
(¥ 5.9.3).

Meeteenheid in gram:

Veld waarde van 3,50 tot 20,0 gram
De vooraf ingestelde waarde is 5.0 gram

Selectie van een andere drempelwaarde, bijv.: 5,50
gram

e Selecteer de Code C8
e Stel de waarde 5,50 in
e Druk op ENTER

Meeteenheid in ounce:
Veld waarde van 0,12 tot 0,71 ounce
De vooraf ingestelde waarde is 0,18 ounce

Selectie van een andere drempelwaarde, bijv.: 0,50
ounce

e Selecteer de Code C8
e Stel de waarde 0,50 in
e Druk op ENTER

Opmerking: De selectie wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C9
Beheer van de kenmerken WeightMiser ™

* = Fabrieksinstelling

95



96

Koa C11

MonoxeHne oCTaHOBKM IMaBHOMO Bana.

Topmo3 Ans No3MUMOHUPOBAHUSA OCTaHaBNuBaeT
rmaBHbIA Ban BOMM3W MOMOXEHUS KOPPEKUMU NyTeEM
NynbCUPYHOLLETO TOPMOXEHMSI.

TopmMo3 AN NO3MUMOHUPOBAHUSA akTUBUPYETCS
rnocrne TOro, Kak CTEHA BKMOYEH, BbIMOJIHEH LMK
n3mepeHus n obHapyxeHa pasbanaHcrpoBka oornbLue
npeaenbHoOro 3Ha4YeHus.

e Bblbepute ko C11.

e BriGepuTe ogvH 13 cnegyoLwmnx BapnaHToB:

0 = Topmo3 ANs NO3MLMOHMPOBaHMSA NMOCMe Lukna
N3MepeHnst He cpabaTkiBaeT.

1*= Topmo3 Ansi NO3MUMOHNPOBaHUS cpabaTbiBaeT
nocne uukna n3aMepeHus ans rieBov NIocKOCTy.

2 = Topmo3 Ansi NO3MLMOHUPOBaHUSA cpabaTbiBaeT
nocne uukna naMepeHus 4risi npaBon NoCKOCTU.

MpumeyaHume: BoiOpaHHbI BapnaHT CoOXpaHsaeTcs
B MOCTOSAHHOW MaMsTH.

Kop C12
CyeTymK LUMKINoB n3MepeHns

Mpumep: BeinonHeHo 222,123 LUUKNOB U3MEPEHUS:
e Bbibepute kog C12.
e BbiGepuTe ognH 13 cnegyoLwmnx BapnaHToB:

1 = O6uwee KONMYECTBO BbIMNOMHEHHbIX LIMKIOB
n3MepeHusi
2 = O0Ouwee KONMYecTBO LWUKIOB, B KOTOPbIX

GanaHcumpoBka Oblfia BbIMOfIHEHA YCMELIHO
(vHoukatop OK

3 = O6Lee KONMYeCcTBO LIMKIMOB ONTUMMU3ALUA UMK
MUHUMU3aLUN
4 = O6ulee KONMYECTBO LUMKIOB M3MEpeHUsa B

CEPBUCHOM peXnme

5 = O6wee KONMNYECTBO LMKITOB U3MEPEHUS C
MOMEHTa rnocreaHen kanmbpoBkn

KaxgbI BbINOMHEHHBIN LMK U3MEPEHUSA COXpaHSETCA
B namatu. MakcumanbHoe 3Ha4YeHue cyeTyuka
coctansaet 999,999 yuknos mamepeHusd. o
OOCTMXXEHUM 3TOro ymcna cyeTunk cbpacbiBaetcs
Ha Hynb. JTa nHPopmMaums ocobeHHO nonesHa Ans
CTaTUCTUYECKOTO yyeTa, Hanpumep, Ang MOHUTOPUHTa
Ccpoka cnyxbbl AedeKTHbIX AeTanen unm BpeMeHN
MCnonb30BaHMs cTeHaa 3a mecsy (rog) v T.4. Lnknbl
N3MEepPEHNS, BbINOMHEHHbIE 3a TO BPEMSI, NOKa CTEH
ObIT BKIMOYEH, MEPEHOCATCA B MOCTOSAHHYHO NaMsATb 1
[06aBnaTCA NPy OTKMOYEeHUN cTeHaat

MpumeyaHue: OOLLEE KONMMYECTBO LMKITOB
namepeHuns (BapmaHT 1) Henb3sa yganuTb.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Problemen oplossen

Code C11

Aanslagpositie van de hoofdas.

De rem voor de positionering stopt de hoofdas in de
nabijheid van de positie voor de correctie en activeert
een pulserende remming.

De rem voor de positionering wordt geactiveerd
na de inschakeling en na het uitvoeren van een
meetcyclus gedurende welke een onbalans boven de
drempelwaarde is vastgesteld:

e Selecteer de Code C11
e Selecteer één van de volgende opties:

0 = Geen positioneringsrem na de meetcyclus.

1*= Positioneringsrem voor het linker viak na de cyclus.
2*= Positioneringsrem voor het rechter vlak na de
cyclus.

Opmerking: De selectie wordtin het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C12
Teller van de meetcycli

Voorbeeld: 222.123 uitgevoerde meetcycli :
e Selecteer de Code C12
o Selecteer één van de volgende opties:

1 = Totaal aantal uitgevoerde meetcycli

2 = Totaal aantal meetcycli waarvan het resultaat
van de uitlijning succesvol met OK is afgesloten

3 = Totaal van de optimalisaties of minimaliseringen

4 = Totaal van de meetcycli in de modus Service

5 = Totaal van de meetcycli vanaf de laatste

kalibratie

ledere uitgevoerde en voltooide meetcyclus wordt
opgeslagen.

De teller kan tot maximaal 999.999 meetcycli tellen.
Bij het bereiken van dit getal wordt de teller op nul
gezet. De informatie wordt hoofdzakelijk gebruikt
voor statistische doeleinden, bijvoorbeeld voor
het verkrijgen van een demonstratie van bijzonder
gebrekkige laadintervallen of van het maandelijkse
(jaarlijkse) gebruik van de machine, enz. De tijdens
de ingeschakelde status van de machine uitgevoerde
meetcycli worden in het permanente geheugen
opgeslagen wanneer de machine wordt uitgeschakeld.

Opmerking: Het totaal (optie 1) kan niet gewist
worden.

* = Fabrieksinstelling
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7-3

Kopg C14

MepekanubpoBka cTeHAa, ocyllecTeBrnsemMas
nonb3oBaTtenem.

Ecnu ansa BbinonHeHns GanaHCUMpPOBKM Koneca
Heo6X0AMMO HECKONbKO LIMKIOB U3MEpeHus,
MOCKOMbKY pasmep 1 nonoxeHue GanaHcupoBOYHOrO
rpy3a NpUXoaMTCA PerynmpoBaTb HECKOMbKO pas, 3To
yacTo 6blBaeT CBA3aHO C HEAOCTAaTOYHOW TOYHOCTHHO
N3MepeHus.

e (OtbBanaHcupynTe KONeco C MCNOMb30BaHUEM
HacTpoek HOPMAJIBHOIO pexuma, no 5 r Ha
MIOCKOCTb.

e [lpoBepbTe GanaHCUPOBKY B pPeXMME “TOYHOM
nHaukKauun’.

e [lepexogute Kk kogy C14.
Ha gucnnee nosisutcsa coobuienune “CAL 17, n cteHa
nogacT 3BYKOBOW cuUrHan.

®  BbinonHuTe UMKN M3MEpeHNs Koneca.
B koHUe uukna Ha gucnnee nossuTcs cooblieHune
“CAL 2”.

e YcTaHOBUTE rpy3 AN NONb30BaTENbCKOW
KannbpoBkW, Kak nokaszaHo Ha PucyHke 6-2.

e BbINOMHUTE LUK U3MEpPEHNs Koneca.

B koHUe umkna gucnnen npumMmeT B1A, Kak Ha PUCyHKe
7-3, nokasbiBasi, YTO KannbpoBKa BbIMOSIHEHA
npaBuIbHO.

MpumeuyaHue: Jliobas ownbka (onepatopa)
NMPUBOAMT K 3aKpbITMIO Nporpammbl. Kogpl
owmnbok nepeuvncneHsl B Pasgene 7.1.2.

Kog C21

B naHHoM kofe npeacTtasneHa uHopmMaLuus 0 Bepcum

nporpaMMHOro obecneyeHusi U Ha3BaHWe Mogenu

©anaHcMpoBOYHOIO CTEHA.

° MepexoguTte k kogy C21.

Ha gucnnee nosasutca MHdopmMaums o Bepcuun
nporpamMmmHoro obecneyeHus.

e [lng npocmMoTpa BEPCUN SApa HAXMUTE KNaBuULLy

MpocMOTp MHGOpMaLMM BO3MOXEH, NMOKa HaxaTta

KnasuLia.

e  [lna npocmoTpa MHopmMauum o MoOgenu cteHaa
HaXXMUTe KraBuwly “+” unu knaeully “TOYHOM
MHAMKauun”.

MpumeyaHue: [NpocmMoTp MHOPMaLM BO3BMOXEH,
noka HaxkaTa KnasuLia.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Problemen oplossen

Code C14
Herkalibratie van de machine door de gebruiker.

Indien er voor het uitlijnen van een wiel een groot
aantal metingen nodig zijn omdat de afmetingen en de
positie van de correctiegewichten herhaaldelijk moeten
worden gerectificeerd, betekent dit dat de precisie van
de meting van de machine niet voldoende is.

e  Een wiel uitlijnen, zoals een NORMAAL wiel, op
minder dan 5 gram per vlak.

° Controleer in modus “fine”.
° Ga naar de code C14.

Het display toont “CAL 1” en de eenheid laat een
pieptoon horen.

e  Voer de cyclus uit.
Aan het einde van de cyclus toont het display “CAL 2.

e Draai het gewicht voor de Gebruikerskalibratie
vast zoals in de Afbeelding 6-3.

e  Voer de cyclus uit.

Aan het einde ziet het display eruit zoals in
Afbeelding 7-3 om aan te geven dat de kalibratie
correct is uitgevoerd.

Opmerking: ledere fout (van de operator)
veroorzaakt de afsluiting van het
programma. De foutcodes worden
in hoofdstuk 7.1.2. vermeld.

Code C21
De code verstrekt informatie inzake de programmaversie
en de modelcode van de balanceermachine

o Ga naar de code C21.

De weergave van de softwareversie verschijnt.

° Druk op de toets “-”
Kernel-versie.

De informatie is zichtbaar gedurende de gehele duur
van indrukken van de toets.

voor de weergave van de

° Druk op de toets “+” of de toets “FINE”
voor de weergave van het model van de
balanceermachine.

Opmerking:De informatie is zichtbaar gedurende
de gehele duur van indrukken van de
toets.

* = Fabrieksinstelling
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Kop C28

OToGparkaeT Koabl OLIMBOK, COXpaHEHHbIE B NaMATH
creHga (makcumym 10) 1 oumwaeT naMmsaTb OWNBOK

MocnegHue 10 pa3nmyHbIX KOOOB OLUMOOK COXpPaHSAOTCS
B MaMsATM M MOTyT ObiTb Bbi3BaHbl M3 MaMAaTH
onepaTtopom cTeHAa A1 ANCTaHUMOHHOM ANAarHOCTUKA
HeuncnpaBHOCTEN.

MocnenHwi kog, oLLIMBKM COXPaHSAETCS B SiUEKe NaMsiTi
1. Mpegblaywme kogbl OWMOOK pacrnonarakTcs B
cnvcke owmnboK nocrnenoBaTenbHO, NOA CrieayLWwnuMm
HOMepamMm.

e [lepexogute K kogy C28.

MPOCMOTP CHETYMKOB OLUMBOK
e [lng NpoKpyTKM CMMCKa OWMNBOK HaxXmuTe u

yaepxusante knasuwy “+” unm “-”.,

Mpumeyanue: Npun HaxXaTm KNaBULIN Ha OUCMNEN
BbIBOOMTCSA HOMep OWWKUOKM B ChKCKe, a
npu OTMYCKaHWW KMaBuLIN NOSABMASETCH
COOTBETCTBYIOLLUIA KO,

e Jlna Toro 4ytoObl CHOBa BbIBECTW Ha AUCMNEN
HoMep oLwmOkK (cnesa) n obLuee KONMYECTBO pas,
Korga AaHHasa owmnbka noBTOpsnacb C MOMEHTA
nocriegHen o4nCTKN NamaTt (cnpasa), HaxXMuTe
knasuwy “3BE30OYKA”.

OBHYJIEHME CHETYMKA OLWMBOK
° Haxmunte BBOL.
e BbiGepuTe HYXXHbIA MYHKT MEHON;

0* = He ounwatb namsaTb owWMOOK
1 = OynctuTb NamMATb oLINMBOK

° Haxmunte BBOL.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM
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Code C28

Staat toe de door de machine opgeslagen foutcodes
weer te geven en te wissen (maximaal 10).

De laatste 10, niet-cyclische, foutcodes worden in
het foutengeheugen opgeslagen zodat de klant, door
middel van een externe diagnose, de plaatsgevonden
storingen kan oproepen en raadplegen.

De als laatste opgetreden foutcode wordt in het
geheugen opgeslagen op positie n° 1. De vorige codes
zakken geleidelijk in de geheugenlijst.

° Ga naar de code C28.

RAADPLEGING FOUTENTELLERS
° De toetsen “+” of “-” indrukken en loslaten om
verder te gaan in de lijst van de aanwezige fouten.

Opmerking: Bijhetindrukken wordt het nummer
van de fout in de lijst weergegeven,
terwijl bij de vrijgave van de toets de
overeenkomstige code verschijnt.

° Druk op de toets START om opnieuw de
foutcode weer te geven (links) en het totaal van
de herhalingen van die fout sinds de laatste
nulstelling van het foutengeheugen (rechts).

NULSTELLING FOUTENTELLERS
° Druk op de toets ENTER.
° Verricht de selectie.
0* = De fouten niet uit het geheugen wissen

1 = Alle fouten uit het geheugen wissen

° Druk op de toets ENTER.

* = Fabrieksinstelling
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7.1.2 E-koabl

Mpu BbIBOAE E-kopa nogaetcs 3BykoBom curHan. MNpu

nosiBNeHun kopa:

e 3anuwimTe ero

e OCMOTPUTE OMucaHue koda B cnucke. Ecnu ko
He HangeH, CBAXUTECH C CEPBUCHON CryX60M.

e BbINOMHUTE NPUBEAEHHbIE HKE YKa3aHUs.

CTpyKkTypa AaHHOro pasgena crnegytoLwas:
Kog

Onuncanue

e Heobxoanmble oencTeus.

HekoTtopble coobLieHuns ob owmnbkax otobpaxatoTcs
B NPaBOW YacTu AUcnnes B Te4eHne 3 CekyHn.

e [Ina Toro 4tobbl yaanuTb Kog OWMOKK, OTKPOUTE
KOXYX 3alluThbl KOreca UM HaxmuTe KnasBully
STOP.

E10

M3mepuTenbHbI pblvar BbiIBEAEH M3 MCXOAHOro

NONoOXeHns BO BPEMS BpaLLleHUs Koneca.

o [lepeBeante namepuTeENbHBIN pblyar B UCXOAHOE
nonoxeHue (MOMHOCTbIO BHYTPb U BHU3).

e [lpyvBeguTe Koneco BO BpalleHWe, He Kacascb
N3MepUTENBHOrO pblvara.

e Ecnu owmnbka nosaBuTCca CHOBa, oTkanubpyinte
N3MepuTeEnbHBIN pblyar (06paTnTech B CEPBUCHYIO
cnyxoy).

Yepes HecKoMbKo CEKYHA MPOMUCXOQUT O4UCTKa AUCTTES.

El1

Bo BpeMs BKMOYEHUS U3MEPUTENbHbLIA pblvar

HaxoaUTCS He B UCXO4HOM MOMNOXEHWUN:

e OCTOpPOXHO nepeBeguTe U3MEPUTENbHbLIA pblyar
0bpaTHO B MCXOAHOE NOMOXEHUE.
Coob6LeHune 06 owmnbke AOIMKHO CHE3HYTb Yepes
HECKOINbKO CEKYHA.

e Ecnu ownbka nossutcsa cHoBa, obpaTtutech B
CEPBUCHYIO Cryx0y.

Mprmeyvanune: NMpun HaxkaTre Knasmwn STOP MOXHO
npogomKaTb UCNOMb30BaHWe CTeHaa, HO
BCe MapameTpbl Koneca HyxHo byget
BBOAMTb BPYyYHyO (¥ 5.6.3).

E22

Huskas yactoTa BpalLleHus

YacToTa BpalleHWs korneca He pocTuraert

MWUHVMMAarbHOTO NPeaenbHOro 3HaYeHNs HE0BX0AMMOTo

Ans 6anaHCcMpOBKY.

e [lpoBepbTe, He 3abnokupoBaHa nu criyvyanHo
negans TOPMO3a UMK KOMeco.

e [lpoBepbTe Hanuyne NpegMeToB, MeLLaoLInX
BpaLLleHuIo korneca.

e [lpoBepbTe ceTb NUTaHMSI.

e YCTaHOBMUTE KOMECO Haanexalum obpasom.

e OOpartutecb B CEPBUCHYIO CryXOY.



Problemen oplossen

71.2 Codes-E

In geval van weergave van een E-code is er een zware

pieptoon te horen.

In ieder geval wordt een code weergegeven:

e noteer de code

e raadpleeg de onderstaande codes. Indien de code
niet beschreven staat, neem dan contact op met de
technische bijstand.

e voer de beschreven fasen uit.

De instelling van dit hoofdstuk is:
Code

Beschrijving

e Uit te voeren fase of fasen.

Enkele foutcodes worden gedurende circa 3 seconden
op het scherm rechts weergegeven.

e Om de foutmelding onmiddellijk te wissen (bijv.) de
wielbescherming openen of drukken op de toets
STOP.

E10

Meetarm verwijderd vanaf de startpositie tijdens de

rotatie van het wiel.

e Breng de meetarm terug naar zijn startpositie
(volledig ingetrokken).

e Voer een nieuwe cyclus uit zonder de meetarm aan
te raken.

e Indien deze fout opnieuw verschijnt, laat de
meetarm dan kalibreren (onderhoud).

Het display wordt na enkele seconden gewist.

E11

Tijdens de inschakeling bevond de meetarm zich niet

in zijn startpositie.

e Breng de meetarm voorzichtig terug naar zijn
startpositie.

De fout zou binnen enkele seconden moeten

verdwijnen.

¢ Indien de fout opnieuw verschijnt, neem dan contact
op met de technische bijstand.

Opmerking: Door te drukken op STOP is
het mogelijk door te gaan met de
werkzaamheden en de wielgegevens
handmatig in te voeren (¥ 5.4.3).

E22

Lage snelheid

De rotatiesnelheid van het wiel op basis van de voor de
uitlijning ingestelde drempelwaarden is niet bereikt.

e Controleer dat de rem (het pedaal) of het wiel niet
per ongeluk geblokkeerd zijn.

e Controleer dat het wiel niet geremd is of door
obstakels belemmerd wordt.

e Controleer de voeding.

e Monteer het wiel naar behoren.

e Neem contact op met de technische bijstand.
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E24

KonebaHusa 4YacToTbl BpaLLeHus

Ecnvn Heobxoaumo KoMneHCMpoBaTb HEPaBHOMEPHOCTb
YacToThl BpalleHus koneca.

e [lpoBepbTe Hanuuve NpegmeToB, MeLUAKLNX
BpaLLiEeHUIO Koreca.

e [lpoBepbTe ceTb NUTAHUA.
YcTaHoBMTE KONECO NPaBUITbHO.
OGpaTtutechb B CEPBUCHYHO CNyXOy.

E25

Owunbka peBepca.

Ban Bpalyaetcs ¢ onpegeneHHon YacToTon BpaLleHus,
HO He B TOM HanpasIieHUn

e 3artopmo3auTte Bar.

e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYLO CNyXOy.

Korga BpalleHne oCTaHOBMTCS, AUCMNIIEN O4YUCTUTCS.

E26

OTCyTCTBYET YyCKOPEHME.

YckopeHue BpalleHus Bana He 3adoMKCUpOBaHO.
e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYLO CNyXOy.

E27

3adrKcMpoBaHO Npockarnb3biBaHue.
Koneco npockanb3abiBaeT Ha Bary.

e YCTaHOBMUTE KOMeCo NpaBumbHO.

E28
HocTturHyTta npegenbHas CKOpocTb
e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYLO CNyXOy.

E50

KannbpoBka BbiNONHEHA NpPOW3BOAUTENEM He
MOSHOCTb.

e (OOpaTtutechb B CEPBUCHYHO CNyXOy.

E51

KannbpoBka He yganacb

e OTkntounTe cTeHa, nogoxauTte 20 cekyHa.

e BkntounTe cTeHa.

e [lonbiTanTech BbIMOMTHUTL MOBTOPHYH KanuOpOBKY
unu:

e (OO6paTtutechb B CEPBUCHYHO CNyXOy.

E52

KannbpoBOoYHbIV rpy3 HAXO4UTCS C MPOTMBOMOITOXHOW

CTOPOHbI OTHOCUTENBHO MeCcTa YCTaHOBKM rpy3a npu

KannbpoBke, BbINOMHAEMON NPOM3BOAUTENEM.

e YcTaHOBMTE rpy3 AN49 NOoNb30BaTesIbCKOM
KannbpoBKN MpaBUNbHO, C NEBOW CTOPOHHI
dnaHua. lNMoeTopUTE KAaNMbpPOBKYQ.

e (OO6partuTtecb B CEPBUCHYHO CNyxbyn.
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E24
Fluctuerende snelheid
De voor de uitlijning benodigde rotatiesnelheid van het
wiel is niet bereikt.
e Controleer dat het wiel niet geremd is of door
obstakels belemmerd wordt.
e Controleer de voeding.
Monteer het wiel naar behoren.
Neem contact op met de technische bijstand.

E25

Inversiefout.

De as draait bij een bepaalde snelheid in de
tegenovergestelde richting.

e Activeer de rem.

o Neem contact op met de technische bijstand.

Het display wordt gewist wanneer de rotatie wordt
stopgezet.

E26

Geen versnelling.

Er is geen versnelling van de as gedetecteerd.
o Neem contact op met de technische bijstand

E27

Slippen gedetecteerd.

Het wiel slipt op de as.

e Monteer het wiel naar behoren.

E28
Snelheidslimiet bereikt.
o Neem contact op met de technische bijstand

E50
Fabrikantkalibratie niet voltooid
o Neem contact op met de technische bijstand

E51

Kalibratie mislukt

Schakel de eenheid uit en wacht 20 seconden.
Schakel de eenheid in.

Probeer opnieuw de kalibratie, of:

Neem contact op met de technische bijstand.

E52

Kalibratiegewicht op de tegenovergestelde zijde ten

opzichte van de fabrikantkalibratie.

o Bevestig het gewicht voor de gebruikerskalibratie
correct aan de linkerzijde van de flens. Herhaal de
kalibratie.

o Neem contact op met de technische bijstand.
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E82

HewncnpaBHOCTb BO BpeEMsi CaMOMPOBEPKM U 3arycka.
e OrtkntounTe cTeHn, nogoxaute 20 cekyHA.

e BkntouuTe cTeHa.

E92

Bo Bpemsi BTOPOW NOMNbITKM pblyark 4ng namepeHunst

paccTOsiHUS 1 guameTpa ANCKa HaxoAasTCs He B

ncxogHoMm nonoxeHun. Oba pblyara HemcrnpaeHbl.

o [logoxguTe 5 cekyHa Unn HAXXMUTE KnaBuLLy
STOP ans npogomkeHus paboThbl.
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E82

Storing tijdens de zelfdiagnosetest bij de start.

e Schakel de eenheid uit en wacht 20 seconden.
e Schakel de eenheid in.

E92

De meter van de afstand was niet in de ruststand

ook bij de 2° poging. De meter wordt

gedeactiveerd.

e Wacht 5 seconden of ga verder door te drukken op
de toets STOP.
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7.1.3 H-koabl - NpeaynpexaeHus

HO
MnaBHOCTb xoda koneca He MOXET BbiTb ynydlleHa
onTyMmM3auuen GanaHCMpOBKN.

H1
[anbHenwas onTMMu3auma He peKkoMeHayeTcsl, HO
BO3MOXHa.

H2

PekomeHayeTcst BbINOMHNUTL NpoLeaypy MUHUMU3ALMK,
AarbHenwas onTuMmsauus 6anaHcUpoBKM yITyyLLEeHWA
He NpUHeceT.

H34
Cuctema SONAR He MOXeT cuuTbiBaTb NokasaHus:
KOXYX OBVXKETCS CMLIKOM ObICTPO.

H35
Pesynbratbl U3MepeHUi, Nony4YeHHble C NOMOLLbHO
cMCTeMbl Sonar, HaxogdaTcs 3a npeaenaMy guanasoHa.

H80

dyHKUMA nepekannbpoOBKM He HacTpOeHa.
B pesynbrate, oHa He MOXeT ObiTb BbINONIHEHA
onepaTopom.

HaxxmuTe knaBuwy STOP, ytobbl yganutb cCooOLLeHME.
OGpaTutechb B CEpPBUCHYIO Cry0by Ansa KannbpoBku
cTeHaa.

H82

CamonpoBepka npepBaHa (Hanpumep, NOBOPOTOM
Koneca).

3anycTuTe CcTaHOK, CTapasicb He TporaTb CTEHA

[0 Tex Mnop, Noka He NosiBUTCS yBeAOMIIEHNE O

3aBepLlieHnmn camognarHoCTuKun.

H90

CnuwKoM AnuTenbHOE YCKOPEHUE UITN TOPMOXEHMNe
Korneca (nocne uukna usMepeHus).

Ecnn rmaBHbIi Ban He pa3BMBaeT Heobxogumom
cKkopocTu, ybeoutechb, YToO TOPMO3 He 3a4eNCTBOBaH,
M 4YTO Macca Koneca He npeBblaeT AONyCTMMOe
3HadeHue. B atom cnyvae:

OTnycTuTe TOPMO3.

MpoBepbTe, cBO6OAHO NU BpawaeTcs Ban C
YCTaHOBIEHHbIM Ha HEM KOMECOM.
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7.1.3 Code H - Waarschuwing

HO
De geruisloosheid van het wiel kan niet verbeterd
worden door de optimalisatie uit te voeren.

H1
Verdere optimalisatie niet aanbevolen, maar wel
mogelijk.

H2
Minimalisering van het aanbevolen gewicht, terwijl de
verdere optimalisatie geen verbetering tot gevolg heeft.

H34
De SONAR leest niet; te snelle sluiting van de
wielbescherming.

H35
De SONAR detecteert waarden buiten het bereik.

H80

De herkalibratie was niet voorzien en kan dus niet door
de operator worden uitgevoerd.

Druk op de toets STOP om het bericht te wissen.
Neem contact op met de technische bijstand voor de
kalibratie van de eenheid.

H82

Storing tijdens de zelftest (bijv. tijdens het draaien van
het wiel).

Herstart de machine en wees voorzichtig de eenheid
niet aan te raken tot aan het bericht van de voltooi-
ing van de zelfdiagnose.

H90

Het wiel wordt te langzaam versnelt of geremd na
een meetcyclus. Indien de hoofdas niet het vereiste
toerental bereikt moet gecontroleerd worden of de rem
geactiveerd is en of het wiel een overmatige massa
heeft. In dat geval:

De rem vrijgeven.

Controleren dat de as met het gemonteerde wiel vrij
draait.

Draai het wiel handmatig en voer vervolgens de toets
START uit.

Indien het probleem niet op deze wijze verholpen kan
worden, neem dan contact op met de technische bijstand.

H91
Schommeling van het toerental tijdens de meetcyclus.

109



110

MoBepHUTE KONECO BPYYHYH U HAXMWUTE KnaBuLLy
START.

Ecnu ownbka He ycTpaHsieTcs, obpatutech B
CEPBUCHYO CITyX0y.

H91l

M3mMeHeHne CkopoCTU BO BPEMS LKA N3MEPEHNSI.
BoamoXHO, 3a0enCcTBOBaH TOPMO3.

OTnycTnTe TOpMO3.

MpoBepbTe, cBOOOAHO N BpallaeTcsi Ban ¢
YCTaHOBMNEHHbIM Ha HEM KONECOM.

MoBTOpPUTE LMK,

7.2 MNocnenpogaxHoe obcrnyxuBaHune

Ceskutechb ¢ areHToM B Bawuem pernoHe.

Ha cante komnaHuu npeacTaBneHa nHgopmMaumnsa no
nocnenpogaxHomMy 006CnyXunBaH1o BO BCEM MUPE:

http://www.snapon-equipment.eu

lopsiyasa nuHns (mexgyHapogHas) +49 8634 622-
8996
lopsyas nuHua (Mepmanmns): +49 8634 622-8994
MpuemHas +49 8634 622-0
Snap-on Equipment Germany
Konrad-Zuse-Stralke,1 D-84579 Unterneukirchen
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Mogelijk is de rem geactiveerd.

De rem vrijgeven.

Controleren dat de as met het gemonteerde wiel vrij
draait.

Herhaal de meetcyclus.

7.2  Technische bijstand klanten

Neem contact op met uw plaatselijke vertegenwoordiger.

De website verstrekt informatie over de technische
bijstand klanten in de verschillende landen:

http://sbs.snapon.com/support
Hotline (International) +49 8634 622-8996

http://www.snapon-equipment.eu
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
- Snap-on Equipment Germany -
- Konrad-Zuse-StralRe,1 D-84579 Unterneukirchen -
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

8.0 YtTunusauus cteHpa

Ecnu cteHp Bam 6Gonblue He HyXeH, CBSXXUTECH CO
CBOWM MOCTABLLMKOM, YTOObI YTOUHUTb €r0 CTOMMOCTb
WIM NONYYNUTb YKa3aHWs Mo ero yTunusaumm.

8.1 UHCTPYKUUU NO
YTUNU3AUUN CTEHOA B
CTPAHAX EC

Ons aNeKTpUYecKoro u aneKTPoOHHOro
obopyaoBaHus

Mpn ytunusauun obopyaoBaHUsa B KOHLE ero
XW3HEHHOTo uuKna Heob6xo4MMO BbIMOMHATH
crnepytowme npasuna:

1. HE yTtunusuposaTtb obopygoBaHue BmecTe C
ObITOBBIM MYCOpPOM, COPTUPOBKA 3NEMEHTOB
obsAsaTernbHa.

2. Ceda3aTbCda C nocTaBLWMKOM, 4TOOblI y3HaTb
CaHKUMOHUPOBaHHbIe MecTa cbopa 06opyaoBaHus
ONs yTunmsaumn.

3. CnepoBartb ykasaHusaM cTaH4apToB no obpaboTke
0TX0[0B, YTOObI MCKNIOYMTL OMacHble hakTopbl
BO3AEWNCTBNSA Ha 300POBbE MOAEN N OKPY>KAIOLLYYIO
cpegy.

OaHHBIN cumMBON O3HavyaeT, 4TOo cbop
anekTpoobopyaoBaHNS AOMMKEH NPOU3BOAUTLCH B
crneymnansHoO NpeaycMOTPeHHbIX MecTax.

9.0 lMpunoxeHus

B paHHOM pasgene cogepXuTtcs OOMNOMHUTErNbHasA
MHopMaLus O CTeHAae.

Ecnun B gOKyMeHTax cogepXXmTCs CCblfika Ha TOYHYHO
KOHdMrypaumio cteHga, To cregyer yy4yecTb, 4YTO
MeCTHble TpeboBaHuA kK o6opygoBaHUO MOTYT
oTnM4YaTbCs OT xapakTepucTuk cteHga. bonee
nogpobHasi Hopmauus yka3aHa B iMcTe 3akasa.



Verwijdering / Bijlage

8.0 Verwijdering

Op het moment van de verwijdering van de eenheid
moet men contact opnemen met de dealer voor
een offerte of voor informatie betreffende de
verwijderingsvoorschriften voor de eenheid.

8.1
VERWIJDERINGSINSTRUCTIES IN
DE EEG-LANDEN

Voor elektrische en elektronische
apparatuur

Op het moment van verwijdering, aan het einde van
de levensduur van deze apparatuur, is het verplicht
om:

1. De apparatuur NIET als gemeentelijk afval te
verwijderen maar door middel van een gescheiden
inzameling.

2. Uw dealer te vragen naar de inzamelpunten die
bevoegd zijn voor de correcte verwerking.

3. De normen voor het correcte afvalbeheer in acht
nemen, om mogelijke gevolgen voor het milieu en
de volksgezondheid te voorkomen.

Dit symbool duidt op de verplichting voor de gescheiden
inzameling van elektrische en elektronische apparatuur
op het moment van de ontmanteling.

9.0 Bijlage

Dit hoofdstuk bevat aanvullende informatie over de
eenheid.

Indien deze een precieze verwijzing naar de configuratie
van de eenheid bevat, moet men opletten omdat de
exacte configuratie in de verschillende landen kan
verschillen. Raadpleeg de orderbevestiging voor
details.
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MpunoxeHue: UHCTPYKLUMM NO yCTAaHOBKE

B maHHOM NPUNOXeHNN ONMCbiBakOTCA Tpe6OBaHI/IF| K YCTaHOBKE, MHCTPYKUWKM MO YCTaHOBKE 1 MPOBEPKN.

Bijlage: Instructies voor de installatie

Deze bijlage beschrijft de eisen, procedures en controles voor de installatie.
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i. TpeboBaHUsA K MeCTy YyCTaHOBKMU
Heononuma;l nnowagb

MuHMManbHbIE pa3mepbl, HeOGXOD,VIMbIe ansa
6e3onacHom JKCcnnyataunnm cteHaa, yka3aHbl Ha
PVCYHKe:

PucyHok i.1

Ha pucyHke yka3aHbl ABa BuAa pa3Mepos:

1 OT CTEeH [0 UeHTpa OTBepCTwii: creBa U
CBepXy yepTexa

2 OT CTEH [0 Kopryca CTeHAa: cripaBa U CHU3Y
yepTexa.

Tpe6oBaHUA K nony

Mon porkeH 6bIThb:

- rOpM3oHTanbHbIM; AOMyCcK +/- 1°

- POBHbIM; Nepenag oo 2 Mm

- CnocobHbIM BblAepXMBaTb Maccy cTeHAa,
KoTopas ykasaHa B rnase 2 pykoBoacTBa Mo
aKcnnyaTtaumu.

Mon, Ha KOTOPOM YCTaHOBMEH CTeHA, He OOMKeH
nepenasaTb BMOpauUUu OT APYrUX YCTPOUCTB UIK
NpVYHMMAaTb BUOPaLMW CHapYX1 NOMeLLieHUs1. BHellHne
BMGpaLMM MOTYT NOBMNUSATL HA TOYHOCTb GaniaHCUPOBKU.

I'IpumeanMe: CteHa pomkeH ObiTb pacnonoxeH
HenocpeacTBeHHO Ha nony. He noactasnante
noaKnagkuy nog ero onopbl.

Mpu cobnogeHun ykasaHHbIX Bbille YCIOBUM
GanaHCUPOBOYHbIN CTEHA He TpebyeTcs AOMNOMHUTENTbHO
KpenuTb K nony.

Tpe6oBaHUA K INIEKTPONUTAHUIO
TpeboBaHWs K MUTaHWIO CTEHAA yKasaHbl B rraBe 2
HacTOosILLEro pykoBoACTBa.

BHUMAHME: OBECNEYbTE HATTUMUE BBNU3NU
CTEHOA UCMPABHOW CETEBOW PO3ETKMW.

BHUMAHMUE: 3ANPELWLAETCA HANOJIbHAA
NMPOBOAOKA KABE!IEI?I NMNTAHWA BE3
COOTBETCTBYIOLWEW 3ALLUNTDI.
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Installatie

i. Eisen voor de installatie

Benodigde ruimte
De tekening toont de ruimte die om veiligheidsredenen
minimaal benodigd is:

Afbeelding i.1

De tekening heeft twee reeksen afmetingen:
1 vanaf de wand naar het midden van de gaten
aan de linker- en bovenkant van de tekening
2 vanaf de wand tot aan de rand van bak rechts
en onder op de tekening

Eisen voor de vloer

De vloer moet:

- horizontaal zijn; tolerantie +/- 1°

- vlak zijn; tolerantie tot 2 mm

- geschikt zijn voor het ondersteunen van het gewicht
van de balanceermachine, zoals aangegeven in
hoofdstuk 2 van de handleiding.

De vloer waarop de balanceermachine geinstalleerd
zal worden moet geen trillingen overdragen die
veroorzaakt worden door andere apparatuur of
afkomstig zijn van buiten het gebouw. De externe
trillingen kunnen de nauwkeurigheid van de eenheid
in gevaar brengen.

Opmerking: De balanceermachine moet direct
op de vloer worden geplaatst. Maak
geen gebruik van vulstukken om
onregelmatigheden te compenseren.

Indien aan de bovenstaande voorwaarden wordt
voldaan, zal het niet nodig zijn de balanceermachine
op de grond te verankeren.

Eisen voor de elektriciteitsvoorziening
De eisen van het elektriciteitsnet worden weergegeven
in hoofdstuk 2 van de handleiding.

WAARSCHUWING: ZORG ERVOOR DAT ER
EEN GOEDGEKEURD WANDSTOPCONTACT
BESCHIKBAAR IS, VERBONDEN MET HET
ELEKTRICITEITSNET.

WAARSCHUWING: DE ELEKTRISCHE KABELS
NIET SLORDIG OP DE VLOER PLAATSEN, MAAR
BEDEK ZE MET GOEDGEKEURDE SPECIFIEKE
AFSCHERMINGEN.
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

ii TpaHCnopTUpOBKa, pacnakoBKa u
KOMMMeKTauus

TpaHcnopTupoBKa

BanaHcMpoBOYHbIN CTEHA NOCTABMSETCS HA NOAA0HE
e Vicnonb3ynte BUNOYHbIN aBTONOrpy34uk (PucyHok
ii-1) ANs TpaHCNOPTMPOBKM CTeHAa B pabouyto 30HY.

PacnakoBka _
BHUMAHUE: HEOONMYCKAUTE OTCKAKUBAHUA
PEMHEW NPU UX PA3PE3E.

e  OTpexbTe peMHu.

e  OTkponTe KOPOOKY CBEPXY.

e CHuMUTEe ckoObl Ha OgHe Kopobku. MogHMMKUTe
KOpOGKy BBEPX Hag CTEHAOM.

e OCTOpPOXHO pacnakyiTe CTeH[ M 3anacHble YacTu,
BXOASLLME B KOMMMEKT MOCTaBKMU.

e [lpoBepbTe KOMMMEKTHOCTb NOCTaBKMU.

Komnnekrauu

lMocTaBka BKIOYaET:

- banaHcupoBOYHbLIN CTeH C geknapauuen
cooTBeTcTBUS cTaHgapTam EC.

- PykoBoacTBO Mo akcnnyatauum.

- [MpunHagnexHocTn, ykasaHHble B pasgene 3.1
PYKOBOACTBA MO 3KCnyaTauum.

- 3 KptoKa 1 MOSKM AN XPaHEHUSI NPUHAANEXHOCTEN.

- Kabenb nutaHus.

- 3alunTHBIN KOXYX (MpW Hanm4mm).

Heo6xoanMbie MHCTPYMEHTbI
- otBepTKa / wnwuy (gnameTp 4.5-5 mm)
- raeyHble kroun: 13, 17 mm

PacnonoxeHue
e CHumuTe 6onTbl KpenneHus 6anaHcMpOBOYHOIO
CTeHAa K NOAOOHY.

OCTOPOXHO: HE MOOHNWMAWTE N HE
MEPELOBWIANTE CTEH[ 3A TTIABHbIV BAIT N
W3MEPUTEJIbHbIE YCTPOWVCTBA.

Cwm. PucyHok ii-2.
e  CHMMUTE CTeH C NogaoHa U NnepeMecTUTe ero Ha
paboymnii y4acToK.

MpumeuvyaHune: Mcnonb3ynTe KplKK
(ycTaHOBMNEHHbIE cornacHo pasgeny iii)
/NN 3aWNTHBIA KOXYX (NPY Hanm4mm)
ANg nepemMeLleHns cteHaa.



Installatie

ii Transport, verpakking en inhoud

Transport
De eenheid wordt geleverd op een pallet

o Gebruik een pallettruck (Afbeelding ii-1) om de
eenheid naar de werkplek te verplaatsen.

Verwijder de verpakking

WAARSCHUWING: LET OP DAT HET
VERPAKKINGSBAND BIJ HET DOORSNIJDEN
NIET WEGSCHIET.

e Snij het verpakkingsband door.
Open de bovenkant van de kist.
Verwijder de metalen nietjes op de onderzijde van
de kist. Hef de kist boven de eenheid weg.

e Pak de balanceermachine en de bijgeleverde
onderdelen voorzichtig uit.

o Controleer of de levering volledig is.

Inhoud

De levering omvat:

- een balanceermachine met de EG-
Conformiteitsverklaring.

- een handleiding voor de operator.

- de in hoofdstuk 3.1 van de handleiding vermelde
accessoires.

- 3 schroefdraadpennen met steunplaat accessoires.

- een voedingskabel.

- een wielafscherming.

Benodigd gereedschap
- schroevendraaier / stang (diameter 4,5-5 mm)
- sleutels: 13mm, 17 mm

Plaatsing
o \erwijder de bouten die de balanceermachine op
de pallet bevestigen.

LET OP:

DE BALANCEERMACHINE NIET HEFFEN OF
VERPLAATSEN DOOR DE HOOFDAS OF DE
MEETGROEP VAST TE PAKKEN.

* Zie Afbeelding ii-2.
¢ \erplaats de balanceermachine vanaf de pallet naar
de werkplek.

Opmerking: Gebruik voor het verplaatsen
van de eenheid bij voorkeur de
accessoirehouderpen (monteren
volgens de aanwijzingen van
paragraaf iii) en/of de as van de
wielafscherming.
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iii MopsapokK yctaHOBKMU

BanaHCUpPOBOYHLIN CTEHA:
[lns npaBUnbHOM YCTAHOBKM CTEHOA UCMNONb3ynTe
yepTex 13 rmasbl i. Ecnu cTteHg Heobxogumo
3aKpenuTb, TO PEKOMEHAYeTCHA UCMonb30BaTb
KpenexHble arnemMeHTbl AnameTpoM 8 MM, Knacca
npo4YyHocTn 8.8 U BblILLE.

CTtoiika ANnA XpaHeHUs NPUHaANEeXHOCTen:

e Pacnakyinte 4 pe3b00BbIX LWITUATA U MOSKN.

e CwMm. PucyHok iii-1. YctaHoBute 4 pe3bb0oBbIX
WTnTa 1 Nonku.

Pe3b60BoOW Ban:

e OuucTnTe pe3pboBOW Ban 1 OTBEPCTME Ha [MTaBHOM
Bare.

e Cwm. PucyHok iii-2. PacnonoxuTe pesbbown Barn.

o [Insa 3akpy4mBaHUs NCNONb3yNTe WTUPT.

KopoTtkun Ban:

e OuuncTMTE KOPOTKMIA KOHLIEBOW Ban U OTBEPCTME B
rmaBHOM Bany.

e Cwm. PucyHokiii-2. YctaHOBUTE KOPOTKMI KOHLEBOWA
Barn.

o [Insa 3aTSKKM UCMONb3YHTE LWTUAT.

3aXXMMHble NpMcnoco6neHus:
e [loMecTuTe 3aXNMHbIE MPUCNOCOBNEHMS Ha CTOMKY
ANS XpaHeHUs! NPUHaANeXHOCTEN.

Koxyx 3awuTbl Koneca:

e Cwm. PucyHok iii-3.

Koxyx 3awuTbl Koneca BnuAeT Ha creaylowme
pPeX1MbI paboTbl:

® Llukn n3amepeHus 3anyckaeTcs NyTem 3akpbITUsSi KOXYXa
3almnThl Koneca.

® [lpn NOQHATUM KOXyXa BO BpeMms LMKNa U3MepeHus
BpaLLeHve koneca octaHasnmeaetcs (kog C).

Puc. iii-3
® YCTaHOBWUTE KOXYX 3alMTbl koneca (1) Ha ocb (2) n

nogHnMMamnTe, noka KpeneXxHble OTBEPCTUA KOXKyXa N OCb
KOXXyXa He COBMECTATCA.

® BcraBbTe ycTaHOBOYHbIM BUHT M10 (3) ¢ wanbon (4)
CHU3Y 1 3aTSHUTE LUECTUIPaHHON rankon (5) c wanboin.

Puc. iii-3a
® CoeavHnTe BUIKY kabenst nutaHus (6) ¢ pasbeMom Ha

cTeHZe (7), BbICTynawLwWmyM 13 OTBEPCTUS B Kopnyce
cTeHaa.

® [lomecTtute BUJKY C pa3beMOM BHYTPb KOpnycCa CTeHaa
Yyepes3 oTBepCcTne B CcBOOOAHOM MOOXEHUN.

BHumaHue:

MockonbKy kKabenb nepemMelLaeTcs BO BPEMSI OTKPbITUS U
3aKpbITUSI KOXYXa, OH AOIMKEH ObITb NPONOXeH B cBA3ke (8,
Puc. iii-3a) nog koxxyxom.



Installatie

iii Installatieprocedure

Eenheid:

Raadpleeg voor de correcte positionering van de
balanceermachine de tekening van deel i. Indien
de balanceermachine verankerd moet worden,
wordt aangeraden bevestigingsmiddelen met
een diameter van 8 mm te gebruiken en met
kwaliteit 8.8 of hoger.

Accessoirehouder:

e Pak de 4 schroefdraadpennen-accessoirehouders
en de steunplaten uit.

e Verwijs naar Afbeelding iii-1. Monteer de 4
accessoirehouderpennen en de steunplaten.

Schroefdraadas:

e Reinig de schroefdraadas en het gat in de hoofdas.

e Verwijs naar Afbeelding iii-2. Plaats de
schroefdraadas.

e Gebruik een pen om aan te scherpen.

Kleminrichting:
e Plaats de verankeringselementen op de
accessoirehouderpennen en in hun behuizingen.

Wielafscherming:

e Verwijs naar Afbeelding iii-2.

De wielafscherming interageert op de volgende
operationele wijzen:

e Start van de meetcyclus door middel van het sluiten van
de wielafscherming.

e Remming van het wiel tijdens de meetcyclus door middel
van het sluiten van de wielafscherming (Code C5).

Afbeelding iii-2

e Plaats de wielafscherming (1) op de steunas (2) en draai
de buis van de wielafscherming tot het uitlijnen van zijn
bevestigingsgaten met de gaten van de steunas.

e Steek de bevestigingsschroeven M10 (3) met de ringen

(4) van onderen in en scherp de zeskantmoer (5) en de
ringen goed aan.

Afbeelding iii-3 (Alleen voor machines met Sonar)

o Sluit de stekker van de kabel (6) aan op de connector van
de machine (7) die uit de opening van de machinebehuizing
steekt.

e Breng deze stekkeraansluiting los aan in de machine via
het gat in de machinebehuizing.

Let op:
Omdat de kabel tijdens het openen en sluiten
van de wielafscherming verplaatst wordt, moet
deze door de kabelklem (8, Afb. iii-3) onder de
beschermingssteun lopen.
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iv lMpoBepka

e OTbBanaHcupyiTe KOMeco C YCTaHOBKOM rpy3a He
mMeHee 0,25 yHuui (5 1) Ha NITOCKOCTb KOPPEKLUN.
e Ortkanubpynte cteng (¢ 6.3.1).

v UHCcTpyKTax onepatopa

(JdaHHas uHgopMauus npedHa3Ha4eHa MosibKo Oris

repcoHarna cep8ucHol criyx6bi)

e [lokaxuTe pykoBOACTBO MO TEXHUKE 6e30MacHOCTU
N 0OBACHUTE €ro NMonoXeHus.

e [lokaxuTe ornepaTopy, Kak BKIoYaTb U BbIKMNoYaTb
CTeHA.

e [lokaxuTe onepaTopy, Kak NMpoOoU3BOAUTCS
aBapuiiHasi OCTaHOBKa.

e [lokaxuTe onepaTopy, kak Bblbupatb Tun
Korneca, BBOAWTb AaHHble U yCcTaHaBnuBaTb
GanaHCMpOBOYHbIN rpy3.




Installatie

iv Testprocedures

e Lijn een wiel uit tot het verkrijgen van een onbalans
onder de 5 gram (0.25 oz.) per viak.

e Voer een gebruikerskalibratie uit (¢~ 6.3).

v Instructies voor de operator

(Het volgende zal alleen mogelijk zijn wanneer de

eenheid door de technicus van de technische bijstand

geinstalleerd wordt).

¢ De handleiding betreffende de veiligheid laten zien
en uitleggen.

e Aan de operator uitleggen hoe de eenheid in- en
uitgeschakeld moet worden.

o Uitleggen op welke wijze een noodstop moet
worden uitgevoerd.

e Uitleggen hoe een wiel van het type ALU te
selecteren, de gegevens in te voeren en een
gewicht aan te brengen.
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