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PEFNCTPALMA OBHOBMEHWN

Pen. A MapTt 2016
[MepBoe nsgaHve fokymMeHTa PCN: 15G0469

OOrrPAHUYEHUE OTBETCTBEHHOCTU U
FAPAHTUMHBIX OBA3ATENLCTB

HecmoTpsi Ha TO, YTO aBTOPbI AAHHOIMO PyKOBOACTBA
NpPOBENK ero TLaTemnbHY NOATOTOBKY, HM OOHO U3 ero
NOMOXEHWI:

- HeN3MeHsIEeT KaknM-nnbo obpa3oM CTaHaapPTHbIE
YCIOBUSA COrMalleHns O MOKYyMnKe, NU3UHIe U
apeHge, No KOTOpoMy AaHHoe obopydoBaHue
ObIno NprobpeTeHo,

- He noBblWaeT Kakum-nubo ob6Gpasom
OTBETCTBEHHOCTb Mepen nokynaTenem unm
TpeTben CTOPOHOW.

OBPALLUEHUE K YATATEIJIO

XoTs aBTOpaMu Obinn npeanpuHATbI BCE BO3SMOXHbIE
ycunma ona obecneyeHus KOPPEKTHOCTWN, MOJTHOTHI
N aKTyanbHOCTU I/IH(bOpMaLI,VIM, cop,epx(au.l,eﬁlc;i B
0aHHOM PYKOBOACTBE, aBTOPbl COXPaHAKT 3a cobon
npaBo Ha U3MEHEHUe nobon yacTtu OOKyMeHTa oes
npenBapuTeribHOro yBeaomMIeHus.

MNepen yctaHoBKOM,
aKcnnyaraumen n ooéenyXxmBaHnem
obopyaoBaHUA BHUMATENbHO
npoynTanTe AaHHOE PYKOBOACTBO,
obGpaliaa ocob6oe BHMMaHUe Ha
npegynpexaeHusi o6 onacHocTu m
Mepbl NPeaoCTOPOXHOCT!.
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GARANTIEVOORWAARDEN EN
AANSPRAKELIJKHEIDSBEPERKING

Ondanks dat de inhoud van deze handleiding uiterst
nauwkeurig is opgesteld, kan niets ervan:

de algemene voorwaarden van de huur-, lease-
of verkoopcontracten voor de aankoop van de
apparatuur beschreven in deze handleiding
aanpassen of wijzigen

op geen enkele manier de aansprakelijkheid ten
opzichte van de klant of derden vergroten.

VOOR DE LEZER

We hebben alles gedaan wat binnen onze macht ligt
om de nauwkeurigheid, volledigheid en de bijwerking
van de informatie van deze handleiding te waarborgen.
Desondanks behouden we ons het recht voor om deze
informatie zonder mededeling op elk gewenst moment
te kunnen wijzigen.

Gelieve deze handleiding door
te lezen en daarbij goed te
letten op de waarschuwingen
en veiligheidsnormen, alvorens
de apparatuur te installeren, de
onderhouden of in gebruik te

nemen.
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1-1

BELANGRIJK!!
DEZE INSTRUCTIES BEWAREN

lMpaBuna TexHWKK

1.0 TexHuUKa 6e30nacHoOCTM

Bca nHdopmaums no TexHuke 6esonacHocTu npwu
paboTte ¢ gaHHbIM 0BopynoBaHMEM NpeacTaBneHa B
pyKOBOACTBE Mo TexHMKe GesonacHocTu, cM. Puc. 1-1.
Kaxablh onepaTop AOJIXEH UMETb 4YeTkoe
NnoHVMaHne Mep NPefoCTOPOXHOCTM U cobnogaTb
nx. PekomeHOyeTcs XpaHUTb KOMUIO PyKOBOACTBA MO
TexHuke GesonacHocTu psgoM ¢ obopynoBaHMEM B
NErko4oCTYNHOM A1 onepaTtopa MecTe.

[JaHHOe pyKOBOOCTBO COLEPXUT MpuUMeYaHus
N cneunaneHble npegynpexageHns o6 onacHbIX
cMTyauumsax, KoTopble MOTYT BO3HWUKHYTb MpwU
BbIMOTHEHMM OMMCLIBAEMbIX MPOLEAYP.

1.1 Tunorpadckmne o603HauYeHUn

B oaHHOM PyKOBOACTBE NUCMOJ1b3YHOTCA cneunarbHble
CTUNN TeKCTa, npegHa3Ha4YeHHble Ond npuBrievyeHusa
BHMMaHUA YnTatena:

MpumeyaHue: PekomeHgauus unm nosiCHEHMeE.

BHUMAHUE:YKA3LIBAET HA TO, 4TO
CNEQYIOWEE OENCTBUE MOXET NPVBECTU
K MOBPEXAOEHWIO OBOPYOOBAHUWA UJTA
YCTAHOBJIEHHbLIX HA HEM NMPEOMETOB.

NPEAYNPEXAOEHUE:YKA3bLIBAET HA TO, YTO
CNEOYIOLWEE OENCTBUE MOXET MPUBECTU
K TPABMAM (CEPbE3HbIM) OMEPATOPA UITN
OPYTUX NALL.

e Cnncok c mapkepamu:

e YKasblBaeT Ha AelCTBMWE, KOTOPOEe AOJIKHO
GblTb BBLINMOMTHEHO OMEpaTopoM, Mpexae Yem
nepenTn K creaylolemMy aTany TeXHONorM4Yeckon
nocrnenoBaTesibHOCTU.

TEMA = N° (= cm. HOMep rmaBbl).
YkaszaHHasa TemMa NONMHOCTbI0 pa3bACHAETCH B
yKa3aHHOW rmase.

1.2 PykoBoacTBa B KOMMJEKTe

MOCTaBKM

K cTteHay npunaraetcs crnegytoLas AoKyMeHTaums:

- PykoBoacTBO no TexHuke 6e30nacHOCTH
(cTaHgapTHOE NPUNOoXeHUe).

- PykoBoacTtso onepartopa
Onepatop AomkeH NoapobHO N3Y4NTb UHCTPYKLMN,
cofepxalimecsi B pykoBOACTBE Y HEYKOCHUTENbHO
cobnopate MPEAYNPEXOEHWUA 06 onacHocTh 1
npuenedeHun BHUMAHUA.

- Katanor 3anyacren
[okymeHT anst ucnonb3oBaHus paboTHUKamu
CEPBUCHON CIyXObl.

MHCTpyKUMM No ycTaHOBKe
VIHCTpYKLMK NO yCTaHOBKE NPUBELEHEI B MPUIOXKE-
HWUW K PyKOBOACTBY oneparopa.

Ddeknapauusa cooTBeTCTBUSA cTaHAapTam EC
[eknapauusi cootTBeTcTBUSA cTaHaapTam EC Bknto-
YyeHa B KaTarnor 3an4yacTen.



Veiligheid

1.0 Veiligheid

Elke operator moet de veiligheidsmaatregelen volledig
hebben begrepen en naleven. De gebruikershandleiding
bevat specifieke aanwijzingen en waarschuwingen als
de beschreven handelingen gevaarlijke situaties kunnen
veroorzaken.

In de veiligheidshandleiding worden belangrijke
veiligheidsmaatregelen beschreven, zie Afbeelding 1-1.
Het wordt aanbevolen om een kopie van de
veiligheidshandleiding naast de machine en binnen
handbereik van de operator te bewaren.

1.1  Typografische stijl

De tekst van deze handleiding vertoont verschillende
stijlen die de aandacht van de lezer trekken:

Opmerking:  Geeft advies of een verklaring.

OPGELET: GEEFT AAN DAT DE VOLGENDE
HANDELING SCHADE AAN DE MACHINE
OF AANVERWANTE EIGENDOMMEN OF
VOORWERPEN KAN VERRICHTEN.

WAARSCHUWING: GEEFT AAN DAT DE
VOLGENDE HANDELING (ERNSTIG) LETSEL
KAN VEROORZAKEN AAN DE OPERATOR OF
ANDEREN.

e Puntsgewijze opsomming:

e Geeft de handeling aan die de operator moet
verrichten voordat de volgende fase van de procedure
mag worden verricht.

ONDERWERP “ nr. (= verwijzing naar hoofdstuk
nummer).

Het aangegeven onderwerp wordt uitgebreid in het

specifieke hoofdstuk behandeld.

1.2 Bijgevoegde handleidingen

Aande machine is de volgende documentatie toegevoegd:

- Veiligheidshandleiding en installatiegids (standaard
bijvoegsel Afb. 1-1).

Installatie-instructies
De bijlage van de operatorhandleiding bevat aanvul-
lende installatie-instructies.

- Operatorhandleiding (online verkrijgbaar).
De gebruiker moet de instructies van deze handleiding
tot in de details leren en nauwgezet de opmerkingen,
de WAARSCHUWINGEN en tekst voorafgegaan door
OPGELET naleven.

- Onderdelenhandboek
Documentdatwordtgebruiktdoorhetservicepersoneel.

CE-conformiteitsverklaring
De CE-conformiteitsverklaring is opgenomen in het
onderdelenhandboek.



Cneundumkauns

2.0 TexHNn4yeckue

XapakTepUuCcTUKu

MutaHue:

CeTb nuTaHus 230B~, 50/60 'u, 1 dasa.
OHepronoTpebnerHne 1,1A
MowHocTb gBuratens 0,12 KW.

MpenoxpaHuTtenu cetn nutanmsa (2x)IEC 127 T 6,3A

M3amepeHus:

Bpems namepenns 6-8 cek
YacTtoTa BpalleHus <200 06/MuH
PaccTtosHne go koneca 0-290 mm
PaspelieHne 1/5 1 (0,05/0,25 yHumK)
Pasmepbl koneca:

MakcumanbHas WwmnpuHa 508 mm (20”)
MakcrmanbHbIn gnameTp 1066 mm (42”)
MakcumanbHast macca 70 kr (154 cpyHTa)
WnpuHa gncka 76-508 mm (3-207)
OnameTp gncka:

- ABTOMaTU4eCKNA/py4HON pexmm 8-25" / 8-32”
- SMART SONAR 13-26”
Ban:

[OunameTp kopoTkoro Bana 40 Mm
[nuvHa kopoTkoro Bana 225 mm (8.9 gronma)
Pa3smepbi:

Macca 130 kr (286 dpyHTOB)

TpaHcnopTMpoBoOYHas Macca 160 kr (353 dyHTa)

MakcumarnbHble pasmepsbl

(wmpwuHa x rmy6uHa x Bbicota)  1313x870x1835 mm
(51.7"x34.2" x 72.2")

[Morpyso4Hble pasmepsl 1300x1120x1262 Mmm
(51.2" x44.1” x 49.7")

Mpouyee:

YpoBeHb Lwyma <70 gb(A)

2.1 YcnoBwus akcnnyaTtauum

Bo Bpems akcnnyataumm nnm grmMtenbHOro XxpaHeHus
YCINOBUSI HE OOJIXHbl MpeBbIWaTbh CrneayrLumx
3HAYEHUN:
[nanasoH TemnepaTypsbl 0-50 °C
[vanas3oH BnaxxHoCTn 10-90%

6e3 KoHgeHcauumn



Specificaties

2.0 Specificaties

Elektrische gegevens:
Elektrische voeding
Stroomverbruik
Motorvermogen
Netzekeringen

Gegevens:
Meettijd
Meetsnelheid
Offset
Resolutie

Wielmaten:

Max. breedte

Max. diameter

Max. gewicht

Velgbreedte
Velgdiameter:

- Automatisch / Handmatig
- SMART SONAR

As:
Diameter naaf
Lengte eindas

Maten:

Gewicht

Gewicht verzending

Max. afmetingen (b x d x h)

Vrachtafmetingen (max)

Overig:
Geluid

2.1 Voorwaarden

230V~, 50/60 Hz, 1 ph
1,1A

0,12 KW

(2x)IEC 127 T 6,3A

6-8 sec.

200 rpm

0-290 mm

1/5 g (0,05/0,25 oz)

508 mm (20”)
1066 mm (42”)

70 Kg (154 Ibs)
76-508 mm (3-20)

8-25" / 8-32”
13-26"

40 mm
225 mm (8.9 inch)

130 Kg (286 Ibs)

160 Kg (353 Ibs)
1313x870x1835 mm
(51.7" x 34.2" x 72.2")
1300x1120x1262 mm
(51.2” x 44.1” x 49.7")

<70 db(A)

Tijdens het gebruik of langdurige opslag mogen de
volgende waarden niet worden overschreden.

Temperatuurbereik
Vochtbereik

0-50 °C
10-90%

zonder condensvorming
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BeeneHue

3.0 BBepeHume

B gaHHOM 6anaHCcYpoOBOYHOM CTaHKe pearnv3oBaHbl
nepeaoBble BbICOKOTEXHONOIMYECKNE AOCTVKEHWS,
OH OTNMYaeTCs BbICOKOW MPOU3BOAUTENbHOCTLIO,
HaJEXHOCTbO U MPOCTOTOW B 06paLLeHun.

Hu3kas ckopocTb BpallleHusi koreca obecneynBaeTt
abcontoTHyto 6e3onacHOCTL B paboTe.

Hanuuune gucnnes n knaesmatypbl obecnedynsaioT
CKOpPOCTb paboTbl M MHTYUTUBHbLIV MHTEpdenc. Obbem
paboT 1 3aTpaTbl BpEMEHW onepatopa CBeAeHbl K
MUHUMYMY NPU COXPaAHEHUN TOYHOCTU U HAAEXKHOCTU
pe3ynbLTaTos.

Copepxunte paboyee MeCcTo B UNCTOTE U paboTanTe C
YUCTLIMM Korecamu, He Jonyckas Fpsiav Ha NMOKPbILLKe
unun gucke. TonbKO B 3TOM Crlyyae rapaHTUpOBaHbl
HageXHasi ycTaHOBKa Korfieca M onTuMarnbHble
pe3ynbratbl GanaHCMPOBKM.

O6nactb NpMMeHeHusA

BanaHCMpOBOYHLIA CTAaHOK NpeAHa3Ha4YeH Ans
OVNHaMMYeCKON 1 cTaTudeckon BanaHCUPOBKM Korec
NErKOBbIX W NErknX rpy30BbIX aBTOMOOMEn, pasmepsl
KOJec KOTOpbIX HE NMPEBLILLAIOT NpeaesibHbIE 3HAa4YEHWS,
yKa3aHHble B TEXHUYECKNX XapaKTEPUCTUKaX.



Inleiding

3.0 Inleiding

Deze balanceermachine is een combinatie van een
geavanceerde technologie met hoge prestaties,
stevigheid en betrouwbaarheid met een zeer eenvoudige
en handige werking.

Op de kleurenmonitor worden de ingestelde gegevens,
de werkingsstanden, de gemeten waarden en
symbolen en de teksten voor gebruikersbegeleiding
weergegeven. Het touch screen scherm bevat ook alle
Bedieningsorganen voor de Werking.

De tijd en inspanning die voor het gebruik nodig zijn,
Zijn tot een minimum beperkt zonder dat daardoor de
betrouwbaarheid en precisie zijn benadeeld.

Altijd werken in een schone omgeving en met schone
wielen; verwijder preventief afval en oud tegengewicht
van de banden en velgen. Op deze manier wordt
het wiel correct gemonteerd en wordt een optimale
wieluitlijning verkregen.

Toepassingsveld

De balanceermachine is ontworpen voor het statisch
en dynamisch uitbalanceren van de wielen van auto’s
en voertuigen gewijd aan licht transport die vallen
binnen de aangegeven limieten in de technische spe-
cificaties (¢ 2).

Dit is een uiterst nauwkeurig precisiemeetsysteem.
Behandel het met zorg.

11



[ononHuTenbHble ycTponcTBa

3.1 MpuHagnexHocTun
Puc. 3.1-1.
CraHpapTHble NpMHaaNeXHOCTH:
lanka Power Clamp EAMO0005D45A
lMnacTtukosas BTyrka EAMO005D54A
~ Ynpyroe KonbLo EAC0058D15A

YHuBepcarnbHas ronoska EAC0058D07A

\s PacnopHoe konbLo EAC0058D08A
BonbLuon koHyC EAMO0005D25A
CpenHui KoHyc EAMO005D24A
Manbin KoHyc EAMO005D23A
KannbpoBo4HbI rpy3unk EAMO005D40A
Knewu-monoTok EAA0247G22A
Kannbp-ckoba EAA0247G21A

—
o > %
3.1-1

PyKOBO,EI,CTBO no aKcnnyartaunn



Accessoires

3.2 Accessoires

Raadpleeg Afbeelding 3.1-1
De standaardaccessoires zijn:

Power Clamp Verbindingsring

Plastic verbindingsstuk

Bescherming universele kap
Universele kap
Afstandhouder

Grote conus

Middelgrote conus

Kleine conus

IJkgewicht

Tang voor tegengewichten

Kaliber

EAMO005D45A

EAMO005D54A

EAC0058D15A

EACO0058D07A

EAC0058D08A

EAMOO05D25A

EAMO005D24A

EAMOO005D23A

EAMO005D40A

EAA0247G22A

EAA0247G21A

13
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Cxema

4.0 YcTtpoucTBO CTEHAA

Cwm. PucyHok 4-1.
®yHKUMOHarbHOE onncaHne cTeHaa:

1. Oucnnen
Cwm. pagen 4.1.

2. MNMaHenb ynpaBneHusa
Cwm. pagen 4.1.2.

3a BHyTpeHHMI namepuTenbHbIN pblyar
3b BHewHun aetektop - Sonar

4. dnaHey

5. KopoTkui Ban

6. OTceku ans rpy3oB

7. MecTo XpaHeHUs KOHYCOB U KpPeneXHbIX raek
8. 3aWmnTHbIN KOXYX

9. Nepanb ynpaBneHusa (topmo3s / Power Clamp)

10. lla3zepHbIn yka3aTtenb (¥ 4.6)

Cm. PucyHok 4-2.
1. Bbiknroyatens nutaHus (BKI1./BbIKJ1.)
2. MNaTpoH nnaBKoro npegoxpaHuTens

3. PoseTka nutaHusa

Cwm. PucyHok 4-3

3axumHoe npucnocobneHue Power Clamp

1. OCHOBHas 4acTb 3a>XUMHOro npucnocobneHns
2. [MaTpoOH U1 3aXXMMHbIE ryoku

3. 3axunmHas BTyrka v rornoska



Layout

4.0 Lay-out

Raadpleeg Afbeelding 4-1
Functionele beschrijving van de machine:

1. Touch screen
Zie Hoofdstuk 4.1.

2. Bedieningspaneel
Zie Hoofdstuk 4.1.2

3a Meetarm
3b Externe detector - Sonar

4. Flens

5. Naaf

6. Gewichten opbergruimte

7. Conussen en ringen opbergruimte

8. Wielafscherming

9. Bedieningspedaal (Rem / Power Clamp)

10.Laser Richter (¥ 4.6)

Raadpleeg Afbeelding 4-2
1.Hoofdschakelaar (ON/OFF)
2.Zekeringhouder

3.Stopcontact

Zie Afbeelding 4-3

Power clamp Bevestigingsinrichting

1 Basispakket Bevestigingsflens
2 Bevestigingswielpen met vergrendelingshaken

3 Bevestigingsverbindingsstuk met ronde drukbout
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4-3b

4-5

Cxema

4.1 Oucnnen

Cwm. PucyHok 4-3 [Jucnnewn ¢ nonsimu BbiBoga paboumnx
napameTpoB

1 Tone BbiBOga pabo4unx napameTpoB

2 lone BbiBOAA MHc(popMaLKn

3 Mone komaHp

Ha gucnnen BbIBOgATCS BBOAUMbIE AaHHbIE, MOMne3Has
NMHopMauns, pesyrnbsTarbl BCeX U3MEPEHUN U KOAbI
BO3MOXHbIX OLUNBOK.

OnucaHue nonen gucnnes
Kaxgoe nomne akpaHa nmeeT cBO 0CobyIo pyHKLMIO.
1 Mone oto6paxkeHusi paboumnx napameTpoB
- Paamepbl gucka (pegaktupyemoe none).
- Pexxumbl 6anaHcnpoBku (pegaktupyemoe nore).
- BHayeHusa gncbanaHca.
- CnNncok CYETHMKOB.
- C-kogbl (Nonb3oBaTenbCcKkmMe Koabl).
- BcnomorartenbHast nHdopmauus.

2 Mone nucpopmauumn

- Howmep yctaHOBReHHON Bepcun NPOrpammMHOro
obecnevyeHus.

- Pasmepbl koneca, yCTaHOBIIEHHOTO Ha CTEHAE.

- VIkOHKM, NokasbiBaloLLMe ycroBust paboThbl.

- Koabl owmnbok.

3 Mone komaHpA,
30ecb HaxoOATCs NUKTOrpaMmbl, n3obpaxatome
6azoBble 1 cneumnanbHble yHKLUN.
Y Kaxgow KrnaBuLIM eCTb UKOHKA, Ucronb3yemast
NS BbI30Ba YKa3aHHOW (DYHKLMK.
CeHCOopHbIN 3KpaH
lMpn Mcnonb3oBaHUM CEHCOPHOro 3kpaHa, 4TobbI
Mony4MTb OTBET CUCTEMbI HA YNPaBNSoLLEE AENCTBUE,
HYXXHO KOCHYTbCSl y4yacTKa 3dKpaHa nanbuem u
otnyctuTb (Puc. 4-3b).
Koroa onepaTop KacaHMeM 3KpaHa BbIMOJIHAET
[EencTBn, CBsA3aHHBbIE C UKOHKaAMWU, KnaBulLlaMu,
TEKCTOM UM N300paXkeHNsIMIN Ha 3KpaHe, OH CIbILLNT
3BYKOrOM CUrHamn noaTBEPKAEHMS.

411 JKpaHHble cTpaHULbI/MeHI0
Tunbl NoNen MeHHo:

B none BbiBoga pabounx napameTpoB nokasaHbl
OCHOBHbIe paboune aKpaHHble CTPaHULbI:

Puc. 4-4 BBOHASI CTPAHULIA (INTRO SCREEN)
maBHas cTpaHuua / [maBHOE MEHH0.

Puc. 4-5 BBOJ [AHHbIX UCKA (RIM DATA
ENTRY)

CTtpaHuua BBOAA AaHHbIX AncKa.
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4.1 Het scherm
Afb. 4-3 Displayvelden op het scherm.

1 Viewerveld.
2 Informatieveld.

3 Besturingsveld.

Het scherm visualiseert de ingegeven data, de
help-informatie, alle relevante data en de eventuele
foutmeldingen.

Beschrijving van de displayvelden
leder veld op het scherm heeft een specifieke functie.

1 Viewerveld

- (Bewerkbare) velggrootte.

- (Bewerkbare) balansmodus.
- Mate van onbalans.

- Metingenlijsten.

- C Codes (Gebruikerscodes).
- Helptesten.

2 Informatieveld

- Versienummer van het geinstalleerde programma.
- Afmetingen van het te bewerken wiel.

- lconen van de werkomstandigheden.

- Foutcodes.

3 Besturingsveld

De getekende pictogrammen van de basisfuncties en
speciale functies bevinden zich hier.

Elke toets beeldt met een icoon de speciale functie af
die deze verantwoordelijk is om op te roepen.
Touchscreen

In de touchscreen interface, met als doel met een tikje
een antwoord te krijgen, is het nodig met de vinger
het gebied op het scherm aan te raken en dan los te
laten (Afb. 4-3b).

De operator zal een geluidssignaal voor bevestiging
kunnen horen, iedere keer dat het eigen tikje een actie
verbonden aan iconen, knoppen, tekst of afbeeldingen
op het scherm vereist.

411 De schermen / Menu
Soorten menuvelden

In het viewerveld bevinden zich de volgende primaire
Bedieningsschermen:

Afb. 4-4 INTRO SCREEN
Beginscherm / Hoofdmenu.

Afb. 4-5 RIM DATA ENTRY

Invoer velggegevens Scherm.
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4-7

4-8

4-9

Cxema

Puc. 4-6 BAJIAHCUPOBKA (BALANCING)

CrtpaHnua banaHcnpoBku.

Puc. 4-7 HACTPOWKA (SETTING)

CTpaHuua HacTpourKu.

Puc. 4-8 CYETYUKU (COUNTERS)

CTpaHVILla CHETHYUKOB.

Puc. 4-9 OP.1

CTtpaHuua nporpamMmmbl oNTUMU3aLMM / MUHUMU3aLMN
Macchbl rpy30B.
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Afb. 4-6 BALANCING

Balans Scherm.

Afb. 4-7 SETTING

Instellingen Scherm.

Afb. 4-8 COUNTERS

Metingen Scherm.

Afb. 4-9 OP.1

Optimalisering/MinimaliseringScherm.
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4-15

4-15b

Cxema

41.2 OcHOBHbIe KoMaHAbI

KnaBsLiy MeHio (CBSA3aHbl C NONSIMU MEHH0)
Knasuwa OTMEHbI

Knasuwa MOMOLLN

Knasuwa 3AMYCKA

Knasuwa OCTAHOBKW (aBapuiiHO OCTaHOBKM)
KnasuLwia ymeHbLUEHUSA

Knasuwa OK (noateepxaeHune)

Knasuwa yBennyeHus

O~NOONPAPWN=-

OnucaHue knaBuLl
1 KnaBuwu (npumep)

- BbINnonHeHWe unu NpoaomXeHWe onpeaeneHHbIX
yHKUMIA UnNn aTanos paboThbl.

HasHadeHune KnaBuw MeHIo NokasaHo COOTBETCTBYHOLLMMU
NMKTOrpamMmmMamm (CVIMBOJ'IaMVI) Ha 3KpaHe.

2 KnaBuwa oTMeHbI

— TMepexop Ha NpegpiAyLLyl0 CTpaHULY (COCTOSIHUE).

— Bbixog u3 npoueaypsl C-koaoB.

— YpaneHue BcnomoraTenbHom MHopMaLmm 1 coobLLeHNiA
06 oLmbkax.

3 KnaBuwa nomowiun

— OTtobpaxeHue nonesHor MHopMaLmmn, oObACHAOLEN
cuTyauuto, u, B criydyae Cc kogamu olwmnGok, gatollen
NMOACKA3KM MO UX YCTPaHEHUIO.

4 KnaBuwa 3anycka

— 3anyck umkna namepeHus
HaxmuTe ang sanycka paboyero uukna 6anaHcMpoBOYHOTO
cTeHaa npu onyweHHOM KOXyxe 3all1Tbl Koneca.

5 KnaBuwa ocTaHOBKU

— OcTaHoBKa Ha4aToro Lukna n3aMepeHms 1 TOpMOXeHne
Koneca.

6 KnaBuwa OK
— BBop paHee BbiGpaHHbIX OMLUMIA MEHHO.

dnekTpoMexaHM4yeckas oCTaHOBKa

PucyHok 4-15b

ﬂle Ha>xXaTnun KnaBulin SJ'IeKTpOMeXGHVILIeCKOVI
OCTaHOBKW BCe aBTOMatunyeckme OBUMXEHWUA CTeHOa
OCTaHaBMBAKOTCA.
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41.2 Basiscommando’s

Afbeelding 4-15 Toetsenbord

Menutoetsen (elke behorende tot een menuveld)
ESC Toets

HELP Toets

START Toets

STOP Toets (noodstop)

Toets om te Dalen

OK Toets (om te bevestigen)

Toets om te Stijgen

O~NOANAPLRWN =

Beschrijvingen van de Toetsen
1 Toetsen (voorbeeld)

— Activeren functies voor het uitvoeren of vervolgen van
een bepaalde operatie van de reeks.

De functie van de menutoetsen wordt aangegeven door de
respectievelijke symbolen die worden weergegeven op het
scherm.

2 ESC Toets

— Keert terug naar het vorige scherm (staat).

— Voert het afsluiten van procedures met C codes uit.
— Annuleert helptesten en foutmeldingen.

3 HELP Toets

— Roept helptesten op die de operatieve situatie uitleggen
en, in de aanwezigheid van foutmeldingen, helptesten
oproept voor het verwijderen van die zelfde fout.

4 START Toets

— Start de meetcyclus.
Stuurt aan op het starten van de wielrotatie, met de
wielafscherming verlaagd.

5 STOP Toets
— Stopt onmiddellijk een al begonnen wielcyclus.

6 OK Toets
— Schakelt de eerder geselecteerde Menuoptie in.

Elektromechanische STOP

Afbeelding 4-15b

Bij het drukken op de Knop Elektromechanische Stop
brengt de machine alle automatisch uitgevoerde
bewegingen tot stilstand.
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4-10

Cxema

4.1.21 KnaBuwu mMeHKo

Tunbl nonen MeH

KnaBuium MeHIo HaxoOAaTcs B Nosie KoMaHA.
CnepoBaTenbHO, B 3aBUCUMOCTU OT MOMOXEHUS
B nporpamMmme, Ha MHOIuxX pa6ow|x SKPaHHbIX
CTpaHuuax 6y,qu BbIBOAUTLCA KOMaHAHblIe KInaBuLLn,
HeobxoanMble Ans akTUBaLMM OCTYMNHbIX (YHKUUA.

[na nogayn komaHa v Bbibopa MyHKTOB:
° KocHUTECH HY)XXHOW MKOHKU UMW KNaBuLIN Ha
3KpaHe.

Huxe npvBegeHbl 3HaYEHUS MKOHOK M KnaBuL,
BblIBMpaeMbIX Ha aKpaHe.

BBOHAS1 CTPAHULA (INTRO SCREEN) “I'maBHoe
MeHH”

Puc. 4-9

1 Knasuwa ESC (oTmeHa):
- Bosepart B [MTABHOE MEHHO.
- Bbixog 13 pexxuma C-kogoB.

-Yaanenve BCMTIOMOIATENIbHOW MH®OPMALIA
n COOBLLEHW OB OLUMBKAX .

2 KnaBuuwa HELPV (nomouwsb): BwiBOA
BCIMOMOTATENIbHOW nHdopmaumm ons TekyLmmn
onepauuin.

3 Bxoa B MeHio HACTPOWMKMW (HaxaTb Tpy pasa).

4 Bxop B meHtio BAJTAHCPOBKU

5 Bxoa B meHtio BOOA OJAHHBLIX OUNCKA.

lpumeyaHue:
C paHHOM 3KpaHHOW CTpaHuUbl OCYLLECTBMSETCA
aBTOMaTUYeCcKne nepekrniyYeHne Ha IKpaHHYHo
ctpanuyy “BBOO OAHHbLIX OVUCKA” nytem
nepemMeLLeHnss AeTekTopa.

BBO4 AAHHbLIX OUCKA (RIM DATA ENTRY) “Beog
JaHHbIX gucka”

Puc. 4-10

6 Breibop dyHkumm MPOCTOIO MEPEKIKOYEHNA
PEXXMMOB ALU (EASY ALU TOGGLE).

7 Bbibop pexuma 6anaHcnposkn ABTOMOBNITbHbBIX
Konec.

8 Bbibop pexuma 6anaHcnposkn MOTOUMKITETHbBIX
Konec.

9 Bbibop pexmma 6GamaHcMpoBKM KONec
MWKPOABTOBYCA (®YPIOHA).

10 Boibop pexxuma ALU 0, 1, 2, 3, 4, 5.
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4.1.2.1 Menutoetsen

Soorten menuvelden

In het Bestuursveld bevinden zich de Menutoetsen.
Verbonden aan de positie in het programma, dus
aan het zich waar bevinden in de meervoudige
Bedieningsschermen, zullen van tijd tot tijd de
Commandotoetsen worden weergegeven die nodig
zijn voor uitvoerbare contextuele functionaliteit.

Voor het uitvoeren van commando’s en selecties:
o Direct op het beeld de iconen of toetsen van
eigen keuze aanraken.

Hieronder wordt de betekenis van de te selecteren
iconen en toetsen op het beeld aangegeven.

INTRO SCREEN “Hoofdmenu”
Afb. 4-9

1 ESC Toets:
- Keert terug naar het scherm HOOFDMENU.
- Voert het afsluiten van C codes uit.
- Annuleert helptesten en foutmeldingen.

2 HELP Toets: Selecteert HELPtesten gerelateerd aan
de lopende operatie.

3 Geeft toegang tot: INSTELLINGEN (drie keer
drukken).

4 Geeft toegang tot: BALANS.
5 Geeft toegang tot: INVOER VELGGEGEVENS.

Opmerking:
Bij dit scherm zorgt het eenvoudig tevoorschijn
halen van de detector voor automatische doorgang
naar het scherm “RIM DATA ENTRY”.

RIM DATA ENTRY “Invoer velggegevens”

Afb. 4-10

6 Keuze EASY ALU TOGGLE.
7 Keuze AUTO.

8 Keuze MOTOR.

9 Keuze BESTELBUS.

10 KiesALU 0, 1, 2, 3, 4, 5.
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23a
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Puc. 4-10

11 Bui6op PYHKLIMW PETYIIMPOBKN PACCTOAHNA.
12 Buibop ®YHKLUMW PEIYININPOBKN OMAMETPA.
13 Bui6op ®YHKLUMWN PEIYIIMPOBKN LUNPUHbI.

14 Boibop eanHny namepenus: MUTIJTIMMETPbI /
OOVMBbI.

CTPAHULUA BAJIAHCUPOBKU
Puc. 4-11

15 Knasuwa START

— 3anyck uyukna namepeHus. Haxmute knasuy
Ons 3anycka paboyero yukna 6anaHcMpoBOYHOIO

CTeHAa Npu 3aKpPbITOM KOXyXe.
16 Knasuwa STOP

— OcTaHOBKa Ha4yaToro uukra M3MepeHus u
OCTaHOBKa BpalleHnd Koneca.

17 Bui6op pexuma CKPbITOM YCTAHOBKU FPY30B
18 OTmeHa pexmma CKPbITOM YCTAHOBKW/ MTPY30B

19 BriGop CMAL
20 Bxog 8 MeHio ONMTUMUSALIMUMUHUMUSALIAN.

21 MosTopHbIN 3anyck OMNTUMUIALUNWN/
MWHUMUSALNN.

22 Bui6op PASPELLEHNA

23 Bbibop eguHumy maccel (TPAMMBbBI/YHUWN).
23a Bbibop CTATUHECKOIO/ANHAMNYECKOIO
pexuma.
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Afb. 4-10

11 Keuze AFSTAND (OFSET).

12 Keuze DIAMETER.

13 Keuze BREEDTE.

14 Keuze MILLIMETERS / INCHES.

BALANCING “Balans Scherm”

Afb. 4-12

15 START Toets (start de cyclus)

— Start de meetcyclus. Stuurt aan op het starten van
de wielrotatie, met de wielafscherming verlaagd.

16 STOP Toets

— Stopt onmiddellijk een al begonnen wielcyclus.
17 Kies VERBORGEN GEWICHT

18 Deselecteer VERBORGEN GEWICHT

19 Kies nr SPAKEN
20 Geeft toegang tot: OPTIMALISATIE - MINIM.

21 Hervat: OPTIMALISATIE - MINIM.
22 Kies OPLOSSING

23 Om te kiezen GRAM / OUNCE.
23a Om te kiezen STATISCH / DYNAMISCH.
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24 25
4-12
27 28
4-13
29 30
4-14

26

31

CTPAHULIA HACTPOEK
Puc. 4-12

24 NOATBEPXOEHVE / BBO[,
25 MPOOOMKEHUE PABOThI
26 [JOMONMHUTENBHAS MHOOPMALS

CTPAHULA CHETYUKOB
Puc. 4-13

27 Bbibop NMOATBEPXOEHWA / NPOOOIKEHNA
PABOTDI
28 Bribop BO3BPATA B MICXOOHOE COCTOAHNE

OP.1 “CtpaHnua ontummsaummn”
Puc. 4-14

29 MMHNMNSALINA.
30 HE NEPEBOPA4YMBATb LLUNHY.
31 MEPEBEPHYTb LWNHY.
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SETTING “Instellingenscherm”
Afb. 4-12

24 Kies BEVESTIG / ENTER
25 Kies VERVOLGEN
26 Kies VERDERE INFORMATIE

COUNTERS “Metingenscherm”

Afb. 4-13

27 Kies BEVESTIG/VERVOLG
28 Kies RESET

OP.1 “Optimaliseringsscherm”

Afb. 4-14

29 Kies: MINIMALISERING.

30 Kies DE BAND NIET KANTELEN.

31 Kies DE BAND KANTELEN.

27



28

P1

P3

P5

P7

P9

P10

P11

A

P13

P2

P4

P6

P8

P12

Cxema

4.2

nMKTOI'paMMbI = CUMBOIJ1bI

MuKTOrpammbl HaXoAATCA BO BCEX MOMAX AUCNNes: B
NonsiX HdOPMaLK, NOMNAX MEHHO 1 Nosie oToGpaXkeHNs
paboynx napameTpoB.

P1 Tun koneca 1 - cTaHgapTHOE KONEeCO — HOMUHANbHbI
pa3mep B AoMMax Unn MunnmMmeTpax

P2 Tun koneca 2 — MOTOUMKIETHOE KONeco

P3

P4

P5
P6

P7

P8

P9

P10

P11

P12

Alu 0 - HOpManbHbIN — CTaHAAPTHbBIA PEXUM
BanaHcnpoBKkm

Alu 1

Alu 2, Alu 2P

Alu 3, Alu 3P

Alu 4

Alu 5

Pbluar ons usmepeHus paccTosaHUa U avameTpa
AucKa

Pbivar ona N3MepeHna pacCctoaHna n gnameTpa
OWCKa C KIrneeBbIM rpy3om

OTo6paxeHne namepeHHoro gucbanaHca u
yKkasaTtenb HanpasneHus BpalleHust (kpacHas
CTpernka uUnun octpue CTpersku)

Bes uBeTa: Hanbonbluee paccTosiHME OT
HeobXO4MMOr0 MONOXKEHUS

KpacHblli LUBET: HanpaBneHue BpalleHus Ans
AOCTUXKEHUSI HEOOXOAMMOTO MONIOXKEHUS!, YeM
Gorblue KONM4YecTBO CBETSLLUXCS CErMEHTOB,
Tem Gorblue Hy)XHO BpaLlaTb KOneco.

[JOCTUrHYTO NONoOXeHne Koppekuun (3erneHble
CTperku)

C 3eneHbin: OOCTUTHYTO NOJIOXEeHNe KOpPppeKUunn.
YcTaHoBUTE rpys, yaepxwmBasa KoJjieCo B 3TOM
MONOXXEHUN.

P13

J[lOCTUrHYTO MNonoXxeHne Koppekuun ans obeunx
NIOCKOCTEN KOpPeEKLIMH.
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4.2 Symbolen en pictogrammen
Op het scherm worden verschillende symbolen en

pictogrammen uit alle velden weergegeven; in de
velden Viewer, Menu en Informatie.

P1 Wiel type 1 - standaardwiel - afmetingen genoemd
in inches of millimeters.

P2 Wiel type 2 - motorwiel

P3 Alu 0 - normaal - normale positionering van het
gewicht

P4 Alu1

P5 Alu2, Alu 2P

P6 Alu 3, Alu 3P

P7 Alu4

P8 Alub

P9 Kaliber van gemeten afstand en diameter

P10 Kaliber van gemeten afstand en diameter met
kleefgewicht

P11 Indicatie van gemeten onbalans en draarichting
(rode pijlen of pijlpunten)
A Geen kleur: grotere afstand vanaf de positie
B Rood: draairichting om positie te bereiken, hoe
hoger het aantal overeenkomende toegang
verleende segmenten hoe groter de te voltooien
rotatie.

P12 Positie van bereikte compensaties (groene pijlen)

C Groen: De positie is bereikt, behoudt het wiel in
dergelijke positie om het gewicht aan te brengen.

P13 Positie van behaalde compensatie door beide
correctieopperviakken.
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P14

P15

P16

P17

P19

P20

P22

P18

P21

P23

Cxema

P14 BbinonHsieTcs UMK KOMNeHcaunn.

P15 3anyck uukna namMepeHus Haxatuem KnasuLiu
START unu 3akpbiTueM Koxyxa 3almuTbl Koneca.

P16 YcTaHOBUTbL Maccy kannbpoBOYHOro rpysa

P17 HaHecTn MeTKy Ha NeBOW CTOPOHE LLMNHbI.

P18 HaHecTu mMeTKy Ha NpaBoi CTOPOHE LUMHBI.

P19 YcTtaHOBUTb LUMHY Ha OWCK M HakadaTb OO0
3ajaHHOro JaBneHus.

P20 NMoBopaunBaTtb AUCK, MOKA HUMMNESb HE OKaXeTCA
CBEepXY, TOYHO NepneHaNKYNSPHO rMaBHOMY Bany.

P21 lMoBopa4ynBaTb KOfeco, noka HUMNNesb He
OKaXeTCsl CBepxy, TOYHO NeprneHAuKYNsipHO
rmaBHOMY Barsy.

P22 OTtperynupoBaTtb MOMOXEHWE LWNHbI Ha OUCKE,
YTOObI METKA TOYHO COBMara ¢ HUMNMeneM.

P23 OTperynupoBaTtb MOMOXEHWE LWWHbI Ha AOUCKE,
4YTOObI 4BOMHASA METKA TOYHO COBMara C Hunnenem.
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P14 Compensatiecyclus uitgevoerd.

P15 Cyclus uitvoeren met drukken op de START toets
of
de wielafscherming verlagen.

P16 Het Kalibratiegewicht vastmaken.

P17 Met een teken de linker zijkant van de band
markeren.

P18 Met een teken de rechter zijkant van de band

markeren.

P19 De band op de velg monteren en oppompen tot
de aanbevolen druk.

P20 De velg draaien zodat het ventiel zich precies
loodrecht boven de wielpen bevindt.

P21 Het wiel draaien zodat het ventiel zich precies

loodrecht boven de spil bevindt.

P22 De band op de velg drukken totdat de markering

zich precies boven het ventiel bevindt.

P23 De band op de velg drukken totdat de dubbele
markering zich precies boven het ventiel bevindt.
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4-17b

4-18

Cxema

4.3 BnokupoBKa rmaBHOro Bana

Puc. 4-16 MNepanb 6NOKMpPOBKM rMaBHOro Bana
[MmaBHbIA Ban GrokMpyeTcsa HaxaTtvem neganu. 9Ta
PYHKLMSA obneryaeT 3aTshkKy 1 ocrnabneHne 3aXMMHON
rankv v yaepxmBaeT KOneco B NONOXeHNW KOPpeKLnn
AN NpaBuUITbHON YCTAHOBKM ©anaHCMpOBOYHbIX
rpy3oB.

lMpumeyaHue:
[aHHas GrokMpoBka npeaHasHavyeHa TONbKO Ans
obneryeHns OPUEHTMPOBAHNS Koneca 1 He AoMmKHa
NCNonb30BaTbCA A1 TOPMOXXEHWSI MaBHOro Bana.
lpumeyaHue:
Ha 6anaHCMpOBOYHbLIX CTEHAAX, OCHALLEHHbIX
ObicTpogencTBytowen cuctemon Power Clamp:
Mepanb Takke Mcnonb3yeTcs ANS ynpaBneHus
cuctemon Power Clamp, onsi omkcaumm Koneca
Ha cTeHfae.

e YT0o6bl 3aXaTb MM pa3xaTb KONeco, NogHUMUTe
negane.

¢ YT1006bl BKNOYMTE ONOKMPOBKY rMaBHOro Bana,
HaXXMuTe negane.

44 WN3mepuTenbHble pblyaru
Puc. 4-17 Pbiyaru ons namepeHust pacCtosiHus v
Avametpa aucka

1 N3mepuTenbHbIA pbldar MOXHO YOSTUHUTL U
NOZHSATL BBEPX

2 Pblyar ucnonb3yeTcs B KayecTBe gepxarens
rpy30B MpW yCTaHOBKE KIeeBbIX rpy30B A1
onpefeneHns NoNoXeHns MocreayroLLen
YCTaHOBKM U haKTUYECKOro KpenneHus rpysos

3 KneeBon rpy3 ycTaHaBnMBaeTCs B
crneunanbsHbIn gepXaTernb

4  [onoBka M3MepUTENbLHOro pblyara
nucnonb3yeTcd Ans onpegeneHns pasmepos

AVCKOB C pasnunyHbiMy Npounamm
5 [MoanpyXMHeHHbIV annnukaTop Asis YCTaHOBKM
rpy3oB.

4.5 YnbTpa3BYKOBOW AEeTEKTOp
C Hapy’KHOW CTOPOHbI ANCKa Ha CTeHAe YyCTaHOBMEH
yrbsTPa3ByKOBOW AETEKTOP AN onpeaeneHns
LUMPUWHbI Koneca (Ha BHeLHen cTtopoHe) (Puc.
4-17b).

[onycTmoe oTkroHeHne sonar coctaenseT +/- 0,5 c.
Takaa JonyctumMoe He BNusieT Ha TOYHOCTb

GanaHCcMpoBKu.

4.6 JlaszepHbIX yKasaTenb

PucyHok 4-18

Ha cteHge ncnonb3yeTcs s1a3epHbil ykazamerb,
I'IOKa3bIBaIOLLI,I/II7I TO4YHOE MEeCTO YCTaHOBKWU KIieeBblX

rpysos Ha gucke (% 5.8).

MpumeyaHwme:

Ecnu Ha cTeHAe nNo yMOnyaHuio yCTaHOBMEH PEXUM
N3MEPUTENBHOTO pblyara, MOXHO aKTUBMPOBATb PEXUM
nasepHoro ykasartens, obpaTuMBLUNCE B CEPBUCHYIO
cnyxoy.
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4.3 Rem
Afbeelding 4-16 Rempedaal wiel

Met een druk op dit pedaal wordt de wielpen geremd,
zodat de blokkeerring gemakkelijker vergrendeld en
ontgrendeld kan worden.

Bovendien wordt het wiel geblokkeerd zodat de
gewichten gemakkelijker kunnen worden aangebracht.

Waarschuwing :
De rem is slechts een hulp voor de correcte
plaatsing van het wiel. De rem mag niet gebruikt
worden om de bewegende pen te stoppen.

Opmerking:
Naast dat de balanceermachine is uitgerust met het
snelle sluitsysteem Power Clamp, heeft het pedaal
ook een commandofunctie van het Power Clamp
apparaat voor de bevestiging van het wiel aan het
toestel.

e De pedaal op laten komen voor het wiel blokkeren
en respectievelijk deblokkeren.

e Het pedaal intrappen om de rem aan te zetten en
dus vervolgens de pen te vergrendelen.

4.4 Meetkaliber

Afbeelding 4-17 Kaliberdetector voor de meting van
de afstand en de diameter

1 Kaliber, uitheembaar en naar boven buigbaar

2 Klauw voor kleefgewicht voor de meting van
de applicatiepositie en de bevestiging van het
compensatiegewicht

3 Kleefgewicht aangebracht

4 Tastpunt voor de meting van de velgmaat met
verschillende profielen.

5 Gewicht drukpen, met veer.

4.5 Ultrasone detector

Aan de buitenzijde van de velg bevindt zich een ul-
trasone detector, over de wieldbreedte (Afb. 4-17b).
De tolerantie van de sonar is +/- 0.5”.

Deze tolerantie is niet van invloed op de nau-
wkeurigheid van de uitlijning.

4.6 Laser Pointer

Afbeelding 4-18
Door middel van de zogenaamde Laser Pointer, geeft
de machine een laserlichtpunt, de exacte positie van

de aanbreng van aangehecht gewicht aan de velg
(€ 5.8).

Opmerking:

Als de machine is ingesteld in de meetarmmodus, kan
de functie laser pointer vervolgens worden ingesteld
door de technische dienst.
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4-15

4-18

4-19

4-20

Cxema

4.7 BcnomorartenbHas
nHdopmauma

BcnomoratensHas MHdopMauus oBbSACHAET TekyLlee
OencTsue u, B criyvae nosiBneHus koga owmnbku, naet
MOACKAa3Ky Mo ee yCTPaHEeHUIo.

OToGpaxeHue BcnomoratenbHon uHcdopmaum

e Haxwmute knasuwy HELP — nomouwb (Puc. 4-15,
Mos. 3).

MosiBUTCA nepBas cTpaHuua CO BCNOMOratenbHou
WHopmauuen, Hanpumep, ctpaHnua BBOOA
OAHHBIX OVWCKA (Puc. 4-18).

e [Ina oTobpaxeHus cnegyolen cTpaHuubl CO
BCNOMOraTenbHON MHpOpPMaLUNEN HaAXMUTE
knasuwy HELP ewe pas.

(ecnu ecTb)

MosiBUTCA cnepytoLLasa cTpaHuLa co BComoraTernbHom

nHpopmaumen nocne crpanuubl BBOOA OAHHbLIX

OVCKA (Puc. 4-19)

MpumeyaHue

Mpn HaxxaTumn knasmwn HELP Ha nocneaHen ctpaHmue

CO BCromoraTenbHon MHhopMaLMe OCyLLECTBSIETCA

nepexof Ha NepBYO CTPaHULLYy.

Bbixoa U3 pexxmma BcriomoraTtesnibHon uHcgopmaumm
e Haxwmute knaemwy ESC - otmeHa (Puc. 4-15, Nos.
2).

48 OneKkTpomMmexaHunyeckas

OCTaHOBKa

Cwm. PucyHok 4-20.
[ns HemeaneHHOW OCTaHOBKM CTeHAa:
e HaxmMute KnaBully 3NeKTpOMexXaHU4eckomn
OCTaHOBKM.
OneKTPOHHbIN TOPMO3 NPMBOAUTCHA B AEWCTBUE U
HeMeaneHHO OCTaHaBMMBAET BpaLLEHNE Bana, a Takke
nobble gpyrve aBToMaTUYeCKME OBWXKEHUS CTeHAa
(noobeMHuka).
B cnyyae aBapuinHOM 0CTaHOBKM 13-3a HEOXKMAAHHOTO
OeNCTBYA CTEHAA NPOaHanM3npymnTe NpousoLLeLLyto
cuUTyauuto:
Hdonyctun nu onepaTtop owuXOKy unu 3abbin 4To-
nubo caenatb?
CkoppeKTupyiTe BBEAEHHbIE faHHbIE U NPOJOIHKMUTE
paboTy. HukakMe cneumnanbHble OENCTBUSA B
JanbHeriwem He TpebytloTcs.
CTeHA BbINONMHUI HenpeaBUAeHHYHO onepauuio?
¢ [lOBTOPHO M3y4MTe COOTBETCTBYHOLLME PA3Aenbl.
e [logroToBbTe CTEHA K 3amMyCKy:
OTKITHOUNTE MUTaHWE,
Yyepes HECKOMbKO CEKYH BKIOYMTE NUTaHMe.
e Cnenys yka3aHUsiM pyKOBOACTBa, MOBTOPUTE BBOA
KOMaHA.
e Ecnu cteHp He paboTaeT AOMKHLIM 06pasom,
He3dameanuTenbHo obpaTuTecb B CEPBUCHYHO
Cnyxoy.

BHUMAHWE: OANbHENLLASA PABOTA HA CTEHOE
3AMPELLAETCA.
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4.7 Helptesten

De helptesten leggen de operationele situatie uit en,
indien er foutmeldingen worden weergegeven, geven
richtlijnen voor de respectievelijke verwijdering.

Helptesten oproepen
e Op de toets HELP drukken (Afb.4-15, Pos. 3).

Het eerste scherm van de helptest verschijnt,
bijvoorbeeld INVOER WIELGEGEVENS (Afb. 4-18).

e Opnieuw op de toets HELP drukken om het
volgende scherm van de helptoets op te roepen.

(indien aanwezig)
Het tweede scherm van de helptest verschijnt
gerelateerd aan het scherm INVOER WIELGEGEVENS
(Afb. 4-19).

Waarschuwing:

Druk op de toets HELP in het laatste scherm van de
helptest voor terugkeren naar het eerste scherm.

De helptest verlaten

e Op de toets ESC drukken (Fig.4-15, Pos. 2).

4.8 Elektromechanische Stop

Zie Afbeelding 4-20

Om een onmiddellijke stop uit te voeren:

e Gebruik de knop voor Elektromechanische stop;
De elektrische rem wordt in werking gesteld om de
rotatie van de deurwielas onmiddellijk te stoppen,
evenals alle andere automatische bewegingen van de
balanceermachine (Heffer).

Wanneer een stop wordt uitgevoerd als gevolg van
een onverwachte handeling van de machine, probeer
de volgende stappen te reconstrueren:

Heeft de operator fouten begaan of hiaten
veroorzaakt?

Corrigeer de fout en vervolg het werk. Het is niet
noodzakelijk een speciale procedure te volgen.

Heeft de machine iets onverwachts gedaan?

e Lees opnieuw de hoofdstukken die van toepassing
zijn.

e Bereid de machine voor op een herstart:
schakel de machine uit en start deze weer op.

e Herhaal voorzichtig de commando’s volgens de
instructies in de handleiding voor de operator.

e Als de machine niet goed werkt,

WAARSCHUWING: VERMIJDT VERDER GEBRUIK
VAN HET TOESTEL.

e Onmiddellijk de hulpservice bellen.
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Okcnnyataums

5.0 3kcnnyaTtauuA

B paHHoOM rmaBe onuckiBaeTcst Nopsigok paboTel co
cTeHZoM npu B6anaHCUPOBKE Komec.

B nepByto ovepeab 6yayT npeacTtaBneHbl CTaH4apTHbIE
pexunmbl 6anaHCUpPOBKN.

CreuunanbHble pexnMbl U PyHKUMM YKa3aHbl B pasgene
5.4 v panee.

Mepen Havanom paboTbl cregyer U3ydnTb:

- BO3MOXHbI€ UCTOYHMKM onacHocTn,¥ 1.0
- YCTPOWCTBO CTeHAa, € 4.0.

5.1. YcrtaHoBKa Korneca

Ha Puc. 5-1 npeacrtaBneHa cxema dukcauum

CTaHAapTHOro kKofneca nerkoBoro aBtomMobung

nocpeacTBOM agantepa Yyepes LeHTparnbHoe OTBEPCTHE.

Ha Puc. 5-2 npegcraBneHa cxema dukcaumm korneca

NerkoBoro aBToMoObUnNs Yyepes oTBEpPCTUS Nnog WTUdThI

nnu Kkoreca 6e3 LieHTparbHOro 0TBEPCTUSA NOCPEACTBOM

YHMUBEPCarbHOro 3aXXMMHOro aganTepa.

AccopTUMeEHT 1 obnacTb NPUMEHEHUSA 3aXMUMHbIX

npucnocobneHnn npeacTaBreHbl B OTAENbHbIX

GpoLutopax.

Puc. 5-1 3axumHon agantep aona dukcaumm Konec ¢
LeHTpanbHbIM OTBEPCTUEM

1 KoHyc ans konec nerkoBbix aBToMobunen

2 [wnck

3 3axmmHas ronoska c rankon (6blIcTpocbeMHas ravika)

5.1.1 MoHTax Cc yHMBepcCasnibHbIM

KpeneXHbIM NpucnocooneHnem
Puc. 5-1.2 YHuBepcanbHbI agantep 4nsa mkcauum
Korec 4Yepe3 OTBEPCTUS NOA WTUPTbI UK
Korec C 3aKpbITbiM ANCKOM. [aHHbIN aganTep
B KOMMJIEKTE C MOAXOASALLMMM LEHTPUPYOLLMMM
KonbLamMy MOXHO TaKke UCMonb3oBaTb A
dounKcaLmm Konec ¢ LieHTparnbHbIM OTBEPCTUEM.
Ounck
BbicTpocbeMHas raka
LleHTpupytollee KonbLO Ans YCTAHOBKU KOMec ¢
LieHTpanbHbIM OTBEPCTUEM (QOMOSNHUTENbHAS ONLUUS).

° Bbibepute Tvn aBTOMOOMNSA (¥ 5.5.1).

5.1.2 POWER CLAMP

Puc. 5-1.3
Mepanb 6rIOKMPOBKM rMaBHOrO Bara uMeeT ABe YHKUNN:
A

WN =

NEQANDb BHUS: OcTtaHoBKa BpaLlleHus
NMEOAIb BBEPX: Bnoknpoeka cuctemsl POWER
CLAMP

C noMoLLbto Nefanm Takke OCyLLECTBSIETCS ynpaBneHne
cuctemonn POWER CLAMP gna dpukcauumn koneca Ha
cTeHpe.

B

3axumHble rybkm cuctembl Power Clamp monHOCTbio
Pa30MKHYTbI.

(o

3axumHble rybku cuctembl Power Clamp nonHocTbio
COMKHYTBbI.

Mpy n3ameHeHun pexnma paboTbl MOXHO U3MEHUTb
HanpaeneHve AeCTBMSA Neganu.



Bediening

5.0 Werking

Dit hoofdstuk beschrijft hoe de uitlijning van een wiel
moet worden uitgevoerd.

Eerst worden de standaard uitlijnhandelingen
beschreven. In hoofdstuk 5.4 en verder worden de
speciale functies beschreven.

Zorg dat u bekend bent met: - mogelijke gevaren, = 1.0
- de eenheid, ¢ 4.0.

5.1 Montage van een wiel

In Afb. 5-1.1 wordt de montage weergegeven van een
normaal autowiel met een centreerinrichting op de
centrale opening.

Afb 5-1.2 toont de montage van een autowiel gecentreerd
met behulp van pennen of een autowiel zonder centrale
opening met een universele kleminrichting.

De keuze en het gebruik van verankeringselementen
worden omschreven in afzonderlijke, specifieke
brochures.

Afb. 5-1.1 Centreerinrichting voor de montage van
autowielen met centrale opening

1 Ondersteuningskegel voor autowielen

2 Velg

3 Universele kap met borgring (snelborger)

5.1.1 Montage met universele
kleminrichting

Afb. 5-1.2 Universele kleminrichting voor de montage

van autowielen met velgen zonder centrale opening, met

pennen. Kan ook gebruikt worden voor het monteren

van autowielen met centrale opening, samen met de

daarvoor bestemde centreerringen.

1 Velg

2 Snelborger

3 Centreerring voor autowielen met een centrale
opening (accessoire).

o Selecteer het type voertuig (¥~ 5.5.1).

5.1.2 POWER CLAMP

Afb. 5-1.3

Het blokkeringspedaal van de hoofdas heeft een
dubbele functie:

A

PEDAAL OMLAAG: Blokkering van de rotatie

PEDAAL OMHOOG: Blokkering POWER CLAMP

Het pedaal heeft bovendien ook de bedienende functie
van de POWER CLAMP, voor de bevestiging van het
wiel op de balanceermachine.

B

Inrichting Power Clamp met geheel geopende klemmen.
C

Inrichting Power Clamp met geheel gesloten kiemmen.

Door de operationele modus te wijzigen is het mogelijk
de bewegingsrichting van het pedaal om te keren.

37



38

5

1.6

Okcnnyataums

5.1.2 KpenneHue/cHATHe KOneca

OneKTPUYECKNIN KOHTPOep HaCTPOEH TakuM
06pasoM, YTO MPU BKITHOYEHUW NMUTAHUS 3aXNMHbIE
rybKv OCTaloTCA B CBOEM TEKYLLEM MOMOXEHNUM, 1
nobble N3MEHEHMS OCYLLIECTBASIOTCS C NOMOLLbIO
neganu.

5.1.2.1 KpenneHue koneca

lMpumeyaHue:

I'Iepe,u, KpenrieHnem Korneca yooctoBepbrecCb, YTO
KOHTaKTHblE€ NOBEPXHOCTN KOJIECHOIo aaganTtepa u
AONCKa YNCTblE N HE MMEIOT CleaoB CMa3Kn.

e [lepeBegute 3axuMHble ryOKM B pa3oOMKHYyTOe
nonoxexve (Puc. 5-1.4).

e HapeHbTe LUEeHTPOBOYHbIN KOHYC UK KOMbLO (B
3aBMCMMOCTU OT BblbpaHHOW hyHKLMKN anameTpa
LeHTpanbHOro OTBEPCTUS) Ha rnasHbIv Ban (Puc.
5-1.5).

e YCTaHOBMWTE KONECO Ha LEHTPOBOYHbINA KOHYC UNn
KOmnbLoO, yAepXnBanTe npuMepHO B BEPTUKANbHOM
NONOXeHNW NeBOW PYKOMW U HaOEHbLTE 3aKUMHYHO
BTYIKY U 32XXMMHO€E MpUCnocobneHne (3axXMmHyo
rofioBKY, 3aXXMMHOE KONbLO UMW NPUXUMHYIO
nnaHky) Ha 3axumMmHon naTpoH (Puc. 5-1.6).

o Kpenko npvxmuTe 3aKUMHYIO BTYNKY U 3aXMMHOE
npucnocobneHne K Konecy U NogHMMuTe nejanb
(Pwuc. 5-1.6).

° I'Ipe>|<,u,e 4YeM BbINOJTHUTb UUKIT U3MepeHud,
npoBepbTe NPaBUITbHOCTb KpeniieHU4.

MpumeyaHus:

Ecnu noBTOpHO nNpuBecTu B AelCTBME Negalnb B
npouecce kKpenneHus kKkoneca, npouecc
KpenneHuss NpUOCTAHOBUTCH, U 3aXWMHble
rybkm BepHYTCSi B pa3OMKHYyTOe MOJioXeHue
lMocne kaxaow onepauun KpenmneHus koneca
aBTOMaTM4yecku BbiBOAUTCHA cTpaHuua BBOOA
OAHHBIX OWNCKA.Ha cTteHpax ¢ unHoekcom “P”
M3MEepPeHne MOXHO 3anyCcTUTb TONbKO MNpw
3aKpensieHHOM KOJlece 1 OMnyLLEHHOM 3aLLUTHOM KOXYXe.

5.1.2.2 CHATUe Koreca

lMpumeyaHus:
Bo BpeMs packpenneHus koneca yaepxvsanTte ero
Tak, 4ToObl OHO HE HaKITOHSAMOCh.

e [logHumunTe negans (Puc. 5-1.6).
o  CHUMUTE 32KUMHYIO BTYIIKY C 3@>KMMHOTO NaTpoHa.

e CHuMUTE KOMeco.



Bediening

5.1.3 Vergrendeling/ontgrendeling wiel

De elektronica is zodanig geprogrammeerd dat bij
het starten van de machine de vergrendelhaken in
de huidige positie blijven staan en dat een eventuele
verplaatsing vrijwillig geactiveerd moet worden met
behulp van het pedaal.

5.1.3.1 Vergrendeling van het wiel

Opmerking:
Let op, alvorens het wiel te blokkeren, dat de
contactoppervliakken van het werktuig en dat van
de velg vrij zijn van vet en vuil.

e Plaats de vergrendelhaken in vrijgegeven positie
(Afb. 5-1.4).

e Plaats op de spankop de kegel of de centreerring
geschikt voor de diameter van de centrale opening
van het wiel (Afb. 5-1.5).

o Monteer het te bevestigen wiel op de kegel of de
centreerring, houd het met de linkerhand recht
en schuif de bevestigingsmof met het geschikte
werktuig (spanschijf of -ring, flens) op de spankop
(Afb. 5-1.6).

e Druk de bevestigingsmof met het eerder gekozen
bevestigingswerktuig hard tegen het wiel en breng
het pedaal omhoog (Afb. 5-1.6).

e Controleer voor de meetcyclus of het wiel goed door
het bevestigingswerktuig geblokkeerd is.

Waarschuwingen:

Als, tijdens het bevestigen, het pedaal een tweede keer
geactiveerd wordt, wordt de vergrendeling onderbroken
en keren de vergrendelhaken terug naar de ruststand.

Na de vergrendeling verschijnt automatisch de
schermafbeelding INSTELLING GEGEVENS WIEL
voor het invoeren van de waarden.

De meetcyclus kan alleen uitgevoerd worden als het wiel
op de juiste wijze geblokkeerd is en de beschermkap
gesloten is.

5.1.3.2 Ontgrendeling van het wiel

Opmerking:
Ondersteun het wiel tijdens de vrijgave van de
vergrendelhaken om te voorkomen dat het bij de
ontgrendeling kantelt.

¢ Breng het pedaal omhoog (Afb. 5-1.6).
e Verwijder de bevestigingsmof van de spankop.

o Verwijder het wiel.
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Okcnnyataums

5.2 MoagroToBKa K paboTte

e OnepaTop OOMKEH O3HAKOMUTLCHA C MepamMu
NPefoCcTOPOXHOCTM U BO3MOXHBIMU OMaCHbIMM
CUTyauusIMu.

e OnepaTop [ONIXEH MMeTb HeobxoouMyH
KBanudmkaumio ans paboTbl Ha cTeHae.

e [locne BblkNoYeHNss cTeHAa HeobxoaMMO
y6eanTbCcH, YTO 3alUTHBLIN KOXYX MOAHAT, a
N3MepuUTENbHbIV pblyar HaxogouTcsa B
WUCXOAHOM (KpaHEM NIeBOM) MOMOXEHUMU.

5.2.1 Bknro4eHue cteHaa

e [lpn BKNIOYEHUM NMUTAHUS HE OEPXUTE KnaBuLIn
HaXaTbIMW.

Cwm. Puc. 5-2.

e Bkniounte Bunky kabensa nuTaHusi B CETEBYHO
po3eTky “1”.

e YcTaHOBMTE MepekfioyaTenb Ha po3eTke B
nonoxeHue “I".

Mpumeyvanue: Ecnn nogaetcst 3ByKOBOW curHan
N cTeHA ocTaHaBnueaet paboty, unu
BbIBOOUTCA KoA, omnbku, € 7.0.

CTteHO nopgaeT 3BYKOBOW CUTHAN U BbIMOJHAET
CaMOANarHocTuKy.

Ha ancnnee nosiBNsitOTCA yKasaTenu MecT YyCTaHOBKM
rpy30B B 3aBMCMMOCTW OT BbIOpaHHOro pexuma (no
YMOJYaHUI0).

[Nlocne BKMYEHMS HA OUcChnen BbIBOAUTCA nepBas
3KpaHHas ctpaHuua BBOOA JAHHBIX UCKA (Puc.
4-4).

CTeHA roToB K NpMeMy ynpaensitoLwmnx KOMaHg,.

Mpumeyanne Haxonscs Ha BBOJHOW CTPAHULIE
(Puc. 4-5), MOXHO nepeknoynTbCS
HenocpeacTBEHHO Ha cTpaHuuy BBO/JA
OAHHbBIX OUCKA nepemeweHnem
OeTekTopa ANsi BBOAA AaHHbIX AMCKa.

5.2.2 CocTtosiHue npw BKIIHOYEHUMN

OneKTPOHHbIV BNOK HACTPOEH 3aBOAOM-N3rOTOBUTENEM
Ha crnegyoLume pexmmbl paboTbl, KOTOPbIE BbIBOASATCH
Ha gucnnen nocne BKMHYEHUS CTEHAA:

- TN aBTomobuns 1 (aBTomobunbHOE Koneco ¢
HOMWHanbHbIMW pa3mepamMu B A0NMax, LWnpuHa
6.5” n gnametp 15.07)

- BBOJ pa3mepoB Aucka B aronmax (inch)
- BbIBOA 3Ha4YeHUn ancbanaHca c waroMm 5r

- npenenbHoe He BbiIBOOMMOE Ha auncnnen
3HaveHue BenuunHbl aucbanarca 3.5

- aBTOMaTM4eckoe TOPMOXEeHUe komeca npwu
MOZHSATUM 3aLLUMTHOIO KOXYyXa BO BpeMmsi Uuka
nsMepeHust

- KomneHcauust gucbanaHca afanTtepa OoTKI4YeHa

- 33|'IyCK UnKna namMmepeHuna npu onyCckaHuum
3aLMTHOIO KOXyXa



Bediening

5.2 Voorbereiding

e De operator moet alle waarschuwingen en
voorzorgsmaatregelen perfect kennen.

o De operator moet gekwalificeerd zijn voor het
gebruik van de machine

e Controleer of de wielafscherming omhoog staat
en of de meetarm in de ruststand staat (helemaal
ingetrokken).

5.2.1 Inschakeling

e Tijdens de inschakeling geen toetsen ingedrukt
houden.

Zie Afb. 5-2.

o Steek de stekker van de voedingskabel in het
stopcontact van de netvoeding “1”.

o Zet de startschakelaar op “I".

Opmerking: Indien de eenheid een akoestisch
signaal afgeeft of er een foutcode wordt
weergegeven, € 7.0.

De eenheid geeft een akoestisch signaal af en voert
een zelftest uit.

Vervolgens worden de displays en de positieindicatoren
van de gewichten weergegeven met betrekking tot de
huidige modus Gewicht (standaard).

Na de inschakeling is het eerste getoonde scherm RIM
DATA ENTRY (Afb. 4-4).

Nu is de eenheid klaar om opdrachten te ontvangen.

Opmerking: Wanneer men zich op het scherm
INTRO SCREEN bevindt (Afb. 4-5) kan
men direct overgaan naar het scherm
RIM DATA ENTRY door eenvoudig de
meetarm voor de verwerving van de
gegevens van het wiel uit te trekken.

5.2.2 Status bij het starten

De elektronica is in de fabriek zodanig geprogrammeerd
dat bij het starten van de machine de volgende
operationele modi vooraf zijn ingesteld:

- Type Voertuig 1 (autowiel van normale
afmetingen in inches, breedte 6,5” en diameter
15,0”)

- instelling van de gegevens van de velg in inches

- weergave van de onbalans in stappen van 5 g

- onderdrukking van minimale onbalans
(ingestelde drempelwaarde 3,5 g)

- automatische remming van het wiel bij het open
van de beschermkap tijdens de meetcyclus.

- compensatie van onbalans van de
gedeactiveerde koppeling

- Start van meetcyclus door middel van het sluiten
van de wielafscherming.
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Okcnnyataums

5.2.3 Hactpouku

lMocne BKMYEHMSA CTeHAa Ha AMCMEN BbIBOOUTCH
peXuM YCTAaHOBKW Fpy30B, HACTPOEHHbLIA MO
ymonuaHuio. Ecnu BbiBOAUTCA APYron pexum
YCTaHOBKM rpy30B, ¥ 5.3 n 5.4.

EQuHMLBI M3MepeHusi, BbIBOAMMbIE MPU BKITHOYEHUN
cTeHaa — OoWMbI, a eQuUHULBI MacChl, BbIOpaHHbIE
nepepn BblKMOYeHMEM cTeHAa (rpammbl/yHUUN),
oCTaloTCA B NaMATU.

5.2.3.1 WU3meHeHUe eanHULIbI NU3MEpPEHUs
EavHuua avameTpa v LWMpKUHBLI MO YMOSTHaHUIO - OHOVM.

o HaxmuTe nkoHky “mm’” unu “inch” (14 Puc. 4-10).
EonHnua namepeHus nomeHsieTcs Ha APYryto
BO3MOXHYH €AUHULLY.

5.2.3.2 WU3meHeHMe eauHULbI MacCbl
EnuHuua maccbl, 3agaHHas no YMOSYaHuto: rpaMm.

He3aBncrMMO OT TOro, BpallaeTcsi KONeco, UM HeT,
MOXHO M3MEHWUTb eAMHWULY MacChl CreayrLunum
obpasom.

e Haxwmunte knasuwy “gloz” (rpammbl/yHummn) (22,
Puc. 4-11).
[ns Bo3Bpara Kk rpaMMam MoBTOPUTE ATY Ke NPoLEeaypy.

5.2.4 BblknroyeHue cteHaa

Mocne 3aBepLueHns paboTbl HEOOXOAUMO NPaBUIBHO

BbIKIMIOYNTb CTEHA;!:

e CHMMUTE KONeco U ObICTPOCHLEMHYIO Tranky co
cTeHaa.

e CHumuTe KOHYCbI ¢ Bana. [NNpoBepbTe BHYTPEHHIOW
MW BHELWHIOW MOBEPXHOCTU KOHYCOB Ha
nospexaeHns. COCToSHME KOHYCOB O4YEeHb BaXKHO
ONs Ka4ecTBeHHOW GanaHCMpOoBKU.

e XpaHUTe KOHYCbl U ObICTPOCBHEMHYIO rarnky B
cneymnanbHO OTBEAEHHOM MecCTe.

e [lpoBepbTe pe3bOy OLICTPOCBHEMHOW ramkm u
KOpOTKOro Bana.

e [lpoTpuTte pe3bby u nocagoyvHble MOBEPXHOCTU
YMCTOWN, MSITKOW TKaHbHO.

o OTknouMTE Kabenb NUTaHUS OT PO3ETKM.

e [lpoBepbTe Kabenb NUTaHWs HA MOBPEXAEHUSA U
N3HOC.

e HaBeauTe nopsgok B MecTax XpaHeHus
NPUHaANEXHOCTEN.

e [lpoTpuTe gucnnen n naHenbs ynpasneHus MArkon,
CYXOW TKaHbHO.

e YbBeguTtech, YTO CTEHA CTOUT TOMbKO Ha CBOMX
Tpex onopax. YoepuTe ctapble rpy3bl U gpyrue
mMaTtepuarnbl u3-nog cteHaa.



Bediening

5.2.3 Instelling

Na het inschakelen van de eenheid verschijnt er een
default gewichtsmodus. Indien de eenheid een andere
gewichtsmodus weergeeft, € 5.3 en 5.4.

Bij het inschakelen toont de eenheid inches als
standaard meeteenheid, maar wordt de voor de
uitschakeling geselecteerde instelling in gram of ounce
behouden.

5.2.3.1 Omschakeling van meeteenheden
Standaardinstelling van de diameter en breedte is
inches.

» Voerop het pictogram “mm” of “inch” in (14 Afb. 4-10).
De meeteenheid verandert naar de andere mogelijkheid.

5.2.3.2 Omschakeling van gewichtseenheden
Standaardinstelling gewichten:

gram.

Kies deze methode om de meeteenheid van het
gewicht te wijzigen, ongeacht of het voor of na het
uitvoeren van een meting is.

» Typ op het pictogram “g” of “0z” (22, Afb. 4-11).
De meeteenheid verandert naar de andere mogelijkheid.

5.2.4 Uitschakeling

Schakel de eenheid aan het einde van de werkploeg
altijd op de juiste wijze uit:

* Verwijder het wiel van de balanceermachine.

» Verwijder de kegels van de eindas. Controleer dat
de oppervlakken (interne en externe) van de kegels
niet beschadigd zijn. De perfecte conditie van de
kegel is zeer belangrijk voor een hoogwaardige
uitlijning.

» Plaats de kegels en de snelborger in de juiste
positie.

» Controleer de schroefdraad van de borgring en de
eindas.

* Maak alle schroefdraden schoon met een zachte,
schone doek.

» Haal de voedingskabel uit het stopcontact van de
netvoeding.

« Controleer of de voedingskabel niet beschadigd of
versleten is.

* Ruim de vakjes op.

* Maak het display en het bedieningspaneel schoon
met een droge, schone doek.

» Controleer of de balanceermachine uitsluitend op
Zijn drie voeten steunt. Verzamel de contragewichten
die van het wiel verwijderd zijn en eventueel ander
materiaal dat onder de balanceermachine terecht
kan komen.
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5.3 Pexnmbl ycTaHOBKMU rpy3oB

Pexum ycTaHOBKM rpy30B Bcerga onpegensiercs
aBTOMAaTtM4ecku, CM. QUCTIEN.
TeKyLWnn pexxmum nokasaH CBETOBbIM MHANKATOPOM.

HOPMAIJbHbIA pexum
|/|CI'IOJ'Ib3yeTCF| Ang wrTaMnoBaHHbIX ONCKOB.

Pexum ALU
Mcnonb3yeTca gng nuTbiX AUCKOB UK ns
YCTaHOBKM OAHOro unun 6onee KrneeebiX rpy30B.

KneeBble rpy3bl JOMXHbI yCTaHaBNMBaTbCS
BPYYHYHO.

PexnM CKpbITOM YCTaHOBKU IrPy30B
Wcnonb3ayeTcs Ans nuTbIX AUCKOB U NPU CIOXHOM
BanaHcupoBke.
KneeBble rpy3bl JOMXHbI yCTaHaBNMBaTbCS
C NOMOLLbIO M3MEPUTENBLHOIO pblvara, 4To,
STATIC o6ecneqv|/|BaeT 6(5ﬂbI:IJyIO TOYHOCTb MO CPABHEHMIO
C PY4HOI YCTaHOBKOW.

MpumeyvaHue: Ecnn kneeBou rpy3 HY>XHO CKPbITb
3a OByMS chnvuamu, Bbibepute pexumm
pasgeneHvs rpy3oB nepen ycTaHOBKOM
rpy3a Ha npaByto MfockocTb (¥ 5.9).

CTATUYECKUWU pexxum (“STATIC”)

(Puc. 4-11)
OaHHbin pexum aktuBupyetca knasuwen (F4)
(Puc. 4-11).
Mcnonb3yetca ond Hebonblwux Konec, He
noanexawmx guHamuyeckon GanaHCUMpOBKe,
Hanpumep: Korneca Moneaos.
PacueT “neBbix” u “npaBbiX” rpy3oB He
npegycMoTpeEH.

4-11 ® YcTaHoBWUTE KONECco B COOTBETCTBUM C pasfernom
5.1 n BbIBepuTe CKOPPEKTUPOBAHHBIE MONOXEHUS
CUMTbIBAHWUS NOKasaHUM NS U3MEPUTENbHOTO
pblyara (¥ 5.4).




Bediening

5.3 Toepassingsmodi gewichten

De eenheid toont altijd automatisch een gewichtsmodus.
De geselecteerde gewichtsmodus wordt gesignaleerd
door de overeenkomstige indicator.

NORMAAL

Wordt gebruikt voor stalen velgen.

Modi “ALU”

Worden gebruikt voor velgen van een lichte legering
of in het geval er één of meerdere plakgewichten
moeten worden aangebracht. De plakgewichten
worden met de hand aangebracht.

Modi Verborgen Gewicht (HWM - “Hidden Weight
Modes”)

Worden gebruikt voor velgen van een lichte legering
of voor wielen die moeilijk uitgelijnd kunnen worden.
De plakgewichten worden aanbracht door middel
van de meetarm. Dit garandeert een nauwkeurigere
positie van het plakgewicht in vergelijking met de
volledig handmatige toepassing.

Opmerking: Als het plakgewicht goed verborgen
moet worden tussen de twee spaken, kies
dan de gewichtsmodus Gescheiden (“Split
Weight Mode”) alvorens het gewicht op het
rechter vlak aan te brengen (¢~ 5.9).

STATISCH (“STATIC”)
(Afbeelding 4-11)

Deze functie kan worden opgevraagd met de toets
van (Afb. 4-11).

Deze modus wordt gebruikt voor kleine wielen die
niet dynamische worden uitgelijnd, bijvoorbeeld
wielen van kleine scooters. Er wordt geen gewicht
“links” of “rechts’ berekend.

Monteer het wiel volgens de instructies van
paragraaf 5.1 en selecteer de juiste detectieposities
(€ 5.4).
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5.4 OnpepeneHue pa3meposB

Pa3smepbl 6anaHCMpOBOYHbIX FPY30B OMNpenenstoTcs
Ha OCHOBe pearibHbIX AaHHbIX UMW C NOMOLLbIO
N3MepeHUn, BbIMOMHAEMbIX HENOCPEACTBEHHO
AaTyvkamu, ecnu Mcnorb3yeTcs aBTomaTudeckas
byHKUnA Easy Alu (¥ 5.6). Ecnun gaHHble BBOASTCA
BPYYHYyO (¥ 5.5), aTn umdpbl paccynTbiBaOTCS Ha
OCHOBE HOMUMHarbHbIX 3HaYeHU NyTeM NpubaBneHns
NN BbIYUTAHUSA CPEOHNX BENMUYNH KOPPEKLNN.

5.4.1 W3mepuTenbHbIN pblyar
BHYTpeHHMIA pblyar Ans naMepeHusi paccTtosiHUS U
OnameTpa ncnosb3yeTcda Anda BBOAa PaCCTOAHUA
MeXxny CtTeHOoom u NeBON MIOCKOCTbIO KoppeKkuunu,
a TakKKe HOMWHaIrbHOro gnametpa p,MCKa/umameTpa
KoppeKuuu.

BHyTpeHHWIA pblyar No3BOMSieT TOYHO PacCUUTLIBaTb
3P hEKTUBHbIE MITOCKOCTU KOPPEKLUMMU, ANaMETPbI
YCTaHOBKW KIeeBbIX FPy30B Ha NMocaAo4HbIX Mosikax 1
AVaMeTpbl YCTAHOBKM CKPbITbIX IPY30B.

Puc. 5-5 BHYyTpeHHUN pblyar gns maMepeHus
paccTosiHUA U AnameTpar.

BHYTpeHHWI pblvar ¢ U3MepUTENbHOM roNoBKON
M3mepuTtensHas ronoska
OnopHbIV kKpan onsa onpeaeneHus pacctoaHus X

WN =

— C nomMouwb BHYTPEHHEro pblvyara Ans
n3mepeHnsi pacctosiHns n guametpa (1, Puc. 5-5)
aBTOMaTUYECKM ONPEeaENnseTcs pacCTosiHUE Mexay
CTEHZOM 1 NTEBON NIOCKOCTBI0 KOPPEKLUN, a TaKke
OnameTp aucka.

MpumeHeHue:

® YcTaHoBuUTE N3MEPUTENBbHYK TONMOBKY Ha OUCK
n yp,ep>K|/|Ba|7|Te B 3TOM MOJ10OXEeHNN, noka He
ycnblwnTe 3ByKOBOﬁ curHarn.

e [lepeBeauTe pblyar B UCXOOHOE MONOXEHME.

Mocne okOHYaHWUS U3BMEPEHUA U AOCTUXKEHUSN
pbl4aroM UCXOOHOrO MOMOXEHUs pa3Mepbl Ancka
BbIBOASITCS HA AMCNIeN B none ykasatenen mexay
COOTBETCTBYHOLUMK CTpenkamu. Takke BbIBOOUTCS
pacnonoxeHue rpysos (Tun Alu).

Ecnu pblyar dyHKLMOHUPYET HenpaBUibHO, UMK
NOMOXEHUs1 KOPPEKLMM Ha Kornece M CTeHAE HaxoasaTcs
3a npegenamu AvanasoHa nokasaHuin KanumbpoBsku,
MOXHO BBECTU pa3Mepbl B MEHIO U NPOAOMKUTL paboTy
B py4YHOM pexunme (¥ 5.5).



Bediening

5.4 Detectie van afmetingen

De grootte van de correctiegewichten wordt verkregen
op basis van werkelijke gegevens en dus direct
gemeten door de meetarmen, in geval van gebruik
van de automatische functie EasyAlu (¥ 5.6),
of door de handmatige invoer van de gegevens
(¥ 5.5). Deze worden berekend op basis van nominale
waarden via aftrekken of toevoegen van de gemiddelde
correctiewaarden.

5.4.1 Detectiemeter

De interne detectiemeter voor de afstand en de
diameter wordt gebruikt voor het invoeren van de
afstand tussen de machine en het correctievlak
links, en voor de diameter van de nominale velg/
correctiediameter.

Met de Interne Detectiemeter kunnen de
correctievliakken en de effectieve correctiediameters
van de plakgewichten die bevestigd zijn aan de
bandhielen en van de verborgen gewichten nauwkeurig
bepaald worden.

Afb. 5-5 Interne Detectiemeter voor afstand en
diameter velg.

Interne Detectiemeter met meetkop
Meetkop (taster)
Referentierand voor het aflezen van de afstand X

WIN=

— Door middel van de Interne Meetarm voor de
afstand en de diameter (1, Afbeelding 5-5) worden
de afstand tussen het linker correctievlak en de
machine en tegelijkertijd de diameter van de velg
automatisch gedetecteerd en verworven.

Toepassing:

e De kop van de meetarm uitstrekken en op de
velg steunen en op de plaats houden tot er een
akoestisch signaal wordt afgegeven.

o Begeleid de meetarm naar de ruststand.

In de ruststand en na het voltooien van alle metingen
worden de afmetingen van de velg op het scherm
getoond, in betreffende velden tussen de betreffende
pijlen, naast de weergave van een selectie voor de
positionering van de gewichten (type Alu).

In geval de meetarm niet naar behoren werkt of indien
de correctieposities van het bewerkte wiel buiten het
detectiebereik van de meter vallen, is het in ieder geval
mogelijk de afmetingen vanaf het menu in te stellen
en verder te gaan met de handmatige modus (¥~ 5.5).
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5.4.2 [lpumeHeHne uamepuTenbHOM
rosioBKM Ha pa3fiM4HbIX TUNax Konec

[na Toro ytobbl onpeaenuTb AncbanaHc 3a OQNH LMK
N3MEpPEHMS, HY>XHO MPaBUSIbHO BBECTU pa3Mepbl AMCKa.
[MoaTomy HeobxoanMO AENCTBOBATb BHUMATENBHO, Kak
MoKa3aHo Ha pUCYHKaXx, MPWU YCTaHOBKE N3MEPUTENbHOMN
rornoBKN B HEODXOOMMBIX MecTax YCTaHOBKM IPy30B.
HenpaBunbHas ycTaHOBKa rofloBKM MOXET MPUBECTH
K OTKNOHEHUSM M3MEPEHHbIX 3HAYEHNN N HETOYHbLIM
pesynbrataMm LuKrna naMepeHus.

Ha Puc. 5-6 a - 5-6 f nokazaHa npaBunbHas ycTaHOBKa
(c kneeBbIM rpy3oM 1 6e3 Hero) M3MepuTENbHOM
FOMOBKN Ha pasfiMyHbIX TUMax OUCKOB, B pasHbIX
MONOXEHWS YCTAHOBKM FPY30B.

Puc. 5-6 a CtaHgapTHOE KOMNeco — LWTaMmnOBaHHbIN AUCK
1 WameputenbHas ronoeka

2 [unck

Puc.5-6 b CrangapTHoe koneco — Jluton amck

Puc. 5-6 ¢ Koneco nerkoro rpysoBoro
aBTOMOOUNS — LUTAMNOBaHHbIV AUCK

Puc. 5-6d Koneco nerkoro rpysoBoro

aBTOMOOWNSA — LUTaMNOBaHHbIN ANUCK C KOHYCHOCTbIO

15°

Puc. 5-6 e Jlutoe koneco — [uck 6e3 yrnybneHus
Ansi KNneeBbIX rPy30B

Puc. 5-6 f Jlntoe koneco — Kneesble rpysbl

1 JleBass NNOCKOCTb KOppeKuuUun, nepBoe MecTo
yCTaHOBKM rpysa
2 T[lpaBasi NNIOCKOCTb KOppeKLUn, BTOPOE MECTO
yCTaHOBKM rpy3a.

MpumeyaHune: locne MaMepeHuin, BbINOSTHEHHbIX
ans ALU P, Ha ancnnee He oTobpaxaeTcs 3Ha4YeHne
LUMPUWHBI AUCKA, TaK Kak 3TO He BMUSIET Ha GanaHCUPOBKY.
B aTux cnyyasx Ha gucnnee nosiBrsieTcst CMMBOIT «- -».

5.4.21 YcTaHOBKa rpysa ¢ nomMmolwbio
TOMWMHOMEpPa U Nla3epHOro ykasarens

Toyka cuMTbIBaHMSA Ha ANCKE OnpeaenseTcs npasbim
BEPXHUM KOHLIOM TonwmHomepa (A n B, Puc. 5.7).

B cooTBeTCTBMMM C NpYBEAEHHON B AENCTBME CUCTEMOWN
YCT@HOBKM rpy30B (pblvar unm nasep), TonwmnHoMep
yCTaHaBMMBaeTCsA B pasfu4yHble NonoxeHusa (A ons
pbivara, B ons nasepa) ans LOCTWXEHUS MOEHTUYHOTO
0CEBOro NO3MLMOHNPOBaHUS KIEEBOTO rpy3a HagucCKe.

YCTAHOBKA 'PY3A C NOMOLUbIO TONWWHOMEPA
(1, Puc. 5-7) (JTaszepHbI yka3aTenb OTKITHOYEH)

lpy3bl ycTaHaBNMBaKOTCA Ha MOBEPXHOCTU C MOMOLLbIO
ronoBku pelvara. [pys yctaHaBnuBaeTcs crnesa
OTHOCUTENBHO TOYKU KOHTaKTa TonLmHomepa (A) Ha aucke.

YCTAHOBKA I'PY3A C NMOMOLLbIO NA3EPHOIO
YKA3ATENSA

(2, Puc. 5-7) (JlazepHblin ykasatenb BkntoyeH)

lpy3bl ycTaHaBNMBaKTCSA B MOMOXEHUM MPUMEPHO
5 vacoB, cnpaBa OT nasepHoro ykasatens. py3
yCTaHaBnMBaeTCs crnpaBa OTHOCUTENbHO TOYKM
KOHTakTa TonuHoMepa (B) Ha aumcke.



Bediening

5.4.2 Meetpositie voor de verschillende
types wielen

Om de mogelijke onbalans met één enkele meetcyclus
te kunnen meten, is het essentieel dat de afmetingen
van de velg correct worden ingesteld. Voer de
detectie dan ook met zorg uit met behulp van de
punt van de meter op de velgrand of op een gekozen
gewichtspositie, zoals aangegeven in de afbeeldingen.
Een verkeerde toepassing kan leiden tot afwijkingen
in de gemeten waarden en, dientengevolge,
onnauwkeurige resultaten van de meetcyclus.

De Afb. van 5-6 a tot 5-6 f geven de juiste toepassing
van de meetkop weer op de verschillende velgen en
voor verschillende montageposities van de gewichten
(plakgewicht of niet).

Afb. 5-6 a Standaard wiel - Stalen velg

1 Meetkop
2 Velg

Afb. 5-6 b Standaard wiel - Velg van legering

Afb. 5-6 ¢ Wiel voor lichte vrachtwagen - Stalen velg

Afb. 5-6 d Wiel voor lichte vrachtwagen - Stalen
conische velg van 15°

Afb. 5-6 e Wiel van legering - Velg zonder hiel voor
gewichten met clip

Afb. 5-6 f  Wiel van legering - Plakgewichten

1 Correctievlak links, eerste toepassingspositie
2 Correctievlak rechts, tweede toepassingspositie

Opmerking: Na de metingen voor ALU P wordt op de
display niet de waarde van de velgbreedte getoond,
aangezien dit voor het balanceren niet relevant is.
In een dergelijk geval verschijnt het symbool “- -*
op het display.

5.4.2.1 Aanbrengen van gewichten met de
Taststaaf of de Laser Cursor

Het meetpunt op de velg wordt verkregen vanaf de
hoogste extremiteit rechts van de taster (A en B Afb. 5.7).

Op basis van het geactiveerde toepassingssysteem
van gewichten (arm of laser), moet de taster op
verschillende posities geplaatst worden (A voor arm,
Bvoor laser) om een identieke axiale plaatsing van het
plakgewicht op de velg te verkrijgen.

TOEPASSING MET ARM

(1, Afb. 5-7) (Laseraanwijzer uitgeschakeld)
Toepassing van gewichten hoog met behulp van de kop
van de arm. Het gewicht zal links worden geplaatst ten
opzichte van het contactpunt (A) van de taster op de velg.

TOEPASSING MET LASERAANWIJZER

(2, Afb. 5-7) (Laseraanwijzer ingeschakeld)
Toepassing van gewichten op ongeveer de positie 5
uur, rechts van de indicatie van de laseraanwijzer. Het
gewicht zal rechts ten opzichte van het contactpunt (B)
van de taster op de velg worden geplaatst.
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5.4.3 TlMonoxeHus cuMTbiBaHUSA NOKa3aHUN
Ansa pas3nuyHbix Tunos Alu

Ha Puc. 5-8 nokasaHbl CKOppeKTUPOBaHHbIE MOMOXEHUS
cyntbiBaHusa (1), B 3aBMCMMOCTU OT Tpebyemblx MecT
YCTaHOBKM rpy30B (2), ANnsi KNeeBbIX U NPY>XUHHBIX FPY30B.
lMpumeyaHue:
Pexumbl AluP Bxogat B dyHkumio Easy Alu. MoxHo
nepekntoyaTtb JoCTynHble pexxumbl ALU P mexay cobon,
HO Henb3s nepeknunTbes ¢ pexxuma ALU P Ha ALU He
P.

> [Ins BbiGopa TpeByeMbix MOMOXKEHW TPy30B B Pexume
ALU P HaxmuTe knasuwy Easy Alu Toggle (npoctoe
nepekntoyeHve pexumos Alu).

PucyHok 5-8

e = Toyka NPUNOXeHNs n3mepuTenbHoro pelyara (1)

w/& = YkasanHoe nonoxenne rpysa (2)

HopManbHbIN pexXuM OOblYHbIE MOMOXEHUS YCTAHOBKM
NPYXMHHBIX U KNEeeBbIX rpy30B Ha pebopae obopa —
3TOT PEXUM BbIBOOUTCA NEPBbIM B (pyHKLMK Easy Alu.

Alu1 KneeBble rpysbl yctaHaBnmBalTCca Ha pebopae
oboga cummetrpuyHo npu HOMUHAJIbBHOM
NO3MLMOHUPOBAHUM TPYy30B. OTa PYHKUUA He
BKITlOYeHa B pexxum Easy Alu. MNocne cynTbiBaHNS
nokasaHWi yCTaHOBUTE PEXUM OLHOKPaTHbIM
HaXkaTueM Knasuwm “* (6, Puc.4-10), unu “>“ (10,
Puc.4-10).

Alu 1P KneeBble rpy3sbl ycTaHaBN1BaloTCA Ha NOCag04YHON
nonke o6oaa; NNOCKOCTY ONPeaensoTCs TOYHO.

Alu 2 KneeBble rpysbl ycTaHaBnmMBaroTcA Ha pebopae oboaa,
rpy3bl ckpbiTbl 3a guckom npyu HOMUHAIIbHOM
NO3LMOHNPOBaHUN. ITa PYHKLMSA HE BKIOYEHa
B pexuM Easy Alu. lNMocne cunTbiBaHUS NoKaszaHUn
YCTAHOBUTE PEXUM OBYXKpaTHbIM HaxaTuem
knasuwm * (10, Puc. 4-10).

Alu 2P KneeBble rpysbl yctaHaBnuBalTca Ha pebopae
obopa, rpysbl CKpbITbl 3@ AWCKOM; MNOCKOCTU
KOMMeHcauuu AN KneesblX rpy30B onpeaenstoTcs
TOYHO C MOMOLLbIO BHYTPEHHEN KannbpoBKy.

Alu 3 Mpy>xnHHbIE TPY3bl Ha neBou pebopae oboaa,
KrneeBble rpy3bl CKPbITbl 38 AUCKOM. 3Ta PYHKUMSA He
BKMOYeHa B pexum Easy Alu. MNo3numoHnpoBaHue
rpysoB HOMUHAJIbHOE. lMocne cyntbiBaHMS
nokasaHui yCTaHOBUTE PEXUM TPEXKPATHbLIM
HaxxaTvem knasuwu * (10, Puc. 4-10).

Alu 3P T[pyxwuHHbIE rpy3bl Ha neson pebopae oboaa,
KrneeBble rpy3bl CKPbITbl 32 AMCKOM; MITOCKOCTM
KOMMeHcaLummn A4S KNeeBbIX rpy30B onpeaensoTcs
TOYHO C NMOMOLLbIO BHYTPEHHEN KanubpOoBKy.

Alu4  T[pyxuHHbIe rpy3bl Ha nesow pebopae oboaa,
KneeBble rpy3bl 3aKpenieHbl Ha MPaBon NOCaa04HOM
norike. lNocne cunTbiBaHNSA NOKa3aHU yCTaHOBUTE
PEXMM YeTbIpexKpaTHbIM HaxxaTuem knasuum * (10,
Puc. 4-10).

Alu5  T[pyxuHHbIE rpy3bl Ha npaBon pebopae oboaa,
KrneeBsble rpy3bl 3aKpenreHbl Ha JIeBON Nocago4HOM
norike. locne cynTbiBaHUSA NOKa3aHUA yCTaHOBUTE
pexuMm NATUKpaTHbIM Haxatuem knasuwu * (10,
Puc. 4-10).
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543 Detectieposities voor de
verschillende types Alu

De Afb. 5-8 toont de juiste detectieposities (1) van de
meter, op basis van de gewenste toepassingsposities
van de gewichten (2); plakgewichten of klemgewichten.

Opmerking:
De modi AluP zijn voorzien in het kader van de
functie Easyalu. Wisselen tussen de beschikbare
modi ALU P is toegestaan, maar niet tussen ALU
P en niet-ALU P.

> Druk op de toets Easy Alu Toggle om de gewenste
gewichtspositionering ALU P op te roepen.

Afbeelding 5-8

o = Detectiepunt (1)

w/b = Vooraf bepaalde positie van de
gewichten (2)

Normaal Normale positionering van de gewichten,
klemgewichten aan de velgranden - modus
direct getoond door de functie Easyalu.

Alu 1 Symmetrische toepassing van plakgewichten
op de hiel van de velg met NOMINALE
positionering van de gewichten. Functie niet
aanwezig voor Easyalu. Druk na de meting,
om de modus in te stellen, 1 keer op de toets
“*“ (6, Afb.4-10), of “>“ (10, Afb.4-10).

Alu 1P Plakgewichten - Plakgewichten op de hiel
van de velg; de vlakken zijn exact gemeten.

Alu 2 Plakgewichten - Plakgewichten op de hiel van
de velg, plakgewicht verstopt in het kanaal
van de velg met NOMINALE positionering.
Functie niet aanwezig voor EasyAlu. Druk na
de meting, om de modus in te stellen, 2 keer
op de toets * (10, Afb.4-10).

Alu 2P Plakgewichten - Plakgewicht op de hiel van
de velg, plakgewicht verstopt in het kanaal
van de velg; de compensatievlakken voor
de plakgewichten zijn exact gemeten door
middel van de interne meter.

Alu 3 Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht in het kanaal. Functie niet
aanwezig voor Easyalu. De positionering
van de gewichten is NOMINAAL. Druk na de
detectie, om de modus in te stellen, 3 keer
op de toets * (10, Afb.4-10).

Alu 2P  Klemgewicht op de linkerrand, plakgewicht in
het kanaal van de velg; het compensatievlak
voor het plakgewicht is precies gemeten door
middel van de interne meter.

Alu 4 Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht op de rechterhiel van de velg.
Druk na het meten, om de modus in te
stellen, 4 keer op de toets * (10, Afb.4-10).

Alu 5 Klemgewicht aan de rechterrand van de
velg, plakgewicht op de linkerhiel van de
velg. Druk na het meten, om de modus in te
stellen, 5 keer op de toets * (10, Afb.4-10).
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5.5 Bbibop TMna aBTtomMobwuns
nonb3oBaTenem

Tun aBTOMOOUNS HEOBX0AMMO yCTaHaBnmMBaThb B nodom
cnyydae, gaxe npu ncnosib3oBaHUn aBTOMaTU4YECKOWN
beHKLI,I/II/I, n aenarb 31O HY>KHO 0 NpuBeeHnA B pa6oqee
NnonoXXeHmne naMmepuTeribHbIX pbl4aros.

5.5.1 Bbi6op Tuna aBTomoGmns

e [1na nsamMeHeHus Tuna asTOMOOUIIA HAXXMUTE KrnaBuLLy
7, 8 unn 9 Ha ccTtpanuue BBOOA OJAHHbBIX OVUCKA,
Puc. 4-10.

¢ Bbibepute nyHkT TN ABTOMOBWJIA B COOTBETCTBMM
ONCKOM, YCTaHOBIIEHHBbIM Ha CTeHAE, C MOMOLLbIO
MPOKPYTKMN.

Mocne ToOro, kak 6ypet caenaH Bbibop, B none

MHdoOpMaLMK NOABUTCS MKOHKA, o6o3Havarowas Tun

asTomobuns (7, Puc. 4-10).

Puc. 4-10: O60o3Ha4YeHnsa TMNoB aBTOMOOUNEN:

7 CrtaHgapTHOe aBTOMOOWMbHOE KOomneco (MnerkoBon
aBTOMODWIb) — HOMMHAIBHBIE pa3mepb! B Atorimax (inch).
Ha avicnnen BbIBOAUTCS €AvHWLEA M3MepeHust inch (atonm).
[ns faHHOro TMNa Koreca MOXHO BblOpaTb HOpMarTbHbIN
PEXUM YCTaHOBKM rpy3a 1 pexxumbl Alu 1 - Alu 5. [1ns Toro
YTOObI BbIOpaTh CTaHAAPTHOE KOMECO C HOMMHANbHBIMM
pasmepamv B MunnumeTpax (koreco tuna TD unn TRX),
HaXXMUTE Ha aneMeHT inch Ha cTpaHuLe anameTpa unm
LWMpUHbI avicka (14, Puc. 4-10).

8 MoToumKneTHbIe Koneca - HOMUHarnbHbIE pa3mepbl B
arorimax (inch), yHKLUMSA CKPbITUA HE3HaYUTENbHbIX
BENMYMH ancbarnaHca BbIMOMNHAETCA aHANOMYHO COyHKLIN
[Onsi aBTOMODUIBHbBIX KOTec.

9 Korneco nerkoro KoMmMep4eckoro asToMoouns (cpyproH)
- HOMMHarbHbIE pa3Mepbl B AtoMax (inch). Moporoeoe
3Ha4YeHNe He BbIBOAMMbIX Ha OVCTIEN HE3HAYUTENBHbIX
BeNMYMH amncbanaHca npu BbibOpe AaHHOro Tuna
Koreca aBTOMaTMYeCK/ YOBauBaETCsl, U paspeLueHve
BEMUYUHbI NMoKasaHui yctaHaBnueaetcsd Ha 10 rn 5 r
COOTBETCTBEHHO.

5.5.2 Py4yHoW BBOA WIMPUHBLI AUCKA

Ecnu wmpuHa aucka BBOAMTCS C MOMOLLIbIO KIaBULL MEHHO,
€€ MOXHO U3MEpPUTb BPYUHYHO.

Ecnu wmpuHa He ykasaHa Ha gu1cke, ee MOXHO U3MEPUTb
Ha CTaHOAPTHbIX AMCKaX C NMOMOLLbIO M3MEPUTENS LUMPUHDI
avcka. (Puc. 5-9 — Homep no katanory EAA0247G21A).

e OrtkponTte cTpaHnuy BBOOA JAHHbBIX ONCKA.

L4 Onpep,enMTe N 3anuwnTe HOMMUHAasbHbLIN anameTp
AncKa unu WnHbI.

® HaxmuTe Ha 3HayeHve WwupuHbl (A, Puc. 4-10), unmn Ha
COOTBETCTBYIOLLIVE 3EMEHBIE CTPENKU; HYMEPaTOop NMOKaXeT
BO3MOXHOCTb PEAAKTUPOBAHWS AreMeHTa AaHHbIX.

L4 nOBepHVITe KOJIECO BPYYHYKO Bnepen wunn Hasag and
nonyvYeHnsa 3Hav4eHnd, COOTBETCTBYHOLLIEIO N3MEPEHHOMY,
N H2XXMUTE Ha AreMeHT eLle pas, yTOObI 334aTh 3HAYEHME.

Mpumeyanue: WnpuHa grckos yBennunsaetcs warom 0,10
[I0/IMOB.
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5.5 Instellingen door de gebruiker

Het type voertuig moet altijd ingesteld worden, ook bij
gebruik van de automatische functies en moet uitgevoerd
worden alvorens de meetarmen voor de detectie van de
posities op de velg uitgetrokken worden.

5.5.1 Instelling van het type voertuig

e Druk in het scherm van het menu INVOEREN
GEGEVENS VELG, Afb. 410 op de weergegeven
toets 7, 8 of 9 om het type voertuig te wisselen.

e Scroll en selecteer hetitem TYPE VOERTUIG op basis
van de te bewerken velg.

Aan het einde van de selectie verschijnt in het Veld
Informatie het identificatiepictogram van het gebruikte
type voertuig (7, Afb. 4-10).

Afb. 4-10: Toewijzing van de items Types Voertuig:

7 Wiel voor standaardvoertuig (auto)- nominale afmetingen
in inches. De meeteenheid inches wordt weergegeven.
Het is mogelijk de positionering van de gewichten nor.
en van Alu 1 tot Alu 5 te kiezen. Voor de selectie van
standaardwiel met nominale afmetingen in mm - Voor
TD- of TRX-wielen moet inches ingevoerd worden bij
Diameter of bij Breedte van de velg (14, Afb. 4-10).

8 Wiel van motoren - nominale afmetingen in inches, met
het verhelpen en onderdrukken van onbalansen gelijk
aan die van autowielen.

9 Wiel voor licht industrieel voertuig (vrachtwagen)-
nominale afmetingen in inches. Bij deze
instelling wordt de drempelwaarde voor het onderdrukken
van kleine onbalansen automatisch verdubbeld en
wordt de precisie van de indicatie van de onbalans
respectievelijk met 10 g en 5 g verlaagd.

5.5.2 Handmatige invoer van de breedte van
de velg

Bij hetinstellen van de breedte van de velg met het toetsenbord,
kan deze waarde handmatig vastgesteld worden.

Indien de breedte van de velg hier niet aangegeven wordt, kan
deze gemeten worden met een optionele meter voor de breedte
van standaardvelgen. (Afb. 5-9 — Ref. nr. EAA0247G21A).

e (Ga naar het scherm INVOEREN GEGEVENS VELG.

e Leesde nominale breedte af op de velg of op de band
en noteer deze.

e Typ op het gegeven Breedte (A, Afb. 4-10) of de
betreffende groene pijlties; het venster waarop het
getal wordt weergegeven geeft aan dat het gegeven
gewijzigd kan worden.

e Het wiel handmatig voor- of achteruit bewegen voor
het verkrijgen van de waarde die overeenkomt met de
gemeten waarde; voer vervolgens opnieuw in voor de
toekenning van de waarde.

Opmerking: De breedte van de velgen wordt met stappen
van 0.10” weergegeven.
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5.5.3 Pyu4HoOM BBOA paccTossHUSA

YCTaHOBUTE U3MEPUTENBHLIN pblyar Hagnexatwum
obpasom (1, Puc. 5-10).

e Orkpowte ctpaHuuy BBOOA JAHHbBIX OUCKA.
o OnpegenuTte BENUYMHY BbINIETA pblyara no wkarne.

e HaxmuTte Ha 3HadeHue paccTosiHuA (B, Puc. 4-10),
UMY Ha COOTBETCTBYHOLLME 3eNeHble CTPEenKMu;
HyMepaTop MOKaXXeT BO3MOXHOCTb peAaKTUPOBaHUS
aneMeHTa AaHHbIX.

e [loBepHUTE KOMeco BpyYHyl Brnepea Wnu Hasag
ANA NoMyYeHuss 3HayeHus, COOTBETCTBYIOLENO
N3MEPEHHOMY, U HAXMUTE Ha 3MIEMEHT elue pas,
YTOObI 3aAaTb 3HaYeHMe.

5.5.4 Py4yHoM BBOA AMameTpa AUCKa

HomMuHanbHbIN AnameTp AuUcCKa ykasaH
HenocpeacTBEHHO Ha LUNHE.

e Otkponte ctpanuuy BBOOA JAHHBIX OUCKA.

e HaxmuTte Ha 3HadeHne paccTtosaHua (C, Puc. 4-10),
WUNW Ha COOTBETCTBYHOLLME 3ENEHble CTPENKM;
HymMepaTop NOKaXeT BO3MOXHOCTb peAaKTUpOBaHUs
aremMeHTa JaHHbIX.

4 nOBepHMTe KONneco BPYYHYIO Bnepen wuin Hasan
ana nonyvyeHna 3HadeHuda, COOTBETCTBYHLLEro
M3MEPEHHOMY, N HAaXMUTE Ha 3NIEMEHT eLle pas,
4YTOObI 3a4aTb 3HAYEHME.



Bediening

5.5.3 Handmatige invoer van de afstand
(offset)

De meter correct plaatsen (1, Afb. 5-10).
e Ganaar het scherm INVOEREN GEGEVENS VELG.

e Lees op de schaalverdeling van de arm de waarde
die overeenkomt met de uitstrekking van de arm.

e Typ op de waarde van de Afstand (B, Afb. 4-10) of
de betreffende groene pijltjes; het venster waarop
het getal wordt weergegeven geeft aan dat het
gegeven gewijzigd kan worden.

e Het wiel handmatig voor- of achteruit bewegen voor
het verkrijgen van de waarde die overeenkomt met
de gemeten waarde; voer vervolgens opnieuw in om

de waarde in te stellen.

5.5.4 Handmatige invoer van de diameter

Lees op de velg zelf of de band de nominale
diameter van de velg.

e Ga naar het scherm INVOEREN GEGEVENS VELG

e Typ op de waarde van de Afstand (C, Afb. 4-10) of
de betreffende groene pijltjes; het venster waarop
het getal wordt weergegeven geeft aan dat het
gegeven gewijzigd kan worden.

e Het wiel handmatig voor- of achteruit bewegen voor
het verkrijgen van de waarde die overeenkomt met
de gemeten waarde; voer vervolgens opnieuw in om

de waarde in te stellen.
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5.6 ®yHKuua Easy Alu

®yHKUMS Easy Alu no3sonsieT onpeaenvTb Tpedyembiin
T1n Alu 1 pasmepbl AMcka Npu yCTaHoBKe AaTymka Ha
ancke.

Ha gucnnen cteHaa BbIBOOATCS TONbKO BO3MOXHbIE
TUnbl Alu AN TOYEK KOHTaKTa, BbIBPaHHbLIX ONepaTopoM.

lpumeyaHue:
Pexxumbl Alu 4 n Alu5 He BKNtOYEHbI B dOYHKLMIO
Easy Alu; oH1 BBOOATCSA ONepaTtopoM BpyUHYH (-
5.4.2).

5.6.1 ABTOMaTMuyecKoe onpenerieHue u
ycTaHOBKa pa3mMmepoB AUcKa u pexum Alu

[NoaroTtoBka:

e BbinoONHUTE UWUKN KOMMOEHcauuu, npwu
HeobxoammocTn (= 6.1).

e 3admKcupynTe Koreco Hagnexatumm obpasom (=
5.1).
BbibepuTte TN aBTomobuns (= 5.5.1).
BeeauTe wnpuHy amncka (= 5.5.2).

BaxHaa nHdopmaumsa:

LWnpuHa ancka Bcerga BBOOAMTCS C KraBuaTtypbl.
CoobuieHne OK n pekomeHagaumm no ontTumm3auum, a
Takke cama npoueaypa onTumMmusaummn 6yayT TOYHbIMM
TOJNIBKO NMpu npaBuiibHOM BBOAE LWWPUHbLI OUCKa
(Sonar).

ABTOMaTH4yecKoe onpegenieHne pPaccTosHus A0
OV1CKa 1 anameTpa AucKa C NOMOLLbLIO BHYTPEHHero
M3MepUTESNILHOro pbivara

® YCTaHOBUTE BHYTPEHHWUN U3MEPUTENbHLIN pblyar
B HYXHO€ MonoxeHune Ha gucke u Bbibepute
HayanbHOe MONoXeHne yCTaHOBKW rpys3a (Ha
BHYTPEHHEN CTOPOHE AucKa). YaepXnsanTe pblyar
B 9TOM MOSIOXXEHUN, NOKa He YCrbINTE 3BYKOBOW
curHarn.

Tonbko gns Alu 1P, Alu 2P n 3P (Puc. 5-15):

e YCTaHOBUTE U yaepXumBanuTe BHYTPEHHUN

N3MepuUTEnbHbIA pbldar BO BTOPOM MOMOXEHUN
Ha gucke Ansi Bbibopa MecTa yCTaHOBKM rpy3a Ha
npaBoW CTOPOHE AncKa.
Cpasy nocne aToro cTeHg nogacT 3ByKOBOW CUrHarn
06 aBTOMaTUYECKOM COXpPaHEHUU KoopauHaT
YCTaHOBKM IPy30B.

e [lepeBeauTe pblyar B UICXOQHOE MOMOXEHME.

e [lpu ncnonb3sosaHum pexumosn Alu 1P, Alu 2P n 3P
MOXHO NepexoamTb K LMKIY uamepermns (€ 5.7.1).

B 3TOT MOMEHT MOXHO M3MEHUTb NPEANOXEHHbIV
pexum Alu ¢ nomolbto knasuwu “Easy Alu Toggle”
(6, Puc. 4-10).
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5.6 Functie Easy Alu

De functie Easy Alu bestaat uit de automatische
herkenning van de door de operator gewenste Alu en
van de afmetingsparameters van de velg, als gevolg
van de positionering van de meetarm op de velg.

De machine toont alleen de mogelijke Alu, met
betrekking tot de door de operator gekozen
contactpunten.

Opmerking:
Alu4 en Alu5 zijn niet opgenomen in de functie Easy
Alu, voor deze modi moet de instelling handmatig
door de operator worden uitgevoerd (¥~ 5.4.2).

5.6.1 Automatische detectie en
instelling van de afmetingen velg en
modus Alu

Voorafgaande handelingen:
- Voer, indien nodig, een compensatiecyclus uit (¢~ 6.1).

- Bevestig het wiel op de correcte wijze (¥ 5.1).
- Selecteer het type voertuig (¢~ 5.5.1).
- Voer handmatig de breedte van de velg in (¥ 5.5.2).

Belangrijk:

De aanduiding OK, het verzoek om de optimalisatie
te verrichten en de uitvoering van de optimalisatie
functioneren op exacte wijze, op voorwaarde dat de
breedte van de velg correct is ingevoerd (Sonar).

Automatische bepaling van afstand en diameter
velg door middel van de interne meetarm

° Positioneer de taster van de interne meetarm
op de velg voor de selectie van de eerste
positie voor het aanbrengen van gewichten
(binnenzijde van de velg). Houd deze positie
aan tot er een akoestisch signaal klinkt.

Alleen voor Alu1P, Alu2P en Alu3P (Afb. 5-15):

e Plaats en behoud de interne meetarm op de
tweede positie op de velg voor de selectie
van de positie voor het aanbrengen van
gewichten op de rechterzijde van de velg.

Na korte tijd klinkt een akoestisch signaal om aan
te geven dat de machine de codrdinaten voor de
toepassing van gewichten automatisch opslaat.

Begeleid de meetarm tot de ruststand.
° Voor Alu1P, Alu2P en Alu3P is het mogelijk de
meetcyclus uit te voeren (¢ 5.7.1).

Op dit punt is het mogelijk de modus Alu die door de
machine wordt aangeraden aan te passen met de toets
“Easy Alu Toggle” (6, Afb. 4-10).
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5.7  banaHcupoBka

[NoaroTtoBkKa:

— lMpn HeobGXxoAMMOCTMW, BLINOMHUTE LUK
KomneHcauum (% 6.1).

— [lpoBepbTe npaBunbHOCTb (buMKcauum Koneca
(#5.1).

— Bbibepute TN koneca (¥ 5.5.1).

— Onpepenute pasmepbl aucka (¢ 5.4).

Ecnun HeoGxoammo oTbanaHcMpoBaTb HECKOSBKO KOMec
ofgHoro Tuna (C 0OAHMMM HOMUHAarbHBIMU pasMepamu),
BBOJ AaHHbIX TpebyeTcsa TONbKO ANs NepBOro
koneca. BBegeHHble JaHHbIe OCTalOTCA B NamsATn A0
OTKIIOYEHUS CTEHAA, UK 4O Tex nop, noka He byayT
BBeAEHbl HOBbIE AAHHbIE.

5.71 WU3mepeHune aucbanaHca

[locne BbINOMHEHUS NOAFOTOBUTESNbHbIX orlepau,mﬂ
MOXHO 3anyCTUTb LMK U3SMEPEHNA:

e Haxwmnte knasmwy START vnm onycTute Koxyx
3aLLMThI KONeca B COOTBETCTBUM C NpeaBapuUTenbHO
BblIBpaHHOW DyHKLMEN.

Ecnu kog C13 yctaHoBneH Ha “17;

» OnycTuTe KOXYX 3alUMThI Koneca.

Ecnu kog C13 yctaHoeneH Ha “07;

« OnycTuUTe KOXYX 3aluUTbl KONeca U HaxmuTte

knasuwy START.

LUukn namepeHus Koneca B pexume
NMPOPUITUPOBAHUA

e OnycTuTe KOXYX 3aluTbl Koreca U3 MOTHOCTbI0
MOZAHSATOrO nosiokeHusi. OnyckanTe KOXyxX NiiaBHO
CO CpefHeln CKOpoCTbio, 683 OCTAHOBOK M PE3KUX
JBVKEHW U3 CTOPOHbLI B CTOPOHY.

MpumeyaHue:

CobntoganTte 0cobyto OCTOPOXKHOCTL MPY OMyCKaHNM
KOXyXa, NMOCKOMNbKY OAHOBPEMEHHO C 3TUM CTeHA
CKaHMpyeT BHELWHWI Npodnib gucka.

Ha akpaHe nosisutca ctpaHuuya BAITAHCUPOBKU
(Puc. 4-11).

[Mocne mamepeHMas MOXHO YCTAaHOBUTH
GanaHCcMpoOBOYHbIE TPY3bl UMW BbINOMHUTL LUK
MUHUMU3ALMU MacCbl FPYy30B UM ONTUMU3ALUMN.
CneuwnanbHas ukoHka (1, Puc. 4-11) ykasbiBaet
Ha TO, YTO peKOMeHAOyeTCs BbINONHUTL Npoueaypy
ONTUMU3aLNN UM MUHUMK3aLun (< 5.10).

Mocne unamepeHUsa CTeHA OCTaHaBnMBaeTCs
aBTOMaTM4YECKU, KONEeco 3aTopMaKnsaeTcs.

Ha gucnnen BbiBOgATCA 3HaveHua gucbanaHca,
N3MepeHHble AN KaXOon NMOCKOCTU KOppeKUuun, u
HanpasneHne KoppPeKLn.
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5.7 Uitlijnen

Voorafgaande handelingen:

— Voer, indien nodig, een compensatiecyclus uit
(€ 6.1).

— Controleer de correcte blokkering van het wiel
(= 5.1).

— Selecteer het type voertuig (¢~ 5.5.1).

— Meet de afmetingsparameters van de velg (¥~ 5.4).

Indien er meer wielen van hetzelfde type uitgelijnd
moeten worden (met dezelfde nominale afmetingen),
hoeven de gegevens alleen voor het eerste wiel
ingesteld te worden. De selecties blijven ingesteld
totdat er nieuwe gegevens worden ingevoerd of de
machine wordt uitgeschakeld.

5.7.1 Meting van onbalans

Na het voltooien van de voorafgaande handelingen

kan de meetcyclus uitgevoerd worden.

e De wielbeschermkap omlaag klappen en START
drukken ofwel de wielbeschermkap omlaag klappen
naar gelang de gekozen functie.

Bij Code C13 ingesteld op *1%;

e De wielbeschermkap omlaag klappen.

Bij Code C13 ingesteld op *0%;

e De wielbeschermkap omlaag klappen en op START
drukken.

Wielrotatie - AUTOMATISCH

o De wielbeschermkap omlaag klappen uitgaande van
een volledig geopend carter. De wielbeschermkap
langzaam omlaag klappen in een vloeiende
beweging, onder vermijden van onderbrekingen
en aanlopen, ook zijdelings.

Opmerking: Het is belangrijk bijzondere
aandacht aan het omlaag klappen van
de beschermkap te besteden, omdat
de machine tegelijkertijd de breedte van
de velg aan de buitenzijde van het wiel
opmeet.

Het schermbeeld BALANCERING verschijnt (Afb.
4-11).

Na de meting is het mogelijk de compensatiegewichten
aan te brengen ofwel een Gewichtsminimalisatie of
een -optimalisatie uit te voeren.

De specifieke icoon (1,Afb.4-11) geeft aan dat de
machine aanraadt een optimalisatie of minimalisatie
van de gewichten uit te voeren (¥ 5.10).

Aan het einde van de meting stopt de aandrijfmotor
automatisch, het wiel wordt afgeremd tot stilstand.
Op de monitor verschijnt de gemeten onbalans
voor ieder correctievliak en de relatieve rotatie voor
plaatsing.
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5.8 YcraHoBKa rpysosB

CyLLecTBYIOT crneayloLme TuUnbl rpy3oB 1 MeTodbl UX

YCTaHOBKM:

- NPYXVHHbIE rpy3bl:
YcTaHaBnuBalTCs TOMbKO BPYYHYto (Puc. 5-17).

- Kneesble rpysbl:
YctaHasnueatoTtcs Bpy4yHyto (Puc. 5-18), nnm c
MOMOLLbIO TOMIOBKU M3MEPUTENbHOMO pblvara B
pexume Alu 2P, Alu 3P nnu HWM (BBepx npu
MOMOLLM pblyara unu B nofoxeHuve «5 4acos»
NocpeacTBOM NasepHOro ykasaTens)

MpumevaHue: PyyHas ycTaHOBKa rpy30B OOMmKHA
NPON3BOAMTLCS TOYHO NEPNEHAMKYNSIPHO
Bany (nonoxexue 12 yacos).

Mocne 3anycka BpalleHWs Komneca npoBepbTe

WHAMKATOPbLlI HanpaBfeHusl BpaleHnsa Ons feBown

nnockoctu korneca (1, Puc. 5-19):

Ha pucnnen BbiBOOUTCA Macca rpysa Ans gaHHon

MOCKOCTK; ABE CTPENKMN rOpPsSIT 3eMeHbIM LIBETOM.

e BpauwanTte koneco Bpy4YHYylo, noka He bygeTt
OOCTUTHYTO MECTO YCTaHOBKU rpy3a.

CTpenkn cBepxy U CHU3Y CTAHOBATCHA MOJIHOCTbIO
3eneHbIMU.

BHUMAHMUE: HE CTOVTE PALOM C KONECOM

- [pyron BapuaHT: HaXXMUTE Ha NOKa3aHHoOEe
3HayeHue (A, Puc. 5-19), gBuratens 3anyctutcs,
KOrneco Ha4HeT BpallaTbCs, Noka He AOCTUTHET
MOMOXEHWS YCTAHOBKM IPy30B (3eNeHble CTPENKH).

YcTaHOBKa Npy>XMHHOTO rpy3a.

Cwm. PrucyHok 5-17.

o [py>XnHHBIN rpy3 BCEraa OOMKEH yCTaHaBnNMBaTbCs
B MONoXxeHun 12 yacos.

e [ybka rpysa JormkHa pacnornaraTbCsi Ha 3aKkpaviHe
ob6ogaa. Micnomnb3yiTe Knewm ansa yCTaHoBKM Fpy30B.

B CTATUYECKOM pexume mncnonb3yetcs TONbKO

ne.as vacTtb gucnnes (1, Puc. 5-20).

YcTaHOBKa KneeBoro rpysa.

Tonbko ans CTATUMECKOI'O pexuma u pexxmmoB

ALU:

Cwm. PucyHok 5-18.

o [IpyXvHHbIV Irpy3 BCEraa AOMKEH YCTaHaBNMBaTLCA
B NOMNoXeHun 12 4acos, TONbKO BPYYHY!HO.

Mpumeyvanue: B CTATUHECKOM pexume rpys
ycTaHaBNMBaeTCs Ha OCEBOW NUHUM
ancka. Ecnv 3To HEBO3MOXKHO, HYXKHO
paBHOMEPHO pacnpeaenuTb Maccy rpysa
N YCTaHOBUTb Er0 Ha ApYroi MOBEPXHOCTU
ancka (CUMMETPUYHO OCEBOI NIUHUN). .

Mpumeyanume: MNMpy 6onbLLOM 3Ha4YeHUN aucbanaHca
(Hanpumep, >30 r) pasgenute 3HavYeHne
ancbanaHca Ha ABe NMPUMEPHO paBHbIe
4acTV W BbINOMHUTE KOPPEKTUPOBKY
Ha obenx CTOpoHax Kofeca C y4eToM
BblOpaHHoro pexvma ALU.
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5.8 Aanbrengen van de gewichten

De volgende gewichten en aanbrengwijze zijn
beschikbaar:
- Gewichten met clip.
Altijd handmatig aanbrengen Afbeelding 5-17
- Zelfklevende gewichten.
Handmatig aanbrengen Afbeelding 5-18, of met
behulp van de punt van de kaliber voor Alu 2P en
Alu 3P of HWM.
(boven met de taststaaf, of in de 5 uur positie met
de Laser Cursor)

Opmerking: De handmatig aangebrachte gewichten
worden altijd precies haaks op de as
gepositioneerd (12 uur positie).

Na de rotatie van het wiel de rotatie aanduidingen voor
het linkse vlak van het wiel observeren (1, Afb. 5-19):

De waarde van het aan te brengen gewicht wordt op

de monitor aangegeven.

e Het wiel handmatig draaien om het in de positie te
brengen voor aanbrengen van de tegengewichten;

Pijlen boven en beneden volledig groen.

LET OP: AFSTAND NEMEN VAN HET WIEL

- Ofwel op de aangeven waarde drukken (A, Afb.
5-19), de motor draait het wiel tot het de positie
WAP bereikt (groene pijl).

Aanbrengen van een gewicht met clip

Raadpleeg Afbeelding 5-17

e De gewichten met klip altijd in de 12 uur positie
aanbrengen.

e De clip van het tegengewicht op de rand van de
velg aanbrengen. Goed bevestigen met de tang
voor gewichten.

In de modus STATISCH wordt alleen de linkse display
gebruikt (1,Afb. 5-20).

Aanbrengen van een zelfklevend gewicht.

Alleen in modaliteit ALU of STATISCH:
Zie 5-20
e Altijd manueel aanbrengen in de 12 uur positie.

Opmerking: In geval van gewichttype STATISCH,
het gewicht steeds op de centrale lijn
van de velg aanbrengen. Indien dit niet
mogelijk is, het gewicht in gelijke delen
knippen en op andere vlakken van de velg
aanbrengen (symmetrisch ten opzichte
van de centrale lijn).

Opmerking: In geval van een belangrijke onbalans
(bijv. > 30 g), de waarde ongeveer in twee
delen en de correctiegewichten op beide
zijden van de velg aanbrengen, zoals
aangegeven in de positie ALU.
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5-22

5-19

5-23

Okcnnyataums

5.8.1 PexuMmbl CKpbITOM YCTaHOBKU Fpy30B
(HWM) Alu 2P n Alu 3P: Ucnonb3oBaHue

Jla3epHOoro ykasartens

Cwm. PucyHok 5.21.

[nsi ycTaHOBKM KIeeBbIX rPy30B [OMMKEH MCMONb30BaThCs
N3mMepuTerbHbIN pblvar.

e [loBepHUTE KONECO BPYYHYK, €CMAU HYXHO
OTKOPPEKTUPOBATL NOMOXEHME KOMMEHCaLMM 1151 NNEBOW
NNocKocTu (3eneHble cTpenku, Puc. 5-19).

L4 Ons yaepaHua Koneca B 3TOM MOJNTOXEHUN HaXXMUTE
nenanb 6J'IOKI/IpOBKI/I rnaBHOIo Basna.

BbibepuTte pexvm cKpbITOn ycTaHOBKM rpy3oB «k HWM» (&~
5.9).

e [lepen ycTaHOBKOW KNeeBbIX rPY30B OYNCTUTE MECTO
YCTaHOBKM.

e  YCTaHOBMTE B LEHTPE U3MEPUTENbHOro pblyara
KNneeBoOWn rpys, COOTBETCTBYHOLWMNIA U3MEPEHHON
BENUYMHe gucbanaHca, v yaanuTe 3aLUUTHYH NNEHKY
C Krnevikon nonocsl (a, Puc. 5-22).

MpumeyaHue: Korga Bo Bpems ABWXKEHMS pbldara Ha
avcnnee nosisutcd “0%, 6yaeT nogaH 3ByKOBON
CUrHan o TOM, YTO HYXXHOe MNOMOXeHwe AN
YCTaHOBKM rpy3a AOCTUTHYTO.
e YCTaHOBMWTE rpy3 B COOTBETCTBYIOLLEN TOYKE HA OUCKeE.

BHUMAHUE: HE CTOUTE PAOOM C KONNIECOM

e Haxmute Ha 3HaueHue (B, Puc. 5-19) ans astomarunyeckoro
nepesBoa Koreca B NpaBoe NooXeHne YCTaHOBKM rpy3a,
YCTaHOBUTE KIEeeBOW rpy3 Ha KOHLIE M3MEPUTENbHOro
pblyara n 3aKkpenuTe ero B ykazaHHOM nonoxexHun (“0”
+ 3BYKOBOW curHan).

e [locne ycTaHOBKW rpy30B BbIMOIIHUTE KOHTPOMbHbIN
3anyck.

5.8.1.1 WUcnonb3oBaHue nasepHoOro ykasarens

B pexunmax Alu 2P n Alu 3P nnockoctn Koppekumn
ONs1 KneeBbiX TPy30B TOYHO YKa3blBAlOTCA Na3epHbIM
yKkasarenem HernocpeacTBEHHO Ha ANCKeE.

MpumeyaHue: lNpu ncnonb3oBaHUM NasepHoOro
yKasaTtens rpys3 ycTaHaBfnvMBaeTCsd He B
nonoxeHun 12 yacos, a cHM3y oboga ancka,
B TOYHOM MecTe, 0603Ha4YEHHOM yKa3aTenem.

B 3aBUCKMMOCTM OT TUNa Koreca U pexuma 6anaHcUpoBKu
BO3MOXHbl MMHUMYM [Ba MOJIOXKeHUsl, 0603Ha4Yaemble
nasepHbIM yKasaTerneM, B KOTOPbIX MOTyT yCTaHaBMIMBaTLCS
KrneeBble rpysbl.

Ecnn uukn BbINONMHEH MpPaBWUIIbHO, Ha CTpaHuue

BANAHCUVPOBKW BbIBOASATCA 3Ha4YeHUs KOppeKuun m

MecTa YCTaHOBKW rPy30B.

[ns Toro 4tobbl BEINOMHUTL KOPPEKLNIO,

e BbibepuTe kneeBon rpy3 ykazaHHOro pa3mepa n CorHuTe
nog paguyc korneca.

e [lpn HeobxoaMMOCTM, yCTaHOBUTE KOMECO TOYHO B
MOMOXEHUN KOppeKuMn Ans neson nnockoctu. lo

OOCTUXXEHUN NONOXEeHUA KOppeKunn aBe CTPESIKM Ha
ancnnee 3aropakTcd 3efieHbIM LIBETOM.
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5.8.1 Aanbrengwijze van het gewicht Alu
2P en Alu 3P (HWM): Met de taststaaf

Zie Afbeelding 5-21
Voor aanbrengen van zelfklevend gewicht moet de
taststaaf worden gebruikt.

e Hetwiel handmatig draaien als de compensatiepositie
van het linkse vlak moet worden gecorrigeerd (groene
pijlen, Afb. 5-19).

e Op hetrempedaal drukken om het wiel in deze positie
te blokkeren.

Op dit punt beslissen of Modus Gedeeld Gewicht «cHWM»
moet worden gebruikt. (¥~ 5.9).

e Vooraleer u het gewicht aanbrengt, dient u het
aanbrengpunt schoon te maken.

e Op het midden van de punt van de taststaaf een
zelfklevend gewicht in overeenstemming met de
gemeten onbalans aanbrengen en berschermstrip
van de kleeflaag verwijderen (Afb. 5-22).

Opmerking: Als tijdens het verplaatsen van de
taststaaf de waarde “0” verschijnt, duidt
een ‘beep’ aan dat de aanbrengpositie is
bereikt.

e Het gewicht in positie op de velg aanbrengen.
LET OP: AFSTAND NEMEN VAN HET WIEL

e Op de waarde drukken(B, Afb. 5-19), om het wiel
automatisch in de rechtse WAP positie te plaatsen,
het gewicht op de taststaaf aanbrengen en bevestigen
in de aangegeven positie (“0"+ “beep”).

e Na beéindigen een rotatie ter controle uitvoeren .

5.8.1.1 Met de Laser Cursor

In de modi Alu 2P en Alu 3P worden de posities van de
gewichten direct op de velg nauwkeurig aangeduid door
de Laser Cursor (Afb. 5-23).

Opmerking: Wanneer de positie wordt aangeduid
door de laser (indien door de technicus
ingesteld), moet het gewicht niet worden
aangebracht in de 12 uur positie, maar
beneden op de velg precies waar aangeduid
door de cursor.

Er zijn ten minste twee posities waar het zelfklevende

gewicht op indicatie van de cursor kan worden

aangebracht in functie van het type wiel en ingestelde

balanceermodaliteit.

Na een normale rotatie geeft het scherm BALANCERING

de correctiewaarden en de positie van de aan te brengen

gewichten aan.

Om de correctie uit te voeren:

e Een gewicht van de correcte waarde kiezen en door
buigen aan de welving van de velg aanpassen.

o Hetwiel precies in de positie voor correctie op het linkse
vlak draaien. Zo gauw de juiste positie is bereikt lichten
de groene pijlen op.
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o [Ins yaep)kaHus Korieca B 3TOM MOSIOXKEHUN HAXMUTE
nepanb 6J'IOKVIpOBKVI rmaBHOro Bana.

e [lepen yCTaHOBKOW KNeeBbIX FPY30B OYUCTUTE MECTO
YCTaHOBKMW.

e YcTaHoBUTE rpy3 U Kpenko npumxmmnTe K OUCKY.

e YCTaHOBWUTE BTOPOW KIeeBOW rpy3 aHanornmyHbIim
obpasom.
5.8.1.2 YcTtaHOBKa rpy3oB C NOMOLWbIO

TOJNLWMHOMEpPa U na3epHoro ykasartens

Toyka cuMTbiBaHMSA Ha AUCKe onpenensercs npasbiM
BEPXHWM KOHLOM TonwimHomepa (A n B, Pnuc.5-24).

B 3aB1cKMMOCTM OT BbIOPAHHOWM CUCTEMbI YCTaHOBKU IPy30B
(pblyar unu nasep), TONLLMHOMEDP MOXET YCTaHaABMMBATLCS
B pasHbIx nonoxeHusx (A ona poivara, B gnsa nasepa) gns
Nony4yeHnsi OOMHAKOBbIX OCEBbLIX MONOXEHWUA KNeeBoro
rpysa Ha gucke, ¥ 5.4.2.1.

5.8.2 KoHTpoOnbHbIN 3anNycK Koneca

[Mocne yctaHOBKU rpy30B PEKOMEHAYETCH MPOU3BECTU
KOHTPOSbHbIN 3anyck.

° anBeﬂ,l/lTe KOneco BO BpalleHUe.

Mocne ucneiTatenbHOro uukna, ecnn 6anaHcupoBka
BbIMOMNHEeHa npasuibHO, 06a LM POoBbLIX MHANKaTopa dyayT
nokasbiBatb 0, 1 Ha aucnnee nosisutcs coobueHne OK
(Puc. 5-25).

MpumevaHne

Ecnu coobuweHne OK He nosiBUNOCb, AUHaAMUYECKUN
avucbanaHc HMXe rpaHuubl gonycka (3agaHHoe He
BbIBOAUMOE Aucnren 3HadeHue 3.5 r) gobasnsaercs K
cTaTuveckoMy aucbanaHcy Bbille rpaHuLbl Aomnycka.

HDOBepKa ocTaToyHoro gucbanaHca:

e HaxmuTe KnaBuLLy TOYHOM MHAUKaUMK, (21, Puc. 5-25).

MpumeyaHune: OnepaTop AOMKEH NPUHATL PELLEHNE O
Heob6X0AMMOCTN YCTAHOBKM rpy3a yKa3aHHON
Maccsbl.

5.8.3 [lepecuyeT pe3ynkratoB

Mocne umkna BpalleHUsa koneca MOXHO BBECTU HOBble

OaHHble gucka v BblbpaTb Apyrov pexmnm 6anaHcupoBKu.

Pesynbratel 6yoyT nepecyMTaHbl aBTOMaTUYECKU, €Crn

3TO BO3MOXHO.

CmeHa pexxnma 6anaHcUpoBKM

e [pu nepeknioyeHunmn pexxumos HOPMAJbHbIN, ALU 1
CTATUYECKUW HUKaknx AONONHUTENbHLIX 4ENCTBUIA
He TpebyeTcs.

[ns Toro 4ToObl BEINOMHWUTL NEPECYET:

e Bbibepute HeoBXOAMMBIN PEXUM YCTAaHOBKN FPY30B.
Mpy HeoBxoaMMOCTU NpoBeEpPLTE U/MNW OTPEeAaKTUpyrTe
napameTpbl ANCKa U NAOCKOCTHU.

o [loBepHWTE KONEeCco B MONOXEHNE YCTaHOBKM rpy3a ans
NeBoW NNOCKOCTU M YCTaHOBUTE IPy3.

° nOBepHMTe KOJ1eCO B NOJ1I0XXeHNe YCTaHOBKW rpy3a ans
I'IpaBOIZ MNITIOCKOCTU U YCTaHOBUTE Ipya3.

e BbINOMHWTE KOHTPOMBHbIN 3anyck Koneca.
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e Op hetrempedaal van de hoofdas duwen om het wiel
in deze positie te houden.

o De montagevlakken reinigen voor aanbrengen van
de zelfklevende gewichten.

eHet tegengewicht aanbrengen en stevig met de hand
op de velg drukken.

e De procedure herhalen om het tweede gewicht aan
te brengen.

5.8.1.2 Aanbrengen van gewichten met de
Taststaaf of de Laser Cursor

Het meetpunt op de velg wordt door het rechtse bovenste
einde van de taststaaf aangegeven (A en B, Afb.5-24)

In functie van het ingestelde systeem voor aanbrengen
van gewichten (Taststaaf of Laser) zal het nodig zijn de
taststaaf in verschillende posities (A voor taststaaf, B
voor Laser) te plaatsen, om eenzelfde positie van het
zelfklevende gewicht op de velg te verkrijgen & 5.4.2.1.

5.8.2 Verificatie rotatie

Na de gewichten te hebben aangebracht is het goede
praktijk om een verificatie rotatie uit te voeren.

o Te rotatie uitvoeren.

Als na voltooien van de controle rotatie het wiel correct
is gebalanceerd, geven beide numerieke indicatoren 0
aan en verschijnt een OK (Afb. 5-25).

Let op:

Als voor beide waarden 0 wordt aangegeven maar geen OK
verschijnt, betekend dit dat er nog dynamische onbalansen
onder de drempelwaarde bestaan (onderdrukking van waarden
minder dan 3,5 g), die samen geteld een statische onbalans
boven diezelfde drempelwaarde vormen.

Om de omvang van de onbalans te controleren, als volgt
te werk gaan:

o De toets “Einde” kiezen (21,Fig. 5-25).

Opmerking: De bediener zal de noodzaak afwegen
om het aangeduide gewicht aan te brengen.

5.8.3 Herberekening van de resultaten

Na de rotatie van het wiel is het mogelijk om nieuwe
gegevens van de velg in te voeren en een andere Modus
Gewicht te kiezen. Indien mogelijk worden de waarden
automatisch herberekend.

Een andere modaliteit Gewicht kiezen

o NORMAAL,ALU en STATISCH, andere operaties zijn
niet nodig.

Om de herberekening uit te voeren:

e De favoriete Modus Gewicht kiezen. Controleren en
indien nodig de gegevens van de velg en het viak
aanpassen.

e Hetwielin de positie WAP van het linkse viak draaien
en het gewicht aanbrengen.

Het wiel in de positie WAP van het rechtse vlak
draaien en het gewicht aanbrengen.
Een controle rotatie uitvoeren.
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5-27
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Okcnnyataums

5.9 YcTaHoBKa rpysoB 3a cnuuamm
(cKpbImMasi ycmaHogKa 2py308)

Mpun GanaHcupoBKe Kofiec CO CnuMuaMu MOXHO
NCMosb30BaTh PEXUM YCTaHOBKM rPy30B 3a Crivuamu
(HasbIBaeMbI TaKKE PEXMMOM pasfeneHns rpysos),
MO3BONAIOLWNIA YCTAHOBUTL MPy3, KOTOPbIA TpebyeTcs
YCTaHOBUTb MeXay ABYMSI CNuLaMU B COOTBETCTBUM
C U3MEPEHHOW BENMUNHOM aucbanaHca (rpy3 BUAEH C
BHELLUHEN CTOPOHbI), B CKPbITOM MOMOXEHUN 32 ABYMS
cnvuamu, GnmxkanwmMmmn Kk MecTy gucbanaHca (cwm.
npumep Ha Puc. 5-26).

[Nocne BbINONHEHUS LUuKna n3MepeHua SJ'IeKTpOHHbIIZ
Onok aBToMaTU4eckn paccynTbiBaET YCTAHOBKY Irpy30B
3a cnuuamun n BbIBOAUT COOTBETCTBYHOLLMNE MeCTa
YCTaHOBKM rpy30B Ha aucnnen.

OTanbl paboT No ycTaHOBKe rpy3oB 3a cnuuamu
OMKUCbIBAOTCS HUXE.

5.9.1 PeXXum CKpbITOM YCTAaHOBKMU rpy30B

Pexvim pasmeLLieHns rpy30B 3a CnvuamMm akTUBUpyeTCS
¢ nomouybto knasmwm (17, Puc. 5.-27) Ha cTpaHuue
BAJTAHCUNPOBKW.

PasmelleHune rpysos 3a cnvuamuv BO3MOXHO B
pexumax 6anaHcuposku Alu 2, Alu 2P, Alu 3 n Alu 3P
(CKpbITble KOMMNEHCaLMOHHbIE rPy3bl).

lpumeyaHue:
KnaBuia BbIGOpa CKpbITOM yCTaHOBKM rpy3oB 17
aKTMBHa TONbKO MOCe BBOAA KOMMYECTBa CnuL, C
NMOMOLLIbIO KnaBuLn meHwo 19.

Mopsapok oencTtemmn
Ha ctpaHuue BAITAHC/POBKW:

e BBeauTe KONMYECTBO CMUL, Koreca, yCTaHOBMNEHHOIO
Ha cTeHae (ecnu ewe He BBEAEHO) C MOMOLLBHO
knaeuwm (19, Puc. 5-27). 3HaueHne yBennunBaeTcs
Npn KaXXaoM HaXkaTtun KnasuLLn.

Mpu HaxaTum knasuwn 19 BbIBOAATCHA crnedyloLine
rnokasaHus:

- 3alaHHOE KOMMUYEeCTBO CruL.

BosmoxxHoe konunyecTso cnu - oT 3 4o 12.

° [MoBepHUTe Koneco Takum obpasom, 4TOObI
cnuua pacnonaranach no LeHTpY, Haj rmaBHbIM
Barnom (Puc. 5-28, cTperika).
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5.9 Aanbrengen van gewicht
achter de spaken - SWM (Split Weight
Mode)

Het balanceerprogramma voor aanbrengen van gewicht
achter spaken (HWM) laat toe het correctiegewicht te
verdelen, die de machine anders zou suggereren op
posities aan te brengen waar deze goed zichtbaar zijn,
duidelijk door de klant niet gewenst.

De Modus SWM suggereert dus als alternatief twee
gewichten gelijkwaardig aan het eerste, aan te brengen
achter de twee dichtstbijzijnde spaken (voorbeeld,
Afbeelding 5-26).

Na de rotatie berekent de meetelektronica automatisch
de correcte positie van de gewichten achter de spaken
en toont op de monitor de relatieve positie van de
gewichten.

De procedure en werkwijze voor aanbrengen van
gewichten achter de spaken worden hierna beschreven
en geillustreerd.

5.9.1 Keuze Modus Verborgen Gewicht

Het aanbrengen van gewichten achter spaken wordt
door de toets 17 geactiveerd.,Afb. 5-27) op het scherm
BALANCERING.

Het aanbrengen van gewichten achter de spaken is
mogelijkin de balanceermodaliteit Alu 2, Alu 2P, Alu
3 en Alu 3P (compensatiegewicht verborgen) en kan
naar gelang de noodzaak in dezen worden gekozen.

Opmerking:
De keuzetoets 17 ‘Verborgen Gewicht’ is allen
actief nadat het aantal spaken middels toets 19 is
ingevoerd.

Procedure
Na de rotatie op het scherm BALANCERING:

e Middels toets 19 kiezen19,Fig. 5-27) het aantal
spaken van het betreffende wiel ingeven (als dit al
niet is ingeven). Elke toetsdruk komt overeen met
€én meerwaarde.

In het veld van Toets 19 verschijnt de indicatie: aantal
spaken ingesteld.
Het aantal spaken kan variéren van 3 tot 12.

e Het wiel draaien zodat zich één van de spaken
direct haaks boven de spilas bevindt (Afbeelding
5-28, pijl).
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lpumeyaHue:
Bo Bpemsa BBOAa AaHHbIX pekomeHayeTcs
YAEPXKNBATb KOIECO B 3TOM MOJTOXEHUN C MOMOLLBHO
neganu Topmosa.

e BrbibepuTe pexuM CKpbITOM YCTAHOBKW FPy30B 3a
cnuuamu ¢ nomMmoLlbto knaesuwim F5.

Tenepb (byHKUMA aKTMBMpPOBaHa, U B NPaBOW YacTu
3KpaHa oTobpaxalTca OBa AaTtyvka GanaHCUpOBKM
BMecTo ogHoro (Puc. 5-29).

e BbinonHuTe, Npy HeobxoaMMOCTH, ONTUMM3aL o/
MUHMMU3AUMIO UM YCTAHOBUTE KOMMEHCALMOHHbIE
rpy3bl HenocpeacTeeHHo (¥~ 5.10).

[1ns Toro 4to6bl BLINTU U3 PEXMMA CKPbITON YCTAHOBKM
rpy30B 1 0TO6pa3nTb 06bIYHbIE MOKa3aHus ancbanaHca
(Pwc. 5-27), oencTeynTe aHanorm4HbIM 06pasom:

Moka yctaHoBneH pexum Alu 2, Alu 2P, Alu 3 unu Alu
3P, pexum pasmeLLeHns rpy3oB 3a cnmuamm MOXHO
aKTMBMPOBATb B M0G0 MOMEHT.

3akpbITue akpaHHou cTpaHuusl BAINTAHCUPOBKU HE
O3Ha4yaeT OTKIYEeHNe PYHKLUN CKPbITOM YCTaHOBKM
rpy3oB.

lpumeyaHue:
lMpy coxpaHeHUn MONOXEHUST CMuULbl 3HAaYEeHue
aucbanaHca genuTcsa Ha OBe TOYKW YCTaHOBKMU
rpy30B.

Mpu GanaHCUPOBKE C pacrnosioXeHWeMm rpy3oB 3a
cnuvuamu, ecnu HeobxoouMo Takke BbIMOMHUTb
LUK ONTUMU3ALUN/MUHUMU3ALNN, STO HYXKHO
coenatb 40 YCTaHOBKU rpy30B.

Mocne BbINOMHEHUS Mpoueaypbl onTUMMUsauunmn/
MUHUMMU3ALNU, NPU BbIGOpE pacrnonoXeHus
rpysoB 3a cnuuamu, 3HadeHue gucbanaHca
aBTOMaTMYeCKM AENUTCS Ha ABE TOYKM YCTaHOBKM
rpy3oB 3a cruamu.



Bediening

Opmerking:
Het is raadzaam het wiel met het rempedaal in
positie te houden tot de selectie voltooid is.

e Middels toets 17 de Modaliteit Gewicht Verborgen
achter de spaken kiezen.

De functie is nu gekozen en rechts op het scherm
worden twee balanceerindicatoren in plaats van één
aangegeven (Afb. 5-29).

e Indien nodig de Optimalisatie of Minimalisatie
uitvoeren (% 5.10), ofwel de gewichten direct
aanbrengen.

Om uit de modaliteit Verborgen Gewicht te komen en
de normale indicatie van de onbalans weer te geven
(Afb. 5-27) als volgt te werk gaan:

In keuzestand Alu 2, Alu 2P, Alu 3 of Alu 3P is het
altijld mogelijk het aanbrengen van gewicht achter de
spaken te activeren.

Verlaten van het beeldscherm BALANCERING
betekent niet dat de functie Verborgen Gewicht wordt

verlaten.

Waarschuwingen:
Alleen na de acquisitie van de positie van de spaken
wordt de gemeten waarde verdeeld over de twee
aanbrengposities.

Tegelijkertijd met het balanceren met de positie van
de tegengewichten achter de spaken, dient er een
optimalisering/minimalisering uitgevoerd te worden,
deze dient voor het aanbrengen van de gewichten
te gebeuren.

De onbalans die aangegeven wordt na de uitvoering
van de optimalisering/minimalisering na het
selecteren van de aanpassing met het plaatsen van
de gewichten achter de spaken, wordt automatisch
verdeeld over twee punten achter de spaken.
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5-29

55g.

75g.

5-31

Okcnnyatauums

5.9.2 YctaHOBKa CKpbITbIX Fpy30B

YcTaHoBKa KMeeBbIX rpy30B Ha NEeBON CTOPOHE
ancka

L4 Ouunctute mecTto yCTaHOBKU, npexane 4em
3aKpennTb KneeBown rpys.

o 3akpenuTe KreeBble rpy3bl Ha NIEBOW CTOPOHE
aucka, € 5.8.

YcTaHOBKa CKPbITbIX KIEEBbIX FPY30B

M3mepeHHble 3HayYeHnsa 1 CTpenku-ykasatenu ang
ABYX Tovek Koppekuuu 3a cnuuamu (Puc. 5-29)
npvBeAeHbl B MPaBoOW YacTu NONs MHAMKaUWK.

° MoBepHUTe koneco, 4Tobbl NepeBecTn ofHy
M3 ToYek pasgerneHHoro gmucbanaHca, C
npaeon cTopoHbl (A, Puc. 5-31), B nonoxexve
KOMneHcauun (3eneHble CTPenku), 3atem
3abnoknpyinTe Koreco c NoMOLLblo neganu
TopMoO3a.

L4 I'Iepep, yCTaHOBKOIZ KIneeBoro rpysa o4unctute
MECTO YCTaHOBKW.

° YcTaHoBUTEe GanaHCMpPOBOYHbBIN Tpy3 (B
npuBegeHHoM npumepe — 551, A, Puc. 5-31).

° [MoBepHMTE KOMECO B OCTaBLUYKCH TOYKY
KoMneHcaumn pasgerneHHoro gucbanaHca c
npaBoi CTOPOHbI N 3abrOKMPYynTE KOMEco ¢
MOMOLLbIO Neganu TopmMo3a.

° lMocne o4MCTKM MecTa yCTaHOBKM, 3aKkpenuTe
3a BTOPOW cnuuen rpys ykazaHHon maccel (B
npveefeHHoM npumepe — 5 r, B, Puc. 5-31).

lpumeyaHue:
lMpn ycTaHOBKe rpy30B B pexume pasgeneHus
ovepedHOCTb YyCTaHOBKM He onpeaerneHa. Oneparop
MOXET BblbpaTh, KakON rpy3 yCTaHOBUTb NepBbIM



Bediening

5.9.2 Aanbrengen van de verborgen
gewichten

Aanbrengen van het kleefgewicht op de
linkerkant van de holte van de velg

Vooraleer u het gewicht aanbrengt, dient u het
aanbrengpunt schoon te maken.

Breng het kleefgewicht aan op de linkerkant van
de holte van de velg = 5.8.

Aanbrengen van de verborgen kleefgewichten

Op de rechterkant van het Indicatieveld, worden
de gemeten waarden en de pijlties voor de twee
correctieposities achter de spaken weergegeven
(Afbeelding 5-29).

Draai het wiel om een van de twee onbalansen in de
compensatiepositie (groene pijl) op de rechterkant
te brengen, (A, Afbeelding 5-31) en blokkeer
vervolgens het wiel met het rempedaal.

Maak het aanbrengpunt schoon, voor u het
kleefgewicht aanbrengt.

Breng het correctiegewicht aan op het aangeduide
punt (in het voorbeeld 55 gram, A, Afbeelding
5-31).

Draai het wiel om bij de achterste compensatiepositie
van de verdeelde gewichten te kunnen op de
rechterkant en blokkeer vervolgens het wiel met
het rempedaal.

Nadat u de zone in kwestie schoongemaakt hebt,
plaatst u achter de tweede spaak het gewicht met
de aangeduide waarde aan (in het voorbeeld 5
gram, B, Afbeelding 5-31).

Opmerking:

De volgorde waarin de verdeelde gewichten
aangebracht worden, heeft geen belang. De
operator kan kiezen welke hij eerst aanbrengt.
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5-32

Okcnnyatauus

5.10 Ontummnsaumsa / MUHUMM3aUUA
MaccChbl rpy30B

5.10.1 OO6wasa nHdopmaums

OnTummusauus aBnsietca Havbonee To4YHON hopmoin
NMOATOHKN.

Bo Bpemsi npouenyp onTUYECKOW MOATOHKU AWUCK U
LUMHA MOATOHAIOTCS APYT K APYry HA OCHOBE pasnnyHbIX
namepeHun gucbanaHca. OBbIYHO 3TO O3HAvaerT,
YTO pasnUuus TOPLIOBOTO U paamanbHOro GueHus u
pagunanbHON U NonepeYHon CUmbl COoKpallalTes U,
TakMm 06pa3oM, ONTUMU3MPYIOTCS YCIOBUS BpaLLEHNSs
koreca. Kpome Toro, MoXHO yMEeHbLLWUTb Maccy rpysa
Heobxoammyto Ansi 6anaHCMpPOBKMY.

Ecnun ontummnsaumnsa HexenaTternbHa, TO MOXHO
NPOM3BECTM MUHUMM3ALIMIO 6anaHCUPOBOYHBIX FPYy30B
(Ha3blBaeMyO NOArOHKON).

OTO BO3MOXHO, HaNpuMep, ecnu B AUCKe HeT
reomeTpudeckux gedopmauun, opyruMmu crioBamu,
ecnn HepaBHOMEPHOE BpalleHne Koreca siBnsieTcs
CneacTBMEM HEOQHOPOAHOMO COCTOSIHUS LLMHBI.

B Takux cny4yaax, gucbanaHc gucka MOXHO
OoTperynMpoBaTb OTHOCUTENbHO AncbanaHca LUKHbI,
Takum obpasom, 4Tobbl OHM KOMNEHCUpOBaNu Apyr
apyra, n macca 6anaHc1MpoBOYHOTO rpy3a nony4unaco
MWUHUManbHOW.

5.10.2 WMHCTPYKUMU NO BbINOSIHEHUIO
nporpamMm ontTuMmusaumm / MUHUMU3aLUmn
Macchbl rpy3oB

Bo Bpemsi onepauuii LULMHOMOHTaXa, TpebyeMbix Ans
BbIMOMHEHMS ONTUMU3aUNU/MUHUMN3ALN, CTEH
MOXET MCNONb30BaTbCs OPYIMM OMepaTtopoM, Kak
0ObIYHbI GanaHCMPOBOYHbIV CTEHA.

[Onga 3aToro Hy>XHO NPUOCTAHOBUTbL Mporpammy
onNTUMU3aUUU/MUHUMU3ALUN HaAXaTUEM KraBuULIK
ESC vinn STOP. OnekTpoHHbI BN10K COXpaHUT Lwaru
nporpammebl 4, 6, 10, pa3mepbl Ancka 1 pesynsrathbl
BCEX BbIMOMHEHHbIX 4O 3TOr0 MOMEHTA N3MEPEHUIA.

Ecnv nocne nprMocTaHoBKM NporpamMmmbl HEOBX0AMMO
Ha4yaTb OPYron UUKMA ONTUMU3aLUU/MUHUMU3ALMN,
OJ1s1 9TOro JOCTaTOYHO HaXkaTb KraBuwy MeHwo 21
(Puc. 5-32).

Bo Bpemsa onTumMusaumm/MUHUMU3ALUU LUK
n3mepeHus Bcerga 3anyckaetcs knasuwwen START.
PyHKLMS 3anycKa OnyCckaHNeM KOXyxa 3aLluThbl koreca
B 3TOM criyyae He paboTaer.

|_|pl/I 3anyCKe LUuMKna ontuMmmsaumm nam MMHUMmM3auummn
KomMneHcauua gucbanaHca 3aXMWMHOTO
npucnocobneHns aHHynnpyeTcs.



Bediening

5.10 Optimaliseren/minimaliseren
van gewichten

5.10.1 Algemeen

Het optimaliseren van de onbalans dient om de
versnelling zo geluidloos mogelijk te maken.

Tijdens het optimaliseringsproces wordt de band
gedraaid op de velg gemonteerd in functie van
het resultaat van de verschillende meetcycli van
de onbalans. Doorgaans kan zo naast de laterale
en radiale krachten eventuele radiale en axiale
excentriciteit achteraf verminderd worden waardoor de
versnelling van het wiel zo geluidloos mogelijk gemaakt
wordt. Daarnaast is het mogelijk de omvang van de
correctiegewichten, die nodig zijn voor het balanceren
van het wiel, te verkleinen.

Indien er geen optimalisering nodig is, kan er een
minimalisering van de gewichten uitgevoerd worden.

Dit kan bijvoorbeeld wanneer de velg geen
vormafwijkingen heeft, wat betekent dat de onbalans
van het wiel uitsluitend afhankelijk is van de
onregelmatigheid van de band. In dat geval kan de
eventuele onbalans van de velg gepositioneerd worden
tegenover de eventuele onbalans van de band zodat
deze onderling gecompenseerd worden en er een
kleiner correctiegewicht nodig zal zijn.

5.10.2 Werkinstructies voor het
Optimaliseren/Minimaliseren

Tijdens de montage/demontage van de band voor het
optimaliseren en/of minimaliseren van de gewichten,
kan de balanceermachine gebruikt worden door een
andere operator om de normale handelingen uit te
voeren voor het uitlijnen van de wielen.

Hiervoor drukt u op de toets STOP of ESC, waardoor
het programma voor het optimaliseren/minimaliseren
van de gewichten onderbroken wordt. De elektronische
regeleenheid bewaart stap 4, 6 en 10 van het huidige
programma, de afmetingen van de velg en alle
relevante gegevens.

Wanneer na een onderbreking van de cyclus voor
optimalisering/minimalisering van de gewichten deze
opnieuw opgestart dient te worden, drukt u enkel op
de toets menu 21 (Afb. 5-32).

Tijdens de optimalisering/minimalisering van de
gewichten dient de meetcyclus steeds geactiveerd te
worden met de toets START. De werkwijze “Cyclus
verlagen van de wielafscherming” is in dat geval niet
geactiveerd.

Bij het begin van de cyclus voor de optimalisering/
minimalisering van de gewichten wordt de eventuele
correctie die met het gereedschap om het wiel te
blokkeren uitgevoerd werd, geannuleerd.
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5-34

5-35

5-36

Okcnnyataums

5.10.3 3anyck ontumusauuu/
MWHUMMU3ALUM MacCCbl FPy30B.

Mpouepypa:

e YcTaHoOBMTE KONMECO Unu ANCK 6e3 LUNHBI.

e BBeauTe npaBuiibHble pasmepbl guUcCKa UMK
npoBepbTe NPaBUNbHOCTbL paHee BBEAEHHbIX
[JaHHbIX.

e OnycTuTe KOXYX 3awuTbl kKoreca (npwu
HeobxoanmocTn HaxmuTe knasuwy START).

¢ [lpu 3anycke u3 meHto BAJTAHCUPOBKW Haxmute
knaeuwy 20 onTMMm3aumm - MuHnMmn3auum (Puc.
5-33).

Ha pgucnnee nosButcsa cTtpaHuuya MEHIO
ONTUMU3ALNN “OP.1” (Puc. 5-34).

Ecnu pesynbraTbl onTUMUsaymun/MmmMHUMmn3aumm
MaccCbl FPY30B YK€ COXPaHEHbl, HAXXMUTE KraBuLLYy
21 (Puc. 5-35). CteHO npoOormKUT BbINMOMHEHNE
nporpammel C LWara, rae oHa bbinia NpMocTaHoBIEHa,
C COOTBETCTBYHOLMMU pe3ynbTaTaMu U3MepeHus.
MoxHO npogormkaTb onTUMM3aunto 6anaHcupoBKK/
MWUHUMU3ALUMIO MacChl rPy30B.

B 3TOT MOMEHT MOXHO BblIGpaTb: NMPOAOMKUTb
onTuMmmnsauymnio (knasuwa 26) nnm nepenTn K
MUHUMM3aUUK (knaBuwa 28).

5.10.3.1 ONTUMU3ALINA

e YcTaHoBMTEe AUCK 6e3 LUNHBI.

e [lepeBeaute U3MepPUTENbHbIN pblvar B NOMOXEHNE
Ha aucke, COOTBETCTBYHOLLEE TPEGYEMOMY PEXUMY
ALU.

BbINonHWTE LMKN M3MepeEHMSI.
Haxmute knasuwy 20 B meHto BAJTAHCYPOBKHA
(Puc. 5-33).

MosiButca akpaHHas ctpanuua “OP.1” (Puc. 5-34).
* Haxmute knasuwwy meHio 26 (Puc. 5-34).

MosiButCcAa ctpanuua OMNMTUMUSALNN “OP.2” (Puc.
5-36).



Bediening

5.10.3 Begin van het optimaliseren/
minimaliseren van de gewichten

Procedure:

e Zet het wiel of de naakte velg vast.

¢ Stel de afmetingen van de velg in en controleer of
de bestaande instellingen correct zijn.

e Sluit de wielafscherming (druk indien nodig op de
toets START).

e \ertrek vanuit het menu BALANCING door op de
toets 20 Optimaliseren/Minimaliseren (Afb. 5-33).

Het OPTIMALISATIEvenster verschijnt “OP.1” (Fig. 5-34).

Indien er een optimalisering/minimalisering bewaard
werd, druk dan op toets 21 (Afb. 5-35); zo wordt
de fase van het eerder onderbroken programma
opnieuw opgestart met de gemeten waarden en de
bijhorende instellingen zodat gestart kan worden met
het optimaliseren/minimaliseren.

Op dit punt is het mogelijk de kiezen of u verdergaat
met het Optimaliseren (Toets 26), of u overschakelt
naar het Minimaliseren (Toets 28).

5.10.3.1 OPTIMALISERING

o Blokkeer de velg.

e Breng de detector in positie op de velg, onderaan
het gewenste ALU.

e Voer de wielcyclus uit.
o Drukin het Menu BALANCING op toets 20 (Fig. 5-33).

Vervolgens verschijnt het schermpje “OP.1” (Afb. 5-34).

e Druk op toets 26 (Afb. 5-34).

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.2” (Afb. 5-36).
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5-36
5-37
5-38
5-39
5-40

Okcnnyataums

PucyHok 5-36 OINNTUMU3ALINA “OP.2”

Ha ancnnen BbiBoantcsa cooblueHne “START”.

MNpuBeanTe Koneco Bo BpalleHue.

BbinonHsietcs LUK KOMMNeHcauun.

MosiBnaetca ctpanunua ontummsauun “OP.3” (Puc.
5-37).

PucyHok 5-37 OIMTUMN3ALNA “OP.3”

YcTaHOBUTE LWKWHY Ha OUCKe Hagnexalwum
obpasoM 1 Haka4yanTe OO0 3a4aHHOro AaBrieHus
(HanpaenstoLwee MOHTaXXHOE PeOpPO LUNHBLI JOIMKHO
ObITb MPaBUIbHO YCTAHOBIEHO).

MNoaTBepanTe HaxaTnem KnaBuLLKM MeHIO 26.

MosiBnsieTcs cTpaHuua ontummsauun “OP.4” (Puc.
5-38).

PucyHok 5-38 ONNTUMU3ALINA “OP.4”

(MepBbIV LMK N3MEPEHWS LUMHBI U g1cka B cOope)

3akpenute Koneco Ha CTeHae.

[MoBepHUTE KONeco Tak, YToObl HAMMNENb OKasarcs
CBepXy, NepneHanKynsapHO rmaBHOMY Barly.
Beeaute nonoXeHve HANMEeNs HaXxaTuem KnasuLn
MeHto 26.

MosaBnseTcsa cTtpanuya ontumusauunn “OP.5” (Puc.
5-39).

PucyHok 5-39 OINMTUMUN3ALNA “OP.5”

Ha aucnnen BbiBogntcsa cooblieHune “START”:

MpuBeguTe KONeco BO BpaLleHue.

BbinonHsietcsa yukn n3mMepeHns.

Mosasnsetca ctpaHuya ontumusaunn “OP.6” (Puc.
5-40).



Bediening

Afbeelding 5-36 OPTIMALISERING “OP.2”

Op de monitor verschijnt START.

o Laat de meter draaien.
De compensatiecyclus wordt uitgevoerd.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.3” (Afb. 5-37).

Afbeelding 5-37 OPTIMALISERING “OP.3”

e Monteer de band correct op de velg (houd u aan
de centreerlijn) en pomp op tot de voorgeschreven
druk.

e Bevestig via de menuknop 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“‘OP.4” (Afb. 5-38).

Afbeelding 5-38 OPTIMALISERING “OP.4"
(1ste meetcyclus met band)

° Het wiel blokkeren.

° Positioneer nauwkeurig het ventiel loodrecht
op de spindel.

° Bevestig de positie van het ventiel met toets
menu 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“‘OP.5” (Afb. 5-39).

Afbeelding 5-39 OPTIMALISERING “OP.5”

Op het scherm verschijnt START.

° Laat de meter draaien.
De meetoperatie wordt uitgevoerd.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.6” (Afb. 5-40).
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5-41
5-42
5-43
5-44

Okcnnyatauums

PucyHok 5-41 OINMTUMU3ALMA “OP.6”
(BTOPOW LMKIT UBMEPEHUS LLMHbI U Ancka B cbope)

e [loBepHUTE KOMEeCco B HanpasrneHuu, ykazaHHOM
CTpenkamu Ha gucririee, B NOMoXeHue, ykasaHHoe
MEeTKOMN

® B 3TOM NOMNOXeHUM NocTaBbTE METKY Ha LUMHE, C
BHELLUHEN CTOpPOHbI Koreca, TOYHO Hazg [MaBHbIM
Barom.

e [logTBEpauTE HaxaTMeM knasuwu 26.

MosiBuTCcA ctpanmua OMTUMUSALNU “OP.7” (Puc.
5-43).

Takke MoxeT ObITb BbiBeAeHo cooblieHmne H1

Ecnu Ha gucnnen BbiBognTcsa coobuieHne H1 (Puc. 5-42),
JanbHenwas onTumu3auma He pekomeHayetcs. B atom
crnyyae pesynsraTbl UBMEPEHUS He MPEBLILLIAIOT NpeaerbHbIe
3Ha4YeHUs1, NPU KOTOPbIX PEKOMEHAYETCS ONTUMU3aLMS.
OpHako npouenypy onTUMM3aLmm MOXXHO NPOAOITKUTb, YTODbI
yNyYWmnTb yCnoBus paboThbl Koneca, HaxXOAALWMECS HUXe
npeaenbHbIX 3HaYeHUI (ans asTomobunei, paboTatoLwmx B
KPUTUYECKUX YCIOBUSIX).

Bo306HOBREHNE ONTUMU3ALUNA:

o Bo3o6HOBMTE onTUMM3aALMIO, KaK MOKa3aHO Ha
akpaHHom ctpaHuue ONTUMUBALNU “OP.7” (Puc.
5-43).

[MpuocTaHoBka onTMMmU3auunu:

® Haxwmute knasuwy STOP gns Bo3BpaTta Kk nporpamme
HanaHcMpoBKM 1 0TGanaHCcMpyTe Koneco B COOTBETCTBUN
C nokasaHuamm < 5.8,

PucyHok 5-43 ONTUMUBALINA “OP.7”

e [loBepHUTE WMHY OTHOCMUTENbHO [uUCKa,
YCTAHOBMEHHOIO Ha cTeHae, YTobbl HUNnenb
COBMECTUICS C METKOW Ha LUMHE.

e [logTBepanTe HaxxaTuem KnasuLimn 26.

MosiBnAetcs ctpaHunua ontummsauun “OP.8” (Puc.
5-44).

PucyHok 5-44 OINMTUMUN3ALMA “OP.8”
(TPETMIN UMK N3MEepPEeHNst LWNHbI 1 AMCKa B cOope)

3akpenute Koneco Ha cTeHae.
MoBepHUTE KONECo Tak, YTOObI HMMNENb okasanca
CBepXy, NeprneHAnKynsapHo rmasHomy Bany.

e [logTBepauTe HaxaTveM Knasuwim 26.



Bediening

Afbeelding 5-41 OPTIMALISERING “OP.6”
(2de meetcyclus met band)

e Draai het wiel in de aangeduide positie (richtingspijl)
o Markeer de band in deze positie, aan de buitenzijde
van het wiel, precies onder de spindel.

e Bevestig met toets 26.

Vervolgens kan het schermpje OPTIMALISERING
verschijnen “OP.7” (Afb. 5-43).

Als alternatief kan de aanduiding H1 verschijnen

Indien H1 verschijnt (Afb. 5-42), dan is het
doorgaans niet aangewezen om verder te gaan met
de optimalisering aangezien de gemeten waarden
lager zijn dan de voorgeschreven drempel.

Maar ook over waarden onder de drempel kunt u kunt
verdergaan met de optimalisering om de geluidloosheid
te verbeteren (afgekeurd voertuig).

Ga verder met de Optimalisering:
e Om het programma OP verder te zetten, kijkt u naar
het schermpje “OP.7” (Afb. 5-43).

De optimalisering onderbreken

o Om de optimalisering te onderbreken, drukt u op de
toets STOP, keert u terug naar het uitlijnprogramma
en voert u de correctie uit zoals de weergegeven
instructies aanduiden < 5.8.

Afbeelding 5-43 OPTIMALISERING “OP.7”

¢ Roteer de band, met betrekking tot de velg, op de
bandenwisselaar, om het ventiel af te stemmen op
de uitgevoerde markering op de band.

o Bevestig met de knop 26.

Vervolgens verschijnthet schermpje OPTIMALISERING
“OP.8” (Afb. 5-44).

Afbeelding 5-44 OPTIMALISERING “OP.8”
(3de cyclus met band)

Het wiel blokkeren.
Draai het wiel tot het ventiel zich loodrecht op de
spindel bevindt.

o Bevestig de ventielpositie via de knop 26.
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5-46a

5-47
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Okcnnyataums

MosaBnsietcsa cTtpanuya ontumusauunn “OP.9” (Puc.
5-45).

PucyHok 5-45 ONTUMUSALIUA “OP.9”
Ha ancnnen BbiBogntcs coobuieHune “START”
¢ [IpuBeanTe KONeco BO BpalleHMe.

BbinonHaeTca umnkn namepeHus.

Mosiensietcs ctpaHuua ONTUMUSALNU “OP.10”, ansa
Hapy»HoW CTOpoHbI Ancka (Puc. 5-46) unu ctpaHuua
ONTUMU3ALINU “OP.10”, anst BHYTPEHHEN CTOPOHbI
ancka (Pwuc. 5-47).

Coob6uweHune HO

OnTrManbHble YCNoBUSt AOCTUTHYTHI U HE MOTYT ObITb

ynyuLUIEHbI.

e [lpogomkaiite paboTy, kak NOKasaHo Ha CTpaHuLe
BANTAHCNPOBKWN(Puc. 5-51).

Coob6LeHune H2

a)
Koraa ycnosusi paboTbl He MOryT GbITb YIyuLLIEHbI.

e [1ns BbIXO4a U3 NporpaMMbl ONTUMU3ALIUM HKMUTE
ESC vnun STOP (1,16, Puc.5-46a).

b)

OpfHako MOXHO OTPErynMpoBaTh LUMHY OTHOCUTENbHO
Auncka, YTobbl NONYYMTb CYLLECTBEHHYH MUHUMU3ALIMIO
Macchbl rpy3a (T.e. yMeHblWNTb Maccy rpysa) 6es
HeraTMBHbIX MOCNEACTBUIA ANS YCNOBUIA paboThl koneca.

e Haxwmwute knasuwy MUHUMU3ALUU (29, Puc.5-
46a)

OTkasbl Npu pacnpeneneHnn gucbanaHca

Ha aTom aTane BbIMNOMHEHUS NpOrpaMmbl MOXHO
NPOCMOTPET CYETYMK OTKa3oB (Puc.5-47a).
o Haxmute XXX.

MosBRAOTCA ABa 3HA4YeHUd, nokKasbiBaloLMe, Kak
obwuit aucbanaHc koneca pacnpenenseTcs
MeXay AVNCKOM W LUNHOWA;

r = % pgucbanaHca, OTHOCALMICS K UCKY
t = % gucbanaHca, OTHOCALMICS K LUMHE

¢ [IpogomkanTe paboTy, Kak MOKa3aHoO Ha CTpaHuLe
ONTUMUIALINN “OP.10” (Puc. 5-46b).



Bediening

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.9” (Afb. 5-45).

Afbeelding 5-45 OPTIMALISERING “OP.9”
Op de monitor verschijnt START.
e Laat de meter draaien.

De meetoperatie wordt uitgevoerd.

Ofwel verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.10”, buiten (Afb. 5-46) of het schermpje
OPTIMALISERING “OP.10”, binnen (Afb. 5-47).

Met indicatie HO

De optimale toestand werd alreeds bereikt en kan niet

worden verbeterd.

e Ga verder zoals beschreven voor het
BALANCERINGS scherm (Fig. 5-51).

Met indicatie H2

a)
De geluidloosheid kan niet verbeterd worden.

e Druk op ESC of STOP (1,16, Afb.5-46a) om de
Optimalisering uit te voeren.

b)

Door de velg en de band samen aan te passen is het
echter mogelijk een aanzienlijke vermindering van de
gewichten te verkrijgen zonder in te boeten op het
vlak van de geluidloosheid van de versnelling (kleinere
gewichten).

e Druk MINIMALISERING (29, Afb.5-46a)

Verdeling van de afwijkingen

In deze fase van het programma is de weergave van
het afwijkingsoverzicht beschikbaar (Afb.5-47a).
e Druk op XXX.

Er verschijnen twee waarden, die aanduiden hoe
percentueel gezien de totale onbalans van het wiel
verdeeld zal worden over de velg en de band;

r = % onbalans die aan de velg toegekend wordt
t = % onbalans die aan de band toegekend wordt

e Ga verder met de OPTIMALISERING door de
werkwijze te volgen in schermpje “OP.10” (Afb.
5-46b).
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5-48

5-49

5-50

5-46b

82

Okcnnyataums

PucyHok 5-46b OMNTUMUNSALINA “OP.10”, ansa
Hapy>XHOM CTOPOHbI AMCKaA

e [loBepHUTE KOMEeCco B HanpaBneHuu, ykazaHHOM
CTpenkamu Ha gucnnee, B NonoXxeHue, ykasaHHoe
MeTKOM

® B 5TOM NOMoXeHun, HaHecMTe ABOWHYI METKY
Ha BHEWHEeW CTOPOHE LWWHbI, CBEPXY, TOYHO
neprneHaunKynsapHo rmaBHOMY Bany.

e [loaoTBepanTe HaXaTMeM KrnaBuLInM MeHo 26.

Mosasnsaetca ctpaHuuya ONTUMUSALMN “OP.117
(Puc. 5-48) .

PucyHok 5-47 ONTUMUN3AUNA “OP.10”, ansa
BHYTpPEeHHEeN CTOPOHbI ANCKa

EcnnHenb3sa nepeBepHyTb LWMHY Ha ANCKE (Hanpwmep,
LLINHa aCUMMMETPUYHaA Uin HaﬂpaBﬂeHHaﬂ),

° HaXXMUTe KnaeuLly MeHio 29, 3atem

e npogonxainte paboTy, Kak NokasaHo Ha
cTpatnue ONTUMUSALIUM “OP.10” (Puc. 5-46b).

Ecnv WinHy MOXHO nepeBepHyTb Ha ANCKE;

¢ [loBepHUTE KOMECO B HaMpaBreHWUU, YKkadaHHOM
CTpenkamu Ha gucnnee, B nNonoxeHue, ykasaHHoe
METKOMN

® B 3TOM NONOXEHWU, HaHecUTe OBOUHYIO METKY
Ha BHYTPEeHHel CTOpPOHEe LUWHbI, CBEPXY, TOYHO
neprneHauKyrnsipHoO rmaBHOMY Bary.

¢ [epeBepHUTE LLUNHY Ha ANCKE (HA LUIMHOMOHTaXXHOM
CTaHke).

e [looTBepanTe HaXxxaTUeM KrnaBuLLIM MEHI0 26.

MosiBnsieTcs ctpaHuya ontummsaumm “OP.11” (Puc.
5-48).

PucyHok 5-48 ONTUMN3ALMA “OP.11”

® [loBepHWTE LUIMHY Ha AMCKEe TakMMm obpas3om, 4Tobbl
OOVHOYHasi MeTKa coBnana c Hunnenem (MCcnonb3ynTe
LUMHOMOHTAXHbIV CTAHOK).

e [looTBEpANTE HaXXaTUEM KNaBULLIM MEHIO 26.

MosiBnsietca ctpaHunya OMNTUMU3SAUMU “OP.12”
(Puc. 5-49).



Bediening

Afbeelding 5-46b OPTIMALISERING “OP.10", buiten

Draai het wiel in de aangeduide positie (richtingspijl)
Maak in deze positie een tweede markeringsteken
aan de buitenkant van de band precies loodrecht
op de spindel

e Bevestig via de menuknop 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.11” (Afb. 5-48) .

Afbeelding 5-47 OPTIMALISERING “OP.107,
binnenkant

Als de band niet kan worden gekanteld op de velg
(bijvoorbeeld: Assymetrisch en Directioneel);

e  druk op de menuknop 29, en ga daarna

e gavervolgens verder volgens de werkwijze op
het schermpje OPTIMALISERING “OP.10” (Afb.
5-46b).

Als de band niet kan worden gekanteld op de velg;

e Draai het wiel in de aangeduide positie (richtingspijl)

o Indeze positie maaktu een dubbel markeringsteken
op de binnenkant van de band precies boven de
mandrijn.

¢ Kantel het wiel op de velg (bandenwisselaar).

o Bevestig via de menuknop 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.11” (Afb. 5-48).

Afbeelding 5-48 OPTIMALISERING “OP.11”

e Duw de band op de velg, zodat de dubbele
markering zich precies op het ventiel bevindt
(bandenwisselaar).

e Bevestig via de menuknop 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“‘OP.12” (Afb. 5-49).
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5-49

5-50

5-51

5-52

Okcnnyataums

Kon owmnbku E9

Ecnu BeiBOguUTCA coobuweHune E9, BO Bpems
onTMMM3auMm NpousoLna MMHMMYM OfHa OLunbKa,
CBsiI3aHHada C NocnegoBaTeNbHOCTbLIO onepauuin
(CoobuieHuns cuctembl € 7.1).

® [lpuoctaHoBMTE NPOrpaMMy MUHMMMU3ALMM HaxaTuem
knasuwm STOP n, ecnu notpebyeTtcs, CHOBa HavyHUTE
onNTMMU3aLuio.

PucyHok 5-49 ONTUMN3ALINA “OP.12”
(4eTBEpPTLIN LMKN M3MEPEHUs] LWUMHBI U Ancka B cBope)

3akpenute Koneco Ha cTeHae.
lMoBepHUTE KOMeco Tak, YToObI HAMMNENb oKasarcs
CBepXy, NeprneHANKYrsipHO rMaBHOMY Barly.

e BpeauTe NonoXXeHne HUNNEens HaxxaTuem KnasuLn
MeHI0 26.

MosiBnsietca crtpaHmnuya OMNTUMU3AUMM “OP.13”
(Puc. 5-50).

PucyHok 5-50 OINMTUMU3ALMA “OP.13”

Ha aucnnen BbiBogntcs coobuieHune “START”
¢ [IpuBeanTe KONeco BO BpalleHMeE.
BbinonHsieTcsa LMKN M3MepeHust.

Ha gucnnee nosiBnsietca ctpaHuuya BAJTAHCUPOBKU
(Puc. 5-51).

OkoH4YaHMe oNnTUMU3aLMmK Macchbl

PucyHok 5-51 BAJTAHCVPOBKA

e OrtbanaHcupyiTe Koneco B COOTBETCTBUMU C
nokasaHusMK.

Ecnun ycnosus paboTbl Koneca onTUMarbHbl, MOTYT

BbIBOAUTLCA criegyoLine kogbl (Puc. 5-52):

HO Ycrnosus paboTbl koneca HEBO3MOXHO Yy4YLIUTb MyTEM
onTUMM3aLmK.

H1 [OanbHenwasa onTUMM3aunsa He PEKOMEHOYETCs, HO
BO3MOXHA.

H2 PekomeHayeTcda MUHMMWM3AUUS MacCbl rpys3oB,
onTMMU3aLUUs He MpUHeceT LOMNOMHUTENbHbIX
ynyyLleHnn.



Bediening

Bericht E9

De melding E9 betekent dat tijdens de
optimaliseringscyclus er minstens één fout
gecontroleerd werd (Systeemberichten & 7.1).

e Druk op de STOPknop om het optimalisatieproces
te stoppen en, als u dit wenst, een nieuwe
optimalisatie uit te voeren.

Afbeelding 5-49 OPTIMALISERING “OP.12”
(4de cyclus met band)

Het wiel blokkeren.
Positioneer nauwkeurig het ventiel loodrecht op de
spindel.

e Bevestig de ventielpositie via de menuknop 26.

Vervolgens verschijnt het schermpje OPTIMALISERING
“OP.13” (Afb. 5-50).

Afbeelding 5-50 OPTIMALISERING “OP.13”

Op de monitor verschijnt START.

o |aat de meter draaien.

De meetoperatie wordt uitgevoerd.
Het BALANCERINGSscherm verschijnt (Fig. 5-51).

Voltooien van het Optimaliseren van de gewichten
Figuur 5-51 BALANCERING

e \oer de compensatie uit zoals weergegeven in de
instructies.

Indien de geluidloosheid niet verbeterd kan worden,
verschijnt één van volgende meldingen op de detector
(Afb. 5-52):

HO De geluidloosheid van het wiel kan niet worden
verbeterd met andere optimalisaties.

H1 Verdere optimalisering is mogelijk maar wordt
niet aanbevolen.

H2 Minimalisering van de gewichten wordt
aanbevolen, verdere optimalisering zal niet voor
verbetering zorgen.
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5-33
28)
5-34
5-53
5-54
5-55

Okcnnyataums

5.10.3.2 MMHUMN3ALNA MACCBbI
rry3oB

[lns HenocpeaCTBEHHOIO BbIMONTHEHNS
MWUHMMM3ALUN MacCbl KOMMEHCALNOHHbIX FPY30B
OeVCTByNTE criegyowmm oopasom:

¢ HaxmuTe knasuwwy 20 onTMmnsaumm -MMHUMN3aLUA
B meHio BAJIAHCUPOBKW (Puc. 5-33).

MosiButca ctpaHunua MEHKO ONTUMU3ALNA “OP.1”
(Puc. 5-34).

e Haxmute knaesuwwy meHio 28 (Puc. 5-34).

Mosieutca crpanmua MUHUMU3ALMA “Un.4” (Puc.
5-53).

PucyHok 5-53 MUHVMU3ALINA “Un.4”

e [loBepHUTE KOMNECO Tak, YTOObI HAMNMENb OKa3arncs
CBepXy, NeprneHanKynsapHO rMaBHOMY Bary.

e BeeauTe NonoXxeHne HAMMNENs HaXkaTueMm KnaBuLLmn
MeHto 26.

MosiBuTCA ctpanHnua MMHUMUSALMU “Un.5” (Puc.
5-54).

PucyHok 5-54 MVMHVMN3ALINA “Un.5”
Ha aucnnein BbiBogntcsa cooblieHne “START”.
e [lpuBeanTe KONeco BO BpaLleHue.

Mosieutca crpanmua MUHUMU3ALIMA “Un.6” (Puc.
5-55).

Takke MoxeT nonsasuTbca coodbweHne H1

Ecnu nosensetca coobueHne H1, ganbHenwas
MUHUMMU3aLMS He pekomeHayeTcd. HecMmoTpsa Ha aTo,
MOXXHO MPOAOIMKUTL MUHUMU3ALMIO NS JOCTUKEHUS
BO3MOXHOIO YyNny4lleHUs NNaBHOCTM Xoda, Aaxe
NPV 3HAYEHUSIX HUXKE MOPOroBbIX (Ans aBToMOGMIIEN,
pa6OTaIOLLI,VIX B KPUTUHECKUX ycnosvmx).



Bediening

5.10.3.2 MINIMALISATIE VAN
GEWICHTEN

Om de minimalisatie van de compensatiegewichten
uit te voeren, ga als volgt te werk:

e In het BALANCING-menu, drukt u op de knop 20
Optimalisatie-Minimalisatie (Fig. 5-33).

Het OPTIMALISATIEvenster verschijnt “OP.1”
(Fig. 5-34).

e Druk op de menuknop 28 (Fig. 5-34).

HET MINIMALISATIESCHERM verschijnt “hfdst. 4”
(Fig. 5-53).

Figuur 5-53 MINIMALISATIE“Un. 4"

e Positioneer nauwkeurig het ventiel loodrecht op de
spindel.

o Bekomde ventielpositie met de knop 26.

Het MINIMALISATIESCHERM verschijnt “Un. 5”
(Fig. 5-54).

Figuur 5-54 MINIMALISATIE “Un. 5"

Op de monitor verschijnt START.

e |Laat de meter draaien.

Het MINIMALISATIESCHERM verschijnt “Un. 6”
(Fig. 5-55).

De Indicatie H1 kan verschijnen

Als op dat moment H1 verschijnt , betekent dit dat de
machine aanbeveelt om niet verder te gaan met de
minimalisatie Niettegenstaande is het mogelijk verder
te gaan, voor een mogelijk verbeterde geluidloosheid,
ook voor waarden die kleiner zijn dan de grenswaarden
(kritisch voertuig).
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5-55
5-56
5-57
5-58
5-59

Okcnnyatauus

PucyHok 5-55 MMHVMWN3ALMA “Un.6”

® [loBepHUTE KOMeco B HanpaBfeHUu, ykasaHHOM
cTpenkamu Ha gucnrnee, B MNOJSIOXEHMe, yKaszaHHoe
METKOMN.

® B 3TOM nNonoxeHun nocTaBbTe MEeTKY Ha LunHe, C
BHELLUHeN CTOPOHbI KOJ1eca, TO4YHO Hap rMaBHbIM
BasrioMm.

e [loaTBepanTe HaxaTnem Knasuun 26.

MosiButcs crpannua MUHUMU3ALUN “Un.7” (Puc.
5-56).

PucyHok 5-56 MMH/MN3ALMA “Un.7”

L4 HOBepHMTe WNHY OTHOCWUTENbHO AOWCKa,
YCTaHOBJIEHHOIoO Ha CTeHpe, 4TOObl HUMNEnNb
COBMECTUSICA C METKOW Ha LUMHE.

e [logTBEpAMTE HaXaTueM Knaeuwimn 26.

MosiButcs crpannua MUHUMU3ALUN “Un.8” (Puc.
5-57).

PucyHok 5-57 MUHVMU3ALINA “Un.8”

e 3akpenuTe KOneco Ha CTeHAe.
L4 I'IosepHMTe Koneco Tak, YyTOObI HUMNMENb oKasancs
CcBepxy, nepneHanKynapHoO rmaBHOMY Barny.

® [oaTeepauTe NMOMOXEHUE HUMMNENs HaxXaTUeM KrasuLm
meHio 26.

MosiButes ctpanmua MUHUMUSALNA “Un.9” (Pwuc.
5-58).

PucyHok 5-58 MVMHVMN3ALINA “Un.9”
Ha aucnnen BbiBogntcs cooblieHune “START”
¢ [IpmBeanTe KONeco BO BpalleHME.

BbinonHaeTca umnkn namepeHus.

MosiButca crpaHmua MUHUMW3AUWMN “Un.10”, ansa
Hapy»HoW cTopoHbl Ancka (Puc. 5-59) unu ctpaHuua
MUHUMWN3ALNN “Un.10”, onsa BHYTPEHHEN CTOPOHBbI
ancka (Pwmc. 5-61).

Coo6weHune HO

OnTuMmanbHbIe YCNOBUSA AOCTUMHYThI U HE MOTYT BbIThb

ynyuLUeHb!.

e [lpogomxkaiiTe paboTy, kak NokasaHo Ha CTpaHuLEe
BANTAHCNPOBKWN(Puc. 5-51).



Bediening

Figuur 5-55 MINIMALISATIE “Un.6”

° Draai het wiel in de markeringspositie
(richtingspijlen)

° Markeer de band in deze positie, aan de
buitenzijde van het wiel, precies onder de spindel.

° Bevestig met de knop 26.

Het MINIMALISATIESCHERM verschijnt “Un.7”
(Fig. 5-56).

Figuur 5-56 MINIMALISATIE “hfst. 7"

e Roteer de band, met betrekking tot de velg, op de
bandenwisselaar, om het ventiel af te stemmen op
de uitgevoerde markering op de band.

o Bevestig met de knop 26.

Het MINIMALISATIESCHERM verschijnt “Un.8"
(Afb. 5-57).

Figuur 5-57 MINIMALISATIE “Un.8”

e Het wiel blokkeren.

e Draai het wiel tot het ventiel zich loodrecht op de
spindel bevindt.

o Bevestig de ventielpositie via de knop 26.

Het MINIMALISATIE scherm verschijnt “Un.9”
(Fig. 5-58).

Figuur 5-58 MINIMALISATIE “Un.9”
Op de monitor verschijnt START.
e Laat de meter draaien.

De meetoperatie wordt uitgevoerd.

Of het MINIMALISATIE scherm verschijnt “Un.10”,
extern (Fig. 5-59) of het MINIMALISATIE scherm
verschijnt “Un.10”, intern (Fig. 5-61).

Met indicatie HO

De optimale toestand werd alreeds bereikt en kan niet

worden verbeterd.

e (Ga verder zoals beschreven voor het
BALANCERINGS scherm (Fig. 5-51).
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5-60

5-61

5-62

5-63

5-64

Okcnnyataums

PucyHok 5-60 MMHUMUN3ALMNA “Un.10", ansa
BHELUHeN CTOPOHbI AMCKaA

® [loBepHUTE KOMECO B HanpaBneHWu, ykazaHHOM
cTpenkaMmu Ha gucnrnee, B MNOSIOXeHWe, yKkaszaHHoe
METKOMN.

® B 5TOM NOMoXeHun, HaHecuTe ABOWHYI METKY
Ha BHeWHeW CTOPOHE LWWNHbI, CBEPXY, TOYHO
nepneHanKynspHo rmasHOMy Bany.

e [logTBEpAnTe HaXXaTUeM KnaBuLLIM MEHIO 26.

MosiBuTCA ctpatuua MMHUMN3ALNK “Un.11” (Puc.
5-62).

PucyHok 5-61 MMHUMUN3ALNA “Un.10”, ana
BHYTPEHHen CTOPOHbI AnCKa

Ecnv Henb3s nepeBepHyTb LUMHY Ha AWCKe (HanpumMep,
LUMHA acCUMMETPUYHasA U HanpaBsreHHas),

e  HaxmuTe knaeBuLy MeHo 29, 3aTem
®  npopgorkanTe paboTy, Kak nokasaHo Ha

ctpanuue MUHUMUSALNU “Un.10” (Puc.
5-60).

Ecnu WnHY MOXHO nepeBepHyTb HA OUCKE;

¢ [loBepHUTE KOMEeCco B HamnpaBneHWu, yKazaHHOM
CTpenkamu Ha gucnree, B NONOXeHNe, ykasaHHoe
METKOW

® B stO0M nonoxexHumn, HaHecuTte ABOVIHyIO MeTKy Ha
BHYTPeHHen CTOpPOHEe LWWHbl, TOYMHO HaA rnaBHbIM
Barom.

¢ [lepeBepHuUTE LIMHY HA ANCKE (HA LLUHOMOHTaXKHOM
CTaHke).

e [logTBEpAnTe HaXXaTUeM KnaBuLLIM MEHIO 26.

MosiBuTCcA ctpatuua MMHUMN3ALNK “Un.11” (Puc.
5-62).

PucyHok 5-62 MMHMU3ALUMA “Un.11”

e [loBepHUTE LUMHY OTHOCUTENbLHO Aucka, 4Tobbl
HUNNenb COBMECTUNCH C METKOW Ha LWUHe
(Mcnonb3ynTe LWMHOMOHTAaXHbIA CTAHOK).

e [logTBEpAMTE HaXaTMEM KMaBuULLN MEHHO 26.

MosiBuTCA ctpannua MUHUMU3ALUMN “Un.12” (Puc.
5-63).



Bediening

Figuur 5-60 MINIMALISATIE “Un.10”, extern

e Zet hetwiel in de markeringspositie (richtingspijlen)

e Maak in deze positie een tweede markeringsteken
aan de buitenkant van de band precies loodrecht
op de spindel

e Bevestig via de menuknop 26.

Het MINIMALISATIE scherm verschijnt “Un.11”
(Fig. 5-62).

Figuur 5-61 MINIMALISATIE “Un.10”, intern

Als de band niet kan worden gekanteld op de velg
(bijvoorbeeld: Assymetrisch en Directioneel);

e  druk op de menuknop 29, en ga daarna

e verder met de operatie zoals beschreven voor
de MINIMALISATIE “Un.10” (Fig. 5-60).

Als de band niet kan worden gekanteld op de velg;

o Zethet wiel in de markeringspositie (richtingspijlen)

o Maakin deze positie een tweede markeringsteken
op de band, aan de binnenkant van het wiel
precies onder de spindel.

¢ Kantel het wiel op de velg (bandenwisselaar).

e Bevestig via de menuknop 26.

Het MINIMALISATIESCHERM verschijnt “Un.11”
(Afb. 5-62).

Figuur 5-62 MINIMALISATIE “Un.11”

e Duw de band op de velg, zodat de dubbele
markering zich precies op het ventiel bevindt
(bandenwisselaar).

o Bevestig via de menuknop 26.

Het MINIMALISATIE scherm verschijnt “Un.12”
(Fig. 5-63).
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5-63

5-64

5-51

5-65

Okcnnyataums

Kon owmnbku E9

Ecnu BeiBOguUTCA coobuweHne E9, BOo Bpems
onTMMM3auMm NpPousoLna MMHMMYM OfHa OLKnbka,
CBsiI3aHHada C NocnegoBaTeNbHOCTbHIO onepauuin
(CoobuieHuns cuctembl © 7.1).

® [IpuoctaHoBUTE MpPOrpaMMy MUHUMMU3ALMUK HaxaTuem

knasuwm STOP n, ecnu notpebyeTcs, CHOBa HavyHUTE
onTMMU3aLuio.

PucyHok 5-63 MHVMUSALINA “Un.12”

4 36erI'IVITe KOneco Ha cteHae.

e [loBepHMTE KONECOo Tak, YTOObl HUMMNENb OKa3arcs
CBepXy, NepneHauKynsapHO rmaBHOMY Basny.

e BpeauTe NonoXeHne HAMMNENs HaXKaTUeM KnaBuLmn
MeHIo 26.

MosiBuTCA ctpanHnua MUHUMUS3ALUN “Un.13” (Puc.
5-64).

PucyHok 5-64 MMHVMN3ALINA “Un.13”
Ha aucnnen BbiBoantcs coobuieHune “START”
e [lpuBeanTe Komneco BO BpaLlEeHue.

BbinonHaeTcs unkn namepeHus.
Mosisnsietca crpaHuua BAJTAHCUPOBKU (Puc. 5-51).

OkoHYaHVne MMHMMKU3auUn Macchbl
PucyHok 5-51 BAJTAHC/POBKA

e (OTtbanaHcuMpynTe Koneco B COOTBETCTBUM C
nokasaHusIMu.

Ecnn Henbsga ynyyduwunTb NNaBHOCTb XO4a Koneca,
noABNAETCA cnegyroulee CcoO0O6LLEHME:

Puc. 5-65

HO Ycnosusi paboThbl Koreca HEBO3MOXHO YNyYLINTb
nyTem onTyMUsaLum.



Bediening

Bericht E9

Het bericht E9 betekent dat er zich gedurende
het optimalisatieproces tenminste één fout heeft
voorgedaan (Systeembericht & 7.1).

e Druk op de STOPknop om het optimalisatieproces

te stoppen en, als u dit wenst, een nieuwe
optimalisatie uit te voeren.

Figuur 5-63 MINIMALISATIE “Un.12”

e Het wiel blokkeren.

o Positioneer nauwkeurig het ventiel loodrecht op de
spindel.

e Bevestig de ventielpositie via de menuknop 26.

Het MINIMALISATIE scherm verschijnt “Un.13”
(Fig. 5-64).

Figuur 5-64 MINIMALISATIE “Un.13”

Op de monitor verschijnt START.

e |Laat de meter draaien.

De meetoperatie wordt uitgevoerd.
Het BALANCERINGSscherm verschijnt (Fig. 5-51).

Afronding van de gewichtsminimalisatie
Figuur 5-51 BALANCERING
e Voer de compensatie uit zoals weergegeven in de

instructies.

Als de geluidloosheid niet kan worden verbeterd,
verschijnt op de display het volgende bericht:

Afb. 5-65

HO De geluidloosheid van het wiel kan niet worden
verbeterd met andere optimalisaties.
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O6cnyxnBaHune

6.0 O6GcnyxunBaHue

CTeHp paccumTaH Ha anuTenbHyto paboTy.

Mpun npaBunbHOM BbIKIOYEHUM cTeHaa (¥ 5.4.2)
B KOHUe paboyelh cMeHbl AOMONHUTENBHOTO
obcnyxuBaHus He TpebyeTcs.

OnepaTop He OOJKEeH OTKPbIBaTb CTEHA, Kpome
cryvae, NpeayCMOTPEHHbIX UHCTPYKLIMEN.

6.1 LUukn komneHcauumn

Bce 3axMMHbIe U LLEHTPOBOYHbIE NMPUCIOCOBNEHUs
oT6anaHcupoBaHbl 3aBOAOM-U3rOTOBUTENEM B
npeaenax 3afgaHHbIX JOMNYCKOB.

Onga Toro 4T0bbl CKOMNEHCMPOBaTb OCTATOYHbIN
aucbanaHc, KOTOPbIN MOF OCTaTbCH B 3aXMMHbIX
NPMCNocobrneHnsx, peKoMeHAyeTCst BbINOMHUTL LUK
3NEeKTPUYECKON KOMMEeHcauumm nocre BKIHYEHUs
cTeHAa wnu nocne cMeHbl agantepa, ocobeHHo
apjantepa Afs MOTOUMKIIETHbIX KOMecC. JTOT PEXUM
Herb3s COXpPaHWUTb B MOCTOAHHOW NaMsATy.

MpumeHeHune:

® YCTaHOBUTE 3aXMMHOE NpUcnocobneHne Ha Bany
Hagnexawmum obpasom. He yctaHaBnuBante
Koneco.

e Haxmute knasuwy 3 B [NTABHOM MEHIO (Puc.
6-1) Tpu pasa n BbibepuTe kog C4 KOMIMEHCALINA
(Puc. 6-2).

OTtkpoeTcs cTpaHuya C4 (PucyHok 6-2).

e 3anycTuTe UMK KOMMNEeHcauuum ¢ NoMOLLbio
knasvwmn 4 (START).

Linkn komneHcaummn 3aHnmaeT 6orbLue BpeMEHN, YeM
06bIYHBIV LMK n3mepeHus. [ocne BbINOMHeHNs Lmkna
KOMMeHcaumm B CTPOKE COCTOSAHMS NMOSIBUTCS 3HAYOK
“KomneHcauwus aktmeHa” (1, Puc. 6-3).

KomneHcaumnsa octaetca akTUBHOW, noka He Oyaet
OTMEHEeHa B OJHOM M3 CMeayoLLNX CIy4aeB:

- Beibop cocTosHus 0 B koge C 4 v nogTeepxaeHne
Ha)kaTnem KnasuLLn 26,

- 3anyckom MOBTOPHOWN PerynmpoBKH,

- UMW LUMKNa onTumMmsaunm

- UMW OTKIMIOYEHMEM CTeHAa.



Onderhoud

6.0 Onderhoud

Deze eenheid is ontworpen om veel uur achter elkaar
te kunnen functioneren.

Wanneer de operator de eenheid correct uitschakelt

(¥ 5.2.4) aan het einde van zijn ploegendienst, is er
geen verder onderhoud vereist.

De eenheid moet niet door de operator geopend
worden indien dit niet in overeenstemming is met de
hier vermelde uitdrukkelijke instructies.

6.1 Compensatiecyclus

Alle klem- en centreringsinrichtingen zijn binnen een
maximale toegestane tolerantie uitgebalanceerd.

Voor de compensatie van een eventuele resterende
excentriciteit van de gebruikte voorziening wordt
aangeraden om na de inschakeling van de machine
of na de vervanging van de kleminrichting een
compensatiecyclus uit te voeren, in het bijzonder in het
geval van apparatuur voor wielen van motorrijwielen.
Deze operationele modus kan niet in het permanente
geheugen opgeslagen worden.

Toepassing:

e Bevestig de kleminrichting correct op de as van de
balanceermachine. Geen wiel monteren.

e Druk, vanaf het HOOFDMENU, drie keer achter
elkaar op de toets 3 (Afb. 6-1) en selecteer de code
C 4 COMPENSATIE.

Het scherm C4 verschijnt (Afbeelding 6-2).

e Start de compensatiecyclus met toets 4 (START)

De compensatiecyclus duurt langer dan een normale
cyclus. Na de cyclus identificeert een pictogram op de
statusbalk de actieve compensatieconditie (1, Afb. 6-3).

De compensatie blijft actief tot de functie geannuleerd
wordt door één van de volgende gevallen:

- Selectie van de status 0 in de code C4 en bevestiging
met toets 26,

- als gevolg van een herkalibratie,

- als gevolg van een optimalisatie of

- Uitschakeling van de machine.
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6.2 NoBTOpHasa KanubpoBKa,
BbINOJIHAEMAas onepaTopom

Ecnu gns BbinonHeHuss 6anaHcUMpoOBKM Koneca
HEOBXOAMMO HECKOIBKO LIMKITOB M3MEPEHMSI, MOCKONbKY
pasmep v nonoxeHue 6anaHcMpoOBOYHOrO rpysa
NMPUXOAUTCS PerynupoBaTb HECKONbKO pas, 3To
yacTo GbIBaeT CBSA3aHO C HEJOCTaTOYHOW TOYHOCTbLIO
N3MepeHUs.

B aTom cnyyae onepaTtop MOXET BbIMOMHUTb
3NEeKTPOHHY KannbpoBKY BpalLiaroLmMxcs Macc
cTeHza. OTOT NpoLecc Ha3blBAETCS NOMb30BaTENbCKON
KanmbpoBKOW.

Livkn kanmbpoBKM 3aHMMaeT HeMHoro 6onble
BPEMEHW, YeM OObIYHbIA LMK namepeHus. MNocne
nonb3oBaTenbCckon kannbposkn nbas octaTtoyHas
KOMMeHcauunst OTMEHSIETCS.
BaxHas nHhpopmaums:
Monb3oBaTenbCKyl kKannbpoBKy Heobxoammo
BbIMOSMHATEL Npy cBOOOAHOM Bane un 6e3 BHELIHUX
WHCTPYMEHTOB Ha AepxaTene Koneca.
TONbKO ANA MOAENENU C CACTEMOU POWER
CLAMP: 3AXKUMHOE NPUCMOCOBIJIEHUE,
NMOCTABJIAEMOE BMECTE CO CTEHOOM,
AOJNKHO BbiTb 3AKPEIMJIEHO HA BANY.

MNoBTOpHaA kanubpoBkKa

e YbeaouTtecb, YTO Ha Bany HeT 3aXWMHOTOo
MHCTPYMEHTa, Koneca unm gpyrmx I'IpI/ICI'IOCO6J'IeHI/Il71.

e Haxmute knasuwy 3 B NMABHOM MEHHKO
(Puc. 6-1) Tpn pasa un HaxmuTe Bbibepute C4
KATTMBPOBKA (1, Puc. 6-4).

OTtkpoeTtcs ctpanuya KAJIMBPOBKA 1 (Puc. 6-5).

e OnycTuTe 3alMUTHBLIA KOXYX, HaXMUTE KrnaBuLly
START u 3anyctute nepBbI LMK KanubpoBKku
(ecnn uMKN 3aHUMAET NPOJOIMKUTENBHOE BPEMS,
obHapyXeH ocTaTo4HbIN gucbanaHc).

OTtkpoeTcst okHo KATIMBPOBKU 2.

e BBepHUTe KanubpoBOYHbIN rpy3 B pe3bboBoe
oTBepcTuMe Bo prnaHLue kpenneHus koneca W (Puc.
6-6).

e Haxwmute knasuwy START un 3anyctute BTOpOM
LMKN KanubpoBkn (4N onpefeneHus 3HadeHui
KOppeKuum).

Mocne BTOPOro umkna anekTPOHHbIN 6riok ynpasneHus

obpabaTbiBaeT 3HaYeHNsi NapamMeTpoB, NOMyYeHHble

BO BpeMsi LMKMOB KanubpoBku, U 3anucbiBaeT MX

B MOCTOSIHHYI MamsaTb. [locrne OKOHYaHus 3Toro

npovecca byaet nogaH TPEXKPaTHbIN 3BYKOBOW CUrHan,

yKasbIBaloLWnin Ha TO, YTO KanMbpoBKka 3aKOHYEeHa.

e CHumuTe KannbpoBo4HbIN rpy3 ¢ dnaHua W u
MonoXuTe Ha OTBeAeHHOE Afsi HEro MeCTO B SLLMKe
AN XpaHeHus rpy30B.

e Haxmute knasuwy ESC (oTmeHa) aons Bossparta
Ha BBOOHYIO cTtpaHuuy.



Onderhoud
6.2 IJking door de gebruiker

Indien er verschillende meters nodig zijn voor het
uitbalanceren van een wiel omdat herhaaldelijk de
positie en de afmetingen van het balansgewicht
aangepast moeten worden, war vaak uitgevoerd moet
worden met onvoldoende meetnauwkeurigheid.

In dit geval heeft de operator de mogelijkheid een
elektronische ijking uit te voeren van de roterende
massa’s van de machine; de zogenoemde IJking door
de gebruiker.

De kalibratiecyclus heeft een langere duur ten opzichte
van een normale meetcyclus.

Een eventuele restcompensatie wordt als gevolg van
een gebruikerskalibratie geannuleerd.

Belangrijk:
De gebruikerskalibratie moet met de kale as
worden uitgevoerd; op de wielklem mogen
geen externe werktuigen aanwezig zijn.

Op de modellen “p” moet alleen de met de machine
geleverde kleminrichting worden aangebracht
(Afbeelding 6-6).

IJking
e Zorg ervoor dat er op de as van de machine geen
enkel werktuig, wiel of kleminrichting aanwezig is.

e Vanaf het HOOFDMENU (Afb. 6-1) drie keer achter
elkaar op de toets 3 drukken en

C 14 KALIBRATIE selecteren (Afb. 6-4).
Het scherm KALIBRATIE 1 verschijnt (Afbeelding 6-5).

e Sluit de wielafscherming, druk op de toets START
en voer de eerste kalibratiecyclus uit (een verlengde
cyclus duidt op de detectie van resterende
onbalans.

Het scherm KALIBRATIE 2 verschijnt.

o Het kalibratiegewicht W vastschroeven (Afb. 6-6)
in het daarvoor bestemde schroefgat op de flens
voor wielondersteuning.

e Druk op de toets START en voer een
tweede kalibratiecyclus uit (detectie van de
correctiewaarden).

Na de tweede cyclus berekent de elektronische
regeleenheid de waarden verkregen tijdens de
kalibratiecycli en en slaat deze op in het permanente
geheugen. Tenslotte wordt een drietonig akoestisch
signaal afgegeven; de gebruikerskalibratie is voltooid.

e Schroef het kalibratiegewicht W los van de flens en
berg het op op de daarvoor bestemde plaats op het
gewichtenvlak.

e Druk op de toets ESC om terug te keren naar het
scherm INLEIDING:
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6.3 XpaHeHue

Ecnu cteHn GyOeT XxpaHUTbCS B TEYEHNE HECKOMbKMX
Hepnenb 1 6oree, To ero He06XOANUMO COOTBETCTBYHLLIMM
06pa3om NoAroToBUTL:

e Bhbikntounte ctenn, € 5.2.4.
e CHMMUTE KOPOTKWIA Ban CO CTeHAa.

e HaHecuTe TOHKMI CNOW HEKOPPO3MOHHOIO Macna
Ha Bce pe3b00Bble MOBEPXHOCTU U KOHYCHI.

e 3aBepHUTe cCMasaHHble geTanu B bymary gns
3aWUTbI OT rPs3n.

I'Iepe/:l, NMOBTOPHbIM UCMNOSIb30BaHMEM CTeHOa NPoOTpUTE
BCE CMa3aHHbIE 3ArNEMEHTDI.

6.4 3aMeHa nnNnaBKUX
npenoxpaHuTesien ceTu NUTaHus

Cwm. PucyHok 6-7.
e Bbiknounte cTeHa.
o OTknO4MTE Kabenb NMTaHWs OT CETEBOW PO3ETKMU.

o  OTkntoumMTe Kabenb NMTaHUSA OT Po3eTKM cTeHaa (1,
Puc. 6-7).

o OTBepHUTe NaTpoH nNpegoxpanuTtens (2, Puc. 6-7).

e 3aMeHWUTe CropeBlWUIH NpedoxpaHUTenb
aHanorMyHbIM Nno pasmepy 1 curne Toka.

e BepHute cTeH B CXo4HOE COCTOSIHME, BbINOMHMB
yKa3saHHble 4elCTBNS B 0BpaTHOM nopsigke.



Onderhoud

6.3 Opslag

Wanneer een eenheid gedurende enkele weken of een
langere periode moet worden opgeslagen, moet deze
als volgt correct worden voorbereid:

e Schakel de eenheid op de juiste wijze uit, ¥ 5.2.4.
e Verwijder de eindas vanaf de balanceermachine.

e Breng een dun laagje niet-corrosieve olie aan op
alle schroefdraden en kegels.

o Omwikkel de gesmeerde delen met papier ter
bescherming tegen stof.

Wanneer u de eenheid weer in werking wenst te stellen,
moeten alle gesmeerde delen gereinigd worden.

6.4 Vervanging van de hoofdzekering

Raadpleeg Afbeelding 6-7
e Zet de eenheid uit.

e Verwijder de stekker uit het stopcontact van de
netvoeding.

e Verwijder de voedingskabel uit de aansluiting op
de eenheid (1, Afb. 6-7).

o Verwijder de zekeringhouder (2, Afb. 6-7).

e Vervang de defecte zekering met een nieuw
exemplaar met een overeenkomstige waarde.

o Herstel de aanvankelijke werkingsconditie van
de eenheid door de bovenstaande stappen in
omgekeerde volgorde uit te voeren.
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7.0 AnarHocTuka
HeMcnpaBHOCTEWN

Mpn BO3HMKHOBEHUN NPOBIEM CO CTEHAOM, BbINOSHUTE
cnegylowine oencTBus:

1. BcnomHuTe nocnegHue onepauun.
PaboTa BbINnoOMHAMAck COrnacHO yKa3aHUsiMu
pykoBoacTBa?
CteHa paboTan HopManbHO U B COOTBETCTBUM C
onncaHMsaMN pykoBoacTea?

2. MpoBepbTe CTeHA COrnNacHO MyHKTaM AaHHOro
pasgena.

3. ObpaTtnTtecb B CepBUCHYIO Crnyx0y B Bawem
pervoxe.

CTpykTypa gaHHoro pasgena:
Mpo6nem

1. BosmoxHas npuumHa #1

e BosmoxHble pelueHus

2. BoaMoOxHas npunyunHa #2

e Bo3mMoxHble pelueHus

Mpw BKOYEHUU CTEHAA NONMTHOCTbLIO OTCYTCTBYET
MHOUKaUUA.
Bbikntoyatenb nutaHmsa B nonoxenun BbIKIT.
YctaHoBuTe BbikntovaTterns B nonoxerHune BKIT.
Kabenb NUTaHus He NOAKITOYEH.
BkntounTte kabenb NUTaHnsi B PO3ETKY.
OTCcyTCTBYET anekTponuTaHune
[lpoBepbTe WMCTOYHWUK NUTAHUA WU €ro
npeaoxpaHuTenu.
Cropenu npegoxpaHuTenu.
e 3ameHWTe NpeaoxpaHnTenu.
Ecnu 3ameHa npegoxpaHuTenein npovsBoamnach
HefaBHO, 0OpaTMTECh B CEPBUCHYO CNyx0y Ans
npoBepKn cTeHaa.

e We N e

B

Mpu BKNOYEHUM cTeHAa NopaeTcsl 3BYKOBOW
CUrHan NpoAoIKUTENbHOCTLIO 1 ceKyHAaa.

1. Ownbka KoHdurypauum.

e Ob6paTtutechb B CEPBUCHYIO CryX0by.

MHpukaumsa gucnnes «3aMopoXeHa» unu

3abnokMpoBaHa.

1. BelnonHsgeTca nporpamMma B OXuAaHuwu
onpeneneHHoro AencTaus.

e 3aKOHYMTE TEKYLLYIO NMpOorpaMmy.

e BbIknounTe CTEHA.
Mogoxaute 20 ceKyHpA, BKNWOYUTE CTEHA.
MpogomkuTte pabory.

. MNMutaHne cTteHga npepsaHo.

e BbIkntounTe CTEHA.
Mopgoxaute 20 cekyHA, BKMAKYUTE CTEHA.
MpogomkuTte pabory.

e Ecnu aTta npobrnema npocxXoauT 4acTo, NpoBepkLTe
CuctemMy nmntaHuA. Ecnu nutaHue B nopdagke,
obpaTtuTecb B CEPBUCHYIO CryKOY.



Oplossen van problemen

7.0 Storingen verhelpen

Indien zich een probleem voordoet in het gebruik van
de balanceermachine, ga dan te werk zoals hieronder
aangegeven om het probleem op te lossen:

1. Probeer de laatst uitgevoerde fasen terug te halen.
Komen de uitgevoerde handelingen overeen met
hetgeen staat aangegeven in de handleiding? Werkt
de eenheid op normale wijze zoals aangegeven?

2. Controleer de eenheid aan de hand van de lijst in
dit hoofdstuk.

3. Neem contact op met uw vertegenwoordiger om
technische assistentie te vragen.

Dit hoofdstuk is als volgt ingedeeld:
Probleem

1. Mogelijke oorzaak 1

o Mogelijke oplossing(en)

2. Mogelijke oorzaak 2

¢ Mogelijke oplossing(en)

De eenheid start niet als hij wordt ingeschakeld.

1. De netschakelaar staat op OFF.

o Zet de netschakelaar op ON.

2. De stroomkabel is niet aangesloten.

e Sluit de stroomkabel aan op het stopcontact van

het voedingsnet.

Er is geen netvoeding.

e controleer de netvoeding en de zekeringen van het
stroomvoorzieningssysteem.

4. De zekering(en)van de eenheid is(zijn) doorgebrand.

e Vervang de zekering(en) van de eenheid.
Indien de zekeringen onlangs zijn vervangen, neem
dan contact op het de technische bijstand voor een
controle van de eenheid.

w

Bij het aanzetten is er een seconde lang een
akoestisch signaal hoorbaar.

1. Configuratiefout.

o Neem contact op met de technische assistentie.

De display lijkt vergrendeld en gaat niet verder.

1. Het is mogelijk dat de eenheid zich in een
programma bevindt en in afwachting is van een
bepaalde actie.

Beéindig het lopende programma.

Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, start hem opnieuw en zet de
werkzaamheden voort.

2. Hetis mogelijk dat de voeding is onderbroken.

e Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, start hem opnieuw en zet de
werkzaamheden voort.

e Als dit ongemak zich vaak voordoet, dient de
elektrische voeding gecontroleerd te worden. Neem
als alles in orde is contact op met de technische
assistentie.
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Pasmepbl, NMOoNy4YyeHHble C NMOMOLWbIO
M3MepUTEeNbHOro pbliyara, oTNU4YalwTCA OT
YyKa3aHHbIX Ha AUCKEe UMK LUMHE.

1. lMpaBunbHO N1 YCTaHOBNEH pblyar?

e Cwm. pasgen 5.3.1.

2. lNpoBepbTe paboTy pblvara, BBeAs pacCTosiHUe
BPYYHY!O.
CpaBHuTe CO LWKanow pelyara.
Ecnu 3HaveHns oTrmyaloTcs, nepexoanTe K MyHKTY
4,

3. lNpoBepbTe gMameTp B TOUKe 3amepa Ha ancke, rae
OH 6bIn M3mMepeH.

o Ecnu 3HaveHns otninyaloTces, nepexoanTe K NyHKTY
4,

4. Tpebyetca kannbpoBka.

e BbinonHuTe kanubpoBky.

Pe3yl1bTaTbl Ga.ﬂaHCVIpOBKVI He AOCTOBEpPHbLI.

. HenpaBunnbHO BbINONHEH MOHTaX CTeHAa.

e Y0enuTech, YTO CTEHA CTOUT TONMbKO Ha CBOUX 3
onopax.

e YbGeauTtecb, YTO Mon He nepepaet Bubpaumio,
Hanpr“Mep OT Npoe3XatoLwnx PSLAoM rpy30BUKOB.

2. HenpaBwurnbHas ycTaHoBKa koreca.

e [lpoBepbTe ModT CTYNULbI, KOHYCOB M aaanTepoB.
YcTaHoBUTE COOTBETCTBYHOLLME PaCMOpHble KombLia
AN ycTpaHeHus ntogra.

e BbinonHuTe KanMbpoBKy.

3. OnekTpoHuKa HeucnpasHa.

o Obpartutechb B CyX0y TEXHNUYECKOW NOAAEPKKN.

MocTosiHHO roput MHAUKaToOp peXxnumMma Ha gucnree.

1. lNMpoBan MOLWHOCTK.
e BbIknounTe cTeHA.
MopoxauTte 20 cekyHA, BKAOYMTE CTEHA,.

e (OOpaTtutechb B cry>0y TEXHNYECKON NOAOEPKKN.
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De ingevoerde waarden van de meetarm verschillen

van de afmetingen van het wiel zoals aangegeven
op de velg of de band.

. Is de meetarm correct geplaatst?

Raadpleeg Hoofdstuk 5.3.1.

Controleer de offsetwaarden bij de meetarm door
de waarde handmatig in te voeren.

Bekijk de schaal op de meter.

Ga als ze niet overeenkomen naar Fase 4.
Controleer de diameter op het punt van de velg
waar de diameter gemeten is.

Ga als ze niet overeenkomen naar fase 4.

Er moet geijkt worden.

Laat de meetarm ijken.

De waarden van de uitbalancering zijn niet

betrouwbaar.

1. De balanceermachine is niet correct geinstalleerd.

Controleer of de eenheid alleen op zijn drie pootjes
steunt.

Controleer dat de vloer geen schokken aan de
eenheid overdraagt, bijvoorbeeld bij de doorgang
van vrachtwagens.

2. Het wiel is niet correct gemonteerd.

e (we e

Controleer de speling van de eindas, de kegels en
de adapters.

Hef de speling op met behulp van de juiste ringen.
IJk de meeteenheid.

De elektriciteitsinrichting kan defect zijn.

Neem contact op met de technische assistentie.

De video toont in vaste modus een modus of een
indicatie.

1.

Kan te maken hebben met het wegvallen van de
spanning.

Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden en zet de eenheid weer aan.
Neem contact op met de technische assistentie.

103



7-1

104

7.1 Coo0OLeHuna cuctemsl

BanaHCcUpOBOYHbIN CTEHA MOXKET BblaaBaTb COOBLLEHMS

B MOMOLLb orepaTopy. ATO MOryT ObITb COOOLLEHNS 00

owmnbke (E-kogbl), npegynpexneHusa (H-kogbl) nnu

coobLeHns o npobnemax ¢ obopynoBaHnem (X-kogpl).

[daHHble KoObl OMUCbIBAOTCS B MOCAeAyLWmMX

pasgenax.

Mpwn nosiBneHumn koga (Hanpumep, H 33 - Puc. 7-1):

e 3anuwiunTe ero.

e OCMOTpMTE OnucaHue kopa B crnncke. Ecnu kog
He HandeH, CBSXXMTEChb C CEPBUCHON CIy00M.

e BbINOMHWTE NPUBEAEHHbIE HUXKE YKasaHus.

BaxHoe npumeyvaHue:
Mpu nosiBNeHuMn Koda, He yKasaHHOro B AaHHOM
pasgene, 06paTUTECh B CEPBUCHYHO CIyXOY.

7.1.1 E-koab! | H-koabl

E2
3alUTHBIA KOXKYX HE 3aKpbIT.

E3
M3amepuTernbHbIn pblvar Ans U3MepeHusi paccTosiHUS
n AnameTpa HaxoaMTCs HE B UCXO4HOM MOSTOXKEHMWMN.

E5

OnanasoH komneHcaumn npesbiweH (M30bITOYHbIN

ancbanaHc 3aXXMMHbIX NpMcnocobneHni).

HaxmuTe knasuwy STOP.

e [lpoBepbTe 3aXWUMHble npucnocobneHnsa um

NMOBTOPUTE LMK KOMMNEHCaL MK,

E6

He ycTtaHoBneH kanMbpoBOYHbIV Ipy3 A5is onepauuu

KanubpoBsku.

HaxmuTe knasuwy STOP.

[MoBTOpUTE ONEpauMIO.

E8

[MonoxeHne HUNNens He onpegeneHo (coobLleHne

NOSIBMSIETCS TONbKO MPW BbINOMHEHWUW NPOrpamm

ONTUMU3aLUN U MUHUMKU3ALMK). YCTaHOBUTE

HUMNenb CBepXy, NepPneHAnKyNApHO rmaBHOMY Bany,

HaxmuTe knasuwy F1.

E9

Mpouenypa onTMMM3aumMn / MUHUMU3aL MK BbIMOSNHEHA

HEKOPPEKTHO.

1. Koneco He ObiN0 TOYHO OTUEHTPUPOBAHO Ha
3aXMMHOM NpMCNocobneHnn Bo BPEMS MUHUMYM
OOHOrO UMKna.

2. WnHa He Gbina OTUEHTPMpOBaHa Ha Aucke BO
BpeMS MUHMMYM OAHOTO LMKNa.

3. MNonoxeHne HUNNens He GblIO yCTAHOBIIEHO
NpPaBUIIbHO MUHMMYM OOWH Pa3.

4. Vicnonb3oBaHa HeBepHas KOHTPOSibHas MeTka
(oovHapHas unv ABONHAas) NPU MNOAFOHKE LUMHBI.

5. CwmeLlLeHme Koreca Ha 3aXKMMHOM NPUCIOCOBeHnn
BO BPEMS LMKINa U3MepeHus (peskuin 3amnyck nnm
TOPMOXEHME).

6. Pasmepbl koneca yCTaHOBMNEHbl HENpPaBWIbHO.
[MoBTOpPUTE ONTMMM3ALMIO.
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71  Systeemmeldingen

De balanceermachine is in staat om aan de operator
berichten te verzenden met betrekking tot fouten (codes
E), waarschuwingen (codes H) of hardwareproblemen
(codes X). De codes worden in de volgende hoofdstukken
beschreven.

Wanneer er een code wordt weergegeven (bijv. H 33
- Afb. 7-1):

e De code noteren.

e Controleren in de onderstaande lijst.

e Voer de aangegeven handelingen uit.

Belangrijk:

Indien de code niet in de lijst vermeld staat, neem dan
contact op met de technische bijstand.

7.1.1 Code E/Code H

E2
De wielafscherming is niet gesloten.

E3
De meetarm voor offset en diameter is niet in de
ruststand.

E5

Het bereik voor de compensatie is overschreden
(overmatige onbalans van de kleminrichting).

Druk op de toets STOP.

e Controleer de kleminrichting en herhaal de
compensatie.

E6

Tijdens de fase voor herkalibratie is het kalibratiegewicht niet
vastgeschroefd.

Druk op de toets STOP.

Herhaal de herkalibratie.

E8

De positie van het ventiel is niet aangegeven (het bericht
wordt alleen getoond in het programma optimalisatie/
minimalisering van het gewicht).

e Breng het ventiel naar de exact loodrechte positie ten
opzichte van de hoofdas en druk op de toets F1.

E9

De optimalisatie/minimalisering is niet correct uitgevoerd.

1. Het wiel is niet exact gecentreerd op het
verankeringselement tijdens ten minste één cyclus.

2. Deband s niet correct gecentreerd op de velg tijldens
ten minste één cyclus.

3. De positie van het ventiel is ten minste één keer
verkeerd ingevoerd en verworven.

4. Voorderotatie van de band is een verkeerde markering
gebruikt (enkel of dubbel) als referentiepunt.

5. Het wiel heeft zich tijdens een meetcyclus op het
verankeringselement verplaatst (mogelijk als gevolg
van de start- of remimpuls).

6. Er zijn onjuiste wielafmetingen ingevoerd.

Herhaal de optimalisatie.
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E14

He 3admkcupoBaHa cuctema Power Clamp.

Linkn namepeHus HayaT npuv HenpasUNbHO
3aMKCUPOBAHHOM 3aXXMMHOM MPUCNOCOBNEHNN.

e PaszoxmMuTe Koreco 1 3adomKCnpymnTe ero npaBurbHO.

E15

BennunHa kanvbpoBKM HaxoaAuTCs 3a npegenamu
gonycka.

MonyyeHHble BO BpeMs KannbpoBKM 3HaYEHWS BbIXOAAT
3a YCTaHOBIEHHbIe Npeaernbl. 3TO COOBLLEHNE CIYXUT
TOMbKO ANg npegynpexaeHns.

Mcnonb3ynte opurnHanbHble 3aXWUMHble
NpUCnocobneHns, BXOAsLWME B KOMMMEKT NOCTaBKu
cTeHAa, unu BoinonHuTe 6as3oByto KanubpoBky (C
NMOMOLLbIO CEPBUCHON CIyXObl).

E16

Bo Bpems nepBoro uukia kanndpoBKM KanmbpoBOYHbIN
rpy3 6bin ycTaHoBMEH Mo owwmnbke.

CHuMUTE KannBpOBOYHbLIN FPY3 N HAXMUTE KraBuLLy
START.

E17

[Mpockanb3biBaHMe Koleca Ha 3aXWMHOM
npuUcnocobneHnu.

3axuMHas ravka He 3aTsiHyTa AOMKHbIM 0Bpasom,
yCKOPEHMe BpallleHWsi TMaBHOro Bana npoucxoauT
CINULLKOM BbICTPO. OTO MPUBOAMUT K OCTAHOBKE CTEHAA.
3aTsHuTe ranky Tyro u, B OTAeNbHbIX Cyyasx, JomnbLue
yaepxuBante knasuwy START HaxaTon.

E83

Ha pesynbratbl n3amepeHns NOBNUANN BHELLUHUE
hakTopbl (Hanpumep, cunbHasa Bubpauus). Onepaums
npepbiBaeTcs.

[MoBTOpUTE LMKIT U3MEPEHUS.

E88

YacTtoTta BpaLleHunda rmaBHOro Barna rnpesbillaeT
nonyctmmoe 3Ha4deHue.

E92

Pblbyar ons msmMepeHns pacctosHus v anameTtpa
HeuncrnpaBseH.

O6paTtuTech B CEPBUCHYIO CryxOy.

B cnyuyae HencnpaBHOCTU pblyara pasmepbl gucka
N paccTosiHNE MOXHO yCTaHaBnMBaTb C MOMOLLbIO
KnaBuLL MEHIO U MOBOPOTOM Koreca (¥ 5.5).

E500

E501
E502
E503

E504
HewncnpaBHOCTb NasepHoro ykasatens
e O6partnTechb B CEPBUCHYHO CNYXOYy.
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E14

De inrichting power clamp is niet vastgekoppeld.

Eris een meetcyclus gestart in aanwezigheid van een

niet correct vastgekoppelde inrichting.

o Het wiel loskoppelen en vervolgens weer correct
vergrendelen.

E15

De correctiefactor van de herkalibratie valt niet binnen
het verwachte bereik.

Tijdens de herkalibratie zijn fouten waargenomen
die hoger of lager zijn dan de vooraf ingestelde
kalibratiewaarden. Dit bericht is slechts een
waarschuwing.

Gebruik de met de machine geleverde kleminrichting
of voer de basiskalibratie uit (service).

E16

Tijdens de door de operator uitgevoerde herkalibratie
is het kalibratiegewicht reeds tijdens de eerste
meetcyclus onjuist vastgeschroefd.

Schroef het kalibratiegewicht los en druk op de toets
START.

E17

Het wiel slipt op de kleminrichting.

De borgmoer is niet voldoende aangescherpt; de
hoofdas accelereert te snel. De machine schakelt uit.
Scherp de borgmoer van het wiel aan en druk in
bijzondere gevallen langer op de toets START.

E83

Tijdens een meetcyclus zijn de gemeten waarden
onbruikbaar gemaakt door externe impulsen (bijv.
schokken) en is de meetcyclus onderbroken.

De meting herhalen.

E88
Het toerental van de hoofdas is groter dan het
veiligheidsbereik.

E92

De meetarm voor offset en diameter is defect.

Neem contact op het de technische bijstand.

Zolang als de meetarm defect is, moeten de
offsetwaarden en de afmetingen van de velg met
behulp van de toetsen van het menu en door het wiel

te draaien ingevoerd worden (¥~ 5.5).

E500
E501
E502
E503
E504

Storing laseraanwijzer
e Bel de technische dienst.
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HO
MnaBHOCTb x0da korieca He MOXET ObiTb ynydlleHa
onTyMM3aume GanaHCMpPOBKU.

H1
[anbHenwasa onTuMmn3aumnss He pekoMeHOyeTcs, HO
BO3MOXHa.

H2

PekomeHayeTcs BbINONHWUTL NpoLeaypy MUHUMU3ALMN,
AanbHevwas onTumMmnsaums 6anaHcUpoBKY yrydLIEeHn
He npuHecerT.

H22

DyHKUMA paskMma 3aXUMHOro npucnocobneHus
OTKIoYeHa.

3axnmMHoe npucrnocobneHne ycTaHOBNEHO Ha
BanaHcMpoBOYHOM CTEHAE, IAe OHO yAepXMBaeTcs Ha
Bary C NOMOLLbIO COEAVHUTENBHON TAMM (Hanpumep,
USV unun SCA); cnyvanHbln pa3axmmMm MOXET NPpUBECTU
K NOBPEXOEHUIO COeANHUTENBHON TATN.

H33
Cucrema SONAR He paboTaer.

H26

Peskoe nepemMeLlleHne pbliyara.

BepHVITe pbidar B UCXO0OQHOE MOJI0XEHNE N NOBTOPUTE
onepauunto Tak, 4YTOObI pbiHar nepemellancd K Mecty
YCTaHOBKM Ipy3a Oornee nnaeHO.

H28

CnuwkomMm megneHHoe nepemMeLlleHne pbolyara.
BepHMTe pbldar B ICXO0OQHOE NOJsioXeHne n noBTopute
onepauyunto, NOBTOPHO nepemMecTuB pbldar K MecTy
YCTaHOBKM rpyaa.

H80

PyHKUNA nepekanmbpoBKM He HacTpoeHa.
B pesynbraTe, OHa He MOXeT ObiTb BbINOMHEHA
onepaTopom.

Haxmute knasuwy STOP, 4ytobbl yoanuts coobLieHue.
O6paTtuTechb B CEpPBUCHYIO CryXBy Ans Kannbposku
cTeHda.

H82

CamopguarHocTurka npepBaHa (HanpymMep, NOBOPOTOM
Koreca).

3anycTuTe cTaHoK, CTapasicb He TporaTb CTeHN

[0 Tex nop, noka He NosIBUTCS yBeJOMIIEHUNE O

3aBepleHnn caMmoanarHoCTukn.
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HO
De stilheid van het wiel kan niet verbeterd worden door
het uitvoeren van de optimalisatie.

H1
Verdere optimalisatie wordt niet aanbevolen, maar is
mogelijk.

H2
Minimalisering van het aanbevolen gewicht, terwijl
verdere optimalisatie niet tot verdere verbetering leidt.

H22

De ontgrendeling met het pedaal is niet mogelijk.

De machine is uitgerust met een kleminrichting die
gemonteerd wordt met behulp van een spankop (bijv.
USV of SCA); een ongewenste ontgrendeling zou de
spaninrichting kunnen beschadigen.

H26

De meetarm is te snel verplaatst.

Breng de meetarm terug naar de uitgangspositie en
verplaats hem langzaam opnieuw naar de positie voor
de toepassing van het gewicht.

H28

De meetarm is te langzaam verplaatst.

Breng de meetarm terug naar de uitgangspositie
en verplaats hem opnieuw naar de positie voor de
toepassing van het gewicht.

H33
Mislukte werking SONAR.

H80

Herijking is niet aangegeven, dus kan niet door worden
uitgevoerd door de operator.

Druk op de toets STOP om het bericht te annuleren.
Neem contact op met de technische assistentie om de
eenheid te laten ijken.

H82

Probleem tijden de zelftest (bijvoorbeeld door aan het
wiel te draaien).

Start de machine opnieuw en let er dan op de een-
heid niet aan te raken voordat het bericht verschijnt
dat de zelfdiagnose is uitgevoerd.
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H90

Cnuwkom AnuTenbHOe YyCKOPEHMe Komeca wunwu
TOPMOXeHMe (nocne Lmkna namepeHus).

Ecnun rmaBHbI Ban He pa3BmBaeT Heobxoonmow
ckopocTu, ybeauTtechb, YTO TOPMO3 HE 3a4eNCTBOBaH,
M YTO Macca Koreca He MpeBbllaeT AOMYyCTUMOe
3HayveHue. B aTtom cnyyae:

OTnyctuTe TOpMO3.

MpoBepbTe, cBO6OAHO NKU BpallaeTca Ban ¢
YCT@HOBIEHHbIM Ha HEM KOECOM.

[MoBepHUTE KONECO BPYYHYK U HaXMUTe KraBuLly
START.

Ecnn owunbka He ycTpaHsaeTcsa, obpaTutech B
CEPBUCHYIO CryxX0by.

H91

I3MeHeHMe CKOpOCTM BO BPEMS LiMKI1a U3MEPEHNS.
BoamoxHO, 3agencTBOBaH TOPMO3.

OTnyctnTe TOPMO3.

MpoBepbTe, cBOOOAHO N BpallaeTcs Ban ¢
YCTaHOBIEHHBIM Ha HEM KOJTECOM.

[NoBTOpPUTE LMK,

7.2 NocnenpopaxHoe
ob6cnyXxuBaHue

Ceskutecb ¢ areHToM B Bawuem pernoHe.

Ha cainTe koMnaHuv npeacrtaBneHa nHgopmaums no
nocrnenpoaaXxHoOMy 06Cny>K1BaHUo BO BCEM MUPE:

http://sbs.snapon.com/support
Hotline (International) +49 8634 622-8996

http://www.snapon-equipment.eu
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
- Snap-on Equipment Germany -
- Konrad-Zuse-StraRe,1 D-84579 Unterneukirchen -
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H90

Het wiel wordt te langzaam versneld of te langzaam
afgeremd na een meting. Als de hoofdas niet de
benodigde aantal toeren bereikt dient gecontroleerd
te worden of de rem gebruikt is of dat het wiel teveel
massa heeft. In dit geval:

De rem loslaten.

Controleren of de as vrij draait met het wiel gemonteerd.
Draai het wiel handmatig en druk vervolgens op de
toets START.

Als het niet mogelijk is het probleem op deze manier op
te lossen kunt u contact opnemen met de technische
dienst.

H91

Schommeling in het aantal toeren tijdens het meten.
Het is mogelijk dat de rem is ingeschakeld.

De rem loslaten.

Controleren of de as vrij draait met het wiel gemonteerd.
De meting herhalen.

7.2 Technische assistentie aan
klanten

Neem contact op met uw eigen vertegenwoordiger.

De internetsite geeft informatie met betrekking tot de
technische assistentie voor klanten in verschillende
landen:

http://sbs.snapon.com/support
Hotline (International) +49 8634 622-8996

http://www.snapon-equipment.eu
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
- Snap-on Equipment Germany -
- Konrad-Zuse-StralRe,1 D-84579 Unterneukirchen -

http://sbs.snapon.com/support
Hotline (International) +49 8634 622-8996

http://www.snapon-equipment.eu
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
- Snap-on Equipment Germany -

- Konrad-Zuse-Strafte,1 D-84579 Unterneukirchen -
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7.3 N3meHeHUe pexXumoB paboThbl
cTeHAaa

Mpu HopmarnbHOM paboTe cTeHAa HET HEOBXOANMOCTH
B CMEHEe pexumoB paboTbl U UX COCTOSHUNA,
onpegeneHHbix 3aBogom-usrotosutenem. OgHako, B
OTAENbHBIX CIyYasx UNn, eCrv 3Toro TPedYHOT YCroBUs
paboTbl, MOXXHO BOCMONb30BaTLCHA CneumnanbHbIMy
Kogamm.

BxoaHble AaHHbIEe U MOKa3aHWUA NPU U3MEHEHUN
pexuma pabotbl (Puc. 7-2 — B kKayecTBe npumepa
npusoguTca kog C14)

e Haxmute knasuwy ,HACTPOMNKW” (3, Puc. 6-1).
Ha akpaHe nosisutcs kog C 14.

e BpaullaiitTe Koneco Ans yCTaHOBKWU Tpebyemoro
koda Ha aucrree.

CoctosiHne C-koga otobpasutca Ha agucnnee. [ns
HEKOTOPbIX KOAOB MOXHO YCTaHOBUTb 3afaHHOe
3HayeHue.

e BhinonHuTte npegnoXeHHble USMEeHEHUA.

e Haxmwute knasuwy OK (23, Puc. 7-2) aong
YCTaHOBKW 3HAYeHWS.

Bo3sBpat Kk HopmanbHOMY pexumMy paGoTbi:

e Haxmute knasumwy ESC (oTmeHa).

Mo 3aBepweHuMn BBOAA pexumma paboTbl OH
COXpaHseTcs B MamMaT OO Tex mnop, noka He Gyget
OTKIIOYEHO NUTaHWe cTeHda Ui BBEAEHbl HOBblE
OaHHble.

VI3MeHEHHbIN pexxum paboTbl MOXET OblTb COXpaHeH
B MOCTOSIHHOM NamaATK ¢ noMoLbio koga C10. Takum
obpas3om, nocrie BbIKMIOYEHUS CTEHAA HACTPOMKM
pexvma He OyayT MoTepsiHbl, U NpY NOCNERYHLLMX
BKITIOYEHUsIX cTeHa Oyaet paboTtatb B 3TOM pexunmMe
00 Tex Nnop, Noka ero He N3MeHNAT BHOBb. /I3MeHeHHbIe,
HO He COXpaHEeHHbIE B MOCTOSIHHOM NaMATN HACTPOWKMN
cOpacbIBalOTCs Ha NPEXHNE 3HAYEHUS NMPU OTKITHOHEHUN
cTeHaa.

MpumeyaHue:

Kog C4 Henb3si CoOXpaHWUTb B MOCTOSIHHOM
namsiTu.

Bo3MOXHble M3MEHEHMSA KOOOB U Heobxoaumble
MncxoaHble JaHHbIE OMNMUCBLIBAKTCA HUXE.
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7.3 Wijziging van de operationele
modus

Voor een normale werking van de balanceermachine
is het niet nodig om de in de fabriek geprogrammeerde
operationele modi en de betreffende statussen
te wijzigen. In bijzondere gevallen of in geval van
behoeften van de werkplaats is het mogelijk enige
operationele modi en statussen te wijzigen door het
invoeren van de specifieke codes.

Instellingen en aanwijzingen bij het wijzigen van
de operationele modus (Afb. 7-2 - voorbeeld code
C14)

e Druk drie keer achter elkaar op de toets
“INSTELLINGEN" (3, Afb. 6-1).

De code C 14 verschijnt.
e Draai het wiel tot de gewenste code getoond wordt.

Het display toont de letter C met het gewenste nummer.
Met bepaalde codes is het ook mogelijk waarden in
te stellen.

e Pas de eventuele wijzigingen toe.

e Druk op de toets OK (23, Afb. 7-2) om de waarde
in te stellen.

Om de werkzaamheden te hervatten:
° Druk op de toets ESC.

De wijziging van de operationele modus is op deze
wijze uitgevoerd en blijft opgeslagen tot aan een
volgende instelling of tot de machine door middel van
de hoofdschakelaar uitgeschakeld wordt.

De op deze manier gewijzigde operationele modi
kunnen permanent worden opgeslagen door de code
C10in te stellen. Indien de instellingen gewijzigd worden
maar niet opgeslagen worden in het permanente
geheugen, worden bij een nieuwe start van de machine
de eerdere waarden gereset.

Waarschuwing:
De code C4 kan niet in het permanente
geheugen worden opgeslagen.

Hieronder worden de mogelijke codes voor wijziging
en de betreffende combinaties van toetsen voor hun
invoering weergegeven.
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Kop CO

YcTaHOBKa pexXuMMoB paboTbl, HACTPOEHHbIX
3aBogoM-usrorosutenem (¢ 5.2.2)

0* = He BbLINOMHATL HUKaKUX OENCTBUN
1= YCTaHOBUTb 3HAYEHUA MO YMOMYaHMIo
(kpaTko MokasaHO TONbKO cocTosiHNE 1)

Mocne noaTBepxaeHua Haxatuem knasuwn OK
BblIBPaHHbIN peXxnM paboTbl MOXET OblTb COXpaHEH B
noctosiHHon namatn (C10).

Kog C1

OnpepgeneHune rpagauMum U3MEeHEHUSA BENUYUHDI
aucbananca 1 unm 5. (0,05 nnu 0,25 yHuuK)

0* = Mpagaumsa 5 r (0,25 yHumK)
1= Mpagaumsa 11 (0,05 yHUMK)

Mocne nopgTBepxaeHus Haxatnem knasuwmn OK
BblOpPaHHbIV peXxrM paboTbl MOXET ObITb COXPaHEeH B
noctosiHHon namatu (C10).

Kop C2

Bbi6op npeaenbLHOro 3Ha4YeHUsi He BbIBOOUMbIX Ha
Aucnnen HesHaunTernbHbIX NOKa3aHUM gucbanaHca

0* = DyHKUMA OTKITHOYEHA
1= PyHKUMS BKITHOYEHA

Mocne noatBepxaeHnsa Haxatnem knasuwum OK
BblOpaHHbIV pexxum paboTbl MOXET OblTb COXPaHEH B
noctosiHHon namsaTn (C10).

Kog C3

YcTaHOBKa eAUHUL M3MepeHUs] BeNUYUHbI
Auc6anaHca (rpaMMbl NN YHLMW) MPU BKITIOYEHUU
cTeHaa

0* = NokasaHuna B rpammax
1= lMokasaHna B yHUMSAX

Mocne noaTBepxaeHua Haxatuem knasuwn OK
BblIBPaHHbIN peXxrm paboTbl MOXET OblTb COXPaHEH B
noctosiHHon namsatn (C10).

Kop C4

AneKTpnyeckas KomMneHcauuss BO3MOXHOro
ocTaTo4yHoOro gucbanaHca B 3aXMMHOM
npucnoco6nexun

BblcokoTO4YHOE U3MepeHne (gaHHbIN pabounn pexmm
He MOXeT ObITb COXpaHeH B MOCTOSIHHON NaMATH).

Mpu cMeHe 3aXXMMHOT0 NPUCMOCOBNEHNst KOMNeHcaL NS
OOImkHa ObITb aHHYNMpPOBaHa 1 BbINOITHEHA NMOBTOPHO.

* = Pexum, HaCTpoeHHbIVI 3aBOOM-U3roTtoBUTENEM
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Code CO

Instelling van de in de fabriek vooraf ingestelde
operationele modi (¥ 5.2.2).

0*= Geen actie

1= Standaardwaarden instellen
(de status 1 wordt gedurende korte tijd
getoond)

Deze operationele modus kan, na de bevestiging met
OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C1

Selectie van de definitie voor de aanduiding van
de waarden van onbalans met stappen van 1 of 5
gram of van 0,05 of 0,25 oz

0* = Stijgingen met definitie van 5 g (0.25 0z)
1" = Stijgingen met definitie van 1 g (0.05 oz)
Deze operationele modus kan, na de bevestiging met

OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C2

Selectie van de onderdrukking van de kleine
waarden van onbalans

0= Onderdrukking gedeactiveerd
1= Onderdrukking geactiveerd
Deze operationele modus kan, na de bevestiging met

OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C3

Kiezen van de indicatie van de onbalansen, in
grammen of ounces, die actief zijn bij het starten
van de machine.

0* = Indicatie in grammen
1* = Indicatie in ounces

Deze operationele modus kan, na de bevestiging met
OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C4

Compensatie van de resterende onbalans, mogelijk
aanwezig in de kleminrichting

* = Fabrieksinstelling
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yCcTaHoBUTE cocTosaHne «0x».
KomneHcaumnsa oTMeHsieTcst npu KanubpoBke unm
NMOBTOPHOW PEeryrnMpoBKe CTeHAa, ONTUMMU3aumm Unm
OTKNIOYEHUM NUTaHUA F 6.1.

Kop C5

TopmoxkeHue Korneca nNpyv NOAHATUM 3aLUTHOTO
KOXXyXa BO BPeMS U3MepPUTENbHOrO LiMKna

0= TopMOXXeHUEe OTKITHYEHO

KOJNNECO MPOOOJIKAET BPALIATBCA TPU
NOOHATOM KOXYXE.

YBEAUTECH, YTO KONECO HE 3ABIIOKMPOBAHO
MHCTPYMEHTOM WM NMNOAOBHbLIMN
MPEOMETAMMW.

NCMNONBb3YNUTE 3ALNTHBIE OYKMN U NNOTHO
MPUNETAKOLLYIO OOEXAY.

1* = TopmoxeHune

Nocne noaTBepXxaeHUa HaxaTuem knasuwn OK
BblOpaHHbIV pexxmMM paboTbl MOXET ObITb COXpaHEeH B
noctosiHHon namsatn (C10).

Kop C6

KonunyectBo 060pOoTOB Ha LMK namepeHus. MoxHo
YyCTaHOBUTb OT 5 go 25 ob6opoToB, 3aBoAcCKasi
ycTaHoBKa - 10 060pOTOB Ha LUK U3MepeHust *

MpumeyaHue

YMeHbLUEeHNe KonmyecTBa 060pOTOB MPUBOAMT K
CHWDKEHUIO TOYHOCTUN M3MepeHUs. BbiOpaHHbI pexnm
paboTbl MOXET ObITb COXPAHEH B MOCTOSIHHOM MaMSATH.

Mocne noaTBepxaeHnsa Haxatnem knasuwmy OK
BblOpaHHbIV pexxuM paboTbl MOXET ObITb COXpaHeH B
noctosiHHon namsaTn (C10).

Kog C8

Bbi6op npenenbHOro (NoporoBoro) 3aHavyeHus
He BbIBOAUMbIX Ha AUCNSIeM He3HaYUTesNbHbIX
nokasaHum gucbanaHca B rpaMmmax UnuM yHLUSAX.
EavHuua namepeHus (rpaMmm unu yHUus) 3aBUCUT
OT HACTpPOEK, BbINOMHEHHbIX NpX nomowu koga C3.

Mpammbil:

Onana3zoH ot 3.50 00 20.0r

3aBoackas HacTpovika 3.5 1

Npenen He BbIBOAMMbIX Ha AWUCNNEN NOKa3aHWUW,
Hanpumep 3.50 r

Bbibepute gpyroe npegensHoe 3Ha4YeHne, Hanpumep
550r

° Haxvmunte OK

* = Pexum, HaCTpoeHHbIVI 3aBOOM-U3roTtoBUTENEM



Gebruikerscodes

Meting met hoge nauwkeurigheid (deze operationele
modus kan niet worden overgedragen in het
permanente geheugen).

ledere keer als de bevestigingsinrichting wordr
vervangen moet de compensatie worden gewist of
worden herhaald met de nieuw gemonteerde inrichting.
Door de bedrijfsstatus op 0 te resetten, wordt
de compensatie van de bevestigingsinrichting
geannuleerd.

De compensatie wordt ook geannuleerd als gevolg
van de kalibratie of herkalibratie van de machine, een
optimalisatie van de onbalans of wanneer de machine
uitgeschakeld wordt=" 6.1.

Code C5

Stopzetten van het wiel wanneer de beschermende
carter tijdens de meetcyclus geopend is

0= Stopzetten gedeactiveerd

HET WIEL DRAAIT WANNEER DE BESCHERMENDE
CARTER GEOPEND IS.

ZORGERVOORDATHETWIELTIJDENS DEROTATIE
NIET GEREMD WORDT DOOR WERKTUIGEN OF
VREEMDE VOORWERPEN.

DRAAG EEN BESCHERMENDE BRIL EN STRAK OP
HET LICHAAM AANSLUTENDE KLEDING.

1* = Stopzetten geactiveerd

Deze operationele modus kan, na de bevestiging met
OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C6

Toerental voor de meetcyclus - mogelijk van 5 tot
25 toeren, vooraf ingesteld in de fabriek op 10*

Let op:
Het verminderen van het toerental van de meetcyclus zal
een verminderde precisie van de meting veroorzaken.

Deze operationele modus kan, na de bevestiging met
OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C8

Kies de drempelwaarde voor de onderdrukking
van kleine onbalansen in grammen of ounces. De
meeteenheid is afhankelijk van de instelling van
de code C3.

Meeteenheid in grammen:
* = Fabrieksinstelling

117



7-3

118

YHuuum:

HwnanasoH ot 0.25 go 2.00 yHumm

3aBogckas HacTpovika 0.25 yHumm

Npenen He BbIBOAWMBLIX Ha AUCNNEN NOKa3aHuu,
Hanpumep 0.25 yHumm

BbibepuTte gpyroe npegensHoe 3HadeHue, Hanpumep
0.50 yHumK

Nocne noaTBep)xaeHua HaxaTmem knasuwn OK
BblOpaHHbI pexxmMM paboTbl MOXKET ObITb COXPaHeH B
noctosiHHon namatu (C10).

Kop C10

CoxpaHeHue BbiOpaHHOro pexuma paboTbl B
NOCTOSAAHHOM NaMATU

[ns coxpaHeHUss JaHHOW ycTaHOBKWM CHavana
N3MEHUTE ee COCTOsIHME (Hanpumep, akTUBUPYITE U
OTKM4YMTE), @ 3aTeM mcnonbaynTte kog C10, 4yToObl
COXPaHUTb B MOCTOSIHHOW NamsATK (He AOCTYMNHO Ans

koga C4).
0* = He coxpaHsaTb
1= CoxpaHsiTb B MOCTOSIHHOW NaMsiTU

Ons COXpaHeHund Bbl6paHHOI'O pexnma B NOCTOSIHHOM
NnamMAaTn

° Haxvunte OK.

- MpuHATME BbLIGPAHHOIO pexuma NoATBepKaaeTcs
TPexKpaTHbIM 3BYKOBbIM CUrHasoM.

Kog C11

MonoXxeHne OCTaHOBKM rMaBHOro Bana
Mo3numMoHMpyOLWNA TOPMO3 OCTaHaBnMBaeT
rmaBHbIA Ban BOMM3M MOMOXEHUST KOPPEKUMM MYyTEM
NyNbCUPYIOLLIErO TOPMOXKEHMS.

Mo31UMOHUPYOLLMIA TOPMO3 NPUBOAUTCS B AENCTBUE
nocne BKIIOYEHUSI CTeHAA U BbINOMHEHUSA LuKNa
n3mepeHusi, Npu obHapyxeHun gucbanaHca 6onblue
NpeaenbHOro 3Ha4YeHus:

o Bbibepute kog C11

° BbibepuTe ogHy 13 cregyowmx onumi:

0 = lNo3nuMoHMpYyOLWNA TOPMO3 NOCHe uukna
n3mepeHusi He cpabaTbiBaeT.

1*= MNO3NUNOHNPYOLWMA TOPMO3 Nocne uukna
n3mepeHns cpabaTbiBaeT ANg NeBON NIIOCKOCTMU.

2 = lMo3uumoHupyWwmMn TOpMO3 Nocrne uukna
n3mepeHus cpabaTbiBaeT ANd NpaBowv MIOCKOCTH.

MpuMeyaHue: BbiGpaHHbI peXxuM ycTaHaBNMBAETCS,
KaK NMOCTOSIHHBbINA.

Kog C12
BbiBOA KONM4YecTBa LUKNOB U3MepeHUs

Mpumep: BeinonHeHo 222,219 uukna namepeHuns

(Pwuc. 7-3).

MOXHO BbIBECTU Ha AUCNNEN CNeayLWwmne CHETYNKN:

1 = OO6lee KONNYECTBO BbIMOMHEHHbIX LIMKIOB
n3MmepeHnsi

* = Pexum, HaCTpoeHHbIVI 3aBOOM-U3roTtoBUTENEM



Gebruikerscodes

Waardebereik van 3,50 tot 20,0 gram

De in de fabriek vooraf ingestelde waarde is 3,5 gram
Toont drempelwaarde, bijv.: 3,50 gram

Selectie van een andere drempelwaarde, bijv.: 5,50
gram

° Druk op OK.

Meeteenheid in ounces:

Veld waarde van 0,25 tot 2,00 ounce

De in de fabriek vooraf ingestelde waarde is 0,25 ounce
Toont drempelwaarde, bijv.: 0,25 ounce

Selectie van een andere drempelwaarde, bijv.: 0,50
ounce

Deze operationele modus kan, na de bevestiging met
OK, worden opgeslagen in het permanente geheugen
(C10).

Code C10

Het opslaan van een operationele modus in het
permanente geheugen

Indien een operationele modus moet worden
opgeslagen in het permanente geheugen, moet
eerst zijn status gewijzigd worden, bijv. activering
of deactivering, om vervolgens met de code C10 te
worden overgedragen naar het permanente geheugen
(niet van toepassing op C4).

0* = Geen opslag

1= De gegevens worden in het permanente
geheugen opgeslagen.

Voor de opslag in het permanente geheugen.
° Druk op OK.

- Een drietonig geluidssignaal bevestigt de acceptatie.
Code C11
Aanslagpositie van de hoofdas

De rem voor de positionering stopt de hoofdas in de
nabijheid van de positie voor de correctie en activeert
een pulserende actie.

De positioneringsrem is actief na het starten en na
uitvoering van een meting waarbij zich een onbalans
groter dan de drempelwaarde heeft voorgedaan:

¢ Kies code C11

e Selecteer één van de volgende opties:

0= Geen positioneringsrem na het meten
1*=Positioneringsrem voor het linkervlak na het meten.

2*=Positioneringsrem voor het rechtervlak na het
meten.

* = Fabrieksinstelling
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2 = Konm4yecTBO LMKIOB, B KOTOPbIX
DanaHcupoBka Obina BbIMNOMTHEHA YCMNELIHO
(nHamkaTop OK)

3 = KonmyecTBO LMKIIOB ONTUMM3ALIUN UK
MUHUMU3ELUN

4 = KonunyecTtBo LUKIOB U3MEPEHNS B CEPBUCHOM
pexume

5 = KonmyecTBO LMKIOB U3MEPEHNS C MOMEHTA

nocnegHen KanmbpoBKy.
6 = --

KaxxabIvi BbINONHEHHbIN LMK U3MEPEHUst COXpaHsieTcst
B namatu. MakcumanbHoOe 3HayeHue cyeTyuka
cocTtaBnsaetr 999,999 umknos mnamepeHus. o
OOCTVXKEHUN 9TOro Ymcna cyeTymk cbpacbiBaeTcs
Ha Hynb. 3Ta UHdopmaunsa ocobeHHO nonesHa Ang
CTaTUCTUYECKOIO YYeTa, Hanpumep, Ans OTCNexXBaHns
WHTEPBAanoB HarpyxeHus gedeKkTHbIX AeTanen unm
BPEMEHU MCMOMNb30BaHUSA CTeHAa 3a mecsy (rog) w
T.0. Lnknbel namepeHus, BbINOMHEHHbIE 3a TO BPeEMS,
MoKa CTeHz Oblr BKIOYEH, NepPeHOCATCH B MOCTOSIHHYHO
namsaTb U A00aBNAOTCA NPU OTKIIOYEHUWU CTeHaa.
CyYeTUuK Hemnb3s OOHYNUTb.

Homep nyHkTa 13 cnucka (1 - 6) HenpepbIBHO
oTtobpaxaetcsi cnesa (A, Puc. 7-3).

Kog C13

3anyck uukIa usmepeHusi onyckaHuem 3almuTHOro
KOXyxa

0 = 3anyck umkna knasuwen START

1* = 3anyck uMknia onyckaHMeM 3aLlUTHOrO KoXyxa

BbIOpaHHbIN pexunm paboTbl MOXET ObITb COXPaHEH B
noctosiHHon namsatu (C10).

Kon C14

MoBTOpHas perynupoBka cTeHaa, ocyLuecTBrsiemMast
onepaTopom

%" 6-2. [loBTOpHaa perynupoBka cTeHpAa,
OCYyLLECTBIISiEeMasi onepaTtopom.

Kop C21

BbiBOA MH(OopMaLMu 0 BepCcUM NPOrpPaMMHOro
obecneyeHusi, Koga Moaenu U Bepcum agpa

Mpumep: Bepcua nporpammbl 1.22 ans
©anaHcMpoBOYHOIO cTeHaa mogenn XXX, ans Bepcun
appa YYY .ZZZ.

e  Haxwmwute knaeuwy OK;

Ha akpaH Gyget BbiBegeHo coobuleHne 1.22.

e [1ns npocMoTpa KoAa MOZENUN HaXXMUTE KnaBuLLy
27;
Ha skpaH bygeT BbiBegeHo coobLieHne XXX.

* = Pexum, HaCTpoeHHbIVI 3aBOOM-U3roTtoBUTENEM



Gebruikerscodes

Opmerking: De keuze wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C12
Teller van de metingen

Voorbeeld: 220.219 uitgevoerde meetcycli (Afb. 7-3).

De volgende tellers kunnen worden weergegeven:

1 = Totaal van de uitgevoerde metingen

2 = Totaal aantal meetcycli waarvan het resultaat
van de uitlijning succesvol met OK is afgesloten

= Totaal van de optimalisaties of minimaliseringen

= Totaal van de metingen in Servicemodus

= Totaal van de metingen vanaf de laatste ijking

ledere uitgevoerde en afgesloten meting wordt

opgeslagen.

De telling kan maximaal 999.999 metingen tellen.
Als de teller dit getal bereikt, gaat hij terug naar nul.
Deze informatie wordt hoofdzakelijk gebruikt voor
statistische doeleinden, bijvoorbeeld voor het aantonen
van belastingsinternvallen voor bepaalde defecten of
het maandelijkse (jaarlijkse) gebruik van de machine
enz. De metingen die uitgevoerd zijn als de machine
aanstaat, worden overgeplaatst naar het permanente
geheugen en aangepast als hij wordt uitgezet. Het totale
getal van de teller kan niet gewist worden.

Het indicatieve nummer van het item in de lijst (van 1
tot 6) verschijnt tijdelijk aan de linkerzijde (A, Afb. 7-3).

[0 é) NN OV]

Code C13

Start van de meetcyclus bij het sluiten van de
beschermingscarter wiel

0 = Start door middel van de toets START

1* = Start door middel van de beschermingscarter wiel

De geselecteerde operationele modus kan in het
permanente geheugen worden opgeslagen (C10).

Code C14

Herkalibratie van de machine door de gebruiker

&~ 6-2. Herkalibratie door de gebruiker.

Code C21
Weergave van: Softwareversie, Modelaanduiding
en Kernelversie

* = Fabrieksinstelling
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e [Ins npocoMTpa Bepcun sigpa HaxXMuTe KraBuLLy
26;
Ha akpaH Gyget BbiBegeHo coobueHne YYY.ZZZ.

Koo C26

HanpaeneHwne Ha neganb cuctemsl Power Clamp ans
cxaTtus/pasxaTtus.

0* = CxaTtue/pazxatme nogHATMEM Nedanu

1 = CxsaTtune/pasxkartme HaxaTnem neganm

Kog C26 npu M3aMeHeHuM MOXHO nepemMecTuTb B
MOCTOSIHHYIO NaMATb.

Kog C28

Bbi6op ogHoro n3 10 coxpaHeHHbIX KOAOB OLIMOOK
M OYUCTKA NaMATU OLLIMOOK

MocnegHue 10 koQoB OLLUMOOK COXPaHSAIOTCS B NaMATH
1 MOryT BbITb BbI3BaHbl U3 MAMSITX ONepaTopoM CTeHAa
ONs1 AUCTAHLUMOHHOM AMAarHOCTUKM HEUCIPABHOCTEN.
MocnegHwWi Kog, OLLINMBKM COXpaHSIETCS B iUEKe NaMsITu
1. MNpegblaywne kodbl OoWMOOK pacrnonarawTcs B
cnuncke owMBOK nocrefoBaTtenbHO, Nog Crieayowumm
HOMepamu.

L4 HaxmuTe Krnasuly 3 B raBHOM MEHI0 TpW pas3a.

[ Bbibepute ko €28, 3atem Haxmunte OK.
MosiBuTCA HOMep siapa Ansi NepBo OLUMOKN B CNIUCKE.

o Haxmunte knasuwy 27 gnsa BbiBoga HoMepa
koga owmnbkm (cneea) n obuwiero konuyecTea
nosiBneHun owmnbku (cnpasa).

° Haxmunte knasuwy 25 ona BbiBOAa BTOPOK
OLNOKM B CNIUCKE aHanorn4yHbIM obpasom.
KnasuLla 28 = OYUCTUTb NaMATb OLUNOOK.

Kop C29

BbI6op AA3blka 3KpaHa

CTeHf MeeT HECKOSbKO A3bIKOB MONb30BaTENbLCKOrO
WHTepdenca, a UMEHHO:

aHrnunckuin (Puc. 7-4), HeMeLUKWUA, NUTanbsSHCKUNA,
bpaHLy3CK1IA, UICNAHCKMIA, MOPTYranbCKUi, KUTANCKUIA,
KOPENCKMI, SANOHCKUIA, PYCCKUN.

e  Haxmute knasmwy 3 B [MTABHOM MEHIO Tpun
pasa.

e  Buibepute koga C29, satem Haxmute OK.

e BribepuTe HYXHbIN 53blK, 3aTeM HaxmuTe OK.

BaxHoe npumevaHue:

o Mcnonb3ynte kog C10 gnsa coxpaHeHus
BbIOPaHHOrO si3blka B MOCTOSAHHOW NaMSATH.



Gebruikerscodes

Voorbeeld: Programmaversie 1.22 voor model
balanceermachine XXX, voor Kernelversie YYY .ZZZ.

° Druk op de toets OK;

1.22 verschijnt.

° Druk voor de weergave van de modelaanduiding op
de toets 27;
Het opschrift XXX verschijnt.

° Druk voor de weergave van de Kernelversie op de
toets 26;
Het opschrift YYY.ZZZ verschijnt.

Code C26

pedaal rijden richting voor het ontgrendelen / sluiten Power
Clamp.

0 * = Lock / Unlock door het opheffen van het pedaal

1 = Lock / Unlock het verlagen van de pedaal

Het veranderen van de operationele modus C26 is
overdraagbaar in het permanente geheugen.

Code C28

Selectie van één van de 10 codes van het foutengeheugen
en wissen van het foutengeheugen

De laatste niet-cyclische foutcodes worden in het
foutengeheugen opgeslagen zodat ze bijvoorbeeld door
middel van een externe diagnose van de werkingsstoringen
kunnen worden opgespoord door de gebruiker van de
balanceermachine. De laatste foutcode wordt in het
geheugen opgeslagen op positie n° 1. De voorgaande
codes zakken langzaam maar zeker naar beneden op de
lijst.

° Druk, vanaf het HOOFDMENU, drie keer achter elkaar
op de toets 3.

° Selecteer de code C28 en druk op OK.
Het n° Kernel van de eerste fout van de lijst verschijnt.

° Druk op toets 27 om het nummer van de foutcode
(links) en het totaal aantal herhalingen van de fout
(rechts) weer te geven.

° Druk op de toets 25 om op dezelfde wijze de tweede
fout weer te geven.

toets 28 = Het foutengeheugen wissen.
Code C29

Selectie van de taal van het display

De machine beschikt over meerdere talen voor de

gebruikersinterface.

Zo zijn bijvoorbeeld beschikbaar:

Engels (Afb. 7-4), Duits, Italiaans, Frans, Spaans,

Portugees, Chinees, Koreaans, Japans, Russisch.

° Druk, vanaf het HOOFDMENU, drie keer achter elkaar
op de toets 3.

° Selecteer de code C29 en druk op OK.

° Selecteer de gewenste taal en druk op OK.

Belangrijk:

e  Voer de code C10 uit om de geselecteerde taal in het
geheugen op te slaan.
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Ytunusauus / MNMpunoxeHus

8.0 YTnnusauus crteHpa

Ecnu cteHg Bam 6Gonblue He HyXeH, CBSXKUTECb CO
CBOWM NOCTaBLLUMKOM, YTOObI yTOYHUTb €r0 CTOMMOCTb
UNU NOMNyYnUTb yKa3aHus No ero yTunmsauumu.

8.1 UHCTPYKUWU NO
YTUNU3AUUN CTEHOA B
CTPAHAX EC

[na aneKTpuYecKoro n aneKTPoOHHOro
obopynoBaHuse

I'IpM yTunniauunm 060pyﬂ,OBaHMH B KOHLE €ero
XWU3HEHHOro UMKia HeobxoAMMO BbINOMHATL
cnenywuwimne npasuna:

1. HE ytunusupoaTtb obopygoBaHue BMecCTe C
ObITOBLIM MYyCOPOM, COPTMPOBKA 3N1IEMEHTOB
obs3arenbHa.

2. CBda3aTbCcd C NocTaBLWMUKOM, 4TOOLI y3HaTb
CaHKUMOHMpPOBaHHbIE MeCTa c6opa 060py,EI,OBaHVIﬂ
ana ytumnnsauun.

3. CnepoBartb ykasaHusiM CTaHAapToB no obpaboTke
OTXO[0B, YTOObI UCKMNIOYMTL OMacHble hakTopbl
BO3AENCTBUSA Ha 300POBLE NIOAEN U OKPY>KaIOLLYHO

cpeay.

OaHHBIN cumMBON oO3Ha4vaeT, 4To cbop
anekTpoobopyaoBaHNSA AOMKEH MPON3BOAUTLCH B
cneumanbHO NPeayCMOTPEHHbIX MECTax.

9.0 MpunoxeHun

B naHHOM pasgene cofepXuTca AOMNONHUTenbHas
MHpopMaLMs O CTeHae.

Ecnun B JOKYMEHTax COAEPXUTCH CChINKa Ha TOYHYHO
KOH(Urypauuio cteHaa, To cnegyer y4ecTb, 4YTO
MecTHble TpeGoBaHUA K 0GopyaoBaHUIO MOTyT
oTnnYaThCA OT XapakTepucTuk cteHga. Bonee
noapobHasa MHdopmaLmns ykasaHa B NUCTe 3aKasa.



Vernietiging/ Bijlage

8.0 Verwijdering

Op het moment dat de eenheid verwijderd wordt kunt
u contact opnemen met de wederverkoper voor een
offerte of voor informatie over de verwerking van de
eenheid.

8.1 INSTRUCTIES VOOR
VERWIJDERING IN CEE-LANDEN

Voor elektrische en elektronische
apparatuur

Op het moment van verwijdering aan het
einde van de levensduur van de apparatuur:

1. mag het apparaat NIET aangeboden worden als
normaal afval en dient deze apart aangeboden te
worden.

2. Neem contact op met de wederverkoper omtrent
de bevoegde afvalwerkingspunten.

3. Neem de normen voor de juiste verwerking van
afval in acht om te voorkomen dat dit negatieve
gevolgen heeft voor het milieu en de gezondheid
van de mens.

Dit symbool geeft aan dat elektrische en elektronische
apparatuur apart ingezameld moet worden op het
moment van verwerking.

9.0 Bijlage

Dit hoofdstuk bevat aanvullende informatie met
betrekking tot de eenheid:

Als er wordt verwezen naar de configuratie van de
eenheidlet dan op, want de exacte configuratie kan per
land verschillen. Zie de bevestiging van de bestelling
voor de details.
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MpunoxeHue: UHCTPYKLUMM NO yCTAHOBKE

B gaHHOM NPUITOXEHNN ONUCbIBAKOTCA Tpe6OBaHVIFI K YCTaHOBKE, MHCTPYKLWKM MO YCTAaHOBKE 1 MPOBEPKN.

Bijlage: Installatie-instructies

Deze bijlage beschrijft de vereisten, procedures en controles voor de installatie.
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Ytunusauus / MNMpunoxeHus

i. TpeboBaHUA K MeCTy yCTaHOBKM
Heobxoanmas nnowanb

MuHuManbHble pa3mepbl, Heobxoanmbie Ans
6e3onacHoM akcnnyaTauuu cTeHga, ykasaHbl Ha
pUCYHKe:

PucyHok i.1

Ha pucyHke ykasaHbl [Ba BuOa pa3sMepos:

1 OT CTEH [0 LEeHTpa OTBEPCTUI: cresa u
CBEpXy yepTexa

2 OT CTEH [0 Kopnyca CTeHaa: cnpaea 1 CHU3Y
yepTexa.

TpeGoBaHus K nony

MNon porkeH ObITb:

- rOpU30HTanbHbIM; JONycK +/- 1°

- pOBHbIM; Nepenazg Ao 2 Mm

- CMOCOBHbIM BblAEPXMBaTb Maccy cTeHaa,
KOTOopad ykasaHa B rnase 2 pykoBoacTBa no
aKkcnnyataumm.

Mon, Ha KOTOpPOM YyCTaHOBJ1IEH CTeHA, He OOJIXEH
nepenaBartb BM6paLI,I/Il/I OT Apyrunx yCTpOIZCTB nnn
NPUHNMATb Bl/l6paL|,l4I/| CHapy>u NoMeLleHNA. BHeluHne
BVI6paL|,I/II/I MOrYyT NOBIMUATb HA TOYHOCTb 6aﬂaHCI/IPOBKI/I.

I'IpumeanMe: CteHO poomkeH ObITb pacnonoxeH
HenocpeaCTBeHHO Ha nony. He noactasnante
NnoAaKragkuy noa ero onopbl.

I'Ipvl cobnwoaeHun YKa3aHHbIX Bbllle YCJ'IOBVIIZ
6aJ'IaHCVIpOBO‘-IHbIIZ CTeHaHe Tpe6yeT0ﬂ AOMONTHATENbHO
Kpenutb K nony.

Tpeb6oBaHMsA K 3NeKTPONUTaHUIO
TpebGoBaHWs K MUTaHWIO CTEHAA yKasaHbl B rraBe 2
HacTosILLero pykoBoACTBa.

BHUMAHUE: OBECNEYbLTE HANMWYUE BBENU3U
CTEHOA WCNPABHOW CETEBOW PO3ETKMW.

BHUMAHUE: 3ANMPELLAETCA HAMOJIbHAA
NMPOBOAOKA KABI?HEVI NMNTAHUA BE3
COOTBETCTBYIOLWEW 3ALLUNTDI.
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i. Vereisten voor de installatie

Ruimte
De tekening toont de minimale afmetingen die nodig
zijn om veiligheidsredenen:

Afbeelding i.1

De tekening bevat twee series van afmetingen:
1 vanaf de wand naar het midden van de gaten
aan de linker- en bovenkant van de tekening
2 vanaf de wand tot aan de rand van bak rechts
en onder op de tekening

Vereisten voor de vloer

De vloer moet:

- horizontaal zijn; tolerantie +/- 1°

- vlak; tolerantie binnen 2 mm

- geschikt zijn voor het ondersteunen van het gewicht
van de balanceermachine, zoals aangegeven in
hoofdstuk 2 van de handleiding.

De vloer waarop de balanceermachine zal worden
geplaatst mag geen ftrillingen doorgeven die worden
veroorzaakt door andere apparatuur of van buiten
het gebouw. De externe trillingen kunnen de
nauwkeurigheid van de eenheid in gevaar brengen.

Opmerking: De balanceermachine dient
rechtstreeks op de vloer geplaatst te
worden. Gebruik geen vulstukken om
onregelmatigheden te compenseren.

Als de bovengenoemde voorwaarden worden
gerespecteerd hoeft de balanceermachine niet op de
vloer bevestigd te worden.

Vereisten voor de elektrische voeding
De vereisten van het lichtnet worden aangegeven in
Hoofdstuk 2 van de Handleiding voor de operator.

WAARSCHUWING: ZORG ERVOOR DAT ER
EEN GOEDGEKEURD WANDSTOPCONTACT
BESCHIKBAAR IS, VERBONDEN MET HET
ELEKTRICITEITSNET.

WAARSCHUWING: NOOIT ELEKTRICITEITSKABEL
OVER DE GROND LEIDEN ALS ZIJ NIET
BESCHERMD WORDEN DOOR DE JUISTE,
GECERTIFICEERDE BESCHERMING.
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ii TpaHcnopTupoBKa, pacnakoBKa u
KOMMeKTauus

TpaHcnopTupoBKa

BanaHcnpoBOYHbIN CTEHA NOCTaBNAETCS Ha NOAO0He.
e  lcnonb3yiTe BUMOYHbIN aBTONOrPy34mnk (PucyHok
ii-1) Ans TpaHCNOPTUPOBKM CTeHAa B paboyyto 30HY.

PacnakoBka

BHUMAHME: HE ONYCKAATE OTCKAKUBAHUSA
PEMHEW NPU UX PA3PE3E.

o  OTpexbre peMHU.
OTkpownTe KopobKy CBEPXY.
CHuMUTE ckOBbI Ha aHe kopobku. MNogHumuTe
KOpOOKy BBEpPX HaJ CTEHAOM.

e  OCTOpPOXHO pacnakymTe CTeHA U 3anacHble
4YacTu, BXOASLLME B KOMMIEKT NMOCTaBKM.

e [lpoBepbTe KOMMMEKTHOCTb NOCTABKMW.

KomnnekTauusna

lMocTaBka BkNOYaET:

- BbanaHcupoBOYHbLIN CTEHA.

- PykoBoacTteo Mo akcnnyartauuu ¢ geknapauuven
COOTBETCTBMSA cTaHgapTam EC.

- [NpuHagnexHocTu, ykasaHHble B pasgene 3.1
PYKOBOZCTBA Mo 3KCnyaTauuu.

- 3 KptoKa 1 NorKK Ans XpaHeHUs NPUHaANEXHOCTEN.

- Kabenb nutaHus.

- 3awWwmnTHbIA KOXYX (MPY Hanm4umm).

Heobxoanmble MHCTPYMEHTbI

- otBepTKa / wnuy (gnameTp 4.5-5 mm)
- raednble knwoun: 13, 17 mm

- yHuMBepcarnbHbI raeqHbli KnoY: 5 mm

PacnonoxeHue
e CHumuTe GonTbl KpenneHns GanaHCMPOBOYHOIO
CTeHOa K MOAACHY.

OCTOPOXHO: HE NMOOHWMAWTE W HE
MEPEOBUIAWTE CTEH[ 3A MMABHbIV BAN WK
M3MEPUTEJIbHBIE YCTPOUCTBA.

Cwm. PucyHok ii-2
e  CHMMUTE CTeH C NoaaoHa U NepeMecTuTe ero
Ha pabounin y4acTok.

MpumevyaHune: Vcnonb3ynte KplKU
(ycTaHoBrneHHbIEe cornacHo pasgeny iii)
U/MNN 3alWUTHBIN KOXYX (MPU Hanuyunm)
Ansi nepeMelleHns cTeHaa.
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ii Transport, verpakking en inhoud

Transport
De eenheid wordt geleverd op een pallet.

e Gebruik een pallettruck (Afbeelding ii-1) voor het
verplaatsen van de eenheid binnen het werkgebied.

Verwijderen van de verpakking

WAARSCHUWING: DOE DIT ZODANIG DAT
DE BANDEN NIET LOSSCHIETEN ALS ZIJ
DOORGEKNIPT WORDEN.

e Kbnip de banden door.

e Open de bovenkant van de kist.

e Verwijder de metalen punten aan de onderkant van
de kist. Til de kist omhoog over de eenheid heen.

e Pak de balanceermachine en de bijgeleverde
onderdelen met zorg uit.

o Controleer of de levering volledig is.

Inhoud

De levering omvat:

- een balanceermachine.

- een conformiteitsverklaring (EG).

- de in hoofdstuk 3.1 van de handleiding vermelde
accessoires.

- 3 schroefdraadpennen met drager met
accessoirehouder.

- een voedingskabel

- een wielafscherming (indien aanwezig).

Benodigd gereedschap

- schroevendraaier / stang (diameter 4,5-5 mm)
- sleutels: 13mm, 17 mm

- inbussleutel: 5 mm

Plaatsing
e \erwijder de bouten die de balanceermachine op
het pallet bevestigen.

LET OP:

DE BALANCEERMACHINE NIET HEFFEN OF
VERPLAATSEN DOOR DE HOOFDAS OF DE
MEETGROEP VAST TE PAKKEN.

e Verwijs naarAfbeelding ii-2. Verplaats de
balanceermachine vanaf de pallet naar de werkplek.

Opmerking: Gebruik voor het verplaatsen
van de eenheid bij voorkeur de
accessoirehouderpen (monteren volgens
de aanwijzingen van paragraaf iii) en/of
de as van de wielafscherming (indien
aanwezig).
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iii Mopsaaok ycTaHOBKU

BanaHcMpoBOYHbLIN CTEHA;:
[ns npaBWnbHOM YCTaHOBKN CTeHAA UCMONb3ynTe
yepTex M3 rmasbl i. Ecnu cTteHg Heobxogumo
3aKpennTb, TO peKoMeHAyeTCd UCnonb3oBaTb
KpenexHble anemMeHTbl guaMeTpom 8 MM, Knacca
npo4HocTH 8.8 u BbILLe.

CTto1Ka Ana xpaHeHusi NPUHaANeXHOCTEN:

e Pacnakynte 4 pe3b00oBbIX WTUATA U NOSKN.

e Cwm. PucyHok iii-1. YctaHoBute 4 pe3b60BbIX
WTUETa 1 NOMKK.

Pe3b60BoW Ban:

*  Ouuctute pe3pboBON Ban n 0TBEPCTUE HA MMaBHOM
Barne.

e Cwm. PucyHok iii-2. PacnonoxuTe pesbbown Barn.

« [Inga 3akpyunBaHWs UCMNOMb3yWTE WTUPT.

3aXMMHbIe NpucnocoobneHns:
o [lomecTuTe 3aXUMHbIE MPUCNIOCOBNEHNSI HA CTONKY
ONsi XpaHeHns npuHagnexHocTen.

Koxyx 3awmTthbl Koneca:

e Cwm. PucyHok iii-3.

Koxyx 3awuTbl Koneca BnusieT Ha cnepyiolme
pexumbl paboTbl:

®  Llnkn n3mMepeHuns 3anyckaeTcs MyTem OnycKaHUsi Koxyxa
3awmThl koneca (kog C13).

® [Ipy NOOHATUM KOXYXa BO BPEMS LKA U3MEPEHUSs
BpalleHne Koneca octaHaenueaetcs (kog C 5).

Puc. iii-3
® YcTaHOBWUTE KOXYX 3awwmTbl koneca (1) Ha ocb (2) un

nogHumMamTe, noka KpeneXxHble 0TBEPCTUA KOXyXa N OCb
KOXYyXa He COBMECTATCA.

® Bcrasbre ycTtaHoBOYHbIM BUHT M10 (3) ¢ wanbon (4)
CHU3Y 1 3aTAHUTE LLUECTUrPaHHON rankon (5) n wanbown.

Pwuc. iii-4
® CoenuHuTe BUIKy kabensi nutaHus (6) c pasbemMoM Ha

cTeHae (7), BbiCTynaloLMM U3 OTBEPCTUSI B Kopryce
cTeHpa.

® [lomecTuTe BUIIKY C pa3beMOM BHYTPb Kopryca cTeHaa
Yepes oTBepCcTHE B CBOGOAHOM MOMOXEHUN.

BrumaHue:

Mockonbky kabenb nepemellaeTcsi BO BPeMS OTKPbITUSA U
3aKpbITUS KOXYXa, OH A0IMKeH ObITb NMPONoOXeH B cBA3Ke (8,
Puc. iii-4) nog koxyxom.
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iii Installatieprocedure

Eenheid:

Zie voor de correcte plaatsing van de balanceer-
machine de tekening in sectie i. Als de bal-
anceermachine bevestigd dient te wordenraden
wij bevestigingselementen aan met een diameter
van 8 mm, van een kwaliteit van 8,8 of hoger.

Accessoirehouder:

e Demonteer de 4 schroefdraadpennen
accessoiredrager en de steunplaatjes.

e Zie Afbeelding iii-1. Monteer de 4
schroefdraadpennen accessoirehouder en de
plaatjes.

Schroefdraadas:

¢ Reinig de schroefdraadas en het gat in de hoofdas.
o Zie Afbeelding iii-2. Plaats de schroefdraadas.

e Gebruik een spil om aan te draaien..

Kleminrichting:

o Plaats de verankeringselementen op de spillen van
de assessoirehouder en in de daarvoor bestemde
uitsparingen.

Wielafscherming:

o Zie Afbeelding iii-3.

De wielafscherming treedt in werking bij de volgende
bedrijfsmodi:

e Start van de meetcyclus door middel van het sluiten
van de wielafscherming (Code C13).

o Remmen van het wiel tijdens de meting door middel
van het optillen van de wielafscherming (Code C5).

Afbeelding iii-3

e Plaats de wielafscherming (1) op de steunas (2)
en draai de buis van de wielafscherming totdat
de bevestigingsgaten van de wielafscherming
samenvallen met de gaten van de ondersteuningsas.

o Steek de bevestigingsschroeven M10 (3) met
de sluitring (4) van onderen in en scherp de
zeskantmoer (5) en de sluitring goed aan.

Afbeelding iii-4

e Sluit de stekker van de kabel (6) aan op de
connector van de machine (7) die uit de opening
van de machinebehuizing steekt.

e Breng deze stekkeraansluiting los aan in de
machine via het gat in de machinebehuizing.

Let op:
Omdat de kabel tijdens het openen en sluiten
van de wielafscherming verplaatst wordt, moet
deze door de kabelklem (8, Afb. iii-4) onder de
beschermingssteun lopen.
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YcTaHOBKa 1 NogKnyYeHMe MOHUToOpa
Puc. iii-4 KpenneHue VESA

[ns ycTaHOBKW CTaH4APTHOrO KpenneHus gns
MoHuTopa VESA (accoumauusa no ctaHgaptusauum
B 006nact BUOEOTEXHUKM), BXOASALEro B KOMMMEKT
noctaeku, noTpedyetcs 4 BuHTa (M4x10).

e 3akpenute kpenneHne VESA Ha moHuTOpE.

Puc. iii-5 Bnok nutaHua moHuTOpa
e 3akpenute 6rok NUTaHUA B 3aHEN YaCTy MaLLUHbI
C MOMOLLbIO NUMYYKM.

Puc. iii-6 lMoagknioveHne MoHMTOpPaA M KOMMbOTEPA

BHumaHue
Mpexae yem noakntovaTb Kabenu aneKkTpoHHOro
obopynoBaHus, OTKINOYUTE NUTaAHWE CTeHaa.

e BknounTte WITEKEP MOHUTOPA B NpaBbli pasbem (2)
BCTPOEHHOIO 3MEKTPOHHOro brioka.

e [lgkniounte coegnHuTenbHbin USB-kabenb (3) Kk
KOMMbHOTEPY U MOHUTOPY.

BkntounTe BUKY NnUTaHns MoHmTopa (4) B pO3eTKYy.
MnkntounTe kabenb NUTaHUa k pasbemy (1, Puc.
iii-5).

Puc. iii-7 Kabenu moHuTOpa

e 3akpenuTe kabenu MOHMTOPa Ha OMOPHON CTOWNKe
C NOMOLLbI 3aXMMOB, BXOAALWMUX B KMMNMAEKT
nocTaBKW, OCTaBMB LOCTAaTOMHO MeCTa BCEpXY,
4TO6bI MOHUTOP MOr CBODOAHO NOBOpaYMBaTbLCS,
Kak nokasaHo Ha pUCyHKe.

iv NMpoBepka

e (OTtbanaHcupyiTe KOMneco ¢ YCTaHOBKOM rpy3a He
MeHee 0,25 yHuui (5 1) Ha NITOCKOCTb KOPPEKLNN.
e BbinonHute nonb3oBaTenbCkyl KannbpoBky

cTeHpa, € 6.2.

v UHcTpyKTax onepartopa

([aHHas uHgopmauusi npedHa3Ha4YeHa MmoJsibKo Ofis

fepcoHasna cep8ucHou cryx0bbi)

e [lokaxuTe pykoBOACTBO MO TEXHUKE 6e30MacHOCTU
1 OOBbACHUTE €ro NoroXeHus.

o [MokaxuTe onepaTopy, kak BKNoYaTb U BbIKIOYaTb
cTeHA.

e [lokaxuTe onepaTopy, Kak NMPoOU3BOAUTCS
aBapuiiHasl OCTaHOBKa.

e [lokaxuTe onepaTopy, kak Bblbupatb Tun
Koneca, BBOAWTb AaHHble U yCTaHaBnuBaTb
GanaHCMpOBOYHbIV Tpya3.
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Bevestiging en aansluiting monitor

Afb. iii-4 VESA-steun

De 4 schroeven (M4x8) benodigd voor het bevestigen
van de VESA-steun op de monitor maken deel uit van
het geleverde materiaal

e Bevestig de VESA-steun op de monitor.

Afbeelding iii-5 Stroomvoorzieningseenheid
monitor

o Bevestig de stroomvoorzieningseenheid op de
achterzijde van de machine met het daarvoor
bestemde strookje klittenband.

Afbeelding iii-6 Verbinding monitor en PC

Let op:

Alvorens enige kabel aan te sluiten, moet de
schakelaar van het elektriciteitsnet gedeactiveerd
worden.

o Steek de stekker van de monitor (2) in de aansluiting
(VGA) van de geintegreerde eenheid.
e Sluitde USB-kabel (3) aan op de PC en de monitor.

e Sluit de verbindingskabel aan op de monitor. (4),
in de voedingsaansluiting voor de monitor.

o Plaats de stekker (1,Afb.iii-5) van de kabel voor
de stroomvoorzieningseenheid.

Afbeelding iii-7 Kabels monitor

e Bevestig de kabels van de monitor op de steunpaal
door middel van de geleverde klemmen en laat de
kabel aan de bovenzijde royaal zodat de monitor vrij
kan draaien, zoals weergegeven in de afbeelding.

iv Testprocedure

e Lijn een wiel uit totdat er een onbalans is van minder
dan 5 gram (0,25 oz.) per vlak.

e Voer een gebruikerskalibratie uit. = 6.2.

v instructies voor de operator

(Hetgeen volgt is alleen mogelijk als de eenheid wordt

geinstalleerd door de Technische Dienst).

o Veiligheidshandleiding tonen en uitleggen.

e Aan de operator uitleggen hoe de eenheid aan- en
uitgezet moet worden.

o Uitleggen hoe er een noodstop uitgevoerd moet
worden.

e Uitleggen hoe een type wiel te selecteren, de
gegevens in te voeren en een gewicht aan te
brengen.
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