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PEMVCTPALNS OBHOBMEHNN

Pen. A MapTt 2016
MepBoe nspaHne pokymeHta PCN: 15G0469

OrPAHVUYEHUE OENCTBUSA FAPAHTUNHBIX
OBASATENBCTB N OTBETCTBEHHOCTU

HecmoTpsi Ha TO, YTO aBTOPbI AAHHOTO PYKOBOACTBA
NPOBENW ero TLaTeNbHY NOATOTOBKY, HA OQHO 13 €ro
NMONOXEHUN:

- HeW3MeHsIeT KakMm-nmbo 0bpa3omM cTaHOapTHbIE
YCINOBUS COMMalleHnst O MOKYMKe, fNU3UHIEe ”
apeHae, No KOTopoMy AaHHoe obopynoBaHue
ObIN10 NprobpeTeHo,

- He noBblwWaeT Kakum-nmbo obGpasom
OTBETCTBEHHOCTb Mepea MNoKynaTtenem unu
TPEeTbeN CTOPOHOMN.

OBPALLEHUE K YNTATENIO

XoTs aBTOpamMu GbINM NPEANPUHATHI BCE BO3MOXHbIE
ycunusa gnst obecnedeHns KOPPEKTHOCTU, MOSHOTHI
N aKTyanbHOCTW UH(opmMauumn, cogepxallencs B
[aHHOM PYKOBOACTBE, aBTOPbl COXPaHSHOT 3a cobow
npaBo Ha M3MeHeHue nbon YacTn gokymeHTa 06e3
npenBapuUTernbHOrO yBEAOMIEHMS.

MNepen ycTtaHoBKOM,
3aKcnsyartaumen n oéenyXxXmBaHnem
obopyanoBaHUA BHUMaTENbHO
npoynTanTe AaHHOE PYKOBOACTBO,
obGpallana ocoboe BHMMaHUe Ha
npepynpexaeHus o6 onacHoOCTU U
Mepbl NPeaoCTOPOXHOCTW.

CopepxaHue

OTkas oT rapaHTui iv
1.0 TexHuka 6e3onacHocTn 5
2.0 TexHu4eckue xapakTepucTUKM 6
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GARANTIEVOORWAARDEN EN
AANSPRAKELIJKHEIDSBEPERKING

Ondanks dat de inhoud van deze handleiding uiterst
nauwkeurig is opgesteld, kan niets ervan:

de algemene voorwaarden van de huur-, lease-
of verkoopcontracten voor de aankoop van de
apparatuur beschreven in deze handleiding
aanpassen of wijzigen

op geen enkele manier de aansprakelijkheid ten
opzichte van de klant of derden vergroten.

VOOR DE LEZER

We hebben alles gedaan wat binnen onze macht ligt
om de nauwkeurigheid, volledigheid en de bijwerking
van de informatie van deze handleiding te waarborgen.
Desondanks behouden we ons het recht voor om deze
informatie zonder mededeling op elk gewenst moment
te kunnen wijzigen.

Gelieve deze handleiding door
te lezen en daarbij goed te
letten op de waarschuwingen
en veiligheidsnormen, alvorens
de apparatuur te installeren, de
onderhouden of in gebruik te

nemen.
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P/N: EAZ0090G60A

BAXKHO!
COXPAHUTE 3TN MHCTPYKLUMN

BELANGRIJK!!
DEZE INSTRUCTIES BEWAREN

1-1

[NpaBuna TexHukn

1.0 TexHuUKa 6e30nMacHOCTM

Bcsa nHdopmaums no TexHuke 6esonacHoCTy npu paboTe
C JaHHbIM YCTPOWCTBOM NpeAcTaBneHa B pyKOBOACTBE
no TexHuke 6esonacHocTn, cMm. PucyHke 1-1.

Kaxabli onepartop A0OMKEH MMETb YeTKoe NMOHVMaHue
Mep NPegoCTOPOXKHOCTU WM CrieqoBaTh MX YKasaHUsAM.
PekomeHayeTCca XpaHUTb KOMWIKO PyKOBOACTBa NoO
TexHuke HesonacHocTu psaom ¢ obopygoBaHMeM B
nerkogocTynHOM Afis onepaTtopa MecTe.

[laHHOe pPYKOBOACTBO COAEPXMUT MpUMevYaHus
W crneuuanbHble npeaynpexaeHuss o6 onacHbIX
chakTopax, KOTopble MOryT BO3HVKHYTb NP BbINMOSTHEHWM
onucbiBaeMbIX npoLeayp.

1.1 Tunorpaduyeckme 0603Ha4eHNs

B maHHOM pyKOBOACTBE WMCMOMb3YHOTCA creluanbHble
CTUINK TeKcTa, npeaHasHayeHHble Ans NpuBneyYeHus
0CcOoBOoro BHMUMaHUs YyntaTens:

ﬂpumeqal-wle: PekomeHaaunmn nnm nosicHeHns

OCTOPOXHO: YKA3bLIBAET HA TO, 4YTO
CNEOYIOWEE OENCTBVE MOXET NMPVUBECTU
K MOBPEXOEHWIO YCTPOWCTBA U
YCTAHOBIIEHHbIX HA HEM NMPEOMETOB.

BHUMAHUE:YKASBIBAETHATO,4YTOCIEAYIOLWEE
OENCTBUE MOXET NMPUBECTW K TPABME
(CEPLE3HOW) ONEPATOPA UMW OPYTUX ML,

Cnucok ¢ bynnutamu:
YkasblBaeT Ha OelcTBUEe, KOTOpOe OONXKHO
OblTb BbLINMOMHEHO OnepaTopoM, npexae 4Yem
nepenTn K criedytollemMy atany TEXHONOrMYecKoi
rnocrnenoBaTenbHOCTU.

TEMA (¥ n°) = cM. HOMep pasgena. YkasaHHad Tema
MOMHOCTbIO Pa3bsACHAETCH B YKa3aHHOM pasgene.

1.2 PykoBoacTBa B KOMMNIeEKTe

MNOCTaBKU

K cTteHgy npunaraetcs cnegytoLas JOKyMeHTaums:

- PykoBoactBOonoTexHmke 6e3onacHoCTn (CTaHaapTHOE
npunoxeHue).

- PykoBoactBo onepartopa
Onepatop gormkeH NogpobHO N3y4nTb MHCTPYKLUN,
cogepxalimecsi B pyKkOBOACTBE U HEYKOCHUTENbHO
coontopgate MPEAYNPEXOEHWA 06 onacHoctu n
npuenevyeHun BHUMAHUA.

- Karanor 3anyacten
[JoKkyMeHT Ons nMcrnonb3oBaHuUs paboTHMKaMM
CEPBWCHON CIyX0bl.

MHCcTpyKUMM no yctaHOBKe
MHCTpyKUMKM NO yCTaHOBKE NpUBEAEHEI B NPUIOXKe-
HMM K PYKOBOACTBY onepaTopa.

Deknapauus cooTrBeTcTBUA cTaHaapTam EC
Hexknapauna cootBeTcTBUA cTaHgaptam EC Bknto-
YyeHa B KaTanor 3anyacTeu.



Veiligheid
1.0 Veiligheid

In de veiligheidshandleiding worden belangrijke
veiligheidsmaatregelen beschreven, zie Afbeelding 1-1.

Elke operator moet de veiligheidsmaatregelen volledig
hebben begrepen en naleven. Het wordt aanbevolen
om een kopie van de veiligheidshandleiding naast
de machine en binnen handbereik van de operator te
bewaren.

De gebruikershandleiding bevat specifieke aanwijzingen
en waarschuwingen als de beschreven handelingen
gevaarlijke situaties kunnen veroorzaken.

1.1 Typografische stij

De tekst van deze handleiding vertoont verschillende
stijlen die de aandacht van de lezer trekken:

Opmerking: Geeft advies of een verklaring.

OPGELET: GEEFT AAN DAT DE VOLGENDE
HANDELING SCHADE AAN DE MACHINE
OF AANVERWANTE EIGENDOMMEN OF
VOORWERPEN KAN VERRICHTEN.

WAARSCHUWING: GEEFT AAN DAT DE
VOLGENDE HANDELING (ERNSTIG) LETSEL
KAN VEROORZAKEN AAN DE OPERATOR OF
ANDEREN.

e Puntsgewijze opsomming:

e Geeft de handeling aan die de operator moet
verrichten voordat de volgende fase van de
procedure mag worden verricht.

ONDERWERP % nr. (= verwijzing naar hoofdstuk
nummer).

Het aangegeven onderwerp wordt uitgebreid in het

specifieke hoofdstuk behandeld

1.2 Bijgevoegde handleidingen

Aan de machine is de volgende documentatie
toegevoegd:

- Veiligheidshandleiding en installatiegids (standaard
bijvoegsel Afb. 1-1).

Installatie-instructies
De bijlage van de operatorhandleiding bevat aanvul-
lende installatie-instructies.

- Operatorhandleiding (online verkrijgbaar).
De gebruikermoet de instructies van deze handleiding
tot in de details leren en nauwgezet de opmerkingen,
deWAARSCHUWINGEN entekstvoorafgegaandoor
OPGELET naleven.

- Onderdelenhandboek
Documentdatwordtgebruiktdoorhetservicepersoneel.

CE-conformiteitsverklaring
De CE-conformiteitsverklaring is opgenomen in het
onderdelenhandboek.



Cneumndmkayus

2.0 TexHu4eckune xapakTepucTmku

MutaHwue:

CeTb NuTaHus 230B~, 50/60 'y, 1 casa
OHepronotpebneHune 1,1A
MoLuHoCTb gBUratens 0,12 KW
MpenoxpaHutenu cetn nutanua (2x)IEC 127 T 6,3A
Knacc 3awutsl IP54
N3mepeHus:

Bpewms namepeHus 6-8 cek
YacTtoTa BpalyeHus 200 o6/MuH
PacctosiHue o koneca 0-250 mm
PaspelieHne 1/5 1 (0,05/0,25 yHumK)
Pasmepbl koneca:

MakcumanbHas LmprHa 508 mm (20”)
MakcumarnbHbIn gnameTp 1066 mm (42”)
MakcumanbHast macca 70 kr (154 cpyHTa)
WnpwuHa gncka 76-508 mm (3-207)

[dvnameTp aucka: B pexmmax

HOPMATbHbIV, ALU,

CTATUYECKUIA 205-635 mm/ 8-25”
205-813 mm / 8-32”

Ban:

Onametp Bana 40 Mm
Pa3awmepbi:

Macca 147 ,4xr
TpaHcnopTMpoBoOYHasa Macca 166 kr

MakcmmarnbHble pa3mepbl
(wupuHa x rmybuHa x Beicota) 1499x1143x1778 mm

[Morpy3oyHble pasmepsl 1626x1118x1575 mm
Mpouee:
YpoBeHb Lwyma <70 gb(A)

2.1 YcnoBwus akcnnyaTtauumn

Bo Bpems akcnnyatauumn unm grmTenbHOro XpaHeHus
YCNOBUS He AOSXHblI MpeBbIWAaTh CneaylLwmnx
3HaAYEHUN:
[vanasoH TemnepaTypbl 0-50 °C
[vanasoH BNa)XxHOCTH 10-90%

0e3 koHaeHcauum



Specificatie

2.0 Specificatie

Elektrische gegevens:

Elektrische voeding 230V~, 50/60 Hz, 1 ph

Stroomverbruik 1,1A
Motorvermogen 0,12 KW
Netzekeringen (2x) IEC 127 T 6,3A
Beschermingsklasse IP54
Gegevens:

Meettijd 6-8 sec.
Meetsnelheid 200 rpm
Offse 0-250 mm
Resolutie 1/5 g (0,05/0,25 0z)
Wielmaten:

Max. breedte 508 mm (20”
Max. diameter 1066 mm (42"

70 Kg (154 Ibs
76-508 mm (3-20”

Max. gewicht
Velgbreedte
Velgdiameter:
-Automatisch / Handbediend 205-635 mm / 8-25”
205-813 mm / 8-32”

~— — — ~—

As:

Diameter naaf 40 mm
Maten:

Gewicht 147,4 Kg (325 Ibs)

Gewicht verzending 166 Kg (366 Ibs)
Max. afmetingen (b x d x h) 1499x1143x1778 mm
(59"x45”x70”)
1626x1118x1575 mm
(627x64"x44”)

Afmetingen verzending:

Overig:
Geluid <70 db(A)

2.1 \Voorwaarden

Tijdens het gebruik of langdurige opslag mogen de
volgende waarden niet worden overschreden.

Temperatuurbereik
Vochtbereik

0-50 °C (32-122F)
10-90%

zonder condensvorming
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Beenerne

3.0 BBepeHue

B naHHomM 6anaHCUPOBOYHOM CTeHAe
peanus3oBaHbl NepenoBble OOCTMXEHMS B obrnacTu
BbICOKMX TEXHOJIOTUI, OH OTNMYaeTCcs BbICOKOW
NPOV3BOAUTENBHOCTbLIO, HAZIEXXHOCTBIO U MPOCTOTOMN
B obpalleHuun.

Huskaa yactoTa BpalleHusi koneca obecnednBaet
abcontoTHyto 6esonacHoCTbL B paborTe.

Hanunune gucnnes u knasuatypbl obecnevnsatoT
CKOPOCTb paboTbl M MHTYUTUBHbIN MHTepderc. Obbem
paboT 1 3aTpaTbl BpEMEHM onepatopa CBeAeHbl K
MUHUMYMY MPU COXPaHEHUM TOYHOCTM U HAOEXHOCTU
pes3ynsTaToB.

Copepxute paboyee mMecTo B 4nCTOTe, paboTanTe
C YNCTbIMK KOnecamu, He Jonyckas rpsisv Ha LinHe
unu aucke. Tonbko B 3TOM Cryyae rapaHTUpOBaHbI
HaJeXHasi yCTaHOBKa Kofieca M onTuMarnbHble
pe3ynsTaTbl 6anaHCUpPOBKY.

O6nacTb NpMMeHeHusA

BanaHCUMpOBOYHbLINA CTeHA npeAHasHayeH Ans
OVHaMMYeCKoW U cTaTuyeckon 6anaHCMpOBKM Korec
NErkoBbIX U NETKMX rPy30BbIX aBTOMOGUIEN, pa3mepbl
KOJeC KOTOPbIX HE MPEBbILIAIT NPeAerbHbIE 3HAYEHUS],
yKa3aHHble B TEXHUYECKUX XapakTepuctmkax. CTeHg
npeacraensieT cob6oi BbICOKOTOYHOE N3MEPUTENbHOE
ycTporictBo. ObpallanTech ¢ HUM OCTOPOXKHO.



Inleiding

3.0 Inleiding

Deze balanceermachine is een combinatie
van een geavanceerde technologie met hoge
prestaties, stevigheid en betrouwbaarheid met een
zeer eenvoudige en handige werking.

Het gebruiksvriendelijke display en het bedieningspaneel
waarborgen een snel en intuitief gebruik.

De tijd en inspanning die voor het gebruik nodig zijn,
zijn tot een minimum beperkt zonder dat daardoor de
betrouwbaarheid en precisie zijn benadeeld.

Verricht de werkzaamheden altijd in een schone
omgeving en met schone wielen om te voorkomen
dat de banden en velgen bevuild raken. Op deze
manier wordt het wiel correct gemonteerd en wordt
een optimale wieluitlijning verkregen.

Toepassingsveld

De balanceermachine is ontworpen voor de
dynamische en statische uitlijning van de wielen van
personenwagens en lichte bedrijfsvoertuigen die
binnen de limieten van de technische speci icaties
vallen.

Dit is een uiterst nauwkeurig precisiemeetsysteem.
Behandel het met zorg.

11
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3.1-1

[ononHuTenbHble ycTponcTea

3.1 MpuHagnexHocTun

Cwm. PucyHok 3-1.
CTtaHgapTHble NPUHAAMNEXHOCTU:

BbIcTpoCcbeMHas ranka

Ynpyroe KonbLo

YHMBepcaanaﬂ royioBKka

PacnopHoe KOnbLO

bonbLuon KoHyC

CpeaHuii KoHyc

Manbiin KoHyC

KannubpoBouHbIl rpy3

Knewmn-monoTtok

|/|3Mepl/ITeJ'Ib LLNPWHbI ONCKa

EAA0263G66A

EAC0058D08A

EAC0058D07A

EAC0058D15A

EAMOO005D25A

EAMO005D24A

EAMOO005D23A

EAMO005D40A

8-04250A

EAA0247G21A



Accessoires

3.1 Accessoires

Zie Afbeelding 3.1-1
De standaardaccessoires zijn:

Snelblokkeerring

Afstandhouder

Universele kap
Bescherming universele kap
Grote conus

Middelgrote conus

Kleine conus

IJkgewicht

Tang voor tegengewichten

Kaliber

EAA0263G66A

EACO0058D08A

EAC0058D07A

EAC0058D15A

EAMO005D25A

EAMO0005D24A

EAMO005D23A

EAMO0005D40A

8-04250A

EAA0247G21A

13
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4-1

4-2

Cxema

4.0 YcTpouCTBO cTeHAa

¢’yH KUMOHAalbHOE onncaHne cteHga:

1. Oucnnen
Cwm. pagen 4.1.

2. MaHenb ynpaBneHus
Cwm. pagen 4.2.

3a BHYTpeHHU nsamepuTenbHbIA pblyar
3b BHeluHuN geTtekTop - Sonar

4. ®naHey

5. Ban

6. OTceku ansa rpy3oB

7. MecTo xpaHeHUsi KOHYCOB U KpeneXHbIX raek
8. 3awWwMnTHbIN KOXYX

9. MNMepanb TopMoO3a

Cwm. PucyHok 4-2.
1. Bbikntoyatenb nutanusa (BKJ1./BbIKJ1.)
2. MaTpoH NnaBKoro nNpepgoxpaHUTens

3. PoseTka nutaHusi



Layout

4.0 Lay-out

Zie Afbeelding 4-1

Functionele beschrijving van de machine:

1.

Display
Zie Hoofdstuk 4.1.

. Bedieningspaneel

Zie Hoofdstuk 4.2.

Meetarm

Flens

Naaf

Gewichten opbergruimte
Conussen en ringen opbergruimte
Wielafscherming

Wielrem

Zie Afbeelding 4-2

1.Hoofdschakelaar (ON/OFF)

2.Zekeringhouder

3.Stopcontact

15



Cxema

4.1 Oucnnen

Cwm. PucyHok 4-4.

1a 2a 3a 4 3b 2b 1b MpumeyvaHue: [llo3nuyunu, cBs3aHble C NeBOM
NITOCKOCTbIO Koreca, 0003HaYeHb!
OykBon “a@”, No3numm, CBA3aHbIE C
npaBoW NIIOCKOCTbIO - BykBOW “b”

(mpumep: 1a, 1b).

1. YkasaTenu BpalleHUsi NJIOCKOCTU KOPPEeKLUMN.
Ykasatenu nokasbiBaloT HanpaeneHue, B KOTOPOM
ornepaTop AOIMKEH MOBEPHYTb KOMECO (BPYYHYHO)
nocne GanaHCcUpoBKY.

2. NnpgmkaTtop MecTta yctaHoBku rpy3a (WAP).
MHavkaTop 3aropaertcs, Korga Koreco HaxoauTcs B
5 6 7 NPaBUNbHOM MOMNOXEHUNU AN YyCTaHOBKW rpysa. B
4-4 AanbHevLeM aHHbIN nHAnKaTop 6yaeT obo3HavaTbCs,
kak nngukarop WAP. lNpexage 4em ycTaHOBUTb rpys,
npoBepbTe BbIOPaHHbIV PEXUM YyCTaHOBKM rpy3al

3. Oucnnen.
B 3aB1CMMOCTU OT COCTOSIHUS MPrpamMMbl, Ha AUCTNEN
BbIBOAUTCS MHGOPMAaLMS, Kacatollascs pa3mepoB
KorecHoro aucka, 6anaHcMpoBOYHBIX TPY30B, KOAbl
owmnbok u T.4.

4. NHpuKaTop NUTaHuA.
MHgukaTop 3aropaetcs Npu BKAKYEHUU NMUTAHUS
cTeHaa.

5. UhaukaTop MuHuMmn3saumm “M”
WHamkaTop roput, ecnv BbIbpaH pexxum MUHMMU3aLUnm.

6. MHamkaTop eauHuy macchbl, “0z” (yHuun)
WHamkaTop roput, ecnmn macca BbIBOQUTCS B YHLIMSIX,
a He B rpaMmax (HacTporika no yMO4YaHuio).

7. WupnkaTop eauHul pasmepos, “mm / PAX”
Ecnn nHgukaTop ropuT, 3Ha4YeHUs guamerpa u
LUMPUHBI KONeca BbIBOASTCA B MUMMMMETPax, a He
B AtoiMax (HacTpovika no ymon4yaHuio). MiHgmkatop
Takke nogTBePXAaeT yCTaHOBKY pexunma PAX, korga
ropuT BMECTE CO CBETOAUOOHBIMU MHOMKATOPaMM
pexuma ALU 3 (¥ 5.3.1).

1 2 3 CM. PucyHok 4-5.

1. UHaukaTop pexuma CKpbITOM YCTaHOBKW rpy30B
HWM 1 (ALU2P)
MHankaTop ropuT, ecnu BbibpaHa nporpamma HWM
1.

2. NHgmKaTop pexuMma CKpbITOM YCTaHOBKU Fpy30B
HWM 2 (ALU3P)
WHavkaTop ropuT, ecnv BbibpaHa nporpamma HWM 2.

3. UnamkaTop pexuma pasgeneHus rpysos (SWM)
WHuaukatop 3aropaetcsa npu Bblbope onepaTopom
5 6 7 8 OaHHOW nporpambl. Micnonb3ynte pexum pasgeneHms
rpy3oB, 4YTOObI “pa3genuTb U CKpbITh” rpy3, KOTOPbIN
4-5 HeobXxoaMMO yCTaHOBUTL B nrockoctn 6 (PucyHok

4-5) 3a cnuuamu.
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4.1 Display

Zie Afbeelding 4-4

Opmerking: De posities van het vlak links van de wiel
zijn aangegeven met een “a”. De posities van
het vlak rechts zijn aangegeven met een “b”

(bijvoorbeeld 1a, 1b).

1. Rotatie-indicatoren correctievlak.
De indicatoren geven aan in welke richting de
operator het wiel (met de hand) moet laten draaien
na de uitlijning te hebben gestart.

2. Positie-indicator voor gewichtsapplicatie (WAP).
De indicator gaat branden wanneer het wiel in de
juiste positie voor het aanbrengen van het gewicht
is geplaatst. Deze indicator wordt WAP genoemd.
Raadpleeg het gekozen wieltype, alvorens een
gewicht aan te brengen!

3. Display.
Afhankelijk van de fase waarin het programma zich
bevindt zal het display de operator voorzien van
informatie over de velgmaat, de uitlijngewichten,
de foutcodes, enz.

4. Vermogensindicator.
De indicator gaat branden zodra de machine
gevoed wordt en is ingeschakeld.

5. Minimisatie-indicator “M”
De indicator gaat branden wanneer de minimisatie
wordt gekozen.

6. Indicator gewichtseenheid, “Oz”
De indicator licht op als het gewicht wordt gegeven
in ounce i.p.v. in gram (standaard).

7. Indicator eenheid afmeting, “mm / PAX”
Als de indicator brandt, worden de wielbreedte
en -diameter gegeven in millimeter i.p.v. In inch
(standaard). De indicator bevestigt tevens de
instelling van de PAX-modus wanneer deze samen
met de leds van de ALU 3-module brandt (¥~ 5.3.1).

Raadpleeg Afbeelding 4-5

1. Indicator beweging
De indicator gaat branden wanneer het
bewegingsprogramma wordt gekozen.

2. Indicator verborgen gewicht (HWM)
De indicator gaat branden wanneer het HWM-
programma (ALU2P, ALU3P) wordt gekozen.

3. Indicator gedeeld gewicht (SWM)
Gebruik “gedeeld gewicht” om het gewicht op vlak
rechts achter de spaken “te delen en te verbergen”,
vlak 6 Afbeelding 4-5.
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Cxema

[locTyn K pexxvmy pasferneHunsi rpy30B BO3MOXEH,
TONMbKO €CINu 3TOT PEXMM MNpeaBapuTesibHO
aKTVBMPOBAH B PEXNM CKPbITON YCTaHOBKM rPY30B .

4,8 NHAunKaTop NOSIOXeHUA rpysa
YCTaHOBUTE MPYXWUHHbIA UMK KIeeBOW rpy3 B
yKa3aHHOM MecTe Ha AWCKe, KOrga 3aropuTcs
nHgmkatop WAP ans gaHHoM NiocKOCTU.

5,6,7 WuaukaTop nonoxeHus rpysa
YCTaHOBUTE MPYXWUHHbIA UMK KIeeBOW rpy3 B
yKa3aHHOM MecTe Ha AWCKe, KOrga 3aropuTcs
nHgmkatop WAP ans gaHHoM niocKoCTu.

4.1.1 CwurHanbl cucTemMbl

Bo3MOXHble 3BYKOBbIE CUrHanbI:

Bbicokum:
CTeH NofaeT KOPOTKUA 3BYKOBOW CUrHan nocrne
HaxaTtus knasuwm (¢ 4.2).

Huskun:
CTeH[ noJaeT HU3KWIA 3BYKOBOW CUrHam npwu
oOHapyxeHun owmnbkm, oObLIMHO BMecTe C
COOOLLEHMEM CUCTEMBI.

Coo06LeHuns 06 owmbkax Takke MOryT NoaaBaTbCs C
MOMOLLbIO 3BYKOBbIX CUrHaroB.

TexHUK no obCnyXnBaHMIO MOXET OOHaAPYXUTb U
YCTpPaHWUTb COOTBETCTBYIOLLYHO OLLUMOKY MO KONMYECTBY
CUrHarnoB, UX 4YacToTe W ANUTENbHOCTU 9ANUHHBLIN/
KOPOTKWUI) U ANUTENBHOCTY nays3.

4.2 [MaHenb ynpaBneHus
Cwm. PucyHok 4-6.

1. KnaBuwa guameTpa ¢ MHAUKATOPOM
HaxmuTe knaBuwwy Ans Belbopa pexuma “avamerpa
ancka”. 3aroputcsa nHaMkaTop AnameTpa, cuctema
nogacT 3BYKOBOW curHan. Tekyuiee 3HayeHue
OyaeT BbIBEOEHO Ha AUCMEN C BO3MOXHOCTbIO
peaakTMpoBaHMs.

2. KnaBuwa WUPUHbI C UHAUKATOPOM
Haxmunte knaBuLy ans seidopa pexxuma “LMpuHbI
ancka”. 3aroputcsa MHAMKATOP LWMPUHBI, cucTemMa
nogacTt 3BYKOBOW curHan. Tekyulee 3HavyeHue
OyOeT BbiBEAEHO Ha 3KpaH C BO3MOXHOCTbHO
pPeLaKTMPOBaHWSI.

3. KnaBuwa paccTossHUSA C UHAUKATOPOM
HaxmuTe knaBuwy Ans Bbibopa pexuma
“apccTosiHnS”. 3aropuTcsa MHAMKATOP PacCTOSAHNS,
cucTemMa nogacTt 3BYKOBOW curHamn. Tekyuee
3HayeHne OypeT BbIBEAEHO Ha 3KpaH C
BO3MOXXHOCTbIO peaKkTUpOBaHMSI.

HaxaTve knaBuwM paccTOsHUSI B PEXUME CKPbITON
yCTaHOBKM Fpy30B MO3BOMMT OnepaTtopy MOBTOPHO
BBECTUN KOHTPOSIbHBIE TOYKM NIIOCKOCTU.
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De SWM kan uitsluitend worden geopend als eerst
in HWM is gestart.

De SWM-indicator gaat branden als de operator dit
programma heeft geactiveerd.

4, 8 Indicator gewichtspositie
Breng een gewicht met clip of hechtstrip aan op het
aangegeven punt van de velg wanneer de WAP-
indicator van dit vlak gaat branden.

5,6, 7 Indicator gewichtspositie
Breng een gewicht hechtstrip aan op hetaangegeven
punt van de velg wanneer de WAP-indicator van dit
vlak gaat branden.

411 Systeemsignalen

Mogelijke piepsignalen:

Hard:
de machine laat een korte, harde pieptoon horen
als een toets is geactiveerd (¢ 4.2).

Zacht:
De machine laat een zachte pieptoon horen als een
fout wordt gemeld. Dit gaat doorgaans gepaard met
een systeembericht.

Ook de foutberichten kunnen gesignaleerd worden
met geluidssignalen.

Afhankelijk van het aantal geluidssignalen, hun
frequentie en hun duur (kort/lang) en de lengte van
de tussenpozen, kan de technicus de fout herkennen
en elimineren.

4.2 Bedieningspaneel
Zie Afbeelding 4-6

1. Toets diameter met indicator
Indrukken om de methode “velgdiameter” te kiezen.
De diameterindicator gaat branden en de machine
laat een pieptoon horen.
Op het display wordt de actuele waarde gegeven.
Deze waarde kan worden gewijzigd.

2. Toets breedte met indicator
Indrukken om de methode “velgbreedte” te kiezen.
De breedte-indicator gaat branden en de machine
laat een pieptoon horen.
Op het display wordt de actuele waarde gegeven.
Deze waarde kan worden gewijzigd.

3. Toets Offset met indicato
Indrukken om de methode “Offset” te kiezen. De
Offset-indicator gaat branden en de machine laat een
pieptoon horen.
De operator kan opnieuw de referentiepunten van
het vlak openen door tijdens de methode verborgen
gewicht op de Offset-toets te drukken

19
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Cxema

4.

KnaBuwa +

Mcnonb3yeTcs onga yBenuyeHuss BBOAUMOTO
3HavyeHusa (Hanpumep, AnameTpa AMUCKa,
PacCTOSHWS, LWMPUHBI gucka).

Mpun yaep>xnBaHWM KNaBULLN 3HAYEHWE MEHSETCA
aBTOMaTUYECKN.

Knasuwa BBOAga
Vcnonb3yeTcs Ans noaTBEpPXKAEHUS BBELEHHbBIX
OaHHbIX (pa3mep, peXum) U CoXxpaHeHus
“nonb3oBatenbckmx”’ HacTpoek. Cuctema nogaet
3BYKOBOW CurHarn.

KnaBuwa -

V|CI'IOJ'Ib3yeTCF| ana yMeHbLIJeHI/Iﬂ BBOOUMOTIO
3HavyeHusa (Hanpumep, AnameTpa AMUCKa,
PacCTOSHUS, LWMPUHBI gucka).

Mpun yaepxnBaHWM KNaBULLN 3HAYEHME MEHSIETCS
aBTOMaTUYECKN.

KnaBuwa * ¢ nHgukatopom

Mcnonbayetca aona npocmoTtpa (NPOKPYTKK)
crneumanbHbIX PEXUMOB.

3aropaeTca nHaMKaTop Ha KraBulle *, cuctema
nogaet 3BYKOBOM CUrHar.

KnaBuwa TouyHOM MHOUKALUWN

Mcnonb3yeTcs Ans nepekniyYeHns TOYHOCTU
BblBOAA NokasaHun mexay 5 n 2 rpammamm (0.25
n 0.1 yHuun cooTBeTcTBeHHO). Cuctema nogaet
3BYKOBOW CurHarn.

B couetaHun c knasuLlen
3anycka kanmbpoBKu.

*

Mncnonb3yeTca Aand

KnaBuwa pexvuma ycTaHOBKMU rpysa
Wcnonbsyetca ana Beibopa Tpebyemoro pexvma
yCTaHOBKW rpysa, cuctema nogaet 3BYKOBOM
curHan.

B coueTtaHun ¢ knaBuwen * ncnonb3yeTca Ans
3anycka “nonb3oBaTernbCkon” PyHKLUMN.

10.KnaBuiia octaHOBKU

VICI'IOJ'II:3yeTCF| ana oCTtaHOBKWM BpalLeHUA Koreca.

lpumeyaHue:

Knaeuwa STOP Takke umeet yHKUMIO aBapUnHON
OCTaHOBKM.



Layout

4. Toets +
Voor het verhogen van een inputwaarde (bijv.
velgdiameter, offset, velgbreedte)
Houd de toets ingedrukt om waarden automatisch
te verhogen.

5. Toets Enter
Indrukken om de ingevoerde waarden (afmetingen,
methode) te bevestigen of de instellingen van de
gebruiker op te slaan. De machine laat een pieptoon
horen.

6. Toets -
Voor het verlagen van een ingevoerde waarde (bijv.
velgdiameter, offset, velgbreedte)
Houd de toets ingedrukt om waarden automatisch
te verlagen.

7. Toets Mode met indicator
Indrukken om langs de speciale methoden te lopen.
De indicator * gaat branden en de machine laat een
pieptoon horen.

8. Toets Einde
Indrukken om de meetprecisie te wijzigen tussen
5en 1 gram (0,25 resp. 0,05 oz.). De machine laat
een pieptoon horen.
Start de ijking in combinatie met de toets *.

9. Toets gewicht
Indrukken om de vereiste toepassingswijze van het
gewicht te kiezen (type wiel). De machine laat een
pieptoon horen.
Start de functie “gebruiker” in combinatie met de

%k

toets “*.

Opmerking: Roept direct de normale (Clip-Clip) modes
op als deze toets minstens drie seconden ingedrukt
wordt gehouden en verlaagt het verkiesbare aantal
ALU-modi “Quick ALU Mode” (<~ 5.3).

10. Toets Stop
Indrukken om het draaien van het wiel te stoppen.
Opmerking:
De toets STOP werkt tevens als een
veiligheidsstopschakelaar.
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Cxema

4.3 bBnokupoBKa rnaBHoro Bana

PucyHok 4-7 lNeganb 6roknpoBKKM rMaBHOro Bana

[MmaBHbIA Ban GrnokupyeTca Haxatuem neganu. 9Ta
dyHKUMS obneryaeT 3aTsxKy 1 ocnabneHne 3aXxMmMHON
ravikv n ygepxvBaeT KOneco B NOMOXEHUN KOppeKLmm
ANs NpaBUNbHOM YCTAHOBKM ©anaHCUPOBOYHbIX
rpy3oB.

lMpumeyaHue :
HaHHas GnokupoBKa nNpegHasHavyeHa TombKo AN
obner4yeHns OpMeHTMPOBaHUS KOMeca U He A0SMKHA
MCMNOmnb30BaThCs ANsl TOPMOXEHWSI INMaBHOro Bana.

e YT1obbl BKIOUMTL BNOKMPOBKY FMaBHOroO Bana,
HaXxMuTeE neparb.

4.4 U3meputenbHble pblyaru

PucyHok 4-8 Pbivarn gna namepeHnsa pacCcTosaHna
anameTpa gucka

1 M3meputenbHbIN pblyar MOXHO YONMHUTB U
NOAHATb BBEPX

2  Pblyar ucnonb3dyeTcs B Ka4ecTBe AepxaTtens
rpy30B MpU yCTaHOBKE KIeeBbIX rpy30B AJ1s
onpeaeneHns NnornoXeHust nocreayoLen
YCTaHOBKM 1 DAaKTUYECKOTO KPENIEeHNs rpy30B

3  KneeBoM rpys yctaHaBnmBaeTcs B
crneuvanbHbI gepxarenb

4  [onoBKa M3MEPUTESbHOMO pblyara
ncnornb3yeTcs Anst onpegeneHns pasvepos
OUCKOB C pasnnyHbIMU NPOOUISMM

5 [MoanpyXvMHEeHHbIM annnMkaTop Ass YCTaHOBKM
rpy3oB.
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4.3 Rem

Afbeelding 4-7 Rempedaal wiel

Met een druk op dit pedaal wordt de wielpen geremd,
zodat de blokkeerring gemakkelijker vergrendeld en
ontgrendeld kan worden.

Bovendien wordt het wiel geblokkeerd zodat de
gewichten gemakkelijker kunnen worden aangebracht.

Waarschuwing :

De rem is slechts een hulp voor de correcte
plaatsing van het wiel. De rem mag niet gebruikt
worden om de bewegende pen te stoppen.

Druk het pedaal in om de rem te activeren en de
pen te blokkeren.

44 Meetkaliber

Afbeelding 4-8 Kaliberdetector voor de meting van de

1
2

afstand en de diameter

Kaliber, uitheembaar en naar boven buigbaar
Klauw voor kleefgewicht voor de meting van
de applicatiepositie en de bevestiging van het
compensatiegewicht

Kleefgewicht aangebracht

Tastpunt voor de meting van de velgmaat met
verschillende profielen

Gewicht drukpen, met veer.
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Skcnnyataums

5.0 3kcnnyatauus

B paHHOM rnaBe onucbiBaeTcsl NOpsiAoK paboTbl co
CTEHAOM Mpu BanaHCMpOoBKe Korec.

B nepByto ovepeab OyayT npeacTraBneHbl CTaHaapTHbIE
pexumbl 6anaHcUpoBKN.

CneumanbHble pexvMbl M PYHKLIMK yKa3aHbl B pasgerne
5.10 n panee.

Mepen Havyanom paboTel creayeTt U3yunTh:
- BO3MOXHbIE€ UCTOYHUKM omacHocTu, (¥ 1).
- YCTPOWCTBO CTeHAa, (¥ 4).

5.1 YcTtaHOBKa Koneca

Ha Puc. 5-1 npepcrtaBneHa cxema gukcaumm
CTaHOapTHOro Koreca NerkoBoro aBTomobuns
nocpeacTBOM ajanTepa yepes LeHTpalnbHoe
otBepcTne. Ha Puc. 5-2 npegcraesneHa cxema
durkcaumm Koreca nerkoBoro aBTomobuns yepes
OTBEPCTMS NOA WTUThI UM Koneca 6e3 LieHTpanbHOro
OTBEPCTUSA MOCPEACTBOM YHUBEPCATBHOMO 3aXXMMHOIO
apjanrtepa.

ACCOPTUMEHT M 06nacTb NPUMEHEHUS 3AXKUMHbIX
npucnoco6neHnn NnpeacTaBneHbl B OTAENbHbIX
OpoLutopax.

Puc. 5-1 3axxumHon agantep gnst oukcauum Konec ¢
LieHTpanbHbIM OTBEPCTUEM
KoHyc ans konec nerkosbix aBTOMOGUNEN
2 [Owuck
3 3axumHas ronoska c rankon (bbicTpocbeMHas
ramka)

4 Tawnka-Gapalwek

—_

511 MoHTax ¢ yHuBepcasnbHbIM
KpeneXHbIM NpUcnocooneHnem

Puc. 5-2 YHuBepcanbHbI agantep ans dpukcauum
Konec 4epes OTBepCTMs nof WTUATbI UK Konec ¢
3aKpbITbIM ANCKOM. [JaHHbIN aganTtep B KOMMEKTe
C NOOXOAALWMMUN LEHTPUPYHOLWMMUN KOMbLaMM
MOXHO TaKXe UCMNonb30BaTh ANs dukcaumm Konec ¢
LEeHTparnbHbIM OTBEPCTUEM.

1 dwuck

2 bbicTpocbemHas ranka

3 LUeHTpupytollee KomnbLO AN YCTAHOBKU KOMec
C LeHTpanbHbIM OTBEPCTMEM (OOMNOMHUTENbHAs
onuus).



Bediening

5.0 Werking

Dit hoofdstuk beschrijft hoe de uitlijning van een wiel
moet worden uitgevoerd.

Eerst worden de normale uitlijningswerkzaamheden
beschreven. In hoofdstuk 5.9 en daarna worden de
speciale functies beschreven.

Raak vertrouwd met:
- mogelijke gevaren, (¥ 1).
- de eenheid, (¥ 4).

5.1 Montage van een wiel

In Afb. 5-1 wordt de montage weergegeven van een
normaal autowiel met een centreerinrichting
op de centrale opening.

Afb 5-2 toont de montage van een autowiel gecentreerd

met behulp van pennen of een autowiel zonder centrale

opening met een universele kleminrichting.

De keuze en het gebruik van verankeringselementen
worden omschreven in afzonderlijke, specifieke
brochures.

Afb 5-1 Centreerinrichting voor de montage van
autowielen met naafgat

Steunkegel voor autowielen

Velg

Universele kap met borgring (snelborger)

Klemring

NWN -

5.1.1 Montage met universele
kleminrichting

Afb. 5-2 Universele kleminrichting voor de montage

van autowielen met gesloten velgen, gecentreerd met

pennen.

U kunt deze ook gebruiken voor de montage van

wielen met naafgat, gecombineerd met gepaste

centreerringen (3).

1 Velg

2 Snelborger

3 Centreerring voor wielen zonder centraal gat
(accessoire).
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Skcnnyataums

5.2 NMoaroroBka K paboTte

e OnepaTop OOMKEH O3HAKOMUTLCHA C MepamMu
NPeaoCTOPOXHOCTM U BO3MOXHbBIMU OMACHbIMM
CUTYyaunsMu.

e OnepaTtop JonXeH uMeTb Heobxoaumyto
kBanudukaumio ons paboTbl Ha cTeHae.

e [locne BbIkMAYEeHUA cTeHAa Heobxogumo
y6eanTbcs, YTO 3aLUUTHBLIA KOXYX MOAHAT, a
N3MepuTENbHbIN pblyar HaxoguTcs B
NCXOOHOM (KpanHeM NeBOM) NOMOXEHUN.

5.2.1 BknrouyeHue cTeHaa

e [lpn BKNIOYEHMM MUTAHUS HE OEPXUTE KNaBuLIN
HaXaTbIMMU.

Cwm. Puc. 5-9.

e Bknounte BUNKy kabens nuTaHua B CETEBYIO
po3eTky “1”.

e YcTaHOBUTE MepeknyaTenb Ha po3eTke B
nonoxeHue “I".

MpumeyaHue: Ecnn nogaetcst 3ByKOBOW CurHan
N cTeHA ocTaHaBnueaeT paboty, unu
BbIBOAUTCSA KOA OLMOKK, cM. pasgen 7.0.

CTeHn nofaeT 3BYKOBOW CUrHanm U BbIMOJHAET
camopamarHoCTUKYy.

Ha gucnnee nosiBnsioTcs ykasaTeny MecT YCTaHOBKU
rpy30B B 3aBMCUMOCTW OT BbIGpaHHOro pexuma (no
YMO4aHuo).

CTeHp roTOB K NpMeMy YNpaBnsitoLmnX KOMaH,.

5.2.2 CocTosiHue npu BKIIOYEHUN

aﬂeKTpOHHbIVI 6nok HaCTpPOEH 3aBOAOM-U3roTOBUTESIEM
Ha crieayrouimne pexmmbl paGOTbI, KOTOpbI€ BbIBOOATCA
Ha AMCNIen nocrne BKIIYeHUs cteHaa:

- TN aBTomMobuns 1 (aBToMoOWIIbLHOE KOMeco ¢
HOMUWHarbHbIMM pa3mvepamu B Aonmax, LpuHa
6.5” n gnametp 15.0”)

- BBOJ, pa3MepoB Aucka B gronmax (inch)

- BbIBOJ 3Ha4YeHW pa3banaHCnpoBKM C warom 5
r

- npeaenbHoe He BbIBOAMMOE Ha Aucnnemn
3Ha4yeHue Benu4yuHbl pasdbanaHcuposkun 3.5 r

- aBToOMaTMyeckoe TOPMOXeHue Koneca npu
NOOHATMM 3aLUMTHOIO KOXyXa BO BPEMS LyKNna
n3MepeHusi

- KomneHcauusa pasbanaHcMpoBKM aganTepa
OTKII0YEHa

- 3anyck umMkna M3MepeHus npu onyckaHuu

3aLLUMNTHOIO KOXYyXa.

5.2.3 HacTtpownku

lNocne BKkNOYeHUA cTeHaa Ha AUCNNEN BbIBOAUTCA
PEXMM YCTaHOBKU PY30B, HACTPOEHHbIN MO YMOMYaHUIO.
Ecnu BbiBOAUTCS Apyrov pexum, (¢- 5.5.1).

EQnHMLbl M3MepeHusi, BbIBOAMMbIE MPU BKITHOYEHUN
cTeHga — OHNMbl, a eguMHULBLl Macchl, BbIGpPaHHbIE
nepen BblkMYeHneM cTeHga (rpaMmmbl/yHUUKM),
ocTaloTcs B NaMATU.



Bediening

5.2 Voorbereiding

e De operator moet alle waarschuwingen en
voorzorgsmaatregelen perfect kennen.

o De operator moet gekwalific erd zijn voor het gebruik
van de machine.

e Controleer of de wielafscherming omhoog staat
en of de meetarm in de ruststand staat (helemaal
ingetrokken).

5.2.1 Inschakeling

e Tijdens de inschakeling geen toetsen ingedrukt
houden.

Zie Afb. 5-9.

o Steek de stekker van de voedingskabel in het
stopcontact van de netvoeding “1”.

o Zet de startschakelaar op “I".

Opmerking: Als de eenheid een akoestisch
signaal afgeeft en niet verder gaat of als
er een foutcode verschijnt, raadpleeg dan
hoofdstuk 7.

De eenheid geeft een akoestisch signaal af en voert
een procedure voor zelfdiagnose uit.

Vervolgens worden de displays en de positieindicatoren
van de gewichten weergegeven met betrekking tot de
huidige modus Gewicht (standaard).

Nu is de eenheid klaar om opdrachten te ontvangen.

5.2.2 Status bij het starten

De elektronica wordt in de fabriek zodanig
geprogrammeerd dat bij de inbedrijfstelling van de
machine de volgende bedrijfsmodi vooraf ingesteld zijn:

- Type Voertuig 1 (autowiel van normale afmetingen
in inches, breedte 6,5” en diameter 15,0”)

- instelling van de gegevens van de velg in inches

- weergave van de onbalans met verhogingen van
59

- onderdrukking van kleine onbalans (ingestelde
drempelwaarde: 3,5 g)

- automatische remming van het wiel bij het open
van de beschermkap tijdens de meetcyclus

- compensatie van onbalans van de gedeactiveerde
koppeling

- Opstarten van de meetcyclus bij het sluiten van
de wielbescherming.

5.2.3 Instelling

Na het inschakelen van de eenheid verschijnt er
een default gewichtsmodus. Als de eenheid een
verschillende gewichtsmodus weergeeft (¥~ 5.3.1).

Bij het inschakelen toont de eenheid inches als
standaard meeteenheid, maar wordt de voor de
uitschakeling geselecteerde instelling in gram of ounce
behouden.
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5.2.4 BbIkno4yeHue cTeHaa

Mocne 3aBeplueHnss paboTbl HEOBXOANMMO NpPaBUNbHO

BbIKIIOYUTE CTEHA:

e CHumuTe KOoneco 1 BbICTPOCHEMHYIO raviky Co CTeHaa.

e CHumnTe KOHyCbI € Bana. [1poBepbTe BHYTPEHHIO 1
BHELLIHIOI MOBEPXHOCTM KOHYCOB Ha MOBPEXAEHWSI.
CoCTOsIHME KOHYCOB O4YEHb BaXKHO ANS1 KAYECTBEHHOW
GanaHCMpOBKM.

e XpaHuUTe KOHYCbl U ObICTPOCBHEMHYIO Famky B
crneumanbHO OTBEAEHHOM MeCTe.

e [lpoBepbTe pe3bby OLICTPOCHLEMHON raku 1 Bana.

e [lpotpuTe pe3bby 1 nocagoyHbIe MOBEPXHOCTU YNCTON,
MSITKOM TKaHbIO.

e OTkntoumTe Kabenb NUTaHWSA OT PO3ETKMN.

e [lpoBepbTe kKabenb NUTaHNS Ha NOBPEXAEHNS U U3HOC.

e HaBegnTte nopAgok B MecTax XpaHeHusa
NpUHaLNEeXHOCTEN.

e [lpoTpuTe gucnnen u naHenb ynpaBreHns MSArkown,
CYXOWN TKaHbIO.

e YBGepuTe cTapble rpysbl U Apyrue marepuarnbl U3-nog
cteHaa. CTeH OOMKEH CTOSITb TOMNbKO HA CBOMX TPEX
ornopax.

5.2.5 CHdaTUe Koneca

e OTCTOPOXHO OTBEPHUTE BLICTPOCBHEMHYHO FaNKy Unn
MOHTa)XXHbl€ LLUNUINbKA.

e He gonyckaiTe ckonbXeHUsi gucka no pesbbe BO
BPEMSI EM0 CHATUSA, NPUNOAHUMUTE AUCK.

e [lpoBepbTe pe3bby Ha HanuyMe NOBPEXOEHUN U
o4uncTuTe npu H806X0,D,I/IMOCTI/I.

5.2.6 ABapuMnHasi oCTaHOBKa

Cwm. PucyHok 5-10.

[ns aBapunHoOM OCTaHOBKM CTeHAa:

e Haxmute knasuwy STOP, yToGbl NpuBecTn B

OencTBue 3MNEeKTPOHHbIA TOPMO3.
e OcTaHOBMWTE KOMECOo C MOMOLLbIO HOXHOIO TOPMO3a.

B cnyyae aBapunHON OCTaHOBKM M3-3a HEOXWAAHHOIO
AENCTBMSA CTeHAa NpoaHanuM3upymiTe MNpou3oLeLLyto
CUTyaumio:
HdonycTtun nv onepatop oWwunoKy unu 3abbin 4To-NnM6o
coenartb?
CkoppeKTupyiTe BBeAeHHbIe AaHHbIE N NPOAOIKMTE
paboTy. Hukakme cneuvmanbHble AeNCTBUSA B
AanbHenweM He TpebytoTcs.

CTeHA BbINONHWI HeNpeaBUAEHHYO onepauuto?

e [lOBTOpHO M3y4MTE COOTBETCTBYIOLME pa3aernbl.

e [logroToBbTe CTEHA K Mepe3anycky: BKIOYUTE CTEHS,.

e Cneays ykasaHusiIM pyKOBOACTBa, MOBTOPWUTE BBO[
KoMaHA,

e Ecnun cteHg He paboTaeT goMmkKHbIM 06pasom,
He3ameaInTenbHO 0bpaTUTECh B CEPBUCHYHO CITyXOy:

BHUMAHME: OANbHENLWASA PABEOTA HA CTEHJE
SAMPELWAETCA.
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5.2.4 Uitschakeling

Schakel de eenheid aan het einde van de werkploeg altijd
op de juiste wijze uit:

o \erwijder het wiel van de uitlijner.

o \erwijder de kegels van de eindas. Controleer dat de
oppervlakken (interne en externe) van de kegels niet
beschadigd zijn. De perfecte conditie van de kegel is
zeer belangrijk voor een hoogwaardige uitlijning.

o Plaats de kegels en de snelborger in de juiste positie.

e Controleer de schroefdraad van de borgring en de
eindas.

e Maak alle schroefdraden schoon met een zachte,
schone doek.

e HHaal de voedingskabel uit het stopcontact van de
netvoeding.

e Controleer of de voedingskabel niet beschadigd of
versleten is.

e Ruim de vakjes op.

o Maak het display en het bedieningspaneel schoon
met een droge, schone doek.

o Verwijder de oude wielgewichten en de andere
materialen in het gebied onder de uitlijner. De uitlijner
moet uitsluitend rusten op zijn eigen drie voeten.

5.2.5 Het wiel verwijderen

o Draaide snelborger of de montagepennen zorgvuldig
los.

e Laat de velg niet glijden op de schroefdraden, maar
hef het wiel op tijdens de verwijdering.

e Controleer dat de schroefdraden niet beschadigd zijn
en maak reinig ze indien nodig.

5.2.6 Onmiddellijke stopzetting

Raadpleeg Afbeelding 5-10

Voor het verrichten van een onmiddellijke stopzetting:

o Selecteer de STOP-toets om de elektronische rem te
activeren.

e Houd de rempedaal ingedrukt om het wiel te stoppen.

Wanneer een onmiddellijke stopzetting wordt uitgevoerd,
als gevolg van een onbedoelde actie van de eenheid,
heroverweeg dan de uitgevoerde stappen:

Heeft de operator een fout begaan of iets

overgeslagen?

Corrigeer de invoer van de gegevens en ga verder met
de werkzaamheden. Het is niet noodzakelijk een
speciale procedure te volgen.

Heeft de machine iets onverwachts gedaan?

e Lees opnieuw de hoofdstukken die van toepassing
zijn.

o Bereidt de eenheid voor op de heropstarting: Herstart
de eenheid.

e Herhaal de opdrachten met de nodige voorzichtigheid
en houd de handleiding bij de hand.

¢ Indien de eenheid niet correct functioneert, neem dan
onmiddellijk contact op met de technische bijstand en:

LET OP: VERMIJDT DE EENHEID VERDER TE
GEBRUIKEN.
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5.3 Pexnmbl yCTaHOBKU rpy3oB

Pexum YCTaHOBKM Tpy30B BCerga onpenendaerca
aBTOMaTU4eCKKn, CM. OUCNNEN.

MCcnonb3ynTe cooTBeTCcTBytWY knasuwy (B,
Puc. 5-11) onsa HenpepbiBHON MPOKPYTKN PEXMMOB
YCTaHOBKM IPy30B.

TekyLmin pexxMM YCTaHOBKU rpy30B Noka3aH CBETOBbIM
uHgunkatopom(A, Puc. 5-11).

HOPMATJbHbIN pexum
Vicnonb3yeTcsa Ans WTaMMnoBaHHbLIX [AUCKOB.

Pexxum “ALU” (B, PucyHok 5-11)
Wcnonb3yetcsa Ans nUTbIX AUCKOB Unun ANs
yCTaHOBKWM OOHOrO uUnu 6onee KneeBbIX rpy30B.

KneeBble rpy3bl AOMXHbI yCTaHaBNMBaTbCS
BPYYHYIO.

PeXuM CKpbITOW yCTaHOBKMN FPy30B
VcnonbayeTcs Ans nuTbiX 4UCKOB UITW MPU CIIOXKHOM
GanaHcupoBKe.
KneeBble rpy3bl OOMXHbI yCTaHAaBNNBATbCS
C NMOMOLLb U3MEPUTENbHOIO pblivara, 4To,
obecne4vnBaeT 60MbLUYHO TOYHOCTb MO CPABHEHUIO
C pY4YHOW YCTaHOBKOM.

MpumeyaHue: Ecnu KneeBowm rpy3 HYXHO CKPbITb
3a OByms cnvuamu, BblbepuTe pexunm
pasgeneHns rpysoB nepeg yCTaHOBKOM
rpy3a Ha npaByto nfnockocTb (¥ 5.10).

CTATUYECKUMU pexxum (“STATIC”)

(PucyHok 5-11)
[daHHbIn pexum akTusupyeTcsa knasuwen (B,
PucyHok 5-11).
NcnonbsyeTtcss ana Hebonblwnx Komnec, He
nognexawmx guHamuyeckon GanaHcupoBske,
Hanpumep: Korneca MONeaos.
PacueT “neBbix” u “npaBbix” rpy3oB He
npegycMOTpEH.

e YcTtaHoBuUTe koneco (¥ 5.4)u Bbibepute
CKOPPEKTUPOBAHHbIE MOMOXEHUSA CYNTbIBAHUS

nokasaHumn ana N3amMepuTernbHOro pbldyara (@2
5.6.2).
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5.3 Toepassingsmodi gewichten

De eenheid toont altijd automatisch een gewichtsmodus.

Selecteer de gepaste toets (B, Afb. 5-11) om te scrollen
tussen de verschillende modi.

De geselecteerde gewichtsmodus wordt gesignaleerd
door het overeenkomstige indicatorlampje (A, Afb. 5-11).

NORMAAL
Wordt gebruikt voor stalen velgen.

Modi “ALU” (B, Afbeelding 5-11)
Worden gebruikt voor velgen van een lichte legering
of in het geval er één of meerdere plakgewichten
moeten worden aangebracht. De plakgewichten
worden met de hand aangebracht.

QUICK ALU MODE

Houd de toets B gedurende ten minste 3 seconden
ingedrukt om de functie Quick ALU Mode te
activeren; de selectie “NORMAAL” gewicht
wordt geactiveerd. De toets wisselt nu alleen af
tussen de functies; NORMAAL, ALU2, ALUS.
Op opnieuw alle ALU beschikbaar te maken, houd
de toets ingedrukt zoals eerder aangegeven.

Modi Verborgen Gewicht (HWM - “Hidden Weight

Modes”™)
Worden gebruikt voor velgen van een lichte legering
of voor wielen die moeilijk uitgelijnd kunnen worden.
De plakgewichten worden aanbracht door middel
van de meetarm. Dit garandeert een nauwkeurigere
positie van het plakgewicht in vergelijking met de
volledig handmatige toepassing.

Opmerking: Indien het plakgewicht moet
worden verborgen tussen de twee
spaken, selecteer dan de functie
Gescheiden Gewicht (“Split Weight
Mode”), alvorens het gewicht toe te
passen in het rechtervlak (¥ 5.7).

STATISCH (“STATIC”)

(Afbeelding 5-11)
Deze functie wordt opgeroepen met de toets B,
geillustreerd in afbeelding 5-11.
Deze modus wordt gebruikt voor kleine wielen die
niet dynamische worden uitgelijnd, bijvoorbeeld
wielen van kleine scooters. Er wordt geen gewicht
“links” of “rechts’ berekend.

e Monteer het wiel (¥~ 5.1) enselecteer de correcte
meetposities (¥~ 5.4.2).
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5.3.1

Bbi6op TMnos Alu

Ha pucyHkax nokasaHbl CKOPEKTMPOBaHHblE MecTa
YCTaHOBKU KIIEEBbIX U NMPYXXUHHbLIX FPY30B.

* [1na Bbl3oBa M3 namMaATu Tpebyemoro mecta
yctaHoBku rpysa ALU / ALU P ncnone3yinTe knaBuily
mMeHto (Puc. 5-12).

PucyHok 5-13
3aJaHHble MeTa yCTaHOBKM rpy30B

HOpPManbHbIN PeXUM HopmarbHbIe NONOXEHNA Ans

Alu 1

Alu 1P

Alu 2

Alu 3

Alu 4

Alu 2P

Alu 3P

YCTaHOBKU MPY>XUHHBIX U KNEEBbIX FPy30B.

KneeBble rpy3bl ycTaHaBnuMBalOTCH
cuMMeTpuyHo peboppoam oboaga c
HOMWHAJIbHbBIM pacnonoxeHuem. 3T1a
dyHKUMSA He BKNtoveHa B pexum ALU P.

KneeBble rpy3bl npuknagbiBaloTcA
CUMMEeTPUYHO K dnaHuam agucka;
NMOCKOCTM KOMMEHCauuu Ans KreeBbiX
rpy30B TOYHO CYMTbIBAOTCH C MOMOLLLIO
BHYTPEHHEro u3aMepuTenbLHOro pbiyara.

KneeBble rpy3bl - KNeeBble rpy3bl
ycTaHaBnuBatTcs Ha pebopae obopaa,
KneeBble rpy3bl CKpPbITbl B AUCKE MNpMU
HOMUWHAaIbHOM pacnonoXeHnn. 3Ta PYHKUUS
He BKNtoveHa B pexkum ALU P.

Mpy>XWHHBIN TPy3 ycTaHaBnMBaeTCcd Ha
neson pebopae obopa, kKneesown rpys
CKpbIT B Aucke. PacnonoxeHue rpysos
HOMWHAINBHOE.

MMpy>XWHHBIA Tpy3 yCTAHOBMNEH Ha NneBou
pebopae obopa, Kneesow rpy3 yCTaHOBIEH
Ha npaBoW Nocago4vHou norke oboaa.

KneeBble rpy3bl - KNeeBble rpy3bl
ycTaHaBnuneawTcs Ha pebopae oboaa,
KrieeBble rpy3bl CKPbITbI B ANCKE; NIIOCKOCTU
KOMMeHcaLmmn Ans KneesblX rpy30B TOYHO
CYUTBLIBAIOTCHA C MOMOLLbI BHYTPEHHEN
KanubpoBKM.

Mpy>XWHHBIN Tpy3 ycTaHaBnMBaeTCcd Ha
neson pebopae oboga, kKneeBown rpys
CKpbIT B AUCKE; MIOCKOCTM KOMMEeHcauum
ONS KIeeBbIX rPy30B TOYHO CHUTLIBAKOTCS C
MOMOLLbIO BHYTPEHHEN KannbpoBKu.
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5.3.1

Selectie van de ALU

De afbeeldingen tonen de aanbrengposities van de
plakgewichten en de klemgewichten.

* Selecteer de menutoets (Afb. 5-12) om de gewenste
gewichtstoepassing ALU / ALU P op te roepen.

Afbeelding 5-13
Voorafbepaalde gewichtsposities

normal

Alu 1

Alu 1P

Alu 2

Alu 3

Alu 4

Alu 2P

Alu 2P

Normale gewichtspositie, klemgewichten op
de rand van de velg.

Symmetrische toepassing van de
plakgewichten op de velgschouders met
NOMINALE gewichtspositionering. Functie
is niet voorzien voor ALU P.

Symmetrische toepassing van de
plakgewichten op de velgschouders; de
compensatievlakken voor de plakgewichten
worden nauwkeurig gedetecteerd door de
interne arm.

Plakgewichten - Plakgewichten op de hiel van
de velg, plakgewicht verstopt in het kanaal
van de velg met NOMINALE positionering.

Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht in het kanaal. De positionering
van de gewichten is NOMINAAL.

Klemgewicht op de linkerrand van de velg,
plakgewicht op de rechterhiel van de velg.

Plakgewichten - Plakgewicht op de hiel van
de velg, plakgewicht verstopt in het kanaal
van de velg; de compensatievlakken voor
de plakgewichten zijn exact gemeten door
middel van de interne meter.

Klemgewicht op de linkerrand, plakgewicht in
het kanaal van de velg; het compensatieviak
voor het plakgewicht is precies gemeten door
middel van de interne meter.
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5.4 OnpepeneHue pa3mepos

a3mepbl 6anaHCMPOBOYHbIX IPY30B ONPEeaensTCs Ha
OCHOBE pearibHbIX AaHHbIX (¥~ 5.7) nnn ¢ NOMOoLLbIO
M3MepPEeHUN, BbIMNOTHAEMbIX HEMOCPELCTBEHHO
aartyvkamu, . Ecnv gaHHble BBOASTCA BPYYHy (¥
5.6.3), 3TV uMpbl paccynUTbIBAOTCA Ha OCHOBE
HOMMWHAIbHbBIX 3HAYEHWI MyTeM NpubaBneHust nnu
BblYMTaHUS CPeQHUX BEMUYUH KOPPEKLUN.

5.41 KanubpoBOYHbLIN pblyar

BHyTpeHHWIN KannBpoBOYHBIA pbivar Ans U3MepeHus
paccTosiHUA U OuamMeTpa MCnomnb3yeTcs Ans BBOAA
pPacCTOSHUA MEeXAY CTeHAOM M NeBOW MIOCKOCTbIO
KOppeKLUum, a Takke HOMUHaNbHOIo AMaMeTpa avcka/
AvameTpa KoppeKLuu.

BHYTpeHHMiA KanMBPOBOYHBIN pblyar No3BOSISIET TOYHO
paccunTbiBaTb 3 PEKTUBHbIE MITOCKOCTM KOPPEKLMY,
OVaMeTPbl YCTaHOBKM KIeeBbIX rPY30B Ha NocagoYHbIX
nosikax v AuameTpbl YCTaHOBKU CKPbITbIX FPY30B.

Puc. 5-14 BHyTpeHHUIN KannbpoBOYHbLIA pblyar Ans
N3MepEeHnNst paccTosTHUA 1 guameTpa.

BHYTpeHHWI pblvar ¢ UsMepuUTenbHOW rofoBKON
NameputenbHasa ronoeka
OnopHbIf Kpalt Anst onpeaeneHns pacctosiHna X

WN =

— C nomoLbto BHYTPEHHETO pblvara Ans U3MepeHust
pacctodaHua u guametpa (1, Puc. 5-14)
aBTOMaTUYECKUN ONPeaenseTcsl paccTosiHue MeXay
CTEH/10M 1 TeBOM NIMOCKOCTBIO KOPPEKLIMK, a TaKKe
anameTp aucka.

MpumeHeHue:

e YcTaHOBUTE M3MEPUTENbHYH FONMOBKY Ha AWCK
W yoepxuBamTe B 9TOM MOMOXEHUU, NOKa He
YCrbILLNTE 3BYKOBOW CUrHan.

L4 I'IepeBep,wTe pbldar B UCXOOHOE MOJTIOXEHNE.

Mocne okoHYaHUA N3MepeHnin N JOCTKEHUS pbl4arom
NCXOQHOrO MOMNOXEHNSI pa3Mepbl ANCKa BbIBOAATCS Ha
aucnnen. Takke BbIBOAUTCS pacronoXeHne rpysoB
(Tvn Alu).

Ecnun pblyar dyHKUMOHMPYET HenpaBUilbHO, UK
NONOXEHNSI KOPPEKLMM Ha KoMece 1 CTeHAe HaxoasaTcs
3a npegenaMmu guanasoHa nokasaHumn KanmbpoBKM,
MOXXHO BBECTV pa3Mepbl B MEHIO 1 MPOAOIIKUTE paboTy
B py4yHOM pexume (¥ 5.6.3).
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5.4 Detectie van afmetingen

De grootte van de correctiegewichten wordt berekend,
op basis van reéle gegevens, of rechtstreeks gemeten
door de detectors, of door handmatige invoer van
gegevens (¥ 5.4.3), deze worden berekend op basis
van nominale waarden, door het aftrekken of optellen
van de gemiddelde correctiewaarden.

5.4.1 Detectiemeter

De interne detectiemeter voor de afstand en de
diameter wordt gebruikt voor het invoeren van de
afstand tussen de machine en het correctieviak
links, en voor de diameter van de nominale velg/
correctiediameter.

Met de Interne Detectiemeter kunnen de
correctievlakken en de effectieve correctiediameters
van de plakgewichten die bevestigd zijn aan de
bandhielen en van de verborgen gewichten nauwkeurig
bepaald worden.

Afb. 5-14 Interne Schuifmaatdetector voor afstand en
velgdiameter.

Interne Detectiemeter met meetkop
Meetkop (taster)
Referentierand voor het aflezen van de afstand X

WIN=

— Door middel van de interne meter voor het
bepalen van de afstand en de diameter
(1, Afbeelding 5-14) worden de afstand tussen
het linkercorrectievlak en de machine, evenals
de velgdiameter automatisch gedetecteerd en
verworven.

Toepassing:

e De kop van de meetarm uitstrekken en op de
velg steunen en op de plaats houden tot er een
akoestisch signaal wordt afgegeven.

o Begeleid de meetarm naar de ruststand.

Bij het bereiken van de ruststand en de voltooiing van
de metingen, worden de velgafmetingen op het scherm
getoond en met een selectie van de gewichtsposities
(type Alu).

Als de meter niet correct functioneert of als de
correctieposities van het wiel buiten het detectiebereik
van de meter vallen, is het mogelijk om de afmetingen
vanuit het menu in te stellen en verder te gaan met de
handmatige modus (¥~ 5.4.3).
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5.4.2 [lpnmeHeHne namepuTenbLHON
ronoBKU Ha pa3NUyHbIX TUNAax Konec

Ina Toro 4ToGLI onpedenuTb pasbanaHcUpoBKy 3a
OOVH LMKIT U3MEPEHUS, HYXXHO MpaBUIlbHO BBECTU
pa3mepbl Aucka. MoaTomy HeobxoaMMo AeiicTBOBaTb
BHUMAaTENbHO, Kak Mokas3aHo Ha pUCYyHKax, npu
YCTaHOBKE M3MEPUTENBHON rONOBKU B HEOOXOAMMbIX
MecTax yCTaHOBKM rpy3oB. HenpaBunbHasi ycTaHoBKa
rONIOBKM MOXET NPUBECTU K OTKITOHEHMSIM U3MEPEHHbIX
3HAYEHWUIA Y HETOYHBbIM peayrsTaTaMm LyKra U3MepPEHUsI.

Ha Puc. 5-15 a - 5-15 f nokazaHa npaBunbHas yctaHoBKa
(c kneeBbIM rpy3oM 1 6e3 Hero) NamMepuTeENbHON
rOMOBKM Ha PasfuyHbIX TMNAax AUCKOB, B PasHbIX
MOMNOXeHNs YCTaHOBKM rPy30B.

Puc. 5-13 a CtaHgapTHOe korneco —
LUTamMNOBaHHbIA OUCK

1 WamepuTtenbHas ronoeka
2 [wck

Puc.5-13 b CraHpgapTHOe korneco — Jlnton guck

Puc. 513 ¢ Koneco nerkoro rpy3oBoro
aBTOMOOWNSA — LWTaMNOBaHHbLIN OUCK

Puc. 5-13 d Koneco nerkoro rpy3oBoro
aBTOMOOUNS — LUTAMMOBAHHbIN ANCK
C KOHYCHOCTbIO 15°

Puc.5-13 e JlnToe koneco — [Inck 6e3
yrnybneHvs onsa KneesbiX rpy30B

Puc. 5-15f Jlntoe koneco — Kneesble rpy3sl ALU

1 JleBasi NNOCKOCTb KOPPEKLIMK, NepBoe MecTo
YCTaHOBKMU rpy3a

2 [IpaBas NNoCKOCTb KOpPEeKUUn, BTOPOe MEeCTo
YCTaHOBKM rpyaa.

MpumeyvaHune: lNocne namepeHnin, BbIMOMHEHHbIX
ans ALU P, Ha gncnnee He oTobpaxkaeTcs 3HadeHne
LLUMPWHbI AUCKA, TaK KaK 3TO HE BNUSIET Ha GanaHCUPOBKY.
B aTux cny4yasx Ha gucnee nosiBnsieTcs CUMBOIT - -».
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5.4.2 Meetpositie voor de
verschillende types wielen

Om de mogelijke onbalans met één enkele meetcyclus
te kunnen meten, is het essentieel dat de afmetingen
van de velg correct worden ingesteld. Voer de
detectie dan ook met zorg uit met behulp van de
punt van de meter op de velgrand of op een gekozen
gewichtspositie, zoals aangegeven in de afbeeldingen.
Een verkeerde toepassing kan leiden tot afwijkingen
in de gemeten waarden en, dientengevolge,
onnauwkeurige resultaten van de meetcyclus.

De Afb. van 5-15 a a tot 5-15 f geven de juiste
toepassing van de meetkop weer op de verschillende
velgen en voor verschillende montageposities van de
gewichten (plakgewicht of niet).

Afb. 5-15 a Standaard wiel - Stalen velg

1 Meetkop
2 Velg

Afb.5-15b Standaard wiel - Velg van legering

Afb.5-15¢c Wiel voor lichte vrachtwagen - Stalen velg

Afb. 5-15d Wiel voor lichte vrachtwagen - Stalen
conische velg van 15°

Afb. 5-15 e Wiel van legering - Velg zonder hiel
voor gewichten met clip

Afb. 515 f Wiel in legering - Plakgewichten ALU

1 Correctievlak links, eerste toepassingspositie
2 Correctievlak rechts, tweede toepassingspositie

Opmerking: Na de metingen voor ALU P wordt op de
display niet de waarde van de velgbreedte getoond,
aangezien dit voor het balanceren niet relevant is.
In een dergelijk geval verschijnt het symbool “- -“
op het display.
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5.4.3 PYYHOW BBOA AaHHbIX

Py4yHol BBOA [aHHbIX Heobxoaum B cny4dae
HencnpaBHOCTU M3MEPUTENBHOrO pblyara. [lencreyinTte
cnegyrowmm obpasom:

5.4.3.1 PyuyHoM BBOA WMPUHbI UCKA

LLInpuHy AMcka MOXHO BBECTU C MOMOLLbIO KNaBuLL
MeHlo. B aTom cnyyae gvameTp AUCKA MOXHO
onpenennTb BPYYHYH.

Ecnu wuprHa He ykasaHa Ha OUCKe, ee MOXHO
M3MepuUTb Ha CTaHOapTHbIX AMCKax C MOMOLLbLO
Kanunbpa-ckoGbl ANs UsMepeHns WnpuHbl ancka (Puc.
5-16).

¢ [lepenaunte Ha cTpaHuuy BBOOA JAHHBIX OJNCKA
¢ nomouybto knasmwmn W (Puc. 5-17).

* HaxumanTe knasuwwy -unm + (1, 2, Puc. 5-17), noka
Ha gucnnee He NosiBUTCSA Tpebyemoe 3HaveHue.

Mpumeyanue: LnprHa OMCKOB yBENMYMBAETCSH LLATOM
0,10 gronmos.

5.4.3.2 Py4yHou BBOA pacCTOSAHUA
® YCTaHOBUTE N3MEPUTESbHBIN pblvar Hagnexatlmm
obpasom (1, Puc. 5-18).

e [lepenaute Ha cTpaHuuy BBOOA PACCTOAHNA
0O OUCKA ¢ nomoubto knasuwwim O (Puc. 5-13c¢).

e OnpenenuTe BENUYMHY BbiNeTa pblyara rno Lkane.

e BBeaute paHee onpeaeneHHoe 3HadYeHue C
MOMOLLIbIO KNnasuwu - unu + (1, 2, Puc. 4-17).

5.4.3.3 Pyu4HoWn BBOA AnMameTpa Aucka

e HoMWHanbHbLIN AnamMeTp AuMCKa yKa3aH
HenocpeacTBEHHO Ha LUMHE.

e Bbibepute JUAMETP ¢ nomouubio knaemwn D Ha
naHenwu ynpasnenus (Fig. 5-17) .

e BBeauTe paHee onpegeneHoe 3HayeHue C
nomMoLlpbto knasuw - unu + (1, 2, Puc. 5-17).

e BbibepuTe Apyron pasmep ANns peaakTMpoBaHus
(Mpu HeobxoguMoOCTH) NN NPUBEOUTE KOMNECO BO
BpallleHue.
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5.4.3 HANDMATIGE invoer van de
gegevens

De handmatige invoer van de gegevens kan onmisbaar
zijnin het geval dat er bij de meetarm onregelmatigheden

optreden, of bij algemene problemen tijdens het
gebruik. In deze gevallen moet u als volgt te werk gaan:

5.4.3.1 Handmatige invoer van de velgbreedte

Als u de velgbreedte wenst in te stellen door middel van
het toetsenbord, moet deze afmeting bekend zijn.

Indien de breedte van de velg hier niet aangegeven wordt,
kan deze gemeten worden met een optionele meter voor

de breedte van standaardvelgen. (Afb. 5-16).

e Ga naar de functie INVOER VELGBREEDTE met
de toets W (Afb. 5-17).

e Houd de knop - of + ingedrukt (1, 2, Afb. 5-17) tot
de gewenste waarde verschijnt.

Opmerking: De breedte van de velgen wordt met
stappen van 0.10” weergegeven.

5.4.3.2 Handmatige invoer van de afstand
(Offset

o De meter correct plaatsen (1, Afb. 5-18).

e Ganaarde functie INVOER AFSTAND VELG, door
de toets O te selecteren (Afb. 5-17).

e Lees op de schaalverdeling van de arm de waarde
die overeenkomt met de uitstrekking van de arm.

e \oer de eerder gelezen waarde in door middel van
de toetsen - of + (1, 2, Afb. 4-17).

5.4.3.3 Handmatige invoer van de diameter

e Lees op de velg zelf of op de band de nominale
diameter van de velg af.

e Selecteer de DIAMETER-toets op het
bedieningspaneel, D (Afb. 5-17).

e Voer de eerder gelezen waarde in door middel van
de toetsen - of + (1, 2, Afb. 5-17).

e Selecteer een andere te wijzigen afmeting (indien
noodzakelijk) of start de cyclus.
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5.5 banaHcupoBka

Operazioni preliminari:
— lMpn Heo6GXoAMMOCTMU, BLINOMHUTE LMWK
komneHcauun (C4 = 7.1.1).

— [poBepbTe NpaBuUIbHOCTL MKcauumn Koneca (€
5.1).

— Onpegenute pasmepsbl gucka (¥ 5.6).

Ecnun Heobxoammo oTGanaHcupoBaTh HECKOMbKO Konec
OZHOrOo TUMa (C OAHMMMN HOMUHAMbHBLIMK pa3Mepamu),
BBOJ OaHHbIX TpebyeTcsa TOMbKO A9 NepBOro
Koneca. BBegeHHble faHHble OCTalTCA B MAMSATU [0
OTKIIOYEHUSI CTEHAA, UMK A0 TeX rnop, noka He byayT
BBEAEHbl HOBbIE JaHHbIE.

5.5.1 WU3mepeHune pasbanaHCUpPOBKU

[Mocne BbINOMTHEHUS NOAFOTOBUTENbHbIX OI'IepaLI,VIVI
MOXHO 3anyCTUTb LUKIT U3SMEPEHUA:

LUukn namepeHusa koneca B pexume

NMPOPUITMPOBAHUA

e OnycTute KOXyX 3aluTbl KOneca M3 MOMHOCTbIO
MOAHSTOrO MOMOXEHUS.

Mocne n3MepeHUs MOXHO YCTAaHOBWUTb
6anaHCMpPOBOYHbIE TPY3bl UMM BbIMOMHUTL LUK
MUHUMM3ALMM Macchl FPy30B MU onTuMmsauum (&
5.11).

Mocne namMepeHus CcTeHg ocTaHaBnuMBaeTcs
aBTOMAaTMYECKM, KONECO 3aTOPMaXknMBaeTcs.

Ha gucnnewn BbIBOAATCSA 3HAYeHNs pa3banaHCupoBKu,
N3MEPEHHbIE ONs1 KaXO0W MITOCKOCTU KOPPEKLUMU, U
HanpaBieHne KOppeKLnn.
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5.5 Uitlijnen

Voorafgaande handelingen:

— Indien nodig een compensatiecyclus uitvoeren
(C4 = 7.1.1).

— Controleer de correcte blokkering van het wiel
(F 5.1).

— Meet de afmetingsparameters van de velg (¥~ 5.4).

Indien er meer wielen van hetzelfde type uitgelijnd
moeten worden (met dezelfde nominale afmetingen),
hoeven de gegevens alleen voor het eerste wiel
ingesteld te worden. De selecties blijven ingesteld
totdat er nieuwe gegevens worden ingevoerd of de
machine wordt uitgeschakeld.

5.5.1 Meting van onbalans

Na het voltooien van de voorafgaande handelingen
kan de meetcyclus uitgevoerd worden.

Wielrotatie - AUTOMATISCH

e De wielbeschermkap omlaag klappen uitgaande
van een volledig geopend carter.

Na de meting is het mogelijk om compensatiegewichten
toe te passen of een minimalisering of optimalisatie van
de gewichten uit te voeren (¥~ 5.8).

Aan het einde van de meting stopt de aandrijfmotor
automatisch, het wiel wordt afgeremd tot stilstand.

Op het display wordt de gemeten onbalans
weergegeven voor ieder correctievlak en de relatieve
draairichting voor het bereiken van het correctievlak.
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5.6 YcrtaHoBKa rpysoB

CywecTByloT cnegylowme Tunbl rpy3oB U MeToabl UX
YCTaHOBKM:
- MPYXMWHHbIE rPy3bl:
YcTaHaBnuBaroTCs TONbKO BPyYHyto (Puc. 5-17).
- Kneesble rpysbl:
YctaHaBnusatTcs BpyyHyto (Puc. 5-18), unu ¢
NMOMOLLIbO FOMNOBKU M3MEPUTENBHOTO pblvara B pexnume
Alu 2P, Alu 3P nnn HWM (ckpblTas ycTaHOBKa rpy30B).

MpumeyaHune: PydyHas ycTaHOBKa rpy3oB AOSKHA
NPOU3BOANTLCH TOYHO MepneHANKYNAPHO
Bany (nonoxexve 12 yacos).

Mocne 3anycka BpalLeHNs korneca NnpoBepbLTe MHANKATOPbI
HanpaBneHus BpalleHns AN NeBOW MIOCKOCTU Koreca
(1, Puc. 5-19):

Mo mepe npubnumxeHna K NpaBUIIbHOMY YrOBOMY
MONOXEHWIO Koreca NooYepeHo 3aropatoTcs CBETOBbIE
nHavkaTopsl. Korga saropatotcs Bce nHaukaTopsl (2, Puc.
5-20), 3aropaeTcsa Takke MHAMKATOp MecTa YCTaHOBKU
rpy3a (3-PucyHok 5-20).

MpumeuyaHue: Mo goctmxeHun Tpebyemoro yrna
OOMXKHbI 3aropeTbCs BCe MHAuKaTopa
BpalleHus. Ecnn koneco nepekpyyeHo,
3aropalTcsa TONbKO MHAMKATOPDI
NPOTMBOMOMNOXHON NONOBUHLI (PUcyHOK
5-21). Ecnu 370 nponsowno, Koneco
HeobXxoAuMO akKypaTHO NOBEPHYTb B
obpaTHOM HanpaBneHun, noka He Gyaet
OOCTUTHYTO MOMOXEHUe YyCTaHOBKU rpy3a.

Ha gucnnen BbiBOAWTCHA Macca rpysa ANns AaHHOW
NNOCKOCTMW.

YcTtaHOBKa NPY>XXUHHOIO rpy3a

Cwm. PucyHok 5-17.

e [IpyXMHHbIV rpy3 BCeraa AOMmKeH yCTaHaBNMBaTbCH B
nonoxexHun 12 yacos.

e [ybka rpysa gorkHa pacnonaratbCd Ha 3akpauHe
obopga. McnonbaywTe Knewm Ang yCTaHOBKW rpy30B.

B CTATUYECKOM pexunme ncnonb3yeTcs TONMbKO feBast
YacTb gucnnes.

YcTaHOBKa KneeBoOro rpysa.

Tonbko gna CTATUYECKOIO pexuma u pexumMmoB

ALU:

Cwm. PucyHok 5-18.

e [py3 ycTaHaBMNMBaETCS Ha OMNCKE TONbKO BPYYHYHO, B
nonoxexHun 12 yacos.

MpumevyaHne: B CTATUHECKOM pexnme rpys
yCTaHaBnMBaeTCss Ha OCEBOW JNUHUMU
avcka. Ecnn 3To HEBO3MOXHO, HYXHO
paBHOMEPHO pacnpefennTb maccy rpysa
N YyCTaHOBWTb €ro Ha ApYyro NMOBEPXHOCTU
ancka (CUMMETPUYHO OCEBOW NINMHUN).
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5.6 Aanbrengen van de gewichten

De volgende gewichten en aanbrengwijze zijn beschikbaar:
- Gewichten met clip.
Altijd handmatig aanbrengen Afbeelding 5-17
- Zelfklevende gewichten.
Handmatig aanbrengen Afbeelding 5-18, of met
behulp van de punt van de kaliber voor Alu 2P en Alu
3P of HWM.

Opmerking: De handmatig toegepaste gewichten
moeten exact loodrecht op de as worden
toegepast.

Controleer na de wielcyclus de rotatie-indicatoren voor het
linkervlak van het wiel (1-Afbeelding 5-19):

e Draai het wiel langzaam met de hand (bijvoorbeeld
tegen de wijzers van de klok in).

Als uin de buurt komt van de correcte hoekpositie van het

wiel wordt er een verdere indicator geactiveerd. Wanneer

alle indicatoren aan zijn (2-Afbeelding 5.20), zal ook de

WAP-indicator oplichten (3-Afbeelding 5-20).

Opmerking: Bij de juiste hoekpositie zullen alle
rotatie-indicatoren aan zijn. Indien het wiel
voorbij het vooraf bepaalde punt wordt
geduwd, lichten alleen de indicatoren van
de andere helft op (Afbeelding 5-21).
Men moet derhalve voorzichtig in de
tegenovergestelde richting draaien tot het
bereiken van de WAP-positie.

De op dit vlak toe te passen gewichtswaarde wordt op het
display getoond.

Aanbrengen van een gewicht met clip

Raadpleeg Afbeelding 5-17

e De klemgewichten moeten worden bevestigd in de
12-uur-stand.

o Hetlipje moet op de rand van de velg gestoken worden.
Gebruik de tang voor contragewichten om deze correct
te positioneren.

In de STATISCHE modus wordt alleen het linkerdisplay
gebruikt.

Bevestiging van een plakgewicht.

Alleen in de modi ALU of STATISCHE:

Raadpleeg Afbeelding 5-18.
e Bevestig het gewicht op de velg in de 12-uur-stand, bij
de correcte Offset-positie

Opmerking: Met STATISCHE wieltypes moet het
gewicht altijd op de centrale lijn van de velg
worden aangebracht. Indien dit niet mogelijk
is, verdeel dan de gewichten op gelijkmatige
wijze en breng ze op een ander opperviak
van de velg aan (symmetrisch ten opzichte
van de centrale lijn van de velg).
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5.6.1 PeXuMbl CKpPbITOM YyCTaHOBKMU
rpy3soB (HWM) Alu 2P n Alu 3P:

5.6.1.1 Wcnonb3oBaHWe C pblYaAXHbLIM LLYNOM

Cwm. PucyHok 5.22.
Ons ycTaHOBKWM KneeBblX Fpy3oB [ONXEH
MCMomnb30BaTbCst U3MEPUTENbHBIN phlyar.

® YCTaHOBUTE KOMECO TOYHO B MONOXEHUN KOPPEKLIN
Ons npaBon NIOCKOCTMU.

Mo gocTukeHWn TpebyemMoro NoNoXKeHNs Ans yCTaHOBKM

rpysa 3aropTtcs LeHTpalbHbIA CBETOAUOAHbLIN

nHgukatop (1, PucyHok 5.23).

e [ina yaepxaHus koreca B 3TOM MOMOXEHUU
HaXXmMuTe neganb GNOKMPOBKM rMaBHOMO Bana.

Boibepute pexum pasgenenuns rpysos «SWMy (&
5.10).

i I'Iepe/:l, yCTaHOBKOIZ KIneeBblX rpy3oB O4YUCTUTE
MECTO YCTaHOBKMW.

° YCTaHOBUTE B LIEHTPE M3MEPUTENBHOIO pblyara
KneeBoW rpys, COOTBETCTBYIOLLUIA U3MEPEHHOWN
pasbanaHcupoBKe, U yaanuTe 3aluTHYO NIEHKY
C knewnkon nomockl (a, Puc. 5-24).

MpumeyaHue: Bo Bpems nepemelleHns pblyara
3BYKOBOW CUrHan ykaxeT, korga byget
pocturHyto Tpebyemoe nonoxeHue Ons
YCTaHOBKM rpy3a.

e YCTaHOBWTE TPy3 B COOTBETCTBYIOLLEN TOYKE Ha
OucKe.

e [loBepHWTE KONEeco B MOMOXEHWe A58 YyCTaHOBKU
cnepytwoulero rpysa (2, Puc. 5-23), yctaHoBuTe
KneeBOW rpy3 Ha M3MEPUTENbHbIN pblvar u
3aKkpenuTe rpy3 B KOHTPOMIbHOW TOYKE JIeBOW
MMOCKOCTMN.

e [locne YCTaHOBKWN Tpy30B BbINMONTHUTE
ncnbiTaTenbHbIA LXK,
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5.6.1 Bevestiging van het gewicht Alu
2P en Alu 3P (HWM):

5.6.1.1 Bevestiging met meetarm

Raadpleeg Afbeelding 5.22

Voor aanbrengen van zelfklevend gewicht moet de
taststaaf worden gebruikt.

e Draai het wiel naar de compensatiepositie van het
rechtercorrectievlak.

Bij het bereiken van de correcte aanbrengpositie van

het gewicht, resulteer alleen de centrale LED aan

(1, Afbeelding 5.23).

° Op het rempedaal drukken om het wiel in deze
positie te blokkeren.

Beslis nu, indien van toepassing, of de Modus Verdeeld
Gewicht «<SWM» gebruikt moet worden (¥~ 5.7).

° Vooraleer u het gewicht aanbrengt, dient u het
aanbrengpunt schoon te maken.

° Op het midden van de punt van de taststaaf een
zelfklevend gewicht in overeenstemming met de
gemeten onbalans aanbrengen en berschermstrip
van de kleeflaag verwijderen (Afb 5-24).

Opmerking: Bij het uitstrekken van de meetarm en
het bereiken van de correcte positie, geeft
de eenheid een akoestisch signaal af.

e Bevestig het gewicht op de correcte positie van de
velg.

e Draai het wiel vervolgens naar de WAP-positie
(2, Afbeelding 5.23), bevestig het plakgewicht
op de meetarm en bevestig het gewicht op het
referentiepunt van het linkervlak.

o Voer tenslotte een Controlecyclus uit.
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5.6.2 KoOHTpoOsnbHbIN 3anyck Koneca

Mocne YCTaHOBKUM rpy30B peKoMeHOyeTCA Npon3BecTu
KOHTpO.I'IbeIIZ 3anyck.

° an/IBEﬂ,VITe KOneco BO BpalleHune.

Mocne ncnblTatenbHOro umkna, ecnu 6anaHcuposka
BbINOMHEHa npaBuIibHO, 06a LMdPOBLIX HAMKaTOPa
OyayT nokasbiBaTb 000.

MNpoBepka ocTaTo4HOW pa3banaHCUPOBKW:
e HaxmuTe knaBuLLy TO4HOM uHAMKauUmK (Puc. 5-25).

MpumeyaHune: OnepaTop AONXKEH MPUHATb
pelueHe 0 HeoGXoAMMOCTM YCTaHOBKMU
rpysa ykasaHHOi Macchbl.

5.6.3 [llepecuyeT pe3ynkraTtoB

Mocne uukna BpalleHUs Koneca MOXHO BBECTU
HOBble JaHHble Ancka U BbibpaTb ApYron pexum
GanaHcupoBkU. PesynbTaTbl OyayT nepecyuTaHsbl
aBTOMaTUYECKM, ECIIN 3TO BO3MOXKHO.

CmeHa pexuma 6anaHcupoBK

e [pu nepekntouernn pexumos HOPMAJTbHBIN,
ALU 1 CTATUYECKUW HUKakux AONOMHUTENBHBIX
OEencTBui He TpebyeTcs.

[ns Toro 4YTOObI BbIMNOMHUTL nepec4yer:

e Bhibepnte HEOBXOAUMbBIN PEXUM YCTaHOBKMU
rpysos. [pu HeobxooMMOCTM NpoBepbTe U/Unu
oTpedakTMpyrTe napameTpbl AUCKa U NIOCKOCTH.

° nOBepHMTe KOJeCo B NOJIoXXeHne yCTaHOBKU rpy3a
Onsi NeBOW NIOCKOCTU U yCTaHOBUTE TPya3.

° HOBepHI/ITe KOJ1eCO B NOJI0XXeHNe YCTaHOBKU rpy3a
ansa npaBon NITOCKOCTU N YCTaHOBUTE ITpy3.

e BbINOnMHMTE KOHTPONbHBIN 3amnyck Koneca.
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5.6.2 \Verificatie rotati

Na de gewichten te hebben aangebracht is het goede
praktijk om een verificatie rotatie uit te voeren
e Voer een controlecyclus uit.

Na het uitvoeren van de controlecyclus en indien
het wiel correct is uitgelijnd, geven beide numerieke

indicatoren 000 aan.

Om de omvang van de onbalans te controleren, als
volgt te werk gaan:

o Selecteer de toets “Einde” (Afb. 5-25).

Opmerking: De bediener zal de noodzaak afwegen
om het aangeduide gewicht aan te
brengen.

5.6.3 Herberekening van de resultaten

Na de wielrotatie is het mogelijk nieuwe velggegevens
in te voeren of een andere gewichtsmodus te
selecteren. Indien mogelijk worden de waarden
automatisch herberekend.

Selectie van een andere Gewichtsmodus

e NORMAAL, ALU en STATISCH, andere operaties
zijn niet nodig.

Om de herberekening uit te voeren:

e Selecteer de gevraagde gewichtsmodus. Controleer
of het noodzakelijk is de velg- of vlakgegevens te
wijzigen.

e Het wiel in de positie WAP van het linkse vlak
draaien en het gewicht aanbrengen.

Het wiel in de positie WAP van het rechtse vlak
draaien en het gewicht aanbrengen.

Een controle rotatie uitvoeren.

47



48

5-26

O O

5-28

5-29

Skcnnyataums

5.7 YcTaHoBKa rpysos 3a crnvuamm
(SWM)

Mpn GanaHcMpoBKe KOMEC CO cnuMuaMu MOXHO
MCMnonb30BaTb PEXWM YCTaHOBKM FPy30B 3a cCnuuamu
(Ha3bIBaeMbIn Takke peXUMOM pasgerieHns rpysos),
NO3BOMSAIOWNA YCTAHOBUTL TPy3, KOTOpbIA TpebyeTtcsa
YCTaHOBUTb MEeXAy ABYMS CMMUaMy B COOTBETCTBUM C
n3MepeHHol paszbanaHcMpoBKOn (rpy3 BUAEH C BHELLHEN
CTOPOHBI), B CKPbITOM MOJIOXEHUU 32 OABYMS CnuLamu,
Gnvxanwmmm K MecTy pasbanaHcmMpoBkK (CM. MpuMep Ha
Puc. 5-26).

[Mocne BbINOMHEHUS UMKNA U3MEPEHUS 3MNEKTPOHHbLIN
6Gnok aBTOMaTN4YeCKM paccunTbiBaET YCTAHOBKY rpy30B 3a
cnuuamm 1 BblIBOOUT COOTBETCTBYHOLLME MECTa YCTaHOBKU
rpy3oB Ha gucnnen.

OTan.l pa60T no yCTaHOBKe rpy3oB 3a cnuuamu
OMUCbIBAKTCA HNXeE.

5.7.1 Pexwum pasgeneHus rpy3oB

Bboibop aTOro pexumma BO3MOXEH TOMbKO nocne
GanaHCUpoOBKKM Kofneca CO CKPbITOW YCTaHOBKOW rpy30B
npv pasbanaHcupoBke = 10 I B NpaBOW NMIIOCKOCTML.

MpumeyaHue: ToyHas nHANKaUMS B JAHHOM pexume
HeJocCTynHa.

Vicnonb3yinTe aTOT pexuMm, YToD “CKpbITh” rpy3 B NpaBom

MOCKOCTM 3a ABYMS cnuuamu BOrman pacHeTHOro Mecta

YyCTaHOBKM rpy3a. Taknum obpasom, rpy3bl He OyayT BUOHbI

CHapyXW.

MpumMuTe BO BHMMaHue cnegyowme orpaHmdeHmns (Puc.
5-27):

- CYMMapHbIA yron mexagy rpysamm orpaHvynBaeTcs
120°.

- oba yrna (oT “BMAMMOro MecTa yCTaHOBKM rpy3a” oo
0OHOrO M3 “CKPbITbIX MECT YCTAHOBKM rpy3a”) OOMKHbI
ObITb 6onbLue 0°.

e YcTaHOBWUTE rpy3 B JIEBOW MIIOCKOCTWM Korleca co
CKpbITOM YCTAaHOBKOW rpy30B.

e HE ycTaHaBnuBanTe rpys B npaBOi MNSIOCKOCTMH,
HaXMuTE KnaeuLly *.

Ounnnen npumet B, kak Ha Puc. 5-28 (nonoxeHue rpysa u

WHAMKATOPbI PEXMMA CKPbITOW YCTAHOBKM IPy30B 3aBUCAT

OT BbIOPaHHOIO pexuma CKpbITON YCTaHOBKM rpy30B ).

MpumeyaHue: MlHoukatop * ropuT, MHAMKATOP
pasgeneHuns rpy3os muraet. Ecnv nngukatop
pasgeneHus rpy3oB He Muraert, npoBepbTe,
BKITIOYEH NU PEXUM CKPbITOM YCTaHOBKU
rpy3oB.

e [lna BbIxoga M3 3TOrO pexnmMma HaXXMUTe KraBuwly
BBOAaA.

MpumeyaHue: VHOnkaTop * ropuT, NOAAETCH KOPOTKUM
3BYKOBOW CUrHarn, MHAWKaTop pasgeneHus
rpy3oB MUraer.

Pexxum pasgeneHust rpy3oB akTMBUPOBaH.

Heobxoommo 3apatb cTeHAy NONoXeHUs ABYX rpy30oB (S1
n S2) B npaBon NnockocTu.

Mpu BbINONHEHWUM CNeayoLWmMX 3TanoB QUCnnen Ansa neson
MITOCKOCTU HE MEHSIETCH.
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5.7 Positionering van de gewichten
achter de spaken (SWM)

Het uitlijnprogramma met de positionering van de
gewichten achter de spaken maakt het mogelijk de
correctiegewichten te onderverdelen, die, op basis van
de meting, worden bevestigd in de ruimte tussen twee
spaken en dus in zichtbare positie. Maar met de SWM-
modus worden twee overeenkomende gewichten
geplaatst achter de twee spaken die zich het dichtst bij
het originele bevestigingspunt bevinden, waardoor ze
onzichtbaar worden vanaf de buitenkant (bijvoorbeeld,
Afbeelding 5-26).

Als gevolg van de cyclus zal het elektronische
meetapparatuur automatisch de correcte positie
berekenen van de gewichten achter de spaken en het
bevestigingspunt van de gewichten aanduiden.

De procedure voor de bevestiging van de gewichten
achter de spaken (SWM) wordt als volgt beschreven
en geillustreerd.

5.7.1 Modus Gescheiden Gewicht
(SWM)

U kunt dit alleen selecteren na het starten van een
HWM-wiel dat een onbalans heeft van > 10 gram op
het rechtervlak.

Opmerking: De bepaling van “einde” detectie
is niet beschikbaar in deze modus.

Selecteer deze modus om het gewicht van het
rechterviak te “verbergen”, verdeeld over twee delen
die achter de twee spaken moeten worden bevestigd
die het dichtst bij de bevestigingspositie van het
berekende gewicht zijn gesitueerd. Op deze wijze
zijn de gewichten niet zichtbaar “vanaf de buitenkant”.

e Voer een wielcyclus uit in HWM-modus (Alu2P of
Alu3P).
e Bevestig het vereiste gewicht op het linkervlak.

o Bevestig GEEN gewicht op het rechtervlak, maar
druk op de “Mode”-toets.

Het display wordt weergegeven zoals op (Afb. 5-28)
(de gewichtspositie en de HWM-indicatoren zijn
afhankelijk van de geselecteerde ALU-modus) De
indicator “Mode” en de SWM-indicator lichten op.

Opmerking: Als de indicator SWM niet oplicht,
controleer dan of de eenheid in ingesteld
in HWM-modus.

e Selecteer de toets Enter om de modus SWMte
activeren.

De indicator “Mode” gaat uit, er is een korte pieptoon te
horen en de DWM-indicator licht vast op.

De modus SWM is nu geactiveerd.

Het linkerdisplay toont de afkorting “HSP”, terwijl het
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MpumeyaHue: 3Ha4yeHUss paccTosHUA U AuameTpa
y)xe BBeeHbl NPV BBOAE pa3MepoB Ancka B
PEeXVMe CKpPbITOW YCTaHOBKM rPY30B.

Bo Bpemsa BBoAa AaHHbIX M KPenneHus rpy3oB npasbii
aucnnen nokasbieaet “S1” (cnvua 1, nonoxeHve rpysa
1) unu “S2” (cnuua 2, nonoxeHue rpysa 2), noka S1
unn S2 Haxo4saTcsa B npedenax 3agaHHbIX YrroB
nosopoTa. B npoTmMBHOM crnyyae Ha gucnnen BbiIBOAUTCS
coobuieHmne’sS - -“.
Ha ancnnen BbiBoguTCca coobuieHne S1 (Puc. 5-29a).
o] BpaluanTte koneco, noka cnuua He OKaxeTcs
B NOMNOXeHnn 12 4acoB, U HAXMUTE KNaBuLLy
BBOAA.
Ecnu nonoxeHue npaBunbHoe (B npegenax 3agaHHOro
yrna), byget nogaH KOpOTKMIA 3BYKOBOW CUrHarn.
e BpalanTte koneco, noka cnuua He OKaxeTcs
B MOSIOXXEHUN 12 4acoB, U HAXMUTE KnasuLly
BBOAA.
Ecnu nonoxeHue npasunbHoe (B npegenax 3agaHHOro
yrna), byget nogaH KOPOTKMIA 3BYKOBOW CUrHarn.
Ecnn koneco HaxoguTcs B HenpasWUibHOM
NOMOXeHWW, U HaXxxaTa KnaBuLla BBOAA,
nogaeT ANVHHbIN 3BYKOBOW CUrHar.
[MpoBepbTe YrroBoe NONOXeHne Koneca.
Ha gucnnew BeiBognTcs coobueHne S2, (Puc. 5-29b).
e [loBTOpUTE BbILLEYKA3aHHbIE WarK ans S2.
Ecnu nonoxeHne npasunbHoe, ByoeT nogaH KOPOTKUM
3BYKOBOW CurHan.

Cuctema paccuuTbiBaeT Macchl rpy3oB, KOTopble
HeobXxo4MMO YCTaHOBMUTb B MonoxeHusax S1 n S2.

e MepaneHHo BpaLLanTe Koreco BPy4YHYHO 0 NONMOXEHUS
ycTaHoBku rpysa (Puc. 5-30).

e YcTaHOBUWTE Ipy3 C MOMOLLIbIO M3MEPUTENBHOIO pblvara.

e MeaneHHO BpallanTe KOMECo BPYYHYH, Moka
M3HWKaATOP MecTa YCTaHOBKW rpy3a He noracHeT u
CHOBa He 3aropuTcs.
YcTaHoBUTE rpy3 C MOMOLLIbHO U3MEPUTENBHOTO pblyara.
HaxmuTte knasuwy BBOAA ANsl BbiXxoda M3 LaHOro
pexvma.
HeogHokpaTHoe HaxaTue knasuwm BBopa (B
3aBUCUMOCTM OT COCTOSIHUS NMPOrpaMmbl) NPUBOOUT K
BbIX0Ay U3 nporpammbl. Ha gumcnnen Oyget BbiBegeHO
nepBoHa4yaribHOe 3Ha4YeHne Macchl rpysa Angd npasow
nnockoctu. IHgmkaTop pasgeneHuns rpy3oB NoracHer,
OyneTt nogaH KOPOTKUIA 3BYKOBOWM CUrHar.

lMporpama Bo3BpaLLaeTCcs B [MaBHOE MEHHO.

lMpumeyaHue:
lMpu ycTaHOBKE rpy30B B pexume pasgeneHus
o4epeHOCTb YCTaHOBKM He onpegeneHa. Onepartop
MOXET BblOpaTh, KaKoW rpy3 yCTaHOBUTL NEPBbLIM.

lMpumeyaHue:
Mpn coxpaHeHUU MONOXEeHUA Cnulbl 3HaYeHune
pa3banaHCcMpoBKN AENUTCSA Ha ABE TOYKM YCTAHOBKM
rpy30B.

Mpy GanaHcUpOBKE C PacnosfioXeHWem rpy3oB 3a
cnmuamu, ecrnvm HeoBXoANMO TaKXKe BbINOMHWUTE LIMKIT
ONTUMU3ALMU/ MUHUMU3ALIK, STO HYXXHO caenatb 40
YCTaHOBKM rpy30B.
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rechterdisplay het aantal spaken weergeeft (Afb. 5-29).

De posities van de twee gescheiden gewichten, op het
rechtervlak, worden gestabiliseerd op basis van het
aantal spaken en de positie van minstens één van deze,
geinstrueerd door de gebruiker.

e Tel de spaken van de velg en stel het
overeenkomende nummer in door middel van de
toetsen + en -.

e Draai het wiel tot de spaak op 12 uur georiénteerd
is.

e Selecteer Enter.

Het display geeft opnieuw de waarden van de onbalans
weer.

De eenheid berekent de gewichten die in het
rechtervlak moeten worden toegepast, in de twee
posities achter de spaken.

Voor het toepassen van de gewichten:

e Het wiel langzaam handmatig draaien tot aan
de positie voor de toepassing van het gewicht
(Afb. 5-29a).

e Het gewicht op het aangegeven punt aanbrengen.

e Het wiel langzaam handmatig draaien tot de WAP-
indicator verdwijnt en weer verschijnt (Afb. 5-29b).

e Het gewicht op het tweede aangegeven punt
aanbrengen.

De gewichten zullen in overeenstemming met twee
aangrenzende spaken van de velg aangebracht zijn.

e Selecteer Enter om deze modus te verlaten.

Door meerdere malen Enter te selecteren
(afhankelijk van de fase van het programma) wordt
het programma geforceerd om af te sluiten. De
oorspronkelijke waarde van het gewicht van het
rechtervlak zal nogmaals worden weergegeven.
De SWM-indicator verdwijnt en men hoort een
korte pieptoon.

Het programma keert terug naar het hoofdmenu
(Afb. 5-30).

Opmerking:
De volgorde waarin de verdeelde gewichten
aangebracht worden, heeft geen belang. De
operator kan kiezen welke hij eerst aanbrengt.

Waarschuwingen:
Alleen na de acquisitie van de positie van de spaken
wordt de gemeten waarde verdeeld over de twee
aanbrengposities.

Tegelijkertijd met het balanceren met de positie van
de tegengewichten achter de spaken, dient er een
optimalisering/minimalisering uitgevoerd te worden,
deze dient voor het aanbrengen van de gewichten
te gebeuren.
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5.8 Ontummusauymsa / MUHUMM3aUUA
MacChbl rpy30B

5.8.1 OO6wasn nHcgopmauusn

OnTummusauus aBnsieTcsa Havbornee TOYHON POpMOi
MOATOHKM.

Bo Bpems npouenyp onTUYeCcKOW MOATOHKW AWUCK U
LUMHA NOATOHSIIOTCS APYT K APYrY HA OCHOBE PasnnyHbIX
n3mepeHuin pazdbanaHcupoku. OBbIYHO 3TO O3HAYAET,
YTO pasnNuuusi TOPLOBOTO U paauanbHOro GueHust u
paavanbHOM 1 NonepeyvHon Cunbl COKpaLLalTes U,
Taknum 06pa3om, ONTUMMU3UPYIOTCH YCIOBUS BpaLLEHUS]
koneca. Kpome Toro, MOXHO yMeHbLUMTbL Maccy rpysa
Heobxogumyto Ans 6anaHCMpPOBKM.

Ecnu onTumMmnsaums HexenatenbHa, TO MOXHO
Npou3BeCTM MUHUMU3aLMIO 6anaHCMPOBOYHBIX FPYy30B
(Ha3bIBaeMyto NOArOHKON).

OTO BO3MOXHO, HaNnpuMep, eciim B AUCKE HeT
reoMeTpuyeckmux gedopmaumii, Apyrumu criosamu,
€Cnn HepaBHOMEPHOE BpalleHWe Koreca sIBNseTcs
cneacTBUEM HEOOQHOPOAHOMO COCTOSIHUS LUMHBI.

B Takux cny4asx, paa6anchmpOBKy ONCKa MOXHO
oTperynmnposatb OTHOCUTESIbHO pa36anchv|pOBKV|
LUNHbI, TAKUM 06pa30M, 4YTOObI OHK KOMMeHcnpoBarnu
apyr gpyra, n macca 6aﬂaHCI/IpOBO'~IHOFO rpysa
nony4unnacb MUHMMabHOMN.

5.8.2 WHCTPYKUMM NO BbINOSTHEHUIO
nporpamMmm ontTuMmusaumm / MUHUMU3aLUKU
Macchbl rpy3oB

Mpwu 3anycke UMkna onTUMMU3aLmMmn N MUHAMU3aLUN
KoMneHcauusa pas3banaHCUPOBKM 3aXWMHOTO
npucnocobnenns aHHynupyetca (C4 < 7.1.1).

MoarotoBKa:

* YBeantecCb, YTO LUMHA MPaBUNbHO yCTaHOBMNEHA
Ha AUCKe M HakayeHa A0 3aJaHHOro AaBreHus
(ranpaensioLLee MOHTaXHOe pebpo LUMHbLI AOMKHO
ObITb NPaBWbHO YCTaHOBIEHO).

e  3adukcupymnTe Koneco.

e BpeauTe npaBuiibHble pa3Mepbl AUcKa Mnu
npoBepbTE NPaBUNLHOCTb paHee BBEOEHHbLIX
OaHHbIX.

e Haxmute knaBuwy * n yaepxuBanTte, noka
NHOMKATOP MUHUMMU3AUUN HE HAYHET MUraTb.
WHgukaTop “M” Ha4YeHT muraTb.

Oucnnen npumet Bua, kak Ha PucyHke 5-31.

MpumeyaHue: 3aropuTcs MHAUKATOP *, MHOUKATOP
MUHUMU3ALUUN HadyHeT muratb. Ecnu
NHOMKATOP MUHUMU3AUMU HE MUraerT,
npoBepbTe, BblOpaH NU pexum
OBbIYHOIO koneca.

e Haxmute BBOL (1, Puc. 5-32).
[ns Bbixoaa 13 pexuma MmHuMmsauum Haxmute STOP (5,
Puc. 5-32).
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5.8 Optimalisatie/ Minimalisering
gewichten

5.8.1 Algemeen

Het optimaliseren van de onbalans dient om de
versnelling zo geluidloos mogelijk te maken.

Tijdens het optimaliseringsproces wordt de band
gedraaid op de velg gemonteerd in functie van
het resultaat van de verschillende meetcycli van
de onbalans. Doorgaans kan zo naast de laterale
en radiale krachten eventuele radiale en axiale
excentriciteit achteraf verminderd worden waardoor de
versnelling van het wiel zo geluidloos mogelijk gemaakt
wordt. Daarnaast is het mogelijk de omvang van de
correctiegewichten, die nodig zijn voor het balanceren
van het wiel, te verkleinen.

Indien er geen optimalisering nodig is, kan er een
minimalisering van de gewichten uitgevoerd worden.

Dit kan bijvoorbeeld wanneer de velg geen
vormafwijkingen heeft, wat betekent dat de onbalans
van het wiel uitsluitend afhankelijk is van de
onregelmatigheid van de band. In dat geval kan de
eventuele onbalans van de velg gepositioneerd worden
tegenover de eventuele onbalans van de band zodat
deze onderling gecompenseerd worden en er een
kleiner correctiegewicht nodig zal zijn.

5.8.2 Operationele instructies voor
Optimalisatie/Minimalisering

Met de start van de cyclus voor optimalisatie/
minimalisering van de gewichten wordt de eventuele
voor de kleminrichting uitgevoerde compensatie
geannuleerd (C4 < 7.1.1).

Voorbereiding:

e Controleer dat de band correct gemonteerd is op
de velg (neem de centreerlijn in acht) en dat hij op
de voorgeschreven druk is opgepompt.

o Bevestig het wiel.

o Stel de afmetingen van de velg in en controleer of
de bestaande instellingen correct zijn.

e Selecteer de toets Modus tot de indicator van de
minimalisering knippert.
De indicator “M” begint te knipperen.
Het display is nu gelijk aan de Afbeelding 5-31.

Opmerking: De indicator Modus is aan en de
indicator minimalisering knippert. Indien
de indicator van de minimalisering niet
knippert moet gecontroleerd worden of de
selectie van type wiel NORMAAL actief
is.

o SelecteerENTER (1, Afb. 5-32).

Selecteer STOP om de modus minimalisering te verlaten (5).
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5.8.3 3anyck onTumMmsaumm/MMHMMMU3aLumn
Macchbl rpy3oB.

Mporpamma ontTumMmnsaunm 6anaHCMpPOBKU

Hwxe npepcraBneHbl nporpamMmmbl ONTUMMU3ALMK
BanaHcupoBku (kog OP) n MMHMMM3aUMM MacChl rpy30B
(kog UN).

OnTMusauma 6anaHCMpPOBKU

PucyHok 5-32

Ecnu nocne uukna namepeHns BenmymHa pasbanaHcrMpoBKu

B JIEBOW WU MpaBOW MMOCKOCTU KOpPpeKuun u/mnm

cTaTuveckasi pasbanaHcupoBka cocTasnsieT 6onee 30 T,

BbIMOMHMTE aBTOMATUYECKY0 OMTUMU3ALMIO C MOMOLLbIO

knaeuw TOYHOW MHOUKALUU (3) n BBOOA (1).

e [lepen onTumMmnsaumen nposepbTe, NPaBUIIBHO NN
BBeAEHbl pa3mepbl gucka.
B pmanbHenwem, CKOppeKTMpoBaTb AaHHble OyaeT
HEBO3MOXHO.

e CHVMMMTE LWUNHY 1 YCTaHOBWTE OAMH AVCK 4151 TPOBEeaeHUs]
LMKMNa KoMMeHcauum.

e HaxmuTe knasmwy BBOAOA (1).

Ha ancnnee nosiButca Hagnmuce OP.1 (Puc. 5-33).
Bo Bcex cnyvasix, Korga Ha 3akpauHe obopa gucka
ecTb 0603HayYeHne HUMnensi, CMeCTUTE LUMHY Ha ANCKe,
3aTem HaxmuTte knasvuwy BBOOA (1), ansa ycTaHOBKM
NONoOXeHUsa Hunnensa (TOYHO NepneHauKynspHO Hag
rmaBHbIM Basiom).

e OTperynupyiTte ANCK TakuM obpasom, YTOObI HUMNMNENb
oKasarncs TOYHO NepneHanKynsipHO Haf, rMaBHbIM BarioMm.

e Haxmute knasmnwy BBOOA (1), 4To6bl cOXpaHUTb
NONOXeHNe HUNMens.

Ha gncnnee nossutca Hagnuck OP.2.

HenpaBunbHO BBeAEHHOE MOMOXEHWE HUMNMNENss MOXHO

OTKOPPEKTUPOBATL NO3AHEe.

MuvHUMKM3auma maccol rpysa

Ecnu ontnmmnsaums He TpebyeTcst, n 4OCTaTOUHO BbIMOSTHUTD

TONbKO NpoLeaypy MUHUMMU3ALMM Macchbl rpy3oB (T.e. 6e3

KOMMEeHcaumMn gucka npu CHATOM LUMHE), TO MOpPsAokK

OencTeui OyaeT crnenyowmm:

e 3admkcmpynTe Ha CTeHAE Koneco B cbope (OUCK 1 LumHa.

e OaHOBpeMeHHO HaxmuTe knaeuwu TOYHOMW
MHOUKALWUU (3) » BBOOA (1), ecnu MUHMMU3auus
BbIMONHAETCH OTAENbHO OT ONTUMM3aLUN.

Ha gucnnee nosiButca Hagnmucb OP. 1.

e Haxmute knasuwy TOYHOM UHAUKALMK (3) ans
aKTUBaLMM NpPorpaMmMbl MUHUMM3aLUKN Macchl rpy3a.
Ha gucnnee nossutcs Hagnueb UN.3. 3anycTtuTe nporpammy

MUHUMU3aLMMN.

e Bo Bpems BbiNonHeHUs nporpaMmmbl OP.2 MOXHO
nponycTUTb LMK KOMMNeHcaumn ancka. lNepexognte K
crnegyrliemy atany nporpaMmmMbl HaXXaTueM KIiaBuLLIM
TOYHOW UHOUKALIUK (3).

Ha gucnnee nosiButca Hagnucb UN.4.

e [IpogomkanTte nporpammy MUHUMU3ALMN.

ABTOMaTUYECKN UCNOMb3YeTCsa MOMOXEeHNe HUMNMens,

BBeAeHHoe ¢ nomollbo OP.1.

MpopomkeHne oNnTUMMU3aLmn 6anaHCUPOBKU

(Puc. 5-34)

e 3anyctuTe UMKN KoMneHcauum ancka 6es LWnHbI.
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5.8.3 Start optimalisatie of
minimalisering gewichten

Verloop van het programma voor optimalisatie
Hieronder wordt het verloop van het programma voor
optimalisatie (aangeduid als OP) of de minimalisering
van het gewicht (aangeduid als UN) beschreven.

Uitvoering van de optimalisatie
Afbeelding 5-32

Indien de onbalans op het rechter- of linkercompensatieviak

en/of de statische onbalans hoger is dan 30 gram,

wordt aangeraden de optimalisatie onmiddellijk na de

meetcyclus uit te voeren. Activeer de functie door te

drukken op de toets EINDE (3) en vervolgens op de

toets ENTER (1).

¢ Indien de optimalisatie moet worden uitgevoerd, moet
gecontroleerd worden dat de afmetingen van de velg
correct zijn ingevoerd.

Het is niet mogelijk om achteraf correcties aan te brengen.

e Demonteer de band en monteer uitsluitend de velg
voor de compensatiecyclus.

e Druk op de toets ENTER (1).

De aanduiding OP.1 wordt weergegeven (Afb. 5-33).

o Draaide velg tot het ventiel zich in een exact verticale
positie boven de hoofdas bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.2 wordt weergegeven.

Om een eventuele invoerfout van de positie van het

ventiel te corrigeren, moet de handeling herhaald worden.

Uitvoering van de minimalisering van het gewicht

Indien er geen optimalisatie benodigd is, maar enkel

een minimalisering van het gewicht (dus zonder de

compensatiecyclus van de velg zonder band), ga dan
als volgt te werk:

e Monteer het volledige wiel (velg en band).

e Druk op de toets EINDE (3) en vervolgens op
ENTER(1) indien de minimalisering onafhankelijk van
de optimalisatie gestart wordt.

De aanduiding OP.1 wordt weergegeven.

e (a over tot het programma voor de minimalisering
van het gewicht met de toets EINDE (3).

De aanduiding Un.3 wordt weergegeven. Ga verder met

het programma voor de minimalisering.

e Ook in het programma OP.2 is het mogelijk de
compensatiecyclus van de velg over te slaan. Ga
verder met het programma door middel van de toets
EINDE (3).

De aanduiding UN.4 wordt weergegeven.

e Ga verder met het programma voor de minimalisering.

De positie van het in OP.1 ingevoerde ventiel wordt

automatisch verworven.
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Mocne umkna namepeHnsa noasutca Hagnucb OP.3.

e YCTaHOBWTE LUMHY N HaKa4yanTe 0o 3a4aHHOro AaBfeHuns
(cM. npumevaHune Hxe).

MpumeyaHue: Bo Bpemsa MoHTaxa U geMOHTaxa (Ha

LWUMHOMOHTa)XHOM CTaHKe) U MOATOHKW LUMHbI Ha ANCKE

Heobx0OUMO HaHOCUTb AOCTATOMHOE KOMMMYECTBO CMa3Ku

Ha OopTa LWWHbI K 3aKkpauHbl oboga aucka. MNpu kaxgom

N3MEHEHUN MOJTOXKEHUS LWNHbI HA AUCKE LUMHY HYXXHO

HakadMBaTb [0 M30bITOYHOrO AaBneHust (MpumepHo 3.5 6ap),

a 3aTem cryckaTb 4O 3a4aHHOro AaBfeHUs Hakayky LLUMHBbI.

Cnepgute 3a Tem, 4TOObI LieHTpanbHas fMHUS Haxogunach

B MPaBUITbHOM MOMOXEHNN Ha BOPTY LUMHBI.

e 3aduKcupyiTe KOMeco Ha CTeHae.

e [loBepHuTe KOMneco Taknm obpas3om, 4YTOOblI HUMMENb
oKasarics CBepxy, NeprneHauKynsipHO rinaBHOMY Barny.

e Haxmute knasuwy BBOOA (1), 4ToGbl cOXpaHuTb B
NamsT1 NONOXEHWE HUMNENS.

Ha ancnnee nosiButca Hagnucek OP.4 (Puc. 5-34).

e [lpuBeguTte koneco Bo BpaweHne (START).

BeinonHsaeTca umkn namepeHus. lNocne uukna namepeHns

BO3MOXHbI JBa BMAa NOKa3aHW:

OP5-H1
JanbHenwas onTMMmMsauns He peKoMeHayeTcs, HO
BO3MOXHa.

OP.5 - | (koHTponbHasi meTka 1, Puc. 5-35)
MpogomknThb Nporpammy onTUMMU3aLUK.

CoobuleHne OP.5 - H1

Ecnu nossnsertca coobweHne OP.5 - H1, ganbHenwas

onTMMMU3aunsa He pekoMeHAyeTCs, T.K. U3BMEPEHHble

3Ha4yeHus, NpPU KOTOPbLIX onepauus ontTuMmmusauun Bbina
pekomMeHAoBaHa, HaxoaaTcs B npedenax gonyckos. OgHako
npouenypy onTMMM3aunmmM MOXHO MPOAOIIXKUTb, YTOObI

NOBbLICUTb MIABHOCTb X04a U YMEHbLUWTb pa3banaHcupoBKy

HUXe npefenbHbIX 3HaYeHUn (Ang aBTomobunen,

paboTalLwWmx B KpUTUYECKNX ycrnoBusx). NpogomkeHne

npouenypbl oNTMMM3aumum

o [1ns npogormkeHms nporpamMmmbl ONTUMMU3aLMK NneperanTe
K aTany BbINOnHeHus nporpammbl OP.5 — | (onucaHue
HWxe).

lMpuocTaHoBKka npoueaypbl ONTUMU3ALNK:

e Haxmute knaBmwy STOP gns Bo3BpaTta k nporpamme
BanaHcMpoBKM 1 0TGanaHCUpyrTe KoNeco B COOTBETCTBUM
C nokasaHusamm (% 5.9).

Hapnuce OP.5 — | (koHTponbHasa meTka 1, Puc. 5-35)

e [locne 3aBeplleHNS UMKNA U3MEPEHUs YCTaHOBUTE
KOreco CornacHo ykasatensam HanpasneHus n caenamnTe
CBepXy OTMETKY MerioM NneprneHAMKYMNsipHO rMaBHOMY
Basny Ha NpaBoW CTOPOHE LUNHbI.

e [loBepHUTE LWNMHY Ha AUCKe Takum obpasom, 4Tobbl
OTMETKa Ha Hew coBnana ¢ Hunnenem (MCNonb3ynTe
LUMHOMOHTa>KHbIN CTaHOK).

e YCcTaHOBUTE KOMeco Ha GanaHCUPOBOYHbLIA CTEHA U
noBepHUTE ero, YTobbl HUMMNENb OKa3ancsa CBepXy,
nepneHavKynsapHO rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasmwy BBOOA (1), 4ToObl coxpaHuTb B
NamsTN NOMOXEeHWEe HUMNens.

Ha gucnnee nossutcs coobweHune OP.6 (Puc. 5-34).



Bediening

Voortzetting van de optimalisatie

(Afb. 5-34)

e Activeer de compensatiecyclus van de kale velg,
zonder band (START).
Na het uitvoeren van de meetcyclus wordt de
aanduiding OP.3 weergegeven.

e Monteer de band en pomp hem op tot aan de juiste
druk (zie onderstaande opmerking).

Opmerking: Voor de montage, demontage of de
rotatie of inversie van de band op de velg moet altijd
een voldoende hoeveelheid smeermiddel worden
aangebracht op de bandhiel en op de randen en basis
van de velgen. Na iedere verplaatsing van de band op
de velg, moet de band tot een druk die boven de normale
druk ligt worden opgepompt (ongeveer 3,5 bar), om deze
vervolgens te verlagen naar de bedrijfsdruk.

Controleer dat de centreerlijn van de hiel correct

gepositioneerd is.

e Monteer het wiel op de uitlijner.

e Breng het ventiel naar de verticale positie, exact boven
de hoofdas.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.4 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Start de cyclus (START).

Op dit punt wordt de meetcyclus uitgevoerd, welke gevolgd
kan worden door twee verschillende aanduidingen:
OP5-H1

Verdere optimalisatie wordt niet aanbevolen, maar is
mogelijk.

OP.5 — | (1 markeringsteken Afb. 5-35)

Ga verder met het programma OP.

In geval van de aanduiding OP.5 - H1

Indien de aanduiding OP.5 - H1 wordt weergegeven,

is het over het algemeen niet aanbevolen een verdere

optimalisatie uit te voeren omdat de waarden, gemeten

om te bepalen of een verdere optimalisatie raadzaam is,

onder de vooraf ingestelde drempelwaarde zijn. Het is in

ieder geval mogelijk verder te gaan met de optimalisatie

om een verbetering van de geruisloosheid te verkrijgen,

ook indien onder de drempelwaarde (voertuigen met

problemen).

Om de optimalisatie voort te zetten:

e Ga verder zoals beschreven voor het geval van het
verschijnen van de aanduiding OP.5 — | (hieronder).

Om de optimalisatie te onderbreken:

o Keer terug naar het programma voor de uitlijning met
de toets STOP (5) en voer de compensatie uit (¥~ 5.6).

Met de aanduiding OP.5 — I (1 markeringsteken Fig. 5-35)

o Na de meetcyclus het wiel draaien op basis van de
richtingaanduiding en een markering aanbrengen
(teken Afb. 5-36) op de rechterzijde van de band in
een positie exact loodrecht op de hoofdas.

e Verplaats de band op de velg tot de markering
overeenkomt met het ventiel (bandenlichter)
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e [lpuBeguTte koneco Bo BpaweHne (START).
Mocne OKOHYaHUA UUKNa U3MEPEHUST BO3MOXHbI
cnepytoLme YeTblpe BMaa NOKasaHWii:

Il- OP.7

MpoponXxuTb nNporpammMy OnNTUMMU3ALUMN.
PekomeHayeTcs nepeBepHYTb LUMHY Ha OUCKeE.

OR.7 -l

MpogonXuTb NporpamMmMmy ONTMMU3aALUMN.

PekomeHgyeTca NoBepHYTb WKWHY BAONb obofa

(Bpy4Hy!to).

HO

OnTManbHble YCNoBUSA OOCTUrHYTbI U HE MOTYT ObITb

ynyYLleHbI.

H2

[MnaBHOCTb X04a yNy4yLNTb HEBO3MOXHO.

e Haxmute STOP (5) ansa Bbixoga U3 nporpamMmei.

OpHaKko MOXXHO 4OMOMHUTENBHO OTPEryNMpOBaTh LUMHY

OTHOCUTENbHO AUCKA, YTOObI MONYYUTb CYLLECTBEHHYHO

MUHUMM3ALMIO Macchl rpy3a (T.e. yMEHbLUWTb Maccy

rpy3a) 6e3 HeraTuBHbIX MOCNEACTBUI AN NITAaBHOCTU

xopa.

B 3aBMCMMOCTM OT NOKasaHW BO3MOXHbl HECKOIbKO

BapuaHTOB NPOAOIMKEHUS MPOrpamMmbl. STV BApUAHTbI

NPVBEAEHbI HUXKE.

CoobuieHue Il - OP.7 (Puc. 5-37)

lMepeBepHyTb WMHY Ha OUCKe (BpaLLaktoTCsi MOMoChI

NeBON YacTu gucnnes).

BapwmaHT 1: [NepeBepHuTE LUMHY Ha Ancke (CTaHaapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHMUTE KOMECO COrMacHoO NIeBOMY yKasaTesto
HanpaBneHUa N caoenamte cBepxy ABOMWHYIO
OTMETKY NepneHAVKynspHO rMaBHOMY Bany Ha
NeBOW CTOPOHE LUKNHBbI.

e CHuMKUTE KOMeco co cTeHaa.

e [lepeBepHuWTE LLIMHY HA OUCKE N YCTaHOBUTE Taknum
obpasom, 4ToObLI OBOMHAA OTMETKa coBnana c
HUMNenem.

e 3acdhmkcupyinTe KOneco Ha CTeHAE U MOBEepHUTe
Tak, 4Tobbl HMNNenb oOKa3ancs CBepXyY,
nepneHavKynspHO rMaBHOMY Bany.

e Haxmute knasnwy BBOLA (1), 4TOObI COXpaHUTb
B MaMSATW NOMOXEHNe HUMNensi.

MosiButca coobuieHne OP.8 (Puc. 5-34).

e [lpuBeauTte koneco Bo BpalleHue (START).

Ecnn npouegypa ontummusaumm 6anaHCcMpOBKU
(NnaBHbIV X04) BbIMOMIHEHA MPaBUIIBHO (COrnacHo
LUMKIy NporpamMmmbl), TO MOCIIE€ KOHTPOJIbHOIO
3anycka CTeH aBTOMaTU4ecku BO3BpallaeTcs K
paHee BbIbpaHHOMY TUMy PaCroNOXeHWs rPy30B, 1
Ha AMCNen BbIBOAUTCS OCTaTOMHas AMHaMMYecKast
pasbanaHcupoBka Koneca.

e OTbGanaHcupyinTe KONeco B COOTBETCTBUU C
nokasanusamun. OntTummnsaums n 6anaHcupoBka
BbIMOMHEHBI.

Coobuenne E9

CoobuweHne E9 o3HavaeTt, 4To BO BpeMs LuMKNa

onNTMMM3aLMM Mpou3oLsia MMHMMYM OfHa ombka.

Haxmute knasuwy STOP (5), uToObl BbINTU U3

nporpaMmbl ONTUMM3AUUN U NMPU HEODOXOANMOCTHU

NMOBTOPUTE MUHUMU3ALMIO.



Bediening

(Afb. 5-37).

e Monteer nu het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te.

De aanduiding OP.6 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Start de meetcyclus (START).

Na het uitvoeren van de meetcyclus kunnen vier
verschillende aanduidingen worden weergegeven:
II-OPR.7

Ga verder met het programma OP. Het is raadzaam de
band op de velg om te keren.

OPR.7 -1l

Ga verder met het programma OP. Het is raadzaam de
band op de velg te draaien.

HO

Eris een optimale status bereikt die niet verder verbeterd
kan worden.

H2

De geruisloosheid kan niet verder verbeterd worden.

e Druk op STOP (5) om de functie te verlaten.

Door de velg en de band onderling aan te passen is het
echter mogelijk een aanzienlijke minimalisering van het
gewicht te verkrijgen (kleinere contragewichten) zonder
de geruisloosheid te beinvioeden.

Afhankelijk van de verschillende aanduidingen worden
verschillende mogelijkheden voor de voortzetting van
het programma geleverd. Deze mogelijkheden worden
hieronder beschreven.

Bij het verschijnen van de aanduiding Il - OP.7 (Afb. 5-37)
Het is raadzaam de band op de velg om te keren (de
tekens van de aanduiding links scrollen).

Optie 1: keer de band op de velg om (regelprogramma)

o Draai het wiel op basis van de linkerrichtingaanduiding
en breng op de linkerzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas.

Verwijder het wiel vanaf de eenheid.
Keer de band op de velg om en verplaats hem zo dat de
dubbele markering overeenkomt met het ventiel.

e Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).
e Start de controlecyclus (START).
Nadat de optimalisatie correct is uitgevoerd (op basis van
het verloop van het programma), keert de eenheid na de
controlecyclus terug naar de positie voor de toepassing
van het gewicht die geselecteerd is voor de aanvang
van de optimalisatie en wordt de resterende dynamische
onbalans van het wiel weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Op deze wijze wordt de optimalisatie voltooid en wordt

de compensatie van de onbalans uitgevoerd.
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BapuaHT 2: He nepeBopaymBaTth LLUMHY Ha OUCKE.

e Haxmute knasmwy TOYHOWU UHOWUKALUU (3).
Pesyneratbl 6yayT nepecynTaHsbl.

MosiBuTCA coobuweHmne OP.7 — Il unu HO unn H2.

e Umin Il - OP.7 (Wenden des Reifens) zu schalten, noch
einmal die Taste FINE (3) dricken [Onsa nepexoga k
Il - OP.7 (nepeBopaynmBaHMeE LUMHbI) HAXXMUTE KrnaBuLly
TOYHOW UHOUKALIUM ele pas (3).

BapwuaHT 3: OTmMeHa onTummnsaumm

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToGbl BEINTY U3 NPOrpaMmbl
ONTMMM3aLNN U BEPHYTBCS K MporpaMmMe GanaHCMpoBKH.

Ha gncnnen 6yayT BbiBeAeHbl NOKa3aHus pa3banaHcupoBKy

Koneca.

e OTtbBanaHcupyiTe Korneco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUAMMN.

CoobuweHue OP.7 - Il (Puc. 5-37)

MoBepHMTE LWIMHY BOONb 060a4a (MOMOChl NpPaBOW 4acTu

AVCMnes ropsaT NOCTOSIHHO).

BapuaHT 1: MNoBepHYTb WKNHY BAONb 0604a AMCKa

(cTaHaapTHasa nporpamma)

e [loBepHMTE KOMECO COrfacHo npaBoOMy yKasaTeniw
HanpaBneHns U HaHeCUTe CBEPXY ABOWHYH METKy
nepneHanKynsipHo rMaBHOMY Barly Ha MpaBoOW CTOPOHe
wuHbl (Puc. 5-38).

e CHuMKUTE KOMeco co cTeHaa.

e [loBEpPHUTE WKNHY Ha OMCKe Takum obpasom, 4ToObl
ABOMHasa meTka coBnana c Hunnenem (Puc. 5-39).

e 3aduKcMpyiTe KONeco Ha CTEHAE M NOBEPHUTE Tak, YTobbI
HUMMENb HaxXOOMUIICS CBEPXY, TOYHO MEepPrneHAMKYMspHO
rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasuwy BBOOA (1), 4ToGbl cOXpaHuTb B
NamsTN NONOXEHWE HUMNENS.

MosiButca coobuieHne OP.8 (Puc. 5-34).

e [lpuBeguTte koneco Bo BpalleHne (START).

Ecnv npouegypa ontMuMmmnsaumym 6anaHCMpOBKX (MraBHbIV

X0Z) BbIMOSTHEHA NPaBUITbHO (COrMacHO LMKy NporpaMmbil),

TO MOCIie KOHTPONbHOIO 3amnycka Ha gucnree cTeHAa

aBToOMaTM4eckn otobpasntca paHee BbIOpaHHbIA TUN

pacnonoXeHust Tpy30oB M ocTaTtodHass AMHamMu4yeckas
pasbanaHcmMpoBKka Koneca.

e (OTtbanaHcupymnTe Koreco B COOTBETCTBUM C MOKA3aHUSIMU
cTeHga.

OnTMnsauus 1 6anaHcMpoBKa BbIMOSTHEHbI.

Coobuenne E9

CoobueHne E9 o3HavaeT, 4To BO BpEMS LKA ONTUMmU3aumm

npomusoLlnia MMHMMYM odHa owwnbka. Haxmute knasuiy

STOP (5), 4TOGbI BbINTK M3 NPOrpaMmMbl ONTUMU3ALUN U NPU

Heobxoa4MMOCTV NOBTOPUTE MUHMMMU3ALMIO.

BaPwuaHT 2: He noBopaymBath WWHYy BAonb oboaa

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToGbl BbINTY U3 NPOrpaMmbl
ONTMMM3aUNN U BEPHYTBCS K NporpaMmmMe GanaHCMpoBKM.

Ha gncnnen 6yayT BbiBeAeHbl NOKa3aHus pa3banaHcupoBKy
Koneca.

e OTtbBanaHcupyiTe Korneco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUAMMN.

Coobuwenne HO

e Haxmute knaeuwy STOP (5), 4ToObl BbINTK U3 NPOrpaMmbl
ONTMMU3aUNN U BEPHYTBCS K NporpaMmMe GanaHCMpoBKM.

Ha gncnnen 6yayT BbiBeAeHbl NOKa3aHns pa3banaHcupoBKy
Koneca.

e OTtbBanaHcupyiTe Koreco B COOTBETCTBMM C MOKa3aHUAMMN.



Bediening

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering
van de optimalisatie en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
optimalisatieprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de optimalisatie

Optie 2: de band niet op de velg omkeren.

e Druk op de toets EINDE (3).

Het resultaat wordt herberekend.

De aanduiding OP.7 - Il, HO of H2 verschijnt.

e Omoverte gaan naar Il - OP.7 (omkering van de band),
nogmaals drukken op de toets EINDE (3).

Optie 3: de optimalisatie onderbreken

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de toets
STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Bij het verschijnen van de aanduiding OP.7 - 1| (Afb. 5-37)
Hetis raadzaam op de band op de velg te draaien (de tekens
van de aanduiding rechts zijn stabiel verlicht).

Optie 1: draai de band op de velg (regelprogramma)

o Draaihetwiel op basis van de rechterrichtingaanduiding
en breng op de rechterzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas (Afb. 5-38).

e Verwijder het wiel vanaf de eenheid.

o \erplaats de band op de velg tot de dubbele markering
overeenkomt met het ventiel (Afb. 5-39).

e Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding OP.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Start de controlecyclus (START).

Nadat de optimalisatie correct is uitgevoerd (op basis van
het verloop van het programma), keert de eenheid na de
controlecyclus terug naar de positie voor de toepassing
van het gewicht die geselecteerd is voor de aanvang
van de optimalisatie en wordt de resterende dynamische
onbalans van het wiel weergegeven.
e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.
Op deze wijze wordt de optimalisatie voltooid en wordt
de compensatie van de onbalans uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering
van de optimalisatie en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
optimalisatieprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de optimalisatie.

61



62

F———

15-32 1

[ SR

F———

15-34 1

b e e - d

F———

15-351

b e e - d

Skcnnyataums

OnTumanbHas 6anaHcMpoBKa AOCTUTHYTA U HE MOXET
ObITb yny4LleHa.

CoobLeHne H2

MnaBHOCTb xo4a yny4LwmnTb HEBO3MOXHO. OgHaKO MOXHO
BbINOMHUTL MUHUMMK3ALMIO MacCbl GanaHCMPOBOYHbIX
rpy3oB (nokasaHus ¢ kogom UN.).

BapwuaHT 1. MuHuMmmnsaums macchbl

e Haxwmwute knanwy TOYHOU MHOUKALIUMU (3), 4ToGbI
NPOACIKNTL BbINOTHEHME MPOrpamMmbl.

MosiBuTCA coobuweHne Il - Un.7 nnnu Un.7 - II.

BapwuaHT 2: OTmMeHa onTuMmmnsaumm

e Haxmunte knauwy STOP (5), 4ToObl BbINTU M3
nporpamMmmbl ONTMMU3aLNM U BEPHYTLCS K Nporpamme
©anaHCHMpoBKM.

Ha gncnnen GyoyT BbiBeAEeHb! MOKa3aHWs pa3banaHCcpoBKm

Koneca

e OTbOanaHcupyinTe KONeco B COOTBETCTBUM C
NnoKasaHusIMM..

Mporpamma MMHUMKM3ALMKU MacCChbl FPy30B

Ecnv npoueaypa kKomneHcauumn amcka 0e3 WwuHbl bbina

OTMEHeHa U HaxaTta knasuwa TOYHON MHOUKALIUU

(1) ansa Bo3Bpata B NporpaMmy MuUHUMu3auum (kog Un.),

TO NOPSIAOK AENCTBUIN ByaeT cneayroLnm:

e YcTaHOBMWTE KOMNECo.

e [loBepHUTE KOMeco Tak, YToObl HUMNMNEeNnbL okasancs
CBEepXy, NepneHanKynsapHoO rnaBHOMY Barly.

e Haxmute knasnwy BBOOA (1), 4Tobbl COXpaHUTb B
namsiT¥ NONoXeHne HUnNnens.

MosiButca coobuieHne UN.4 (Puc. 5-34).
e [lpmnBeguTte komneco Bo BpaweHne (START).

BbinonHaeTcs uukn namepeHus. Mocne uukna nsmepeHus
BO3MOXHbI Ba TWMa COOBLLEHNIA:

Un.5-H1
[anbHenwas MMHUMU3ALMA HE PEKOMEHOYEeTCs, HO
BO3MOXHa.

Un.5 - | (koHTponbHas meTka 1, Puc. 5-35)
MpogomknThb BbiNomHeHWe nporpammbl UN.

CoobueHnre Un.5 - H1

Ecnu nosiBnsetca coobuweHne UN.5 - H1, ganbHenwas

MWHUMU3ALNSA HE PEKOMeHAyeTCs, T.K. U3MepEeHHbIe

3HayYeHus HaxogsaTcd B npegenax gonyckoB. OgHako

npoueaypy MUHUMM3ALMM MOXHO MPOOOIKUTb, YTOObI

NonyyYnTb HE3HAYUTENbHOE yry4lleHne (Hanpumep, ans

aBTOMOOMNEN, paboTaloLLMX B KPUTUYECKMX YCITOBUSAX).

lMpogomkeHne npoueaypbl MUHUMU3ALNK:

e BbINonH1TE OENCTBUS, COOTBETCTBYHLLNE COOBLLIEHMIO

unb5-1.

OTmeHa npouenypbl MUHUMU3aLUWK:

e Haxmute kHonky STOP (5) ons Bo3Bpara K nporpamme
O0anaHcnpoBKM u oTbanaHcUpynTe KoNeco B
COOTBETCTBUM C MOKA3aHNSIMMU.



Bediening

Optie 2: de band niet op de velg draaien

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de toets
STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

In geval van de aanduiding HO

e Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de toets
STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Eris een optimale status voor de optimalisatie bereikt die
niet verder verbeterd kan worden.

In geval van de aanduiding H2

De geruisloosheid kan niet verder verbeterd worden. In
ieder geval is het mogelijk een verdere minimalisering van
het gewicht te verkrijgen (aanduiding met de code Un.).

Optie 1: voer de minimalisering van het gewicht uit

e Ga verder met het programma door te drukken op de
toets EINDE (3).
De aanduiding Il - Un.7 of Un.7 - Il verschijnt.

Optie 2: de optimalisatie onderbreken

e (Ga nogmaals van het programma OP naar het
programma voor de uitlijning door te drukken op de
toets STOP (5).
De op het wiel aanwezige onbalans wordt
weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Programma voor de minimalisering van het gewicht
Indien men besloten heeft om de compensatiecyclus
van de velg over te slaan om direct over te gaan naar
het programma voor de minimalisering van het gewicht,
druk dan op de toets EINDE (3) (aanduiding Un.) en ga
als volgt te werk:
e Monteer het wiel.
¢ Breng het ventiel naar de exact loodrechte positie ten
opzichte van de hoofdas.
e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.
De aanduiding Un.4 wordt weergegeven (Afb. 5-34)
e Voer de cyclus uit (START).

Op dit punt wordt de meetcyclus uitgevoerd, welke gevolgd
kan worden door twee verschillende aanduidingen:

Un.5-H1l
Verdere optimalisatie wordt niet aanbevolen, maar is
mogelijk.
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CoobuieHune Un.5 — | (koHTponbHasa meTka 1, Puc. 5-35)

¢ [locne 3aBepLUEHNS LMKIa USMEPEHUS OTperynupynTe
MOJIOXKEHME Koreca COrfacHo ykasaTento HanpasneHns
n coenamte ceepxy oTtmeTky mernom (Puc. 5-36)
nepneHavKynsipHoO rmaBHOMY Barly Ha NPaBON CTOPOHE
LUVHBI.

e [loBepHUTE LUMHY Ha AMCKE Takmm obpasom, YToObI
OTMETKa Ha Hel coBnana c Hunnenem (Ucnonb3ynTe
LUMHOMOHTaXHbI cTaHoK, Puc. 5-37).

e YCTaHOBUTE KOIeCco Ha GanaHCUMPOBOYHbLIA CTEHA U
NnoBepHUTE ero, YTobbl HUMMNENb OKas3arcsi CBEpXY,
nepneHavKynspHO rMaBHOMY Bany.

e Haxmute knasnwy BBOOA (1), 4Tobbl cCOXpaHUTb B
NamsTL NOMOXEHVE HUMNENS.

MosiButca coobuieHne UN.6 (Puc. 5-34).

e T[lpmnBeguTte koneco Bo BpaweHne (3AIYCK).

CTeH BbIMOMHUT BTOPOW LIMKIT U3MEPEHUS C LUMHOWN.
[Mocne uyuMkna namepeHus BO3MOXHbI TPX Tuna
COOOLLIEHWNIA:

II-Un.7

MpogomKknTL MporpamMmmy MUHMMU3aUMn. PekoMmeHayeTcs

nepeBepHYThb LLUMHY Ha ONCKeE.

Un.7 - 1l

MpogomKknTL MporpamMmmy MUHMMU3aUMn. PekomeHayeTcs

NOBEPHYTb LUKHY BOONb 0604a.

HO

OnTrMmMarnsHas MMHMMKU3aums 6anaHCUpPOBKM JOCTUTHYTA

N HE MOXET ObITb yny4LleHa.

B 3aBMCMMOCTM OT MOKa3aHWUW CTeHAa BO3MOXHbI
HECKOJIbKO BapuaHTOB NMPOAOIHKEHMST MporpamMmMbl. OTU
BapuaHTbl NPUBEAEHbI HUXE.

CoobueHue Il - Un.7
MepeBepHUTE LLMHY Ha OUCKe (BpallalTcs norochkl B
NeBOW YacTun gucnnes).

BapwuaHT 1: [lepeBepHyTb LWUMHY Ha Ancke (CTaHaapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHUTE KOMECO COrNacHO fieBOMY yKasaTesnt
HanpaBneHUs N HaHecuTe CBEpPXy OBOWHYI METKY
nepneHavKynspHO rMaBHOMY Basly Ha JIEBOW CTOPOHE
WuHbl (Puc. 5-36).

CHUMKUTE Koneco co cTeHaa.
MNepeBepHUTE WHUHY U yCTaHOBUTE Takum obpasom,
4yTOObI ABOMHAs METKA coBnana ¢ Hunnenem (Puc. 5-37).

e 3admKcupyinTe Korneco Ha CTeHae M NOBepHUTe Tak,
4yTOObI HUMNENb OKa3ancs CBepXy, NepneHONKyNspHO
rmaBHOMY Barny.

e Haxmute knasuwy BBOMOA (1), 4ToObl coxpaHuTb B
NamsTV MONOXEHWE HUNMENS.

MosiBuTcs cooblueHne UN.8 (Puc. 5-34).

o [lpuBeauTe koneco Bo BpaLeHne (START) (KOHTPOMbHbINA
3arnyck).

Ecnv MrHMMmM3aLmst maccbl rpy30B BbINOMHEHa NpaBUIibHO

(cormacHo umkny nporpaMmel), TO NOCME KOHTPOSbHOIO

3arnycka Ha avcnree cTeHaa aBToMaTu4eckn otobpasurtcs

paHee BbIOpaHHbIA TUN PaCMOSIOXEHUs TPYy30B U

ocTaTtovHas AvHamuyeckas pasbanaHcupoBKa Koreca.
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Un.5 — | (1 markeringsteken Afb. 5-35)
Ga verder met het programma UN.

In geval van de aanduiding Un.5 - H1

Indien de aanduiding Un.5 - H1 verschijnt, is het niet

raadzaam een verdere minimalisering uit te voeren

omdat de gemeten waarden de vooraf ingestelde

drempelwaarden niet overschrijden. Het is in ieder geval

mogelijk om verder te gaan met de minimalisering,

ook om maar een lichte verbetering te verkrijgen (bijv.

voertuigen met problemen).

Om verder te gaan met de minimalisering:

e Ga verder zoals voor het verschijnen van een
aanduiding Un.5 —I.

Om de minimalisering te onderbreken:

o Keer terug naar het programma voor de uitlijning
met de toets STOP (5) en voer de aangegeven
compensatie uit.

Met de aanduiding Un.5 — | (1 teken Afb. 5-35)

¢ Na de meetcyclus het wiel draaien op basis van de
richtingaanduiding en een markering aanbrengen
(teken Afb. 5-36) op de rechterzijde van de band in
een positie exact loodrecht op de hoofdas.

o Verplaats de band op de velg tot de markering
overeenkomt met het ventiel (bandenlichter) Arb.
5-37).

e Monteer nu het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding Un.6 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Voer de cyclus uit (START).

De tweede meetcyclus wordt uitgevoerd met de
band en kan gevolgd worden door drie verschillende
aanduidingen:

II-Un.7

Ga verder met het programma UN. Het is raadzaam de

band om te keren.

un.7-1l

Ga verder met het programma UN. Het is raadzaam de

band te draaien.

HO

Eris een optimale status bereikt die niet verder verbeterd

kan worden.

Afhankelijk van de verschillende aanduidingen worden
verschillende mogelijkheden voor de voortzetting van
het programma geleverd. Deze mogelijkheden worden
hieronder beschreven.

In geval van de aanduiding Il - Un.7
Het is raadzaam de band op de velg om te keren (de
tekens van de aanduiding links scrollen).

Optie 1: keer de band op de velg om (regelprogramma)
o Draai het wiel op basis van de linkerrichtingaanduiding
en breng op de linkerzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
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e OTbanaHcupynTe Koneco B COOTBETCTBUU C
nokasaHusiMy cTeHaa.
MuWHMMM3aLMsa Maccbl M 6anaHcUpoBKa BbINOSTHEHSI.

CoobuieHne E9
CoobuweHne E9 o3HavaeT, 4TO BO BpeMs uMKNa
MWHMMMU3ALMN Npon3oLna MUHUMYM OfHa olunbka.
Haxmute knasuy STOP (5), 4ToObl BbINTY M3 MPOrpamMmbl
MUHUMM3ALUUN U NPU HEOBXOAMMOCTU NOBTOPUTE
MUHUMU3ALMIO.

BapuaHT 2: He nepeBopaymBaTth LLUMHY Ha OMCKe

e Haxwmure knasuiwy TOYHOU MHOUKALIUWA (3)Pesynbtathi
OyayT nepecynTaHsbl.

MosiBuTCS coobLyeHne Un.7 - 1l unu HO.

BapuaHT 3

e Haxmute knaBuwy STOP (5), 4ToObl BbIATK K3
nporpamMmmbl MUHUMU3ALUN 1 BEPHYTBCS K Nporpamme
0anaHCcMpoBKM.

Ha gucnnen 6ynyT BbiBeAeHbI NOKa3aHms pa3banaHCUpOBKM

Koneca.

e OtbanaHcupynTe KOreco B COOTBETCTBUN C ITUMMU
noKasaHusMMN.

CoobuieHne Un.7 - Il (Puc. 5-37)
lMoBepHuTE WIMHY BAOML 0604a (Monockl B NpaBon 4acTu
Ancnnes ropsit NOCTOSIHHO).

BapwmaHT 1: [MoBepHyTb LUMHY BOONb 0604a (CTaHAapTHas

nporpaMmma)

e [loBepHuUTE KOMECO COrNacHO MpaBOMY yKasaTesnto
HanpaBreHns U HaHecuTe CBepXy ABOWHYK METKy
nepneHauKynspHo rMaBHOMY Barly Ha MPaBoW CTOPOHE
nokpbiwku (Puc. 5-38).

e CHuMKUTE KOMeco co cTeHaa.

e [loBepHUTE WKMHY Ha AWCKEe TakMM obpa3oMm, YTOObI
ABOVHasa meTka coBnana c Hunnenem (Puc. 5-39).

e 3adumKcupyiTe KOneco Ha CTeHae W MoBEPHUTE Tak,
4YTOObI HUNMENb OKa3arncs cBepxy, NepneHanKynsapHO
rmaBHOMY Bany.

e Haxmute knasuwy BBOAA (1), 4ToObl COXpaHUTL B
NamsTL NONOXEHWE HUMNENS.

MosiButca coobuieHre Un.8 (Puc. 5-34).

o [lpnBeaunTe koneco Bo BpaLleHue (START) (KOHTPOMbHbIN
3arnyck).

Ecnv MuHMMM3aumsa maccbl rpy30B BbINONTHEHa NPaBUIbHO

(cormacHo UMKy nporpammbl), Ha AUCNIiee cTeHaa

aBTOMaTM4eckn otobpasnTcsa paHee BblOpPaHHbLIA TUN

pacnonoXeHusi rpy3oB M OCTaToYHasd AMHaMuYeckas
pasbanaHcupoBKka Koneca.

e OTbanaHcuMpynTe KoOneco B COOTBETCTBUU C
nokasaHusMMN.

MWHMMM3aLMSA MacChl rpy30B 1 6anaHCpOBKa BbIMOSHEHDI.

Coobuenne E9
CoobuweHne E9 o3Ha4vaeT, 4TO BO BpeMs uLMKNa
MWHMMMU3AUMN Npon3oLna MUHUMYM OfHa olwnbka.
HaxmuTe knasuy STOP (5), 4ToObl BbINTY M3 MPOrpamMmbl
MWUHMMM3ALUN U NPU HEOBXOAMMOCTU NOBTOPUTE
MUHMMU3ALMIO.
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hoofdas (Afb. 5-36).

Verwijder het wiel vanaf de eenheid.

Keer de band op de velg om en draai hem zo dat de
dubbele markering overeenkomt met het ventiel (Afb.
5-37).

e Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
ventiel te verwerven.

De aanduiding Un.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).

e Voer de controlecyclus uit (START).
Nadat de minimalisering van het gewicht correct is
uitgevoerd (op basis van het verloop van het programma),
keert de eenheid na de controlecyclus terug naar
de positie voor de toepassing van het gewicht die
geselecteerd is voor de aanvang van de minimalisering
en wordt de resterende dynamische onbalans van het
wiel weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Op deze wijze wordt de minimalisatie van het gewicht

voltooid en wordt de compensatie van de onbalans

uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering van
de minimalisering en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
optimalisatieprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de optimalisatie.

Optie 2: de band niet op de velg omkeren

e Druk op de toets EINDE (3).
Het resultaat wordt herberekend. De aanduiding Un.7
- Il of HO verschijnt.

Optie 3

e (Ga nogmaals van het minimaliseringsprogramma
naar het programma voor de uitlijning door te drukken
op de toets STOP (5).

De op het wiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

e \oer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

Bij het verschijnen van de aanduiding Un.7 - Il (Afb. 5-37)
Het is raadzaam op de band op de velg te draaien (de
tekens van de aanduiding rechts zijn stabiel verlicht).

Optie 1: draai de band op de velg (normaal programma)

o Draaihetwiel op basis van de rechterrichtingaanduiding
en breng op de rechterzijde van de band een dubbele
markering aan op de positie exact loodrecht op de
hoofdas (Afb. 5-38).

e Verwijder het wiel vanaf de eenheid.

e Draai de band op de velg tot de dubbele markering
overeenkomt met het ventiel (Afb. 5-39).

e Monteer het wiel op de eenheid en laat het draaien
tot het ventiel zich exact loodrecht boven de hoofdas
bevindt.

e Druk op de toets ENTER (1) om de positie van het
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BapuaHT 2: He noBopaymBaTth LUMHY Ha OUCKeE.

e Haxmute knasuwy STOP (5), 4yTo6blI BHINTH
M3 nporpamMmmMmbl MUMHUMWU3ALUM U BEPHYTHCS K
nporpaMmme 6anaHCcUpoBKM.

Ha pgucnnen 6yneT BbiBEAEHO 3Ha4YeHUe

pa3banaHCUpPOBKN.

e OTbGanaHcupyiiTe KONeco B COOTBETCTBUU C

Coobuenne HO

OnTumMarnbHasi MUHUMU3aLWMS Macchl rpy30B AOCTUMHyTa
5 N He MOXET ObITb yry4lleHa.

e Haxmute knaBuwy STOP (5), 4To6bl BEPHYTHCA K
nporpamMmMe 6anaHCUpOBKM 1 NpoaoSKanTe paboTty
B COOTBETCTBUM C NOKasaHWsIMK CTeHAa.

M@DE / nokasaHusMp.
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ventiel te verwerven.
De aanduiding Un.8 wordt weergegeven (Afb. 5-34).
o Voer de controlecyclus uit (START).
Nadat de minimalisering van het gewicht correct is
uitgevoerd (op basis van het verloop van het programma),
keert de eenheid na de controlecyclus terug naar
de positie voor de toepassing van het gewicht die
geselecteerd is voor de aanvang van de minimalisering
en wordt de resterende dynamische onbalans van het
wiel weergegeven.
e Voer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.
Op deze wijze wordt de minimalisatie van het gewicht
voltooid en wordt de compensatie van de onbalans
uitgevoerd.

Indien het bericht E9 verschijnt.

Het bericht E9 geeft aan dat er tijdens de uitvoering van
de minimalisering en het verloop van het programma
ten minste één fout is opgetreden. Beéindig het
minimaliseringsprogramma door te drukken op de toets
STOP (5) en herhaal, indien gewenst, de minimalisering.

Optie 2: De band niet op de velg draaien.

e Ga nogmaals van het minimaliseringsprogramma
naar het programma voor de uitlijning door te drukken
op de toets STOP (5).

De op het wiel aanwezige onbalans wordt weergegeven.

e Voer op basis van de aanduidingen de compensatie
uit.

In geval van de aanduiding HO
Er is een optimale status voor de minimalisering van het
gewicht bereikt die niet verder verbeterd kan worden.

e Gaterug naar het programma voor de uitlijning door te
drukken op de toets STOP (5) en ga verder op basis
van de aanduiding.
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5.9 CneuunanbHble pyHKUUN

B maHHOW rnaBe onucbiBalOTCA BCE OOCTYMHbIE
onepartopy dyHkuun. CneumanbHas yHKUMS — 3TO
«PEXMM», KOTOPbIN Heobsi3aTeneH ANs npaBUIbHOM
0anaHCcMpoBKMW.

5.9.1 TlMonb3oBaTenbckaa pyHKUMUA

[daHHasa dyHKUMS UCnonb3yeTca Ans COXpaHeHus B

namsaTu UNn BbI30Ba M3 NamATU AaHHbIX (TUM Koneca,

AnameTp, pacCTosiHMe, PexuM TOYHOW MHAuKauuwm,

PEXUM YHUNIA U pEXUM MUANUMETPOoB). B namaTtn moryT

XpaHuTbcs 4 Habopa AaHHbIX Koneca (Tak HasbiBaeMble

nonb30BaTenbCKNe AaHHbIE).

Mpu BKMNOYEHUN CTeHAa AaHHbIe Korneca, OTHOCALMECS

K nonb3oBatento A, BbIBOOATCH B KayeCTBe AaHHbIX

CUCTEMBbl MO YMONYaHWIO, @ B Ka4yeCcTBe TeKyLlero

nonb3oBaTens onpeaenseTca nonb3osaterns A.

AKTUBaLUSA NOMNb30BaTENbCKON DYHKUMM:

e Haxmute knasuwy “*” n knasvwn BbiGopa Maccbl
rpy3a O4HOBPEMEHHO U yaoepXuBanTe B TeyeHne 3
cekyHg. Cm. PucyHok 5-40

HaHHas doyHkuma HaumHaeTes ¢ onumm COXPAHEHUA.
[daHHble MOXHO cOxpaHWTb AnS nonb3oBaTens,
yKasaHHOro B npaBown Yactu gucnnes. Hactpowku no
ymMon4daHuio cMm. Ha PucyHke 5-40.

YnaneHune gaHHbix (6e3 coxpaHeHus):

e HaxmuTe knaBuwy BBOAA, KOrga Ha gucnnee
oTobpakeH nornb3oBarternb “- -

CoxpaHeHuWe gaHHbIX:

e Bbibepute nonbsosartens A, b, C unu d ¢ noMoLLbo
KnaBuw + U -,

¢ HaxmuTe knaBuwy BBoAA 4151 COXPaHEHWS OaHHbIX
BblOpaHHOro nonb3oBarens.

Hanee cnepnyet onunsi BbISOBA.
[daHHble MOXHO Bbi3BaTb M3 NMamaTu, Bbibpas
COOTBETCTBYKOLWEro nonb3osatens. BoibpaHHbIN
nonb3oBaTenb CTAHOBUTCH HOBbIM TEKYLIUM
nonb3oBartenem, HanpvmMmep, nonb3osatens b. Cm.
PucyHok 5-41.

Ecnu BbI30OB AaHHbIX U3 namaTn He Tpebyetca (He

TpebyeTcsa nsmMeHeHve nonbL3oBaTens):

e HaxmuTe knasuwy BBoOAa, Korga Ha gucnnee
oTobpaxeH nonb3oBartenb ‘- -,

BbI30B AaHHbIX U3 NamATK:

e Bbibepute nons3osatens A, b, C nnu d ¢ nomoLLbto
Knasuw + u -,

e HaxmuTe knaBvwy BBOAA AN Bbi30Ba U3 NamMaTu
AaHHbIX BbIBpaHHOro nonb3oBaTens.

Tekywime aaHHble Koneca byayT 3ameHeHbl Ha AaHHble,

Bbl3BaHHbIE U3 NaMsaTu (Hanpumep, “b” PucyHok 5-42).
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5.9 Speciale functies

In dit hoofdstuk worden alle functies beschreven die
toegankelijk zijn voor de operator. Een functie is een
“methode” die niet noodzakelijkerwijs vereist is voor
het balanceren van een wiel.

5.9.1 Functie gebruiker

Gebruik deze functie om de velggegevens op te slaan
(wieltype, diameter, breedte, Offset, fijnafstelling, oz-
modus en mm-modus) in het geheugen, of om deze
op te vragen. U kunt 4 wielgegevens opslaan, de
zogenaamde gebruikers.

Bij het opstarten, toont de eenheid de wielgegevens
van de huidige gebruiker. U kunt het wieltype of
de velggegevens wijzigen, maar zolang de huidige
gebruiker gewijzigd of vervangen wordt, zal de eenheid
bij het heropstarten van de machine nog steeds de
oorspronkelijke gegevens weergeven.

o Om op te starten, selecteer tegelijkertijd de toets
“Mode” en de toets gewicht gedurende 3 seconden
Afbeelding 5-40.

De functie wordt opgestart met een optie voor

OPSLAG.

De gegevens kunnen worden opgeslagen door
de rechts weergegeven gebruiker. Raadpleeg
Afbeelding 5-40 voor het archiveringstype.

Om de gegevens te downloaden (niet opslaan):

o Selecteer Enter als de gebruiker “- -” wordt
weergegeven. Raadpleeg Afbeelding 5-41

Om de gegevens op te slaan:

e Selecteer + of — om te scrollen tussen de gebruikers
A /b, Cofd.

o Selecteer Enter om de geselecteerde gebruiker op
te slaan.

De functie gaat verder met de optie OPROEPEN.
De gegevens kunnen door het geheugen worden
opgeroepen door de gepaste gebruiker te selecteren.
De geselecteerde gebruiker zal de nieuwe, huidige
gebruiker zijn, bijvoorbeeld Gebruiker b.

Er wordt niets opgeroepen (er is geen vervanging van

de gebruiker vereist):

o Selecteer Enter als de gebruiker “- -” wordt
weergegeven.

Om de gegevens op te roepen:

e Selecteer + of — omte scrollen tussen de Gebruikers
A, b, Cofd.

o Selecteer Enter om de geselecteerde gebruiker op
te roepen.
De huidige, beschikbare wielgegevens worden
vervangen door de opgeroepen gegevens
(bijvoorbeeld: “b” Afbeelding 5-42).
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5.9.2 @yHKUMA 3aMUTbI OT CKOSNbXEHUs

YCnoBusi CKOMbXEHUA Ha Konecax ¢ orpaHu4yeHHom

Maccoi MOryT nomeLlaTb paboTe cTeHaa C HopMarbHOM

YacToTOM BpaLLeHUs.

OTy (DYHKLUMIO MOXHO OTKIHOYMTbL TONMbKO OOUH pas,

Mpu KaXaoMm 3anycke:

e YpoepxuBarnTe KnaBully BBOAA HaXaToM, Noka He
OMyCTUTCS KOXYX 3aLLMThl Koneca.

5.9.3 Pexwum BblOOpa eanHUL, Maccbl

YcTaHoBneHHasn 6a3oBas eanHMLa Macchl: rpaMm.

[daHHas dyHKUMA ncrnonb3yeTcs ANS U3MeHeHus
eQvHNUbl Maccbl 4O UMK NOCMe BbINONIHEHUS
GanaHCcMpOoBKM.
*  Haxmute knasuwy “*” n yaepxvsanTe, noka He Ha4yHeT
MuraTb MHOMKaTOP eauHuL, Macebl.
NHaukaTop “0z” (YHUMM) HAYHET MUraTb.
Oucnnew npumet Bua, kak Ha PucyHke 5-43.
*  HaxmuTe knasuvLly Bo3BpaTa.
Tenepb macchl rpy3oB OyayT paccyuTbiBaTbCH C
ncrnonb3oBaHWeM OPYron eQuHULbl U3MepeHus
(nepexon ¢ rpaMMOB Ha YHUMU UMK C YHUWIA Ha
rpaMmmbl).
lMporpamma Bo3BpaLLaeTCs B rMaBHOE MEHIO.

kn

5.9.4 Pexx<um BbIOOpa eanHUL U3MEPEHUSA

YcTaHoBneHHas 6asoBad eAuHULa U3MepeHus
AvamMeTpa U LWNPUHBI: O0NM.

HdaHHas dyHKUMa ncrnonb3yeTcs ANS U3MeHeHus
eOVHMLBI U3MEPEHNsT AnaMeTpa U LUMPUHbI OO UMK
nocne BbINOMHEHNS BanaHCUpPOBKN.

e HaxmuTte knaesuwy “*” n ygepxuBanTte, noka He
Ha4yHET MuUraTb MHAMKATOP €AVHUL, U3MEPEHNSI.
WHankaTtop “mm” Ha4uHeT murathb.

Owvcnnen npumet Bug, Kak Ha PucyHke 5-44.

MpumeyaHue: YoeanTech, 4TO BCe NpeaBapuUTenbHO
YCTaHOBIMNEHHbIE eanHuLbl cucTeMbl PAX
yoaneHbl. Tenepb onepatop MOXeT
BblBMpaTh eanHULbI UISMEPEHUS C LLIAroM
1 MM, ecnin BbIBpaHbl MUNNNMETPbI.

« HaxmuTe knaBuLly Bo3Bpara.
EavHnubl naMepeHus gunameTpa U LWMPUHBI
N3MeHATCS (C OIMOB Ha MUMMMMETPbl UNN C
MWUMNIMMETPOB Ha AHoVMbl).
PaccTosiHne Bcerga namepsieTcs 1 ykasbiBaercs B
MUNNMMETPAXx.

Mporpamma Bo3BpaLlaeTcs B rMaBHOE MEHHO.



Bediening

5.9.2 Antislipfunctie

Op wielen met een beperkt gewicht kan slipdetectie de

cyclus op de meetsnelheid onmogelijk maken.

Deze functie kan worden uitgeschakeld voor een

enkele cyclus:

e Houdt de toets Enter ingedrukt tijdens het omlaag
brengen van de wielbescherming.

593 Modus Omschakeling
gewichtseenheid
Instelling van de gewichtseenheid: gram.

Selecteer deze modus om de gewichtseenheid te
veranderen, voor of na het uitvoeren van een uitlijning.
e Selecteer de toets “Mode”, totdat het indicatorlampje
van de gewichtseenheid knippert.
Het indicatorlampje “oz” begint te knipperen.
De display ziet eruit zoals op Afbeelding 5-43.
e Selecteer Terugkeren.
De gewichtseenheid zal nu omschakelen (van gram
naar ounce of van ounce naar gram).
Het programma keert terug naar het hoofdmenu.

5.9.4 Modus Omschakeling Meeteenheid

Instelling van de meeteenheden voor de diameter en
breedte: inches.

Selecteer deze modus om de meeteenheid van de
diameter en de breedte te wijzigen, véor of na het
uitvoeren van een uitlijning.
o Selecteer de toets “Mode”, totdat het indicatorlampje
van de meeteenheid knippert.
Het indicatorlampje “mm” begint te knipperen.
De display ziet er nu uit zoals op Afbeelding 5-44.

Opmerking: Zorg ervoor dat alle vooraf ingestelde
PAX-eenheden zijn verwijderd. De
operator selecteert de eenheden in
stappen van 1mm wanneer de
millimetereenheid is geselecteerd.

o Selecteer Terugkeren.
De meeteenheid van de diameter en de breedte
zal omschakelen (van inches naar mm of van mm
naar inches).
De Offset wordt gemeten en in millimeter
weergegeven.

Het programma keert terug naar het hoofdmenu.
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6-1

O6cnyxnBaHne

6.0 O6cnyxuBaHue

CrteHp paccynTaH Ha OJIUTENbHYO pa60Ty.

Mpy nNpaBuNbHOM BbIKNOYEHUM cTeHaa (¥ 5.4.4)
B KOHUe paboyel CMeHbl AOMOMHUTENbHOIO
obcnyxnBaHusa He TpebyeTcs.

OrlepaTop HE OOJIXXeH OTKpbiBaTb CTeH[, KpoMe
Cny4aeB, npeayCMOTPEeHHbIX VIHCprKLLVIeVI.

6.1 XpaHeHue

Ecnu cteng 6y,u,eT XPaHUTbCA B TE€4EHNE HECKOIbKUX
Hepenb n Gonee, ero HeobxoaMMo COOTBETCTBYHOLLNM
o6pa30M noarotoBuUTb:

e Bebikntouute cteHg (¢ 5.4.4).

e CHMMUTE KOPOTKMIA Ban ¢ pe3bbon co cTeHaa.

e HaHecuTe TOHKMIA COM HEKOPPO3MOHHOIO Macrna
Ha Bce pe3bboBbIe MOBEPXHOCTU U KOHYCHI.

e 3aBepHWTe cMasaHHble geTanu B bymary ans
3alUTbl OT rPsA3u.

MNepen NOBTOPHbLIM UCMONb30BaHNEM CTEHAA NPOTPUTE

BCE CMa3aHHble 3MIeMEHTbI.

6.2 3amMeHa nNnaBKUX
npenoxpaH1Tenen cetTn NUTaHUA

Cwm. PucyHok 6-1.

e Bbikniounte cTeHm.

e OTknouMTE Kabernb NUTaHWUS OT CETEBOW PO3ETKMU.
e OTkntounTe Kabenb NUTaHWs OT PO3ETKM CTEHAA.
e OTBepHUTE NaTPOH NpeaoxpaHuTens.

e 3amMeHNTe CropeBLWUN NpefoXpaHUTENDb
aHanornyHbIM Mo pasMepy v cure Toka.

o BepHI/ITe CTeHa B NCXOOQHOEe COCTOAHUE.



Onderhoud

6.0 Onderhoud

Deze eenheid is ontworpen om veel uur achter elkaar
te kunnen functioneren.

Als de operator de eenheid correct uitschakelt

(® 5.2.4) aan het einde van zijn dienst, is er geen
verder onderhoud vereist.

De eenheid hoeft niet door de operator geopend te
worden, indien er hier geen uitdrukkelijke instructies
voor worden gegeven.

6.1 Opslag

Als de eenheid enkele weken of langer opgeslagen
dient te worden, dient de eenheid als volgt worden
voorbereid:

e Zet de eenheid op de juiste manier uit (¢~ 5.2.4).

o Verwijder de schroefdraadas van de uitlijner.

e Breng een dun laagje, niet corrosieve olie aan op
alle schroefdraden en kegels.

o Omwikkel de geoliede onderdelen met papier, zodat
de stukken beschermd worden tegen stof.

Maak alle geoliede onderdelen schoon als de eenheid

weer in werking wordt genomen.

6.2 Vervangen van de zekering van
het netwerk:

Raadpleeg Afbeelding 6-1
e Zet de eenheid uit.

o Verwijder de stekker van de stroomkabel uit het
stopcontact.

e Haal de voedingskabel uit het stopcontact van de
machine.

e Verwijder de zekeringhouder (1).

e Vervang de zekering met een van een identieke
waarde.

e Brengde eenheid terug in zijn oorspronkelijke staat.
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6-2

6-3

6-4

O6cnyxnBaHne

6.3 lNonb3oBaTenbcKkas KanuMbpoBKa

Ecnu ansa sbinonHeHua 6anaHCUPOBKM Koneca
HEeoBX0AMMO HECKOMbKO LIMKINOB U3MEpeHus,
MOCKOIbKY pa3Mep 1 nonoxeHne 6anaHcMpoBOYHOTO
rpy3a NpUXoaMTCS PErynMpoBaTh HECKOMbKO pa3, 3To
yacTo 6bIBaeT CBSA3aHO C HE4OCTATOYHON TOYHOCTHIO
U3MepeHms.

B aTom cnyyae onepaTop MOXET BbINOMHUTL
3NEKTPOHHYI0 KannbpoBKY Bpallalowmxcss Macc
cTeHAa. ATOT NpoLLEeCC Ha3blBaEeTCS NONb30BaTENbCKOM
KanmbpoBKOM.

Lnkn kannbpoBkM 3aHUMaeT HEMHOro Gonblie
BPEMEHU, YeM OBbIYHbIV LMK N3MEPEHNS.

Mocne nonb3oBaTenbckom kanubpoBkn ntobas
ocTaToyHasa komneHcaums (C4 F 7.1.1) oTmeHsaeTcs.

BaxHasi nHcopmayms:
Monb3oBaTenbCcky kanubpoBky HeobxogMmo
BbIMOMHATbL MpU CBOGOAHOM Barne u 6e3 BHEeLHNX
WHCTPYMEHTOB Ha Aeparene Koneca.
TONbLKO ANA MOAENEN C CACTEMON
POWER CLAMP: 3axxumHoe npucnocob6neHue,
nocraBnsieMoe BMecTe CO CTEHAOM, AOJTKHO
ObITL 3aKkpenneHo Ha Bany (PucyHok 6-2).

MoBTopHan perynupoBka

e OTtbanaHcupywnte koneco 8 HOPMAJIbHOM
pexvMme, MUHUMYM MO 5 I Ha NIIOCKOCTb.
BbinonHuTe NpoBepky B pexXrMe TOYHOW MHAUKALWN.
HaxmuTe knaeuwy “*” n KnaBumLLy TOMHOW MHOUKALIMN
(“precision”) oQHOBPEMEHHO U yOoepXuBanTe B
TeyeHne 5 cekyHa.

e Ha gncnnee nosiButcsa coobuuenne “CAL 17, n 6yoert
nofaH 3BYKOBOW cUrHan
MpuBeanTe koneco Bo BpalleHue.

Mocne aTtoro Ha gucnnee NosiBUTCHA coolLleHne
“CAL 2".

e YcTaHOBMTE Irpy3 AN Nofb3oBaTenbCKOW

KannbpoBku, cM. PucyHok 6-2.

MpuBeanTe koneco Bo BpalleHue.

Koneco 3atopmosuntcs. Yepes HECKONMbKO CEeKyHZ
ancnnen npuMeT Bua, Kak Ha PucyHke 6-3.

Monb3oBaTenbckas kanubpoBka BbIMOMHEHA
npaBuIbHO.
- Jliobas owmnbka (onepatopa) NpMBOAUT K
BbIXOAY M3 nporpammbl (¥ 7.1.2).

e CHuMMUTE KanubpoBOYHbIN rpy3 C hnaHua u
MOSIOXUTE HA OTBEAEHHOE A1 HErO MECTO B SILLIMKE
ONsi XpaHeHWs! rpy3oB.



Onderhoud

6.3 IJking door de gebruiker

Indien er verschillende meters nodig zijn voor het
uitbalanceren van een wiel omdat herhaaldelijk de
positie en de afmetingen van het balansgewicht
aangepast moeten worden, war vaak uitgevoerd moet
worden met onvoldoende meetnauwkeurigheid.

In dit geval heeft de operator de mogelijkheid een
elektronische ijking uit te voeren van de roterende
massa’s van de machine; de zogenoemde IJking door
de gebruiker.

De ijkingsmeter heeft een langere levensduur dan een
normale meter.

Een eventuele resterende compensatie (C4 = 7.1.1)
wordt geannuleerd als gevolg van een |Jking door de
gebruiker.

Belangrijk:
Voer een IJking door de gebruiker uit bij een
lege as (Afbeelding 6-2); de wielsteun mag
geen externe apparatuur hebben.

IJking

e Een wiel uitbalanceren, zoals een NORMAAL wiel,
op minder dan 5 gram per vlak.

e Controleer in eindstaat.

o Druk de toets “MODE” en de toets “fine” gelijktijdig
5 seconden lang in.

e Opdedisplay verschijnt “CAL 1” en de eenheid laat
een piepgeluid horen.

e Laat de meter draaien.

o Als uitgevoerd, verschijnt er “CAL 2” op de display.

e Draai het Gewicht voor de IJking door de Gebruiker
aan, zoals zichtbaar in Afbeelding 6-3.

e Laat de meter draaien.

e Rem daarna het wiel af. Na enkele seconden
verschijnt op de display hetgeen zichtbaar is in
Afbeelding 6-4.

De IJking door de Gebruiker is correct uitgevoerd.
- Elke fout (van de operator) leidt tot afsluiting van

het programma (¥ 7.1.2).

e Draai het kalibratiegewicht van de flens en zet
hem terug in de daarvoor bestemde holte van de
Gewichthouder.
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7.0 AunarHocTuKa
HeucrnpaBHOCTEN

MpY BO3HUKHOBEHWM NPOGIEM CO CTEHIOM, BbINOMNHUTE
crefylowmne OencTBus:

1. BcnomHuTe nocnegHune onepauuu.
PaboTa BbINOMHAMACk COrMacHO yKa3aHUsiMu
pykoBoacTea?
CteHa paboTtan HopmanbHO U B COOTBETCTBUM C
onucaHusIMN pykoBOACcTBa?

2. lNMpoBepbTe CTEHA COMMACHO MyHKTaM AaHHOro
pasgena.

3. Obpatutecb B CEpBUCHYIO Cnyx0y B Balem
pervoHe.

CTpyKkTypa AaHHoro pasgena:

Mpobnema

1. Bo3moxHas npuumHa #1
BosmoxHble peLueHuns

. Bo3amoxHast npuumHa #2
Bo3moxHble peLueHuns

e N e

Mpw BKIOYEHUN CTEeHAA NONTHOCTLIO OTCYTCTBYET

UHAMKaLMA.

1. Bblkntoyatenb NUTaHUsS HAXoOAUTCS B MONOXEHUN

BbIKII.

YcTtaHoBUTE BbiKMtoYaTens B nonoxenue BKJ1.

Kabenb nuTaHus He NoaKITHYEH.

BkntounTe kabenb NUTaHnst B PO3ETKY.

OTcyTCTBYET 3nekTponuTaHne

[MpoBepbTe UCTOYHUK MNUTAHUSA U €ro

npeaoxpaHnTenu.

4. Cropenv npegoxpaHUTeru.

e 3ameHuTe npegoxpaHutenu (¥ 6.2).

Ecnu 3ameHa npegoxpaHuTenen npovsBogunach
HedaBHO, 0OpaTUTECh B CEPBUCHYIO CNyx0y Ans
NpoBEPKN CTeHaa.

e Wwe N e

Mpu BkNOYeHUU cTeHAA NopaeTcs 3BYKOBOW
CUrHan npoaomkuTenbHOCTLIO 1 ceKyHAa.

1. Ownbka KoHdurypauum.

e O6paTtutechb B CEPBUCHYHO CryxX0by.

MHpukauma gucnnes «3amMopoXeHa» unu

3abnokupoBaHa.

1. BbinonHAeTca nporpaMmma B OXWAaHuUWU
onpegeneHHoro oeNcTemS.

e 3aKOH4YMTE TEKyLLYI MporpamMmy.

e BbIkntounTe cTeH,.
Mopoxaute 20 cekyHA, BKAKWYUTE CTeHA.
MpogomxuTe pabory.

. MNMuTtaHue cteHga npepBaHo.

e BbIkntounTe cTeH,.
Mopoxaute 20 cekyHA, BKAKWYUTE CTeHA.
MpogomxuTe pabory.

e Ecnuata npobnema nponcxoauT 4acTo, NpoBepsTe
cuctemy nutanusa. Ecnu nutaHve B nopsiake,
obpaTnTechb B CEPBUCHYIO CITYXOY.



Oplossen van problemen

7.0 Oplossen van problemen

Indien zich een probleem voordoet in het gebruik
van de balanceermachine, ga dan te werk zoals
hieronder aangegeven om het probleem op te
lossen:

1. Probeer de laatst uitgevoerde fasen terug te halen.
Komen de uitgevoerde handelingen overeen met
hetgeen staat aangegeven in de handleiding? Werkt
de eenheid op normale wijze zoals aangegeven?

2. Controleer de eenheid aan de hand van de lijst in
dit hoofdstuk.

3. Neem contact op met uw vertegenwoordiger om
technische assistentie te vragen.

Dit hoofdstuk is als volgt ingedeeld:
Probleem

1. Mogelijke oorzaak 1

o Mogelijke oplossing(en)

2. Mogelijke oorzaak 2

o Mogelijke oplossing(en)

De eenheid start niet als hij wordt ingeschakeld.

1. De netschakelaar staat op OFF.

e Zet de netschakelaar op ON.

2. De stroomkabel is niet aangesloten.

e Sluit de stroomkabel aan op het stopcontact van

het voedingsnet.

Er is geen netvoeding.

e controleer de netvoeding en de zekeringen van het
stroomvoorzieningssysteem.

4. De zekering(en)van de eenheid is(zijn) doorgebrand.

e \ervang de zekering(en) van de eenheid (¥ 6.2).
Als de zekeringen recent zijn vervangen,

e neemt u contact op met de technische assistentie
om de eenheid te laten onderzoeken.

w

Bij het aanzetten is er een seconde lang een
akoestisch signaal hoorbaar.

1. Configuratiefout

o Neem contact op met de technische assistentie.

De display lijkt vergrendeld en gaat niet verder.

1. Het is mogelijk dat de eenheid zich in een
programma bevindt en in afwachting is van een
bepaalde actie.

e Beéindig het lopende programma.

o Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, start hem opnieuw en zet de
werkzaamheden voort.

2. Het is mogelijk dat de voeding is onderbroken.

o Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden, start hem opnieuw en zet de
werkzaamheden voort.

e Als dit ongemak zich vaak voordoet, dient de
elektrische voeding gecontroleerd te worden. Neem
als alles in orde is contact op met de technische
assistentie.
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Pasmepbl, nofy4yeHHble C NOMOLWbIO
M3MepUTeNnbLHOro pbiyara, oTru4varTCs OT
yKa3aHHbIX Ha AUCKe UIU LUUHe.

. NpaBunbHO N ycTaHOBMEH pbivar?

e Cwm. pasgen 5.6.1.
lMpoBepbTe paboTy pblyara, BBeAS pacCcTosiHMe
BPYYHYIO.

e CpaBHUTE CO LLKamNow pblvara.

e Ecnu 3HaueHnsa oTniMyaloTcs, NnepexoanTe K MyHKTY
4,

3. lMpoBepbTe AnamMeTp B TOUKE 3aMepa Ha AnCKe, rae
OH ObIJT U3MeEpEH.

e Ecnu 3HadeHna oTnnyaloTcsd, nepenauTe K NyHKTY
4,

4. Tpebyetca kannbposka.

e BbinonHute kannbpoBky.

Pe3ynbraThl 6anaHCUPOBKM He AOCTOBEPHbI.

. HenpaBunbHO BbINOMHEH MOHTaX CTeHAa.
e YbeguTtecb, YTO CTEHA CTOUT TOMbKO Ha cBOMX 3
onopax.
e YbGeguTecb, YTO Mon He nepegaeT Bubpauuto,
Hanpumep OT MPOEeKaIoLLMX PALOM rPY30BUKOB.
. HenpaBunbHas ycTtaHoBka Koneca.
o [lpoBepsbTe NodT CTYNULbI, KOHYCOB M adanTepoB.
e YCTaHOBWTE COOTBETCTBYHOLLME PaCNOpHbIE KOnbLa
Ons ycTpaHeHus nodrTa.
e BbinonHute kannbpoBky.
3. OneKkTpoHuKa HencnpasHa.
e (OOpaTtutech B CEPBUCHYH CIyXOY.

MocToAHHO ropUT UHAMKATOP PeXuMa Ha gucnree.

. MpoBan Hanpsi>XeHnst NUTaHus.
e BbiknounTe cTen.
o [logoxaute 20 cekyH, BKIIOYNTE CTEHA.

e (OOpaTutecb B CEPBUCHYHO CrYXOY.



Oplossen van problemen

De ingevoerde waarden van de meetarm verschillen

van de afmetingen van het wiel zoals aangegeven
op de velg of de band.

. Is de meetarm correct geplaatst?

Raadpleeg Hoofdstuk 5.4.1.

Controleer de offsetwaar en bij de meetarm door
de waarde handmatig in te voeren.

Bekijk de schaal op de meter.

Ga als ze niet overeenkomen naar Fase 4.
Controleer de diameter van het punt op de velg
waar de diameter is gemeten.

Ga als ze niet overeenkomen naar fase 4.

Er moet geijkt worden.

Laat de meetarm ijken.

De waarden van de uitbalancering zijn niet

1. De balanceermachine is niet correct geinstalleerd.

betrouwbaar.

Controleer of de eenheid alleen op zijn drie pootjes
steunt.

Controleer of de ondergrond de schokken of
trillingen niet overbrengt op de eenheid, bijvoorbeeld
door vrachtwagenverkeer.

2. Het wiel is niet correct gemonteerd.

e W e e

Controleer de speling van de eindas, de kegels en
de adapters.

Hef de speling op met behulp van de juiste ringen.
IJk de meeteenheid.

De elektriciteitsinrichting kan defect zijn.

Neem contact op met de technische assistentie.

De video toont in vaste modus een modus of een
indicatie.

1.

Kan te maken hebben met het wegvallen van de
spanning.

Zet de eenheid uit.

Wacht 20 seconden en zet de eenheid weer aan.
Neem contact op met de technische assistentie.
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7-1

7-2
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7.1 CoobuweHunsa cuctemsbl

BanaHcupoBOYHbIN CTEH MOXET BblAaBaTb COOOLLEHNS

B MOMOLLIb orepartopy. ATO MOryT ObITb CO0bLLEHMS 06

ownbke (E-kogbl) unu npegynpexaeHmsa (H-kogpl).

[aHHble Koabl ONMCbIBATCA B NocnenywLwmx

pasgenax.

Mpwn nosiBNeHnn Koaa:

e 3anuIKnTE ero.

e [OCMOTpUTE OMMCaHWe kogda B cnucke. Ecnu kog
He HangeH, CBSXKUTECH C CEPBUCHOM CMyXOOW.

e BbIMOSMHNUTE NPUBEAEHHBIE HIDKE YKa3aHUs.

B ocobbix cnyvyasix unu npu BO3HUKHOBEHMUMU
HeoB6XOAUMOCTN MOXHO U3MEHSATb HEKoTopble
pexumbl paboTbl UN COCTOSHUA NyTeM BBoAa
COOTBETCTBRYHOLWMX KogoB (C-koabl).

711 C-koabl
Bbi6bop 1 nsameHeHue kopa.

Mpumep ansa koaa CO (Puc. 7-1)

e HaxmuTe 0OHOBPEMEHHO U yAEpXKUBaWTe KrnaBuLly
“3Besgouka’ (7) v knaBuwy “TOYHOW UHAUKauMK’
(8) B TEUEHME 7 CEKYHA,

MosiBuTCA none Bblbopa C-kogos (Puc. 7-2).

e  Haxumawnte knasuwy “+” (4) unn “-” (6), noka He
nosiBuTCA TpebyeMmbli HoMep koda (Hanpumep,
CO0).

e [Inga BbibOpa HYXHOrO Koda HaXXMUTE KnaBuLLy
BBO[ (5).

lMpaBast uMdpa Ha aKpaHe NOoKa3bIBAET TEKYLLEE COCTOSHIE,

Hanpumep “0”, YTO B JaHHOM Cry4ae 03Ha4aeT OTKIIOYEHe.

EcnnHa 9KpaHe yxxe noAaBuniiocCb Tpe6yeM0e 3Ha4YeHU:

e Haxwmute knasuwy STOP (10, Puc. 7-1) ogvH pas
NS Bo3Bpara B MeHto Bbibopa C-konos (Puc. 7-2),
1 BTOPOW pa3 — ans Bbixoda v Bo3Bparta B pabounii
PEXNM.

Ecnun Tpebyemoe 3HayeHne He nokas3aHO Ha 3KpaHe,
HO ero Hy>HO BblOpaTb, AENCTBYMTE CNeayoLWNM
obpasom:

e  HaxumanTe knasuwy “+” unm “-’, noka cnpasa He
nosisutca Tpebyemoe 3HaveHue (Hanpumep, “0”).

Tenepb BO3MOXHbI Ba BapuaHTa:

BapuaHT 1

e [Ins ocyllecTBneHus Bbibopa HaxKM1Te KnaBuLly
BBOA.

e [Inda Bo3Bpata B pabouuin pexumm HaxmuTte
knasuwwy STOP.

N3ameHeHns pexuma paboTbl BbIMOMHAKTCA U
coxpaHsTCcsa, noka He OyayT BBeAEHbl HOBblE
HacTpPoWKK. [pn BbIKNIOYEHUN CTEHOA HACTPOWKM HEe
yOoansoTcs, U NPy BKIIOYEHWUN CTEHAA OHU



Oplossen van problemen

7.1  Systeemmeldingen

De balanceermachine is in staat de operator
meldingen te sturen met betrekking tot fouten
(Code E) of waarschuwingen (code H). De
codes worden beschreven in de volgende
hoofdstukken. Als er een code verschijnt:
De code noteren.
Controleren in de onderstaande lijst. Als de code
niet in de lijst staat, contact opnemen met de
technische assistentie.
e \oer de aangegeven handelingen uit.

In bepaalde gevallen of in noodgevallen is het mogelijk
enkele modi of bedrijfsstatussen te wijzigen via het
invoeren van bepaalde codes (Code C).

7.1.1Code -C

Een code selecteren en aanpassen.

Voorbeeld voor code CO (Afb. 7-1)

° De toetsen “STAR” (7) en “FINE” (8) tegelijkertijd
5 seconden ingedrukt houden.

Er verschijnt de selectievoorwaarde code C (Afb. 7-2).

° Druk op €én van de toetsen“+” (4) of “-” (6), totdat
het gewenste codenummer verschijnt (bijv.: C 0).

o Druk op de toets INVIO (5) om de keuze te
bevestigen.

Op de numerieke aanduiding rechts verschijnt de
actuele status, bijv.: “0”, wat in dit geval staat voor
uitgeschakeld.

Als de huidige voorwaarde de gewenste is:

o De toets STOP indrukken (10, Afb. 7-1) eenmaal
klaar om terug te gaannaar codekeuze C
(Afb. 7-2), voor een tweede keer om deze

definitief te verlaten en terug te gaan naar de
bedrijfsmodus.

Als de gewenste staat niet degene is die wordt
aangegeven op de display, maar echter moet
worden ingevoerd, ga dan als volgt te werk:

° Druk op €én van de toetsen“+” of “-” | totdat op
de aanduiding rechts het gewenste codenummer
verschijnt (bijv.: “0”).

Nu zijn er twee opties mogelijk:

Optie 1
° Druk op de toets INVIO om de keuze te
bevestigen.

° Druk op de toets STOP om naar de bedrijfsmodus
terug te gaan.

De wijziging van de bedrijfsmodus wordt zo uitgevoerd
en blijftin het geheugen totdat er een nieuwe ingesteld
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NOSIBMSIOTCS Ha 9KpaHe, Kak npeablayLne HacTPOViKK,
[0 criefytoLLero N3MeHeHus.

BapwmaHT 2
OTmMeHnTb BbIGOp C-KOAA M BepHYTbCH
HenocpeacTBEHHO B pabounin pexum:

e  Haxmute knasuwy STOP gBa pasa nogpsa.

MpumeuaHue: Kog C4 “KomneHcauns 3aKMMHbIX
npMCNocobneHnin’ Henb3s NepeHecTn B
NMOCTOSIHHYIO NaMSATb.

Hwxe npuBeaeHbl BO3MOXHbIE KOAbI U3MEHEHUN.

Kog CO
YcTaHoBKa pexumoB paboThl, NpeaBapuUTenbHO
HACTPOEHHbIX 3aBOOOM-U3roTOBUTENEM:

e Bbibepute koa CO.

e BbibepuTe oauH 13 cnegyroLmnX BapUaHToOB:

0* = He BbINOMHATbL HUKAKNX OENCTBUN

1= YCTaHOBUTb 3HAYEHUSI MO YMOMYaHUo (Ha
Ancnnee HeHagonro NOSBNSIETCS COCTOsIHME 1)

MpumeyaHue: BuibpaHHbIN BapnaHT COXpaHseTcs
B MOCTOSIHHOW NamATK.

Kop C3
YcTaHoBKa eQuHNL, U3MEPEHUST BEMUYUHbI
ancbanaHca (rpamMmmbl UK YHUUN) Py BKITKOYEHWN

cTeHaa

0* = [MokasaHus B rpammax
1= [MokasaHuna B yHUMAX

BblGpaHHbIV pexxnM paboTbl MOXET OblTb COXPaHEH B
MOCTOSIHHOM NamMsTL.

Kop C4

KomneHcaumsa octatodHon pa3banaHCMpOoBKM, ecnu
€CTb, B 32XMMHbIX MPUCNOCOBNEHNsIX.
BbicokoTo4HOE n3MepeHme.

Kaxxapbii pas npu 3aMeHe 3aXMMHbIX NPUCNocobneHnin
HYXHO yfanaTb napamMeTpbl KOMMNEHcauum unm
NOBTOPHO MPOBOAMTb KOMMEHCAUUK C HOBbIMMU
3aKUMHBIMW NPUCNOCOBNEHUAMMN.

Cbpoc pabouero coctosgHusa Ha O oTMeHseT
KOMMEHCAaLUMI0 3a>KUMHbIX NPUCMOCOBNEHNIA.
KomneHcaumio Takke MOXXHO OTMEHUTb NOCPELACTBOM:
- KanMbpoBKM UK NepekannbpoBKK CTeHaAa

- onTUMM3aLmMn pa3banaHcMpoBKN

- OTKIIOYEHMS CTeHAa.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Oplossen van problemen

wordt. Door de machine uit te zetten, worden de
instellingen niet gewist en elke keer als de machine
gestart wordt worden de instellingen op dezelfde
manier geopend, totdat er nieuwe aanpassingen
worden ingevoerd.

of

Optie 2
De keuze van de net ingestelde code C wissen en
rechtstreeks teruggaan naar de bedrijfsmodus:

° Druk twee keer achtereenvolgens op de toets
STOP.

Opmerking: Code C4, nuttig voor de compensatie
van de bevestigingsinrichting kan niet
in het permanente geheugen overgezet
worden.

Hieronder staan de beschikbare wijzigingscodes en
de betreffende uitvoerbare selecties

Code CO
Instelling van de door de fabriek ingestelde bedrijfsmodi:

e Kies code CO

¢ Kies een van de volgende opties:

0* = Geen actie

1= Standaardwaarden instellen
(status 1 verschijnt maar kort)

Opmerking: De keuze wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C3

Kiezen van de indicatie van de onbalansen, in
grammen of ounces, die actief zijn bij het starten van
de machine.

0* = Indicatie in grammen
1* = Indicatie in ounces

De gekozen bedriffsmodus kan in het permanente
geheugen opgeslagen worden.

Code C4

Compensatie van de resterende onbalans die
eventueel aanwezig is in de bevestigingsinrichting.
Meting met verhoogde precisie.

ledere keer als de bevestigingsinrichting wordr
vervangen moet de compensatie worden gewist of
worden herhaald met de nieuw gemonteerde inrichting.
Door de bedrijfsstatus op 0 te resetten, wordt
de compensatie van de bevestigingsinrichting
geannuleerd.

De compensatie wordt ook gewist bij:

- ijking of herijking van de balanceermachine

- optimalisatie van de onbalans,

- uitschakelen van de balanceermachine.

* = Fabrieksinstelling
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e Bbibepute kog C4.
e Bbibepute oguH 13 cnegyowmnx BapnaHToB:

0= BbINONHUTL KOMNEHcaL Mo
1= KomneHcauunsa BbinonHeHa
0= OTKMOYMTL KOMMNEHCALMIO Nocne Lukna
N3MepeHns.
MpumeyaHue: [JaHHbIN pexxnm paboTbl HEBO3MOXXHO
COXPaHUTb B MOCTOSIHHOW MNaMsiTL.
Kog C8

BbiGop npepensHoro (MOpPOroBoro) 3HayeHus He
BbIBOAMMbIX Ha OWCMNEA HE3HAYUTENbHBbIX
nokasaHuin pasbanaHcupoBku (B rpammax
WM YHUMSIX) B 3aBUCMMOCTY OT BbIMOMHEHHbIX
HacTpoek (¥ 5.4.3).

Mpammbil:
[wnana3soH ot 3.50 0o 20.0r
3aBoackas HacTpowka 5.0* r

BbiGepuTe Aapyroe npegenbHoe 3HavyeHne, Hanpumep
55T

e Bbibepute kog C8
e 3apalite 3HadeHune 5.50
e Haxvmute BBO[

YHuuum:
OwanasoH o1 0.12 go 0.71 yHuuu
3aBopckas HacTpowka 0.18* once

Beibepute gpyroe npegernsHoe 3HavYeHne, Hanpumep
0,50 yHuuMKM

e Bblbepute kog C8
e 3apaiite 3HadeHune 0.50
e Haxmute BBO[.

MpumeyaHue: BoiGpaHHbLIN BapuaHT COXpaHSeTcs B
NMOCTOSIHHOM NamMaATmN.

Kon C9
Managing WeightMiser ™ features

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM
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¢ Kies code C4
o Kies een van de volgende opties:

Compensatie uitvoeren

Compensatie uitgevoerd

Opnieuw deactiveren van de compensatie
na het meten

0
1
0

Opmerking: De huidige bedrijffsmodus kan niet
opgeslagen worden in het permanente
geheugen.

Code C8

Kies de drempelwaarde voor de onderdrukking van
kleine onbalansen in grammen of ounces.
De meeteenheid hangt af van de tevoren
gekozen instelling in grammen of ounces
(% 5.9.3).

Meeteenheid in grammen:

Waardebereik van 3,50 tot 20,0 gram
De van tevoren ingestelde waarde is 5,0* gram

Keuze van verschillende drempelwaarden, bijv.: 5,50
gram

e Kies code C8
e Stel waarde 5,50 in
e Druk op INVIO

Meeteenheid in ounces:
Waardebereik van 0,12 tot 0,71 gram
De van tevoren ingestelde waarde is 0,18* ounce

Keuze van verschillende drempelwaarden, bijv.: 0,50
ounce

¢ Kies code C8
e Stel waarde 0,50 in
e Druk op INVIO

Opmerking: De keuze wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C9
Managing WeightMiser ™ features

* = Fabrieksinstelling
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Kop C11

MonoxeHne oCTaHOBKYM [MaBHOMO Bana.

Topmo3 Ans NO3MUMOHUPOBAHUSA OCTaHaBNuBaeT
rmaBHbIA Ban BOMM3W MOMOXEHUS KOPPEKUMU NyTEM
NyNbCUPYHOLLETO TOPMOXEHMSI.

TopmMo3 AN NO3MUMOHUPOBAHUSA akTUBUPYETCS
rnocrne TOro, Kak CTEHA BKMOYEH, BbIMOIHEH LMK
n3mepeHus n obHapyxeHa pa3banaHcmpoBka oornbLue
npesenbHOro 3Ha4YeHus.

e Bbibepute ko C11.

e BblbepuTe 0anH U3 CrieQyoLmX BapuaHToB:

0 = TopMo3 ANs NO3MLMOHUPOBAHKA MNocne LuKna
n3MepeHusi He cpabaTbiBaeT.

1*= TopM03 ANs NO3MLMOHMPOBaHMSA cpabaTbiBaeT
nocrne uukna n3aMepeHust 4ns esoi NiockKoCTu.

2 = TopM03 Ans No3ULMOHMPOBaHMS cpabaTbiBaeT
nocrne uukna naMepeHust ans npaeom NiocKoCTU.

MpumeyaHume: BoibpaHHbIN BapnaHT COXpaHseTcs
B MOCTOSAHHOW MaMsTH.

Kog C12
CYeTunK LUMKNOB N3MEPEHNS

Mpumep: BeinonHeHo 222,123 UUKNOB U3MEPEHUS:
e Bbibepute kog C12.
e Bbibepute oguH 13 cnegyowmnx BapnaHToB:

1 = O6lee KONMMYECTBO BbIMOMHEHHbIX LIMKMNOB
n3mepeHns
2 = O0Ouwee KONMYecTBO LWKIOB, B KOTOPbIX

GanaHcupoBka Oblfia BbINOfIHEHA YCMELIHO
(vHoukaTop OK

3 = OO6Lee KONMYeCTBO LIMKIOB ONTUMU3ALUA UMK
MUHUMU3aLUN
4 = O6uiee KONMYECTBO LUMKIOB M3MEpeHUs B

CepBNCHOM pexnme

5 = O6wee KONMNYECTBO LMKITOB U3MEPEHUS C
MOMEHTa rnocreaHen kanmbpoBkn

Kaxxabivi BbINOMHEHHbIN LMKIT U3MEPEHUS COXPaHSETCH
B namsatun. MakcumanbHOe 3HayYyeHue cyeTyuka
cocTtasnsaeT 999,999 uuknos nsmepenHus. Mo
OOCTVMXEHUN 3TOro ymcna cyetymk cbpacbiBaeTtcsa
Ha Hynb. 3Ta MHgopmauna ocobeHHO nonesHa ans
CTaTUCTUYECKOTO yyeTa, HanpmMep, 4N MOHUTOPUHra
cpoka cnyxbbl gedekTHbIX AeTanen unv BpeMeHu
MCnonb30BaHMs cTeHaa 3a mecsy (rog) v T.4. Lnknbl
N3MepeHNs, BbINOMHEHHbIE 3a TO BPEMS, NOKa CTEHS
OblN BKMNIOYEH, NEPEHOCATCS B MOCTOSIHHYIO NaMSTb U1
pobaBnsoTcs Nnpy OTKNYeHUn cteHaat

MpumeyaHue: OOLLEE KONMMYECTBO LMKITOB
namepeHuns (BapmaHT 1) Henb3sa yoanuTb.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Oplossen van problemen

Code C11

Stoppositie van de hoofdas.

De positioneringsrem stopt de hoofdas in de buurt van
de correctiepositie door op de remknop te drukken.
De positioneringsrem is actief na het starten en na
uitvoering van een meting waarbij zich een onbalans
groter dan de drempelwaarde heeft voorgedaan:

¢ Kies code C11
o Kies een van de volgende opties:

0= Geen positioneringsrem na het meten
1*=Positioneringsrem voor het linkervlak na het meten.
2*=Positioneringsrem voor het rechterviak na het
meten.

Opmerking: De keuze wordt in het permanente
geheugen opgeslagen.

Code C12
Teller van de metingen

Voorbeeld: 222.123 metingen uitgevoerd :
o Kies code C12
e Kies een van de volgende opties:

1 = Totaal van de uitgevoerde metingen

2 = Totaal van de meting waarvan het resultaat van
de uitlijning positief is afgesloten met OK

3 = Totaal van de optimalisaties of minimaliseringen

4 = Totaal van de metingen in Servicemodus

5 = Totaal van de metingen vanaf de laatste ijking

ledere uitgevoerde en afgesloten meting wordt
opgeslagen.

De telling kan maximaal 999.999 metingen tellen.
Als de teller dit getal bereikt, gaat hij terug naar nul.
Deze informatie wordt hoofdzakelijk gebruikt voor
statistische doeleinden, bijvoorbeeld voor het aantonen
van belastingsinternvallen voor bepaalde defecten of
het maandelijkse (jaarlijkse) gebruik van de machine
enz. De metingen die uitgevoerd zijn als de machine
aanstaat, worden overgeplaatst naar het permanente
geheugen en aangepast als hij wordt uitgezet.

Opmerking: Het totaal (optie 1) kan niet gewist
worden.

* = Fabrieksinstelling
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7-3

Kop C14

MepekanubpoBka cTeHAda, ocylwecTBnsiemas
nonb3oBaTenem.

Ecnu onsa BbinonHeHus 6anaHCUMPOBKW Komneca
HeobXxoQUMO HECKONbKO LMKIIOB M3MepeHus,
MOCKOJIbKY pa3mep 1 NnoroxeHne 6anaHCUpOBOYHOIO
rpy3a npuxoauTCsl perynmpoBaTb HECKOMbKO pas, aTo
yacTo ObIBaeT cBSA3aHO C HEJOCTAaTOYHOM TOYHOCTbLIO
n3MepeHus.

e OrtbanaHcupyiTe KOMeco C UCMNofb30BaHUEM
HacTpoek HOPMAJIBHOIO pexuma, no 5 r Ha
MIOCKOCTb.

e [IpoBepbTe HGanaHCUPOBKY B peXuMMe “TOYHOM
MHOUKauun'.

e [lepexogute Kk kogy C14.
Ha gucnnee nosisutcs coobuierHne “CAL 17, n cteHq
nogacT 3BYKOBOW CUrHar.

e  BbINOMHUTE LMK U3MEPEHNs Koneca.
B koHUe uukna Ha gucnnee nosBUTCA coobLleHune
“CAL 2.

e YcTaHOBUTE rpy3 ANiIA NOMb30BaTENbCKOMN
KannbpoBku, kak nokaszaHo Ha PucyHke 6-2.

e BbINonHuTe UMK M3MEepPeHUs Koneca.

B KoHLe unkna gucnnen npuMeT Bua, kak Ha PucyHke
7-3, nokasbiBasi, YTo KannbpoBka BbIMOMHEHA
npaBuIibHO.

MpumeyaHue: Jltobas owmnbka (onepatopa)
MPVBOAMT K 3aKpbITMIO Nporpammbl. Kogpl
ownbok nepeymncneHsl B Pasgene 7.1.2.

Kon C21

B naHHoM kofe npeactasneHa uHdopmMaLuus 0 Bepcum

nporpaMMHoro obecnevyeHus U Has3BaHWe Mogenu

0anaHCMPOBOYHOIO CTEHA.

e [lepexoguTte Kk kogy C21.

Ha aucnnee nosasuTtca MHdopmaums o Bepcuu
nporpammHoro obecneyeHus.

e  [Ina npocmMoTpa BEPCUU SApa HAXKMUTE KNaBuLLy

MpocMOTp MHPOPMaLUM BO3MOXEH, NOKa HaxaTta

KnasuLa.

e  [lns npocMoTpa MHdopmauumn 0 Mogenu cteHaa
HaXmuTe knasuwy “+” Ny knasuvwy “TOYHOWM
MHOUKauun’.

MpumevaHue: NpocMoTp MHOPMaLIM BO3MOXKEH,
noka HaxaTa KnasuLua.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Oplossen van problemen

Code C14
Herijking van de machine door de gebruiker.

Als er voor het uitlijnen van een wiel zeer veel metingen
nodig zijn omdat de afmetingen en de positie van
de correctiegewichten herhaaldelijk moeten worden
gerectificeerd, betekent dit dat de precisie van de
meting van de machine niet voldoende is.

e  Een wiel uitlijnen, zoals een NORMAAL wiel, op
minder dan 5 gram per vlak.

° Controleer in modus “fine”
° Invoeren in code C14.

Er verschijnt “CAL 1” en de eenheid laat een piepgeluid
horen.

e Laat de meter draaien.
Aan het einde verschijnt er “CAL 2” op de display.

e Draai het Gewicht voor de IJking door de Gebruiker
aan, zoals zichtbaar in Afbeelding 6-3.

° Laat de meter draaien.

Aan het einde ziet de display eruit zoals aangegeven
in Afbeelding 7-3,0m aan te geven dat de ijking correct
is uitgevoerd.

Opmerking: Elke fout (van de operator) leidt
tot afsluiting van het programma. De
foutcodes worden genoemd in Hoofdstuk
7.1.2.

Code C21

De code geeft aan welke versie van het programma
gebruikt worden en de afkorting van het model
van de balanceermachine.

o Invoeren in code C21.
De versie van de software verschijnt.

o Druk op knop “-” om de versie van de Kernel weer
te geven.
De gegevens zijn de hele tijd zichtbaar als de toets

wordt ingedrukt..

° Druk op de toets “+” of de toets “FINE” om het
model van de wieluitkijner te tonen.

Opmerking: De gegevens zijn de hele tijd zichtbaar
als de toets wordt ingedrukt.

* = Fabrieksinstelling
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Koo C28

OToGparkaeT Koabl OLLIMBOK, COXpaHEHHbIE B NaMATH
creHaa (makcumym 10) 1 oumwaeT naMsTb OLIMBOK

MocnegHue 10 pa3nmyHbIX KOOOB OLUMOOK COXPaHSAOTCSA
B MamMsATM M MOTyT ObliTb Bbi3BaHbl M3 MaMaATH
onepaTtopom CTeHAa A1 ANCTaHUMOHHOW ANArHOCTUKM
HeuncrnpaBHOCTEN.

MocnegHwi kog, OLLIMBKM COXPaHAETCS B SiUEKe NaMsITi
1. Mpepblaywme koabl OWMBOK pacnonarakTcsa B
cnvcke owmnboK nocrnenoBaTenbHo, NOA CrieayoLWwuMm
HOMeEpamMm.

e [lepexoguTte Kk kogy C28.

MPOCMOTP CHETYMKOB OLUMBOK
e [lng NpoKkpyTKM CNMCKa OWMNBOK HaxmuTe u
yaepxuBante knasuwy “+” unm “-”.

Mpumeyanue: Npu HaxXaTUM KNaBMLIX Ha AUCTNEN
BbIBOAMTCSA HOMep OWKNOKM B Crucke, a
npu OTMYCKaHWW KMaBuLIK NOSABMASETCH
COOTBETCTBYIOLLUNIA KO,

e Jlna Toro 4ytobbl CHOBA BbIBECTW Ha AMCMNEN
HoMep oLwmbkK (cnesa) n obLuee KONMYECTBO pas,
Korga AaHHas owmbka NoBTOpsiacb C MOMEHTa
nocriegHen o4ncTKn NamaTtu (cnpasa), HaxXMuTe
knasuwwy “3BE3OOYKA”.

OBHYNEHUE CYHETYMKA OLLMNBOK
° Haxxmnte BBOA.

e BrbiGepuTe HyXXHbIN MYHKT MEHION:

0* = He oumwiatb namsaTb OLLINOOK
1 = OYnctTUTb NaMATb OLNOOK

° Haxxmnte BBOA.

* = Pe)XxuM, HaCTPOEHHbIN 3aBOAOM-N3roTOBUTENEM



Oplossen van problemen

Code C28

Staat toe de foutcodes zichtbaar te maken en te wissen
(maximaal 10), die opgeslagen zijn in door de machine.

De laatste 10 foutcodes, niet herhalingen, worden
opgeslagen in het foutengeheugen, zodat de gebruiker,
door middel van diagnoses op afstand, de problemen
die zich hebben voorgedaan kan opvragen en kan
raadplegen.

De laatste foutcode die zich heeft voorgedaan wordt in
het geheugen opgeslagen op positie 1. De voorgaande
codes zakken langzaam maar zeker naar beneden
op de lijst.

° Invoeren in code C28.

FOUTENTELLERS RAADPLEGEN
° De toetsen “+” of “-” indrukken en loslaten om
verder te gaan in de lijst van aanwezige fouten.

Opmerking: Bij hetindrukken wordt het nummer van
de fout in de lijst zichtbaar, terwijl bij het
loslaten van de toets de overeenkomstige
code verschijnt.

° Door op de toets STAR te drukken wordt het
nummer van de fout weer zichtbaar (links) en ook
het totaal van de herhalingen van die fout vanaf
de laatste nulstelling van het foutengeheugen
(rechts).

OP NUL ZETTEN VAN FOUTENTELLERS
° Druk op de knop INVIO.
e  Volg de selectie.
0* = De fouten niet uit het geheugen wissen

1 = Alle fouten uit het geheugen wissen

° Druk op de knop INVIO.

* = Fabrieksinstelling
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7.1.2 E-koabl

Mpu BbIBOAE E-kopa nogaetcs 3BykoBom curHan. MNpwu

nosiBNeHun koga:

e 3anuwimTe ero

e OCMOTPUTE OMMcCaHue koda B cnucke. Ecnu ko
He HandeH, CBAXUTECH C CEPBUCHON CryX60M.

e BbINOMHUTE NPUBEAEHHbIE HUXE YKa3aHUs.

CTpyKkTypa AaHHOro pasgena cregytoLiasi:
Koa

OnucaHune

e Heobxoanmble oencTeus.

HekoTtopble coobLieHuns o6 owwmnbkax oTobpaxatoTcs
B NPaBOW YacTu AUcCnnes B Te4eHne 3 CekyHn.

e [1na Toro 4tobbl yaanuTb koA OLWMOKM, OTKpOUTe
KOXYX 3alluThbl KOfieca UM HaxmuTe KnaBuLly
STOP.

E10

M3mepuTenbHbl pblyar BblBEAEH U3 MCXOOHOro

NonoXeHns BO BPEMS BpaLLleHUs Koneca.

o [lepeBeante namepuTeENbHbBIN pblyar B UCXOAHOE
noroXeHue (MOMHOCTLI0 BHYTPb 1 BHA3).

e [lpyBeguTe Koneco BO BpalleHWe, He Kacascb
N3MepUTENBHOrIO pblvara.

e Ecnu owmnbka nosaBuTCca CHOBa, oTkanubpynte
N3MepuTeEnbHBIN pblyar (06paTUTeCh B CEPBUCHYHO
cnyxoy).

Yepes HecKonbko CEKYHA MPOMUCXOQMUT 04UCTKa AUCTTES.

E11

Bo BpeMsa BKMOYEHUS U3MEPUTENbHbLIA pblivar

HaxoauTCs He B UCXOAHOM MOMOXEHWUN:

e OCTOpPOXHO nepeBeguTe U3MEPUTENbHbLIA pblyar
0bpaTHO B MCXOAHOE NOMNOXEHUE.
Coob6LeHne 06 owmnbke AOIMKHO NCHE3HYTb Yepes
HECKOMbKO CEeKyHA.

e Ecnun owwnbka noasutcsa cHoBa, obpaTtutech B
CEPBUCHYIO Cryx0y.

Mpumevanwne: MNpu HaxkaTne knasmwm STOP MOXHO
npogormKkaTb UCMOoMNb30BaHMe CTeHaa, HO
BCe MapameTpbl Kofneca HyxXHo byaet
BBOAMTb BPYyYHy (¥ 5.6.3).

E22

Huskas yacToTa BpaLleHus

YacToTa BpalleHWs korneca He pocTuraert

MWHVMMAarbHOTO NPeaenbHOro 3HaYeHNs HE0BX0AMMOTO

Ans 6anaHCMPOBKY.

e [lpoBepbTe, He 3abnokupoBaHa nu criyvyanHo
nefans TOpMO3a Ui KOMeco.

e [lpoBepbTe Hanuune NpeaMeTOB, MeLLaloLInX
BpaLLeHuIo Koneca.

e [lpoBepbTe ceTb NUTaHMSI.

e YCTaHOBMTE KOMEeCco Hagnexalum obpasom.

e OOpartutecb B CEPBUCHYIO CIyXXOY.



Oplossen van problemen

71.2 Code-E

Als er een E-code verschijnt, is er een zware pieptoon

hoorbaar.

Daarna verschijnt er een code:

e noteer hem

e bekijk de lijst met codes hieronder. Als de code er
niet bijstaat, neem dan contact op met de technische
assistentie.

e volg de beschreven stappen.

De instelling van dit hoofdstuk is:
Code

Beschrijving

e Te volgen stap of stappen.

Enkele foutmeldingen worden ongeveer 3 seconden
getoond op het scherm rechts.

e Open om de foutmelding direct te wissen
(bijvoorbeeld) de wielbescherming of druk op de
toets STOP.

E10

Meetarm terug in beginpositie tijdens het draaien van

het wiel.

e De meetarm helemaal terugbrengen in zijn
beginpositie (helemaal ingetrokken).

e Opnieuw het wiel draaien zonder de meetarm aan
te raken.

e Als deze fout weer verschijnt, dient de meetarm
geijkt te worden (onderhoud).

De Display gaat na enkele seconden uit.

E11

Tijdens het inschakelen bevindt de meetarm zich niet

in zijn beginpositie.

e Breng de meetarm voorzichtig terug in zijn
beginpositie.

De fout moet binnen enkele seconden verdwenen

zijn.

e Neem contact op met de assistentie als de fout
opnieuw verschijnt.

Opmerking:  Door op STOP te drukken kunnen
de werkzaamheden uitgevoerd blijven
worden door de gegevens handmatig in
te voeren (¥ 5.4.3).

E22

Lage snelheid

De draaisnelheid van het wiel ingesteld volgens
de limieten vastgesteld voor het uitlijnen, is niet
gehaald.

e Controleer of de rem (de pedaal) of het wiel niet
per ongeluk geblokkeerd worden.

e Controleer of het wiel niet afgeremd of door iets
verhinderd wordt.

e Controleer de voeding.

e Monteer het wiel correct.

e Bel de technische dienst.
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E24

KonebaHusa 4yacToTbl BpalleHus

Ecnun Heobxoaumo KoMneHCcMpoBaTb HEPAaBHOMEPHOCTb
YacToTbl BpalleHus koneca.

e [lpoBepbTe Hanuuve NpegmeToB, MeLIaKLKNX
BpAaLLiEeHUNIO Korneca.

e [lpoBepbTe ceTb NUTAHUA.
YcTaHoBMTE KONECO NPaBUITbHO.
OGpaTtutech B CEPBUCHYHO CNyXOy.

E25

Owwnbka peBepca.

Ban BpalLaetcs ¢ onpegeneHHon YacToTon BpaLleHus,
HO He B TOM HarnpasIieHUn

e 3artopmo3auTte Bar.

e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYHO CNYXOy.

Korga BpalleHne oCTaHOBUTCS, AUCMNIIEN O4YUCTUTCS.

E26

OTCyTCTBYET YyCKOPEHME.

YckopeHue BpaleHus Bana He 3adoMKCUpOBaHO.
e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYHO CNYXOy.

E27

3admKcMpoBaHo Npockarnb3biBaHue.
Koneco npockanb3abiBaeT Ha Bary.

e YCTaHOBMUTE KOMECo NpaBumbHO.

E28
HocTturHyTta npegenbHas cKopocTb
e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYHO CNYXOy.

E50

KannbpoBka BbiNONHEHA NpOM3BOAUTENEM He
MOSNHOCTb.

e (OOGpaTtuTechb B CEPBUCHYHO CNyXOy.

EES51

KannbpoBka He yganacb

e OTkntounTe cteHa, nogoxauTte 20 CekyHa.

e BkntouuTe cTeHA.

e [lonbiTanTeck BbIMOMTHUTL MOBTOPHYH KanMOpOBKY
unu:

e (OO6paTtuTechb B CEPBUCHYHO CNyXOYy.

E52

KannbpoBOoYHbI rpy3 HAXO4UTCS C MPOTMBOMOITOXHOW

CTOPOHbI OTHOCUTENBHO MEeCTa YCTaHOBKM rpy3a npu

KannbpoBke, BbINOMHAEMON NPOM3BOAUTENEM.

e YcTaHOBMUTE rpy3 N4 NONb30BaTesIbCKOM
KannbpoBKN MpaBUbHO, C NEBOW CTOPOHHI
dnaHua. lNoeTopUTE KAaNMBbpPOBKYQ.

e (OO6paTtuTtecb B CEPBUCHYHO CNyxbyn.



Oplossen van problemen

E24
Fluctuerende snelheid
De draaisnelheid van het wiel ingesteld volgens
de limieten vastgesteld voor het uitlijnen, blijft niet
constant.
e Controleer of het wiel niet afgeremd of door iets
verhinderd wordt.
Controleer de voeding.
Monteer het wiel correct.
e Bel de technische dienst.

E25

Inversiefout.

De as heeft met een bepaalde snelheid de
tegenovergestelde richting op gedraaid.

e Pas de rem toe.

e Bel de technische dienst.

De Display is leeg als de rotatie ophoudt.

E26

Geen acceleratie.

Er is geen acceleratie van de as gemeten.
o Bel de technische dienst.

E27

Slippen geconstateerd.

Het wiel slipt op de as.

e Monteer het wiel correct.

E28
Snelheidslimiet bereikt.
e Bel de technische dienst.

E50
IJking van de fabrikant nog niet voltooid
e Bel de technische dienst.

E51

IJking mislukt

Zet de eenheid uit en wacht 20 seconden.
Zet de eenheid aan.

Probeer opnieuw te ijken of:

Bel de technische dienst.

E52

IJkgewicht aan de tegenovergestelde zijde met

betrekking tot de ijking van de fabrikant.

o Bevestig het IJkgewicht van de gebruiker op de
juiste wijze aan de linkerkant van de flens. Herhaal
het ijken.

e Bel de technische dienst.
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E82

HewncnpaBHOCTb BO BpeEMsi CaMOMPOBEPKM 1 3arycka.
e OrtkntounTte cteHa, nogoxaute 20 cekyHA,.

e BkntouuTe cTeHA.

E92

Bo Bpemsi BTOPOW NOMNbITKM pbl4ark Ansg namepeHust

paccTOsHNS U AuameTpa AMCKa HaXO4AaTCH He B

ncxogHom nonoxenun. Oba pblyara HemcnpaBHbI.

o [logoxauTte 5 cekyHA UM HAXKMUTE KnaBuLLy
STOP ans npogomkeHus paboThbl.



Oplossen van problemen

E82

Problemen tijdens de autodiagnostische test bij het
starten.

e Zet de eenheid uit en wacht 20 seconden.

e Zet de eenheid aan.

E92

De kaliber voor de afstand stond niet in de ruststand
ook bij de 2de poging. De meetkaliber wordt
uitgeschakeld.

e Wacht 5 seconden of stuk op de knop STOP.
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7.1.4 H-xoabl - NpeaynpexaeHus

HO
MnaBHOCTb xoda koreca He MOXET ObiTb ynyudlleHa
onTUMm3aunen 6anaHCcMpOBKU.

H1
[anbHenwasa onTuMmnsaumsa He pekoMeHAyeTcs, HO
BO3MOXHa.

H2

PekomeHayeTcs BbINOMHUTL NpoLeaypy MUHUMU3aLMK,
JarbHenwas onTuMm3auust 6anaHcUpoBKM YrTyyLLEHWIA
He MpUHeceT.

H80

dyHKUMA nepekannbpoBKM He HaAcCTpOeHa.
B pesynbrate, oHa He MOXeT ObiTb BbINONHEHA
onepaTopom.

HaxmuTe knasmwy STOP, ytobbl yoanutb coobLieHme.
OGpaTtutechb B CEPBUCHYIO Cry0y Ansa KannbpoBKu
cTeHaa.

H82

CamonpoBepka npepBaHa (Hanpumep, NMOBOPOTOM
Koneca).

3anycTuTe CTaHoK, CTapasiCb He TporaTb CTeH,

[0 TexX Nop, Noka He NosIBUTCS YBEAOMSIEHNE O

3aBepLieHnmn camognarHoCTuKNn.

H90

CnuwKoM AnMTenbHOE YCKOPEHNE UM TOPMOXEHNE
Koreca (nocre uukria naMepeHus).

Ecnn rmaBHbI Ban He pa3BuMBaeT HeobGXxoaumomn
ckopocTu, ybeoutech, YTO TOPMO3 He 3aeNCTBOBaH,
M YTO Macca Koreca He MpeBbllaeT AOMyCTUMOe
3HayeHue. B aTom cnyvae:

OTnyctnTe TOpMO3.

MpoBepbTe, cBO6OAHO NN BpawaeTcs Ban C
YCT@HOBIIEHHbLIM Ha HEM KOIECOM.

[MoBepHUTE KONMECO BPYYHYIO N HAXXMUTE KIaBuLLy
START.

Ecnu ownbka He ycTpaHsieTcd, obpatutech B
CEPBUCHYIO CITyX0y.

H91

M3MeHeHMe CKopOCTU BO BPEMS LKA N3MEPEHNSI.
BoamoxHO, 3a0enCcTBOBaH TOPMO3.

OTnyctuTe TOpMO3.

MpoBepbTe, CBOOOAHO N BpalLlaeTcs Ban ¢
YCTaHOBMNEHHbIM Ha HEM KOMNECOM.

MNoBTOpPUTE LMK,



Oplossen van problemen

7.1.3 Code H - Waarschuwingen

HO
De stilheid van het wiel kan niet verbeterd worden door
het uitvoeren van de optimalisatie.

H1
Verdere optimalisatie wordt niet aanbevolen, maar is
mogelijk.

H2
Minimalisering van het aanbevolen gewicht, terwijl
verdere optimalisatie niet tot verdere verbetering leidt.

H80

Herijking is niet aangegeven, dus kan niet door worden
uitgevoerd door de operator.

Druk op de toets STOP om het bericht te annuleren.
Neem contact op met de technische assistentie om de
eenheid te laten ijken.

H82

Probleem tijden de zelftest (bijvoorbeeld door aan het
wiel te draaien).

Start de machine opnieuw en let er dan op de een-
heid niet aan te raken voordat het bericht verschijnt
dat de zelfdiagnose is uitgevoerd.

H90

Het wiel wordt te langzaam versneld of te langzaam
afgeremd na een meting. Als de hoofdas niet de
benodigde aantal toeren bereikt dient gecontroleerd
te worden of de rem gebruikt is of dat het wiel teveel
massa heeft. In dit geval:

De rem loslaten.

Controleren of de as vrij draait met het wiel gemonteerd.
Het wiel handmatig ronddraaien, dus de START
uitvoeren.

Als het niet mogelijk is het probleem op deze manier op
te lossen kunt u contact opnemen met de technische
dienst.

H91

Schommeling in het aantal toeren tijdens het meten.
Het is mogelijk dat de rem is ingeschakeld.

De rem loslaten.

Controleren of de as vrij draait met het wiel gemonteerd.
De meting herhalen.
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7.2 NMocnenpogaxHoe oocrnyXuBaHne

CeskuTtechb ¢ areHToM B Baluem pernoHe.

Ha cante komnaHuu npeacrasrneHa nHdopmauusa no
nocrnenpoaaXXHOMy 06CNy>X1MBaHUIO BO BCEM MUPE:

http://www.snapon-equipment.eu

[opayasa nuHna (mexgyHapogHas) +49 8634 622-
8996
lopsayas nuHua (Fepmanuns): +49 8634 622-8994
MpuemHas +49 8634 622-0
Snap-on Equipment Germany
Konrad-Zuse-Stralke,1 D-84579 Unterneukirchen



Oplossen van problemen

7.2 Technische assistentie aan
klanten

Neem contact op met uw eigen vertegenwoordiger.

De internetsite geeft informatie met betrekking tot de
technische assistentie voor klanten in verschillende
landen:

http://sbs.snapon.com/support
Hotline (International) +49 8634 622-8996

http://www.snapon-equipment.eu
Hotline (German): +49 8634 622-8994
Reception +49 8634 622-0
- Snap-on Equipment Germany -
- Konrad-Zuse-StralRe,1 D-84579 Unterneukirchen -
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

8.0 YtTunusauus cteHpa

Ecnu cteHp Bam 6Gonblue He HyXeH, CBSXKUTECH CO
CBOWM MOCTABLLMKOM, YTOObI yTOYHUTb €0 CTOMMOCTb
WIn NONYYNTb YKa3aHWs Mo ero yTunmnsaumm.

8.1 UHCTPYKUWU NO
YTUNN3AUUUN CTEHOA B
CTPAHAX EC

Ons anNeKTpUYecKoro v aneKTPoHHOro
obopyaoBaHus

Mpn yTunusauum obopynoBaHUs B KOHUE ero
XW3HEHHOro uUuKia Heobxo4MMO BbIMOMHATH
crnepytowmne npasuna:

1. HE yTtunusuposatb obopygoBaHue BmecTe C
ObITOBBIM MYCOpPOM, COPTUPOBKA 3NEMEHTOB
obsA3aTenbHa.

2. CBA3aTbCa C NOCTaBLMKOM, 4YTOObI y3HaTb
CaHKUMOHUPpOBaHHbIe MecTa cbopa 06opyaoBaHus
ANs yTunusauumu.

3. CnepoBaTtb ykasaHnsaM cTaHAapToB No obpaboTke
OTX0A40B, YTOObI MCKITOUYUTL OMacHble hakTopbl
BO3[EVCTBUSA Ha 300POBbE MIOAEN U OKPY>KaIOLLYHO

cpeny.

OaHHbIN cumMBONn oO3HavaeT, 4Tto cbop
aneKkTpoobopyaoBaHUS LOMKEH MPOU3BOAUTLCH B
crneynansHO NpeayCcMOTPEHHbIX MecTax.

9.0 [lMpunoxeHus

B paHHOM pasgene cogepXxuTca AONOMHUTENbHasA
WHopMaLus O CTeHAE.

Ecnun B fOKyMEHTax COaepXXMTCH CCbIfiKa Ha TOYHYHO
KOHdMrypaumio cteHga, To cnegyeT yy4ecTb, 4TO
MeCTHble TpeboBaHua K o6opygoBaHUO MOryT
oTnM4YaTbCs OT XxapakTepuctuk cteHga. bonee
nogpobHas nHopmaums ykasaHa B ficTe 3akasa.



Vernietiging/ Bijlage

8.0 Verwijdering

Op het moment dat de eenheid verwijderd wordt kunt
u contact opnemen met de wederverkoper voor een
offerte of voor informatie over de verwerking van de
eenheid.

8.1 INSTRUCTIES VOOR
VERWIJDERING IN CEE-LANDEN

Voor elektrische en elektronische
apparatuur

Op het moment van verwijdering aan het
einde van de levensduur van de apparatuur:

1. mag het apparaat NIET aangeboden worden als
normaal afval en dient deze apart aangeboden te
worden.

2. Neem contact op met de wederverkoper omtrent
de bevoegde afvalwerkingspunten.

3. Neem de normen voor de juiste verwerking van
afval in acht om te voorkomen dat dit negatieve
gevolgen heeft voor het milieu en de gezondheid
van de mens.

Dit symbool geeft aan dat elektrische en elektronische
apparatuur apart ingezameld moet worden op het
moment van verwerking.

9.0 Bijlage

Dit hoofdstuk bevat aanvullende informatie met
betrekking tot de eenheid:

Als er wordt verwezen naar de configuratie van de
eenheidlet dan op, want de exacte configuratie kan per
land verschillen. Zie de bevestiging van de bestelling
voor de details.
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MpunoxeHue: UHCTPYKLUMM NO yCTAaHOBKE

B maHHOM NPUNOXeHNN ONMCbiBakOTCA Tpe6OBaHI/IF| K YCTaHOBKE, MHCTPYKUWKM MO YCTaHOBKE 1 MPOBEPKN.

Bijlage: Installatie-instructies

Deze bijlage beschrijft de vereisten, procedures en controles voor de installatie.
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

i. TpeboBaHUsA K MeCTy yCTaHOBKMU
Heo6xon.uma;| nnowaab

MuHMManbHbIE pa3mepbl, HeO6XOD,VIMbIe ansa
6esonacHomn JKCcnnyataunnm cteHaga, yka3aHbl Ha
pUCYHKe:

PucyHok i.1

Ha pucyHke yka3aHbl ABa BuAa pa3MeposB:

1 OT CTEeH [0 UeHTpa OTBepCTWii: creBa U
CBepxy yepTexa

2 OT CTEH [0 Kopryca CTeHAa: cripaBa U CHU3Y
yepTexa.

Tpe6oBaHUA K nony

Mon gorkeH BbITh:

- ropu3oHTanbHbIM; AOMyCcK +/- 1°

- POBHbIM; Nepenag 4o 2 Mm

- CnocobHbIM BblAepXMBaTb Maccy CTeHAa,
KoTopas ykasaHa B rnase 2 pykoBoAcTBa Mo
aKcnnyaTaumu.

Mon, Ha KOTOPOM YCTaHOBMEH CTeHA, He OOKeH
nepenasaTb BMOpauuu OT APYrUX YCTPOUCTB UMK
MpVYHMMAaTb BUOPaLMM CHapY»X1 NOMeLLieHUs1. BHelHne
BMGpaLMM MOTYT NOBMNUSAT HA TOYHOCTb GaniaHCUPOBKU.

I'IpumeanMe: CteHp pomkeH ObITb pacnonoxeH
HenocpeacTBeHHO Ha nony. He noactasnante
noaKknagkuy nog ero onopebl.

Mpu cobniogeHnn ykasaHHbIX Bbille YCIOBUM
GanaHC1POBOYHbIN CTEHA He TpebyeTcs AONONHUTENTbHO
KpenuTb K nony.

Tpe6oBaHUA K INEKTPONUTAHUIO
TpeGoBaHusA Kk NUTaHWIO CTeHAa yKasaHbl B rMnase 2
HacTOosILLEero pykoBoACTBa.

BHUMAHME: OBECNEYbTE HANTUYUE BBNU3N
CTEHOA UCMPABHOW CETEBOW PO3ETKMW.

BHMMAHMUE: 3ANPELWLAETCA HANOJIbHAA
NPOBOOKA KABEVHEVI NMNTAHUA BE3
COOTBETCTBYIOLWEW 3ALLUNTDI.
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Installatie

i. Vereisten voor de installatie

Ruimte
De tekening toont de minimale afmetingen die nodig
zijn om veiligheidsredenen:

Afbeelding i.1
De tekening bevat twee series van afmetingen:

1 vanaf de wand tot het centrum van de gaten
aan de linkerkant en aan de bovenkant van
de tekening

2 vanaf de wand naar de rand van het omhulsel
aan de rechterkant en de onderkant van de
tekening

Vereisten voor de vloer

De vloer moet:

- horizontaal zijn; tolerantie +/- 1°

- vlak; tolerantie binnen 2 mm

- geschikt zijn om het gewicht van de uitlijner te
kunnen dragen, dat staat aangegeven in Hoofdstuk
2 van de Handleiding voor de Operator.

De vloer waarop de uitlijner zal worden geplaatst mag
geen trillingen doorgeven die worden veroorzaakt
door andere apparatuur of van buiten het gebouw. De
externe trillingen kunnen de nauwkeurigheid van de
eenheid in gevaar brengen.

Opmerking: De uitlijner dient rechtstreeks op de
vloer geplaatst te worden. Gebruik geen
vulstukken om onregelmatigheden te
compenseren.

Als de bovengenoemde voorwaarden worden
gerespecteerd hoeft de uitlijner niet op de vloer
bevestigd te worden.

Vereisten voor de elektrische voeding
De vereisten van het lichtnet worden aangegeven in
Hoofdstuk 2 van de Handleiding voor de operator.

WAARSCHUWING: ZORG ERVOOR DAT ER EEN
WANDCONTACTDOOSAANWEZIG IS, GEKOPPELD
AANHETGECERTIFICEERDEELEKTRICITEITSNET.

WAARSCHUWING: NOOIT ELEKTRICITEITSKABEL
OVERDEGRONDLEIDENALSZIJNIETBESCHERMD
WORDEN DOOR DE JUISTE, GECERTIFICEERDE
BESCHERMING.

17



0K

0K

118

YTtunusauus / MNMpunoxeHus

ii TpaHCcnopTUpOBKa, pacnakoBKa u
KOMMMeKTauus

TpaHcnopTupoBKa

BanaHcMpoBOYHbIV CTEHA NOCTABMASETCS Ha NOAA0HE
e lcnomnb3yiTe BUNOYHbIN aBTONOrpy34unk (PUcyHok
ii-1) ons TpaHCNOPTUPOBKKU CTEHAA B pabo4yto 30HY.

PacnakoBka _
BHUMAHUWE: HEQONMYCKAUTE OTCKAKUBAHUA
PEMHEW NPU UX PA3PE3E.

e  OTpexbTe peMHu.

e  OTKkponTe KOPOOKY CBEPXY.

e CHuMUTe ckoObl Ha gHe Kopobku. MNMogHuMKuTe
KOpoGKy BBEPX HaQ CTEHAOM.

e OCTOpPOXHO pacnakyiTe CTeH[ U 3anacHble YacTu,
BXOASLLME B KOMMIEKT MOCTaBKMU.

e [lpoBepbTe KOMMMEKTHOCTb NOCTaBKMU.

Komnnekrauu

lMocTaBka BKIHOYaAET:

- banaHcupoBOYHbLIN CTeHA C geknapauuen
cooTBeTcTBUS cTaHgapTam EC.

- PykoBoAcTBO Mo akcnnyatauuu.

- [MpnHagnexHocTn, ykasaHHble B pasgene 3.1
PYKOBOACTBA MO 3KCNyaTauum.

- 3 KptoKa 1 MOSKM 119 XpaHEHUsI NPUHaANEXHOCTEN.

- Kabernb nutaHus.

- 3alUMTHbIN KOXYX (MpY HanmMuun).

Heobxoaumble MHCTPYMEHTbI
- otBepTKa / wnuy (guametp 4.5-5 mm)
- raeyHble knwoun: 13, 17 Mm

PacnonoxeHue
e CHumuTe 6onTbl KpenneHus 6anaHCcMpOBOYHOIO
CTeHOa K MOAAOHY.

OCTOPOXHO: HE MOOHNWMAWTE N HE
MEPEOBUTAVUTE CTEHA 3A MABHbI BAN AN
W3MEPUTEJIbHbIE YCTPOWCTBA.

Cwm. PucyHok ii-2.
e  CHMMUTE CTeHA C NoaaoHa U NepeMecTUTe ero Ha
paboynii y4acToK.

MpumevyaHune: Mcnonb3ynTe KplOKK
(ycTaHOBMNEHHbIE cornacHo pasgeny iii)
N/MNn 3alWnTHBIA KOXYX (NpY Hanm4mm)
ANg nepemMeLleHns cteHaa.



Installatie

ii Transport, verpakking en inhoud

Transport
De eenheid wordt geleverd op een pallet.

e Gebruik een pallettruck (Afbeelding ii-1) voor het
verplaatsen van de eenheid binnen het werkgebied.

Verwijderen van de verpakking

WAARSCHUWING: DOE DIT ZODANIG DAT
DE BANDEN NIET LOSSCHIETEN ALS ZIJ
DOORGEKNIPT WORDEN.

¢ Knip de banden door.
Open de bovenkant van de kist.
Verwijder de metalen punten aan de onderkant van
de kist. Til de kist omhoog over de eenheid heen.
e Pak de uitlijner en de bijgeleverde onderdelen met
zorg uit.
o Controleer of de levering volledig is.

Inhoud
De levering omvat:

- een balanceermachine met Conformiteitsverklaring CE).

- een Handleiding voor de operator
- de accessoires aangegeven in Hoofdstuk 3.1 van

de Handleiding voor de operator.

- 3 schroefdraadpennen met drager met
accessoirehouder.

- een voedingskabel

- een wielafscherming.

Benodigd gereedschap
- schroevendraaier / stang (diameter 4,5-5 mm)
- sleutels: 13mm, 17 mm

Plaatsing
e Verwijder de bouten die de uitlijner op het pallet
bevestigen.

LET OP:
DEUITLIJNERNOOITOPTILLENOFVERPLAATSEN
DOOR HEMAAN DE HOOFDAS OF MEETGROEP
OP TE TILLEN.

Raadpleeg Afbeelding ii-2
e \erplaats de uitlijner van de pallet naar de plaats
op de werkplek.

Opmerking: Gebruik voor het verplaatsen van
de eenheid het liefst de pen van de
accessoirehouder (gemonteerd zoals
aangegeven in de aanwijzingen in
de paragraaf iii) en/of de as van de
wielbescherming.
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

iii MopsapoK yctaHOBKMU

BanaHCUpPOBOYHLIN CTEHA:
[ns npaBUnbHOW YCTAHOBKM CTEHOA UCMONb3YyNTe
yepTex 13 rmasbl i. Ecnu cTteHg HeobxogmMmo
3aKpenuTb, TO PEKOMEHAYeTCa UCMonb30BaTb
KpenexHble arnemMeHTbl AnameTpoM 8 MM, knacca
npo4YyHocTn 8.8 U BblLLe.

Crtoiika AnA XpaHeHUs NPUHaANEeXXHOCTen:

e PacnakyinTte 4 pe3b00BbIX LWITUATA U MOSKN.

e CMm. PucyHok iii-1. YctaHoBute 4 pe3bb0oBbIX
WTnTa 1 Nonku.

Pe3b60BoOW Ban:

*  OuuctnTe pe3pboBOW Ban 1 OTBEPCTME HA [MTaBHOM
Bare.

* Cwm. PucyHok iii-2. PacnonoxuTe pesbbow Barn.

* [Insa 3akpy4mBaHus NCNONb3yNTe WTUPT.

KopoTtkun Ban:

e OuuncTMTE KOPOTKMIA KOHLIEBOW Ban U OTBEPCTME B
rmaBHOM Bany.

e Cwm. PucyHokiii-3. YcTaHOBUTE KOPOTKMI KOHLEBOWA
Barn.

o [Insa 3aTSKKM UCMONb3YHTE WTUAT.

3aXXMMHble NPMCNoco6neHns:
e [loMecTuTe 3aXNMHbIE MPUCNOCOBNEHMS Ha CTOMKY
ANS XpaHeHUst NPUHaANeXHOCTEN.

Koxyx 3awuTbl Koneca:

e Cwm. PucyHok iii-3.

Koxyx 3awuTbl Koneca BRnuAeT Ha cleaylowme
pPeX1MbI paboTbl:

® Llnkn n3amepeHus 3anyckaeTcs NyTem 3akpbITUsSI KOXYXa
3almThl Koneca.

® [lpn NOQHATUM KOXyXa BO BpeMS LMKNa U3MepeHus
BpaLLeHue koneca octaHasnmeaetcs (kog C).

Puc. iii-3
® YCcTaHOBWUTE KOXYX 3aluTbl koneca (1) Ha ocb (2) n

nogHnMmMamnTe, noka KpeneXxHble OTBEPCTUA KOXKyXa N OCb
KOXXyXa He COBMECTATCA.

® BcraBbTe ycTtaHoOBOYHbIM BUHT M10 (3) ¢ wainbon (4)
CHM3Y 1 3aTsiHWUTE LUeCTUrpaHHON rakon (5) ¢ Lwanbow.
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iii Installatieprocedure

Eenheid:

Zie voor de correcte plaatsing van de uitlijner
de tekening in sectie i. Als de uitlijner bevestigd
dient te wordenraden wij bevestigingselementen
aan met een diameter van 8 mm, van een kwalit-
eit van 8,8 of hoger.

Accessoirehouder:

e Demonteer de 4 schroefdraadpennen
accessoiredrager en de steunplaatjes.

e Zie Afbeelding iii-1. Monteer de 4
schroefdraadpennen accessoirehouder en de
plaatjes.

Schroefdraadas:

¢ Reinig de schroefdraadas en het gat in de hoofdas.
e Zie Afbeelding iii-2. Plaats de schroefdraadas.

e Gebruik een spil om aan te draaien..

Kleminrichting:

e Plaats de verankeringselementen op de spillen van
de assessoirehouder en in de daarvoor bestemde
uitsparingen.

Wielafscherming:

o Zie Afbeelding iii-3.

De wielafscherming treedt in werking bij de volgende
bedrijfsmodi:

e Start van de meting door middel van het sluiten van de
wielafscherming.

® Remmen van het wiel tijdens de meting door middel van
het optillen van de wielafscherming (Code C5).

Afbeelding iii-3

® Plaats de wielafscherming (1) op de steunas (2)
en draai de buis van de wielafscherming totdat de
bevestigingsgaten van de wielafscherming samenvallen
met de gaten van de ondersteuningsas.

® Breng van onder af aan de bevestigingsschroeven M10
(3) aan met ringetjes (4), draai van onder de zeskantmoer
(5) en de ringetjes aan.
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YTtunusauus / MNMpunoxeHus

iv lMpoBepka

e OTbBanaHcupyiTe KOMeco C YCTaHOBKOM rpy3a He
mMeHee 0,25 yHuui (5 1) Ha NITOCKOCTb KOPPEKLUN.
e Ortkanubpynte cteng (¢ 6.3.1).

v UHCcTpyKTax onepatopa

(JdaHHas uHgopMauus npedHa3Ha4eHa MosibKo Oris

repcoHarna cep8ucHol criyx6bi)

e [lokaxuTe pykoBOACTBO MO TEXHUKE 6e30MacHOCTU
N 0OBACHUTE €ro NMonoXeHus.

e [lokaxuTe ornepaTopy, Kak BKIoYaTb U BbIKMNoYaTb
CTeHA.

e [lokaxuTe onepaTopy, Kak NMpoOoU3BOAUTCS
aBapuiiHasi OCTaHOBKa.

e [lokaxuTe onepaTopy, kak Bblbupatb Tun
Korneca, BBOAWTb AaHHble U yCcTaHaBnuBaTb
GanaHCMpOBOYHbIN rpy3.
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iv Testprocedure

e Lijn een wiel uit totdat er een onbalans is van minder
dan 5 gram (0,25 oz.) per viak.

e Voer een Kaliberatie door de gebruiker uit (¢~ 6.3).

v instructies voor de operator

(Hetgeen volgt is alleen mogelijk als de eenheid wordt

geinstalleerd door de Technische Dienst).

¢ \eiligheidshandleiding tonen en uitleggen.

e Aan de operator uitleggen hoe de eenheid aan- en
uitgezet moet worden.

e Uitleggen hoe er een noodstop uitgevoerd moet
worden.

e Uitleggen hoe een type ALU uitgekozen moet
worden, gegevens ingevoerd moeten worden en
een gewicht toegepast moet worden.
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